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© Alle Rechte bei Fa. Lock Antriebstechnik, auch fir den Fall von Schutzrechtsanmeldungen.
Jede Verfligungsbefugnis, wie Kopier- und Weitergaberecht, bei uns.

© All rights with Lock Antriebstechnik, also for patent applications.
Power of disposition, such as copy or transfer rights, with us.

© Tous droits réservés a la société Lock Antriebstechnik, méme en cas de demandes de droits de propriété
intellectuelle. Tous droits de disposition tels que droits de reproduction ou de transmission réservés.

© Alle rechten bij de firma Lock Antriebstechnik, ook in het geval van aanmeldingen inzake industrieel
eigendom. Elke beschikkingsbevoegdheid, zoals het recht van kopiéren en verspreiden, ligt bij ons.

© Lock Antriebstechnik se reserva todos los derechos, incluso para el caso de registros de derechos de
propiedad. Nos reservamos cualquier derecho de disposicion, como el derecho de copiar y transmitir.

© Tutti i diritti riservati presso I'Azienda Lock Antriebstechnik, anche per il caso di domanda di registrazione
del marchio. Esclusivita di ogni potere di disposizione quale il diritto di riproduzione e di inoltro.

© Alle rettigheder forbliver hos firmaet Lock Antriebstechnik, ogsa i tilfzelde af anmeldelser af beskyttede ret-
tigheder. Enhver radighedsret som f.eks. ret til at kopiere og give videre til tredjemand forbliver hos os.

© Alla rattigheter innehas av Lock Antriebstechnik GmbH, &ven nar det géller ansékning av rattigheter.
All férfoganderétt, t ex kopieringsratt och dverlatelseratt, férbehalles.

© Zastrzegamy wszelkie prawa dla firmy Lock Antriebstechnik, takze w wypadku zgtoszen do ochrony
prawnej, jak réwniez moznosc¢ rozporzadzania, np. odnosnie do praw powielania lub dalszego
przekazywania.

© Bce npaBa coxpaHstoTcA 3a pupmon Lock Antriebstechnik, Take n Ha cnyyan 3asBKM Ha Bblgady
nateHTa. Jllo60e NpaBo pacnopsameHnit, Kak NpPaBo Ha KONMPOBaHWE W NPaBO CHUMATb KOMUK 1 NPaBo Ha
nepeaavy TPETbUM JiMLaM, OCTaeTCA 3a HaMU.

© Fa. Lock Antriebstechnik 2 FIMRIXFIE , i BIEREETFER. RINAELIBEAR , FIINEHI AL .

© IRNTDHEFIE, REEBEDEAICXL TH Lock Antriebstechnik #EIC& V) £ 3
BHRXEEOENBE, WHABDIADERELEICHET,
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Herzlichen Dank,
dass Sie sich firr einen Lock-Elektroantrieb
EWA 50 / EWA 52 entschieden haben.

Als der fuhrende Hersteller von Antriebs-
technik fur naturliche Liftung und Schattie-
rung sind wir den héchsten
Qualitatsanforderungen unserer Kunden
verpflichtet. Um diese hohen Anforderungen
auch in der spateren Anwendung zu errei-
chen, bitten wir Sie bei der Installation und
Einstellung die vorliegende Montage- und
Betriebsanleitung zu beachten.

Sollten trotzdem Fragen auftreten, kdnnen
Sie sich gerne mit uns in Verbindung setzen.
Die Rufnummern des Service-Teams sind:
Hotline Deutschland: +49 7371 9508-22
Hotline Benelux: +31 174 212833

Hotline North America: +1 (877) 562 5487

Email Service: service@lockdrives.com
lhr Lock-Team
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1 Einbauerkldrung nach
EG-Maschinenrichtlinie
2006/42/EG, Anhang Il B

Lock Antriebstechnik GmbH
Freimut-Lock-StraBe 2
D-88521 Ertingen, GERMANY

Hiermit erklaren wir, dass folgende unvollstandige
Maschine nach Artikel 2g ausschlieBlich zum Ein-
bau in/oder zum Zusammenbau mit einer anderen
Maschine oder Ausrlstung vorgesehen ist:

Elektroantrieb EWA 50 / EWA 52

Die speziellen technischen Unterlagen geman
Anhang VIl B wurden erstellt und werden der
zustandigen nationalen Behérde auf Verlangen auf
dem Postweg ubermittelt. Diese unvollsténdige
Maschine entspricht den grundlegenden Anforde-
rungen folgender Richtlinien:

Maschinenrichtlinie 2006/42/EG, Anhang Il
Nr 1B

EMV-Richtlinie 2014/30/EU
RoHS-Richtlinie 2011/65/EU

Folgende harmonisierte Normen wurden angewen-
det:

EN ISO 12100:2010

Sicherheit von Maschinen — Allgemeine Gestal-
tungsleitséatze — Risikobeurteilung und -minderung
EN 60204-1:2018

Sicherheit von Maschinen: Elektrische Ausristung
von Maschinen

Sonstige Normen:

EN IEC 60034-5:2020

Drehende elektrische Maschinen Teil 5: Schutzar-
ten aufgrund der Gesamtkonstruktion von dre-
henden elektrischen Maschinen (IP-Code) —
Einteilung

Die folgenden grundlegenden Anforderungen der
EG-Maschinenrichtlinie 2006/42/EG sind zur
Anwendung gekommen und wurden eingehalten:

Richtlinie 2006/42/EG Anhang |

Ziff. 1.1.2, Ziff. 1.1.3, Ziff. 1.1.5, Ziff. 1.3.2,
Ziff. 1.3.4, Ziff. 1.3.7, Ziff. 1.3.8, Ziff. 1.3.9,
Ziff. 1.5.1, Ziff. 1.5.2, Ziff. 1.5.6, Ziff. 1.5.9,
Ziff. 1.7

Diese unvollstandige Maschine darf erst dannin
Betrieb genommen werden, wenn festgestellt
wurde, dass die Maschine, in die diese unvollstandi-
ge Maschine eingebaut werden soll, den Bestim-
mungen der Maschinenrichtlinie entspricht.
Bevollmachtigter fiir die Zusammenstellung der
technischen Unterlagen:

M. Bausch (Anschrift siehe oben)

Ertingen, 01.10.2022

-

Frank Lock, Geschaftsflihrer
Lock Antriebstechnik GmbH
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2 Symbolerklérung und
Sicherheitshinweise

2.1 Symbolerklédrung

Warnhinweise

Warnhinweise im Text werden mit einem
Warndreieck gekennzeichnet und umrandet.

Signalwérter am Beginn eines Warnhinweises

kennzeichnen Art und Schwere der Folgen, falls die

MaBnahmen zur Abwendung der Gefahr nicht

befolgt werden.

— HINWEIS bedeutet, dass Sachschaden auftre-
ten kénnen.

— VORSICHT bedeutet, dass leichte bis mittel-
schwere Personenschaden auftreten kénnen.

— WARNUNG bedeutet, dass schwere Personen-
schaden auftreten kdnnen.

— GEFAHR bedeutet, dass lebensgeféhrliche Per-
sonenschaden auftreten kdnnen.

Wichtige Informationen

Wichtige Informationen ohne Gefahren fir
Menschen oder Sachen werden mit dem
nebenstehenden Symbol gekennzeichnet.
Sie werden ebenfalls durch Linien umrandet.

Weitere Symbole

Symbol Bedeutung

> Handlungsschritt

T Drehmoment in Nm fiir 40 °C
Umgebungstemperatur und
1000 m Giber NN

n Nenndrehzahl in 1/min oder
min”" (rpm)

P Abgegebene mechanische Leis-
tung Motor in kW

| Stromstéarke in A

U Nennspannung in V

~ Stromart:
- ,3~“ Wechselspannung

3-phasig
- ,1~“Wechselspannung
1-phasig

- =" Gleichspannung

AL Gesamtlange Antrieb in mm

MD Motordurchmesser in mm

WL Lange Abtriebswelle in mm

We Art Wellenende

m Gewicht in kg

Tl 4] | Drehrichtung der Abtriebswelle
Teile unter elektrischer Span-
nung

Die Technischen Daten entnehmen Sie dem Typen-
schild des Antriebs und dem aktuellen Produktkata-

log.

90000.0002.6913/2022.11
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2.2 Sicherheitshinweise
Allgemeine Sicherheitshinweise

Lesen Sie vor der Montage des Antriebs die Mon-
tage- und Betriebsanleitung sorgféltig und vollstan-
dig durch.

Halten Sie die Reihenfolge der in der Montage- und
Betriebsanleitung aufgefihrten Schritte strikt ein.
Befolgen Sie alle Angaben der Montage- und
Betriebsanleitung, insbesondere alle Angaben zu
Sicherheit, Betrieb, Wartung und Instandhaltung.
Bewahren Sie die Montage- und Betriebsanleitung
Uber die gesamte Produktlebensdauer hinweg auf
bzw. geben Sie diese an den Benutzer/Endkunden
weiter.

Lebensgefahr bei Nichtbeachtung der folgenden
Sicherheitshinweise!

» Unterbrechen Sie vor allen Arbeiten am Antrieb
die Stromversorgung.

» Stellen Sie sicher, dass sich sdmtliche mecha-
nische und elektronische Komponenten - im
direkten Wartungsbereich - in einem ener-
giefreien Zustand befinden (z. B. keine Kon-
densatoren mit Restladung, keine
schwebenden Lasten und ggf. keine
gespannten Federn).

» Verlassen und rdumen Sie den Gefahrenbe-
reich, bevor die Stromversorgung wiederher-
gestellt wird.

» Bei fehlerhafter Montage, Inbetriebnahme,
Wartung usw. sind aufgrund des grof3en Dreh-
moments des Antriebs Personenschaden nicht
auszuschlieBen.

» Der Aufenthalt von Personen im Gefahrenbe-
reich schwebender Lasten ist untersagt.

» Steht der Antrieb unter Belastung, durfen kei-
nesfalls Schrauben, Kupplungen oder sonstige
Teile gelést werden. Ausnahme: Die Entluf-
tungsschraube darf gelést werden, siehe
Abschnitt 5.3, Seite 16.

» Beachten Sie auch landerspezifische Vor-
schriften, Normen, Richtlinien sowie Sicher-
heits- und Unfallverhitungsvorschriften.

Lebensgefahr bei Nichtbeachtung der folgenden
Sicherheitshinweise!

» Der Endschalter dient nur dem Anlagenschutz.
Sichern Sie personenkritische Anwendungen
ggof. gesondert ab.

» Antriebe mit integriertem Wicklungsschutzkon-
takt kdnnen bei Uberhitzung automatisch
abschalten. Kiihlt der Antrieb ab, lauft er unmit-
telbar wieder an. Wenn hierdurch Geféhr-
dungen entstehen, ist die Gesamtanlage vor
automatischem Wiederanlauf zu sichern.

» Bei bestimmten Anwendungen (z. B. Beférde-
rung von Personen, Heben von Toren, Antrieb
von Turen) sind anwendungsspezifisch ggf.
zusétzliche Sicherheitseinrichtungen vorzuse-
hen.

HINWEIS:

Uberlastung des Antriebs.

Sachschaden durch zu groBe Drehmomente!

» Uberschreiten Sie die elektrischen Anschluss-
werte des Antriebs nicht, andernfalls kann der
Antrieb durch zu groBe Drehmomente Uberlas-
tet und zerstért werden.

Trotz sorgféltiger Planung und Einhaltung aller Vor-
schriften kdnnen nicht alle Gefahren und Restri-
siken ausgeschlossen werden.

10
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Warnungen vor Risiken und Restrisiken fur die Sicherheit der Anlage Verantwortlichen
berechtigt worden sind, die jeweils erforder-
lichen Tatigkeiten auszufuihren und dabei még-
liche Gefahren erkennen und vermeiden kénnen
Lebensgefahr bei Nichtbeachtung der folgenden - die ausgebildet, unterwiesen und berechtigt
Sicherheitshinweise! sind, Stromkreise und Gerate gemaf den
Bestimmungen der Sicherheitstechnik ein- und
auszuschalten, zu erden und gemaf den
Arbeitsanforderungen zweckmaBig zu kenn-
zeichnen
— die grundlegende Kenntnisse der Elektrik und
Mechanik sowie Kenntnisse der zugehdrigen
Fachbegriffe besitzen
— die mit allen Warnungen und Vorsichtsmaf-
nahmen gemaf dieser Dokumentation und der
Dokumentation der jeweiligen Komponente aus-
reichend vertraut sind und deren Inhalt verste-

» Unterbrechen Sie vor allen Arbeiten am Antrieb
oder an der Anlage die Stromversorgung und
sichern diese gegen Wiedereinschalten, z. B.
mit einem Schloss. Dies gilt auch fur Hilfsstrom-
kreise wie z. B. Endschalter oder Stillstands-
heizung. Es ist nicht ausreichend, wenn die
Steuerung auf ,Halt“ geschaltet wird. Durch
Ubergeordnete Funktionen wie z. B. Wind- oder
Regenmeldung kann der Antrieb auch bei
~Halt“-Stellung anlaufen.

» Durch Anbauteile oder angetriebene Teile

besteht Gefahr des Erfassens, Aufwickelns hgn . ) ) R

und Quetschens. Beachten Sie u. A. die - die _elne angemessene $|cherhe|tsau§rustung

Sicherheitsabstande nach 1SO 13854 und besitzen und in erster Hilfe geschult sind.

ISO 13857 und sehen Sie angemessene Personen, die Produkte der Fa. Lock Antriebstech-

SchutzmaBnahmen vor, z. B. geeignete nik montieren, bedienen, demontieren oder warten,

Schutzeinrichtungen oder Totmannbetrieb. duirfen nicht unter dem Einfluss von Alkohol, ande-
» Aufgrund konstruktiver MaBnahmen verfligen ren Drogen oder Medikamenten stehen, die die

die Antriebe Uber Selbsthemmung. Trotzdem Reaktionsféhigkeit beeinflussen.

ist ein Versagen der Selbsthemmung nicht vol-
lig auszuschlieBen (Selbsthemmung = Verhar-
ren der Abtriebswelle in ihrer Position nach 3 Produktbezeichnung
Abschalten des Motors auch unter Belastung).

3.1 Hersteller

Lock Antriebstechnik GmbH
Freimut-Lock-StraBe 2

— Bei Einhaltung aller technischen Vorgaben ist
der Antrieb flr eine Nutzungsdauer entspre-
chend Triebwerksgruppe 1Cm, geman

DIN 15020, ausgelegt. D-88521 Ertingen - Germany
— Anbauteile oder angetriebene Teile kdnnen eine .

niedrigere Nutzungsdauer als der Antrieb auf- 3.2 Bezeichnung

weisen.

Elektroantrieb

2.3 Qualifiziertes Personal .
Alle nachfolgend beschriebenen Arbeiten sind von Artikelnummer | 12508 12528
qualifiziertem Personal durchzufiihren. Typen EWA 50 EWA 52

Qualifiziertes Personal sind Personen:

— die aufgrund ihrer Ausbildung, Erfahrung, Unter-
weisung (z. B. von Lock zertifizierte Installa-
teure) sowie Kenntnisse Uber einschlagige
Normen und Bestimmungen, Unfallverhiitungs-
vorschriften und Betriebsverhaltnisse von dem

90000.0002.6913/2022.11 11
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3.3 Lieferumfang Elektroantrieb
Der Lieferumfang kann bei Lieferung von

Im Lieferumfang befinden sich: Teilkomponenten abweichen.

— Elektroantrieb EWA

— Technische Dokumentation in Form einer Kurz-
anleitung (die ausfuhrliche Montage- und
Betriebsanleitung kann heruntergeladen werden
unter www.lockdrives.com)

— ggfs. Zubehor

34 Ubersicht Elektroantrieb (Beispiel)

2
3
4
5
6
7
8
- 9
1 GehéausefuB3 (2x) 9 Motorwellenende
2 Typenschild Elektroantrieb 10 Typenschild Elektromotor
3 je nach Ausfuhrung: Endschalter END 20 oder 11 Endschalterdeckel mit eingebauter Dichtung
Kontrolleinheit LSC 40 12 Endschalterraum
4 Kettenkupplung (2x)* 13 Entliiftungsschraube, Position exemplarisch
5 Abtriebswellenende (2x) P
teilweise Lieferumfang
6 Stellungsrickmelder*
7 Klemmkasten ) . .
Eine Baugruppenbeschreibung entnehmen Sie
8 Elektromotor

dem jeweiligen Abschnitt.

12 90000.0002.6913 / 2022.11
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3.5 Typenschild

Elektroantrieb (Beispiel)

12 3 4
[ | |
! | 1=\
EWA 50.1505 J 2022.06
KA1009.7920712508.1505.2103
Elektroantrieb 150 Nm 4,5 rpm 5
We06 230V 50 Hz [LSC40 DC A60 — 6
SN10]o.oocf7.4788 IP 55 —7
Lock Antriebjiteclinik GimbH = 88/521 |Ertingen = Germany
| wwIN.IocwIIrwes.coml’/ +4|) 7371 9508-22 J
1211 10 9 8

1 Version

2 Kundenauftragsnummer

3 Baujahr/-monat

4 QR-Code Technische Dokumentation

5 Nenndrehzahl n

6 AB60 fir geschiitzten AuBeneinbau/Stall

7 Schutzart IP (DIN EN 60529)

8 Endschaltertyp

9 Drehmoment T

10 Nennspannung U

11 Wellenende We

12 Fortlaufende Seriennummer

4 BestimmungsgemaBe
Verwendung

Diese Montage- und Betriebsanleitung gilt fur die
Elektroantriebe EWA 50 und EWA 52.

4.1 Verwendungszweck

Die genaue Produktbeschreibung der gelieferten
Ausfiihrung entnehmen Sie bitte dem Lieferschein
und dem Typenschild.

Spezialantrieb ausschlieBlich fir Liftung und Schat-

tierung im witterungsgeschutzten gewerblichen

Bereich, zur

— Dachliftung: linienférmig gelagerte Uberkopf-
verglasungen, z. B. in Gewéchsh&usern, Gar-
tencentern, Birogebauden, Hallen, Stéllen,
Luftung in Foliengewéachshéusern

— Seitenliftung: linienférmig gelagerte Vergla-
sungen, z. B. in Gewéachshausern, Fassaden,
Hallen, Wickeljalousien an Stallen und
Gewéchshausern

— Schattierungen: z. B. Seil- und Zahnstangen-
schattierungen in Gewachshausern, Lamellen-
systemen an Fassaden

Spezialantrieb zum Positionieren von Klappen und
Schiebern im gewerblichen Bereich nach Abspra-
che mit dem Hersteller.

Unter anderem sind folgende Sonderausfiihrungen

erhaltlich (nicht fur jeden Typ lieferbar):

— Ausflihrung A60 fir Anwendungen unter -5 °C
bis max. —15°C sowie fiir witterungs- bzw. bereg-
nungsgeschltzten AuBen- und Inneneinbau

— Ausfliihrung mit Sondermotor / mit Frequenzum-
richter

4.2 Einsatzbedingungen

Fur die Verwendung des Antriebs gelten folgende

Einsatzbedingungen:

— Drehmomente, ergédnzende Einbaumafe und
weitere Technische Daten siehe Typenschild
und aktueller Produktkatalog.

— Antrieb nicht fir Dauerbetrieb einsetzen, maxi-
male Einschaltdauer bezogen auf 60 Minuten:

1 Zyklus S3/40 % und 5 Zyklen S3/20 % (d. h.
innerhalb 60 min sind 1 Zyklus mit 4 min Laufzeit
und 6 min Stillstand sowie 5 Zyklen mit je 2 min
Laufzeit und 8 min Stillstand mdglich). Trieb-
werksgruppe 1Cm, gemaf DIN 15020.

— Auf Grund der gréBeren Warmeentwicklung und
des integrierten Wicklungsschutzkontakts haben
Antriebe mit einphasigen Motoren eventuell eine
klrzere Einschaltdauer als Antriebe mit dreipha-
sigen Motoren.

— Umgebungstemperaturbereich fur Betrieb mit
Standard-Antrieb; bei Nenndrehzahl bis 5 min™':
-5 °C bis +60 °C. Andere Versionen siehe Kata-
log. Luftfeuchtigkeit bis maximal 90 %, kurzzeitig
bis 100% mdéglich.

— Zuléssige Netzschwankungen wéhrend des
Betriebs:

— Spannungsschwankungen: +5 %
— Frequenzschwankungen: 3 %/-5 %

90000.0002.6913/2022.11
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— zulassige Einbaulagen siehe Abbildungen im
Abschnitt 5.3, Seite 16, weitere Einbaulagen auf
Anfrage

— max. Kraft auf Abtriebswelle (Gehauseabstand
50 mm): radial 5000 N, axial 400 N

— Beim Heben von frei schwebenden Lasten wie
z. B. Hebeheizung oder Assimilationslicht ist das
Verstellen der Anlage nicht zulassig, wenn sich
die Last im Aufenthaltsbereich von Personen
befindet. Das gesamte System muss immer
durch eine Absturzsicherung gesichert sein.
Nach Beendigung des Verstellvorgangs ist das
System in der jeweiligen Position durch geeig-
nete Mittel (z. B. Fixierung mit Kette) zu sichern.

— Die Lebensdauer des Antriebs erhéht sich
wesentlich:

— bei Schaltzyklen, die eine regelmaBige
Abkiihlung des Antriebs erlauben

— bei niedriger Belastung

— bei kurzer Einschaltdauer

— Werden Antriebe mit einphasigen Motoren deut-
lich unter Nennlast betrieben, kénnen sie sich
starker erhitzen. Das kann zu einer reduzierten
Einschaltdauer fuhren.

Zur Erweiterung des Verwendungszwecks sind
Sonderausfiihrungen lieferbar.

4.3 Einschréankung der Verwendung

Es gelten folgende Einschrankungen fur die Ver-

wendung des Antriebs:

— Antrieb nicht mit Drehmomenten belasten, die
groéBer als das maximale Drehmoment T sind.

— Antrieb nicht mit unzuldssigen Spannungs- und
Frequenzschwankungen betreiben

— Antrieb nicht zur Betatigung von Teilen im
direkten Aufenthaltsbereich (Greifbereich) von
Personen einsetzen. Sicherheitsabstande nach
ISO 13857 sind einzuhalten.

— Antrieb nicht direkter Beregnung aussetzen.

— Antrieb nicht zur Betatigung von Rauch- und
Waérmeabzugsanlagen nach DIN 18232 bzw.
DIN EN 12101 verwenden.

— Antrieb nicht zur Betatigung von automatisch
6ffnenden und schlieBenden Tiren oder Toren
einsetzen.

— Antrieb nicht in explosionsgeféhrdeten Berei-
chen einsetzen, sofern nicht ausdriicklich daflr
vorgesehen.

Es ist verboten, bauliche Veranderungen am
Antrieb durchzufuhren. Bei Zuwiderhandlung tber-
nimmt der Hersteller keine Haftung.

4.4 Missbrauch

Vor nachfolgendem Missbrauch wird ausdrticklich
gewarnt:

— Antrieb nicht oberhalb der Drehmoment- und
Drehzahlangaben entsprechend Typenschild
betreiben

— Antrieb nicht ohne weitere SchutzmaBnahmen
zur Beférderung von Personen, zum Heben von
Toren oder dem Antrieb von Turen usw. verwen-
den

— Antrieb nicht ohne ggf. weitere erforderliche
Schutzeinrichtungen im Gesamtsystem verwen-
den (z. B. Motorschutzschalter)

5 Montage

Die Montage darf nur von qualifiziertem Personal

ausgefihrt werden.

Folgende Werkzeuge und Hilfsmittel werden dazu

benétigt:

— Sechskant-Adapter aus Lieferumfang

— Innensechskantschllssel aus Lieferumfang (nur
bei Antrieben mit Endschalter END 20)

— Steck- oder Gabelschlussel

— Bohrschrauber (kein Schlagbohrer!)

5.1 Transport

Der Antrieb und das Zubehér sind ab Werk fur die

jeweils vereinbarte Transportart entsprechend ver-
packt. Transportieren Sie den Antrieb nur original-

verpackt.

Bei Transport von Hand beachten Sie die zumutba-
ren menschlichen Hebe- und Tragekrafte. Vermei-
den Sie Schlage und StéBe. Achten Sie auf
Beschadigung der Verpackung, des Antriebs und
des Zubehdrs.

14
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Heben Sie den Antrieb nur mit Hebezeug an. Der
Antrieb kann mit Bandern und Gurten an den Aus-
gangswellen oder ggf. an Anschlagdsen angeschla-
gen werden.

Lebensgefahr durch herabfallende Gegenstéande!

Durch herabfallende Gegensténde kann eine

Geféhrdung fur Personen ausgehen.

» Sichern Sie den Gefahrenbereich durch
Abschrankbénder ab.

» Verwenden Sie eine Hebebiihne oder befesti-
gen Sie den Antrieb an der Abtriebswelle mit-
tels geeigneter Hebebander am Hebezeug.

5.2 Antrieb montieren

Quetschgefahr durch automatischen Anlauf!

Gefahr durch elektrischen Schlag bei Beschadi-

gung/Ausreien von Kabeln!

» Setzen Sie vor allen Arbeiten an der Anlage
den Antrieb spannungsfrei und sichern Sie ihn
gegen Wiedereinschalten.

» Stellen Sie sicher, dass zugéngliche Kabel mit
Zugentlastung montiert werden.

HINWEIS:

Sachschaden durch ungleichméBige Verteilung
des Drehmoments!

Die Kupplungen kdénnen bei Uberschreitung des
maximalen Drehmoments zerstort werden.

» Die Befestigungen der Antriebe, Motoren und
der Verbindungselemente sind hohen Drehmo-
mentkraften ausgesetzt. Legen Sie die Monta-
gepunkte unbedingt unter Berlicksichtigung
dieser dynamisch wirkenden Kréfte aus.

» Platzieren Sie den Antrieb in der Mitte des
Abtriebsstranges, um eine gleichmaBige
Belastung der Kupplungen zu erreichen.

» Beachten Sie bei der Auslegung belasteter
Komponenten, dass auf der Abtriebsseite kurz-
fristig ein Mehrfaches des angegebenen Dreh-
moments wirken kann.

» Achten Sie auf eine ausreichende Zugénglich-
keit des Endschalteraums.

5.2.1 FuBmontage

» Montieren Sie den Antrieb an den Gehausefi-
3en mit 4 Schrauben M 10 und 4 Sicherungsmut-
tern an der Konsole lose vor. Mindestfestigkeit
der Schrauben 8.8.

90000.0002.6913/2022.11
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HINWEIS: Typ Schrauben- | Einschraubtiefe
groBe in Antrieb
Sachschaden! min/max
Die Abtriebswelle kann durch Fluchtungsunter- Ewﬁ 58/ M10 10/12mm
schiede zum Abtriebsrohr reiBen. 2
» Die Abtriebswelle und das Abtriebsrohr mis-
sen fluchten. HINWEIS:
» Stellen Sie durch Unterlegen von Ausgleichs-
scheiben unter den GehausefiiBen die Flucht Sachschaden!

von Abtriebswelle und Abtriebsrohr her.

» Verwenden Sie bei nicht ausgleichbaren
Fluchtungsfehlern eine Ausgleichskupplung.

» Schrauben Sie den Antrieb mit den 4 Schrauben
fest, Anzugsdrehmoment 50 Nm (8.8).

Bei Montageféllen mit Holzschraube oder Dibel
ermitteln Sie die Schrauben und Anzugsdrehmo-
mente entsprechend.

5.2.2

Sie kdnnen die beiliegenden Schrauben bzw. die
FuBschrauben verwenden, wenn diese der Ein-
schraubtiefe in der Tabelle entsprechen.

» Montieren Sie den Antrieb unter Beachtung der
Einschraubtiefe mit 4 Schrauben durch Ver-
schrauben mit den Befestigungsbohrungen an
der Konsole lose vor. Mindestfestigkeit der
Schrauben 8.8.

Seitliche Montage

Die Abtriebswelle kann durch Fluchtungsunter-

schiede zum Abtriebsrohr rei3en.

» Die Abtriebswelle und das Abtriebsrohr mis-
sen fluchten.

» Verwenden Sie bei nicht ausgleichbaren
Fluchtungsfehlern eine Ausgleichskupplung.

» Schrauben Sie den Antrieb mit den 4 Schrauben
fest, Anzugsdrehmoment 50 Nm (M 10).

5.3 Getriebeentliiftung montieren

Die Getriebeentliiftung ist notwendig, um Uber- oder
Unterdruck im Getriebegehause zu verhindern.

» Um die Getriebeentliftungsfunktion sicherzu-
stellen, drehen Sie die M6-Schraube entspre-
chend den Abbildungen bezuglich den
Einbaulagen um 2 Umdrehungen auf.

16
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* Nur nach Anfrage freigegeben.

5.4 Kupplung montieren

5.4.1 Kettenkupplung KKS montieren

Lock bietet Kettenkupplungen fir den Ausgleich von
kleinen Fluchtungsfehlern fiir 1° und 6° an. Die ver-
schiedenen Typen diirfen nicht miteinander kombi-
niert werden.

» Montieren Sie die beiden Kupplungshalften auf
der Abtriebswelle und dem Abtriebsrohr mit den
beiliegenden Schrauben (Anzugsdrehmoment
40 Nm) und sichern Sie diese z. B. bei Sechs-
kant- (We66) oder Passfederwelle (We 19) mit
dem beiliegenden Sicherungsring. Stellen Sie

sicher, dass sich die Kupplung nicht axial bewe-

gen und dadurch von der Welle rutschen kann.

» Verdrehen Sie die Kupplungshalften, bis die
Zahne deckungsgleich sind.

» Legen Sie die Doppelkette um die Zéahne der
Kupplungshélften, so dass die Enden der Kette
oben liegen.

» Montieren Sie die Kette den folgenden Abbil-
dungen entsprechend.

Y

=N
0,

90000.0002.6913/2022.11

17



de

Original-Montage- und Betriebsanleitung

5.4.2 Buchskupplung BKS montieren

Lock bietet Buchskupplungen zum Ubertragen der
Drehmomente von Elektro- und Handantrieben
ohne Winkelausgleich an.

» Montieren Sie die Buchskupplung auf der
Abtriebswelle des Antriebs und dem Abtriebs-
rohr mit den beiliegenden Schrauben (Anzugs-
drehmoment 40 Nm) und sichern Sie diese z. B.
bei Sechskantwelle (We66) mit dem beilie-
genden Sicherungsring. Stellen Sie sicher, dass
sich die Kupplung nicht axial bewegen und
dadurch von der Welle rutschen kann.

5.5 Bei Antrieben mit Endschalter
END 20: Endschalter einstellen

Der Endschalter schaltet nach dem ordnungsge-
maBen Einstellen automatisch zwei definierte End-
lagen der Drehbewegung des Antriebs ab.

E Unter www.lockdrives.com finden Sie im
Internet eine Animation zur Einstellung des
Endschalters.

HINWEIS:

Sachschaden!

Die Einstellung der Endlagen darf nicht Gber den
Antrieb erfolgen.

» Fahren Sie das bewegte Element (z. B. Dache-
lement) ausschlieBlich mit einem Bohrschrau-
ber an die gewiinschte Position und stellen Sie
dann die Endlage ein.

Der eingebaute Endschalter END20.20 bzw.
END20.40 deckt einen Schaltbereich von 0-580
Umdrehungen der Abtriebswelle ab. Der Endschal-
ter END20.40 unterscheidet sich vom Endschalter
END20.20 durch die zuséatzlichen Zusatzschalter.

Folgende Schaltfunktionen sind vorgegeben:
— Schalter ,HI“ schaltet Drehrichtung ,|I“ ab
— Schalter ,HII" schaltet Drehrichtung ,|I“ ab

» Demontieren Sie den Endschalterdeckel.

HINWEIS:

Sachschaden durch Feuchtigkeit und Verschmut-
zung!

Bei Unterbrechung der Inbetriebnahme/Fertigstel-
lung der Anlage kdnnen Verschmutzungen auftre-
ten!

» Schiitzen Sie den Installationsbereich durch

geeignete Abdeckungen vor Feuchtigkeit und
Staub.

» Sollte das Potentiometer des Stellungsriickmel-
ders beim Einstellen des Endschalters stéren,
kann dieses voriibergehend demontiert werden.

» Stellen Sie sicher, dass die 6 Schrauben an den
Stellringen lose sind und die Endschalterrollenin
den Vertiefungen der Stellringe sitzen. Die End-
schalterrollen dirfen nicht gekippt sein. Die
6 Schrauben mussen auf einer Linie sitzen. Dies
entspricht dem Auslieferungszustand, siehe
auch nachfolgendes Bild.

18
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» Verbinden Sie einen Bohrschrauber mit dem
Adapter (Sechskant 6 mm) aus dem Endschal-
terdeckel mit dem Motorwellenende.

» Drehen Sie mit dem Bohrschrauber in Drehrich-
tung ,|I“ (siehe Drehrichtungspfeil neben der
Abtriebswelle) bis in die Endstellung.

HINWEIS:

Sachschaden!

Bei zu hoher Drehzahl des Bohrschraubers oder
Benutzung eines Schlagschraubers kann der
Antrieb beschadigt werden.

» Arbeiten Sie bei Verwendung von Bohrschrau-
bern und Adapter mit niedrigen Drehzahlen,
max. 1400 min™', und fahren Sie die Endlagen
langsam an.

» Verwenden Sie keinen Schlagschrauber!

die Gewindestifte weitere 3 bis 4 Umdrehungen
an. Diese Alternative entspricht in etwa der idea-
len Vorgehensweise mit dem Drehmoment-
schlissel. Ein abweichendes
Anzugsdrehmoment kann zu Fehlfunktionen
oder Beschadigung des Endschalters fiihren.

» Entfernen Sie das am Endschalter aufgeklebte
Hinweisetikett und belassen Sie dieses nicht im
Endschalterraum.

» Drehen Sie die 3 Gewindestifte in den Stellringen
des Endschalters ,HI“ mit Hilfe eines Drehmo-
mentschlissels und einem Anzugsdrehmoment
von 0,15 Nm fest. Ein geeigneter Drehmoment-
schlussel ist bei Lock als optionales Zubehdr
erhaltlich.

Alternativ kann hierzu der mitgelieferte
Innensechskantschliissel SW 1,5 mm verwen-
det werden. Drehen Sie hierzu die Gewindestifte
solange an, bis Sie durch einen leichten Wider-
stand ein Anliegen der Gewindestifte an den
Kunststoffradern feststellen. Danach drehen Sie

» Drehen Sie den Antrieb wie zuvor beschriebenin
die andere Endstellung ,II“ (siehe Drehrichtungs-
pfeil neben der Abtriebswelle).

» Drehen Sie die 3 Stellringschrauben des End-
schalters ,HII“ fest, wie zuvor beschrieben.

90000.0002.6913/2022.11
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Feuchtigkeit im Endschalterraum!

Durch Korrosion kann der Endschalter ausfallen.
Bei Uberfahren der Endlagen kénnen Teile der
Luftung (z. B. Fensterglas) bersten und herabfal-
len. Umstehende Personen kénnen verletzt wer-
den.

» Achten Sie darauf, dass der Endschalterraum
trocken ist bzw. trocknen Sie ihn.

» Montieren Sie den Endschalterdeckel wieder mit
den 4 Schrauben und den 4 Unterlegscheiben.

Bei Ausfiihrung mit Zusatzschalter END20.40 sind
durch die Einstellung der Endschalter ,HI* und ,HII*
automatisch die Zusatzschalter ,,SI“ und ,,SII“ auch
eingestellt.

Als Stellungsriickmelder kann PAR 06 oder PAR 10
verwendet werden (siehe Abschnitte 5.5.1 bis
5.5.4, Seiten 20 bis 23).

5.5.1 Stellungsriickmelder PAR 06 montie-
ren

Mit dem Stellungsriickmelder erfolgt die Rickmel-
dung der Position des Antriebs an die Regelung.

Der Stellungsriickmelder ist bei Bestellung ab Werk
bereits montiert. Zur Einstellung lesen Sie bitte unter
Abschnitt 5.5.2, Seite 21 weiter. Im Falle einer
Nachrustung gehen Sie wie folgt vor:

» Montieren Sie das Ritzelrad mit der Achse und
der Schraube im Endschalterblech, Anzugs-
drehmoment 10 Nm. Halten Sie die Achse mit
dem Innensechskantschliussel aus dem Liefer-
umfang fest. Das Zahnrad muss dabei in die Ver-
zahnung des kleinen Zahnrads im Endschalter
eingreifen.

Flhren Sie vor der Montage des Stellungs-
rickmelders die Einstellung des Endschal-
ters durch, siehe Abschnitt 5.5, Seite 18.

Nach Montage des Stellungsriickmelders ist
die Einstellung des Endschalters nicht mehr
moglich. Der Stellungsriickmelder muss zur
Einstellung wieder ausgebaut werden.

Der Standard-Stellungsriickmelder PAR 06 deckt
einen Schaltbereich von 0—-85,4 Umdrehungen der
Abtriebswelle ab.

» Demontieren Sie den Endschalterdeckel, sieche
Abschnitt 5.5, Seite 18.

» Wahlen Sie entsprechend der gewlinschten
Umdrehungen der Abtriebswelle das Potentio-
meter und das Zahnrad entsprechend folgender
Tabelle aus. Die Angaben in der Tabelle sind
Maximalwerte, die tatséchliche Anzahl der
Umdrehungen muss immer kleiner sein. Die
héchste Genauigkeit erreichen Sie, wenn die
Umdrehungszahl weitgehend mit dem Wert der
Spalte 1 folgender Tabelle Gbereinstimmt.

max. Umdre-
hungen der Potentiome- | Zdhnezahl
Abtriebswelle |ter des Zahnrads
1,2 1:1 20
4,0 3:1 20
6,7 5:1 20
13,5 10:1 20
19,3 3:1 28
25,5 3:1 37
32,2 5:1 28
42,6 5:1 37
64,5 10:1 28
85,4 10:1 37

» Stecken Sie das Potentiometer mit entspre-
chend der Tabelle gewahltem Zahnrad mit Mut-
ter und Facherscheibe in das Endschalterblech.

20
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» Schrauben Sie das Potentiometer mit unterlegter
Facherscheibe (nur bei Potentiometern mit
Metallgewinde) und der Mutter fest.
(Anzugsdrehmoment 1,2 Nm)

z=20
(§ % z=37
Q" :

» Verschieben Sie das Zahnrad so, dass die Zah-
ne nicht im Eingriff sind. Drehen Sie die beiden
M3-Schrauben im Zahnrad leicht an.

5.5.2 Stellungsriickmelder PAR 06 einstel-

len

Fuhren Sie vor der Montage des Stellungs-
ruckmelders die Einstellung des Endschal-
ters durch, siehe Abschnitt 5.5, Seite 18.

Nach Montage des Stellungsriickmelders ist
die Einstellung des Endschalters nicht mehr
maglich. Der Stellungsriickmelder muss zur
Einstellung wieder ausgebaut werden.

» Lassen Sie den Antrieb in Drehrichtung ,|I“ (siehe
Drehrichtungspfeil neben der Abtriebswelle) bis
in die Endstellung fahren. Beobachten Sie das
Zwischenrad.

» Drehen Sie das Potentiometer mit Hilfe des
befestigten Zahnrades entgegen der Drehrich-
tung des Zwischenrads Z54 bis kurz vor die
Endstellung.

Z=37

o\
HINWEIS:

Sachschaden!

Bei Uberschreiten der maximalen Umdrehungs-
zahl wird das Potentiometer zerst6rt und muss
ausgetauscht werden.

» Maximal mégliche Anzahl der Umdrehungen
der Abtriebswelle des vorliegenden Potentio-
meters beachten. Bei Bedarf ein anderes
Potentiometer bestellen.
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» Ldsen Sie die M3-Schrauben im Zahnrad wie-
der. Verschieben Sie das Zahnrad auf der Welle
des Potentiometers so, dass dessen Zahne in
das Zahnrad eingreifen. Ziehen Sie anschlie-
Bend die M3-Schrauben fest, Anzugsdrehmo-
ment 0,5 Nm.

Z=37

o\

Z=28

o\

Z=20 |

o\ 0

5.5.3 Stellungsriickmelder PAR 10 montie-

ren

Mit dem Stellungsriickmelder erfolgt die Riickmel-
dung der Position des Antriebs an die Regelung.

Der Stellungsriickmelder ist bei Bestellung ab Werk
bereits montiert. Zur Einstellung lesen Sie bitte unter
Abschnitt 5.5.4, Seite 23 weiter. Im Falle einer
Nachriustung gehen Sie wie folgt vor:

Flhren Sie vor der Montage des Stellungs-
rickmelders die Einstellung des Endschal-
ters durch, siehe Abschnitt 5.5, Seite 18.

Nach Montage des Stellungsriickmelders ist
die Einstellung des Endschalters nicht mehr
moglich. Der Stellungsriickmelder muss zur
Einstellung wieder ausgebaut werden.

Der Standard-Stellungsriickmelder PAR 10 deckt
einen Schaltbereich von 0—190 Umdrehungen der
Abtriebswelle ab.

» Demontieren Sie den Endschalterdeckel, siehe
Abschnitt 5.5, Seite 18.

» Montieren Sie den Stellungsriickmelder im End-
schalterblech in die vorgesehene Nut, Anzugs-
drehmoment 10 Nm. Das Zahnrad muss dabeiin
die Verzahnung im Endschalter eingreifen.

22

90000.0002.6913/2022.11



Original-Montage- und Betriebsanleitung

de

» Drehen Sie die Mutter mit einem Gabelschlussel
(SW 14) fest.

5.5.4 Stellungsriickmelder PAR 10 einstel-

len

» Ermitteln Sie die Drehrichtung des Antriebs.

» Verschieben Sie den Drehrichtungsschalter fur
Drehrichtung ,|I* auf Stellung ,CW/I“.

» Wird erstin Drehrichtung ,II“ gefahren, schieben
Sie der Schalter auf Position ,CCWI/II“.

» Dricken Sie den Startpunkt-Taster (rot) (LED
blinkt rot) bis zum roten Leuchten der LED. Der
Startwert wird ibernommen und der Signalaus-
gang auf 0 V gesetzt. (Die rote LED leuchtet wei-
terhin bis zum Ende des Einstellvorgangs.)

» Fahren Sie den Antrieb auf Endposition.

» Dricken Sie den Endpunkt-Taster (griin) (LED
blinkt griin) bis zum griinen Leuchten der LED.
Der Endwert wird lbernommen und der Signal-
ausgang je nach Ausflihrung auf 5 V oder 10 V
gesetzt. Die griine LED leuchtet fur 5 Sekunden
nach.

PAR 10
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» Im Fall einer falsch eingestellten Drehrichtung
blinkt die rote und griine LED abwechselnd.
Nehmen Sie dann eine erneute Einstellung des
Drehrichtungsschalters vor. Bei richtiger Dreh-
richtung gibt die LED kein Signal aus.

PAR 10

Im Bedarfsfall kdnnen Sie den Stellungsriickmelder
auf Grundeinstellung zuriicksetzen:

» Driicken Sie dazu gleichzeitig den Startpunkt-
und Endpunkt-Taster bis zum Leuchten der LED
nach 5 Sekunden: die Grundeinstellung wurde
Ubernommen. Beide LED leuchten fir
5 Sekunden nach.

5.5.5 Probelauf durchfiihren

» Fihren Sie nach der Einstellung der Stellungs-
rickmeldung einen Probelauf des Antriebs
durch. Achten Sie dabei auf Ubereinstimmung
zwischen der Drehrichtung der Abtriebswelle
und dem Steuersignal.

» Prufen Sie die korrekte Einstellung und Funktion
der Stellungsriickmeldung mittels Spannungs-
messgerat.

Feuchtigkeit im Endschalterraum!

Durch Korrosion kann der Endschalter ausfallen.
Bei Uberfahren der Endlagen kénnen Teile der
Luftung (z. B. Fensterglas) bersten und herabfal-
len. Umstehende Personen kénnen verletzt wer-
den.

» Achten Sie darauf, dass der Endschalterraum
trocken ist bzw. trocknen Sie ihn.

» Montieren Sie den Endschalterdeckel, siehe
Abschnitt 5.5, Seite 18.

E Die Kabel und Drahte dirfen die Zahnrader
keinesfalls beriihren.

» Verlegen Sie das Kabel fur die Steuerung
z. B. in einer Aussparung im Endschalter-
blech und verwenden Sie Kabelbinder.

24

90000.0002.6913/2022.11



Original-Montage- und Betriebsanleitung de

5.6 Bei Antrieben mit Kontrolleinheit LSC 40: Endlagen und Stellungsriickmeldung
einstellen

5.6.1 Ubersicht und technische Daten der Kontrolleinheit

Die Kontrolleinheit ist in folgenden Varianten Die Kontrolleinheitist bei Lastspannung AC mitdem
verflgbar: Antrieb vorverkabelt.
— AC-Variante Die Kontrolleinheit deckt einen Schaltbereich von
— DC-Variante ca. = 37.500 Umdrehungen der Abtriebswelle ab.
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1 Klemme 8-polig (Abisolierlange 8,5- 9,5 mm, 7 Taste ,S*
Querschnitt 0,2— 1,5 mm2) 8 Schalter ”INV“

Kontrolleinheit LSC 40 DC (blaue Abdeckplatine)

2 LED HII 9 Schalter ,FCT“ (ohne Funktion)

3 Taste HII" 10 Klemme 13-polig (Abisolierlange 9— 10 mm,
4 LED HI¢ Querschnitt 0,5— 1,5 mm?)”

5 Taste ,HI" " Die Verwendung von Aderendhiilsen ist nicht
6 LED,S" zulassig.
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» Demontieren Sie den Endschalterdeckel.
LSC 40 AC: eren i

Versorgungsspannung 120 V-240 V AC,
50 Hz + 60 Hz,
(max. Strom 10 A)

Gebrauchskategorie AC15,10A
Stromaufnahme 50 mA

Angaben nach Niederspannungsrichtlinie

Bemessungsspannung 250V
Bemessungs- 4 kV
stoBspannung

. » Um den Zustand der Kontrolleinheit abzufragen,
Uberspannungskategorie 3 dricken Sie die Taste ,S*.
Sobald an der Kontrolleinheit die Hilfsspannung

Verschmutzungs- 2 anliegt, wird der Zustand dauerhaft angezeigt.
kategorie

. Die Kontrolleinheit hat im Auslieferungszustand
Isolierstoffgruppe 2 (ohne Lack) bereits gesetzte Endstellungen; diese missen erst
LSC 40 DC: zurlickgesetzt werden.

» Um die Endstellungen zurlickzusetzen, halten
Sie die Tasten ,HI" und ,HII" gedriickt. Driicken
Sie zusatzlich die Taste ,,S“ solange, bis LED ,HI“

Versorgungsspannung 15VvV-28V DC
(max. Strom 0,7 A)

Stromaufnahme 50 mA und LED ,HII" rot leuchten.
» Zum Einstellen der Endstellungen verbinden Sie
5.6.2 Riicksetzen und Endstellungen ein- eine Bohrmaschine mit dem Adapter (Sechskant
stellen 6 mm) aus dem Endschalterdeckel mit dem

Motorwellenende.

Lebensgefahr durch Verschmutzung!

» Schitzen Sie den Installationsbereich durch
geeignete Abdeckungen vor Feuchtigkeit und
Staub wahrend der Montage, Inbetriebnahme
und wenn die Inbetriebnahme unterbrochen
werden sollte. Achten sie darauf, dass der
Installationsbereich trocken ist.
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HINWEIS:

Sachschaden!

Bei zu hoher Drehzahl des Bohrschraubers oder
Benutzung eines Schlagschraubers kann der
Antrieb beschadigt werden.

» Arbeiten Sie bei Verwendung von Bohrma-
schine und Adapter mit niedrigen Drehzahlen,
max. 1400 min'1, und fahren Sie die Endstel-
lungen langsam an.

» Verwenden Sie keinen Schlagschrauber!

» Drehen Sie mit der Bohrmaschine in Drehrich-
tung I bis Sie die gewiinschte Endstellung
erreicht haben (siehe Drehrichtungspfeil neben
der Abtriebswelle).

» Wenn die gewiinschte Endstellung erreicht ist,
speichern Sie die Endstellung ,HI“. Halten Sie
dazu die Taste ,S“ gedrickt, und dricken Sie
zusatzlich die Taste ,HI" bis die LED ,HI" von rot
auf griin wechselt.

» Wenn die Endstellung ,HI" eingestellt ist, drehen
Sie den Antrieb wie zuvor beschrieben in die
andere Endstellung |l (siehe Drehrichtungspfeil
neben der Abtriebswelle).

» Wenn die gewiinschte Endstellung erreicht ist,
speichern Sie die Endstellung ,HII". Halten Sie
dazu die Taste ,S“ gedriickt, und driicken Sie
zusatzlich die Taste ,HII" bis die LED ,HII" von
rot auf griin wechselt.

» Prifen Sie abschlieBend, ob die Endstellungen
eingestellt sind. Driicken Sie dazu die Taste ,S“
es mussen alle drei LED (LED ,HI*/LED ,HII*/
LED ,S") griin leuchten. Ist dies nicht der Fall,
wiederholen Sie die Einstellung der Endstellun-
gen wie zuvor beschrieben.

Lebensgefahr durch Feuchtigkeit!

» Achten Sie darauf, dass der Endschalterraum
trocken ist.

» Montieren Sie den Endschalterdeckel wieder mit
den 4 Schrauben und den 4 Unterlegscheiben.

Alle Kontrolleinheiten sind mit einem Zusatzschalter
zur Endabschaltung ausgestattet. Durch Einstellung
der Endstellungen ,HI“ und ,HII“ werden automa-
tisch die Zusatzschalter ,,SI* und ,,SII* mit einem defi-
nierten Nachlauf mit eingestellt.

5.6.3 Riicksetzen fiir Nachstellung

» Wenn Sie eine einzelne Endstellung nachstellen
wollen, fahren Sie wie in Kapitel 5.6.2, Seite 26
beschrieben auf die von Ihnen gewlinschte neue
Endstellung.

» Setzen Sie die Endstellung neu, indem Sie die
Taste S gedriickt halten und zuséatzlich die ent-
sprechende Taste fir die Endstellung driicken
(Taste ,HI“ oder Taste ,HII"). Wenn die LED ,HI*
bzw. LED ,HII* von griin nach rot und wieder auf
griin wechselt ist die neue Endstellung gespei-
chert.

5.6.4 Endlagen einstellen bei leerer Batterie

oder einer Temperatur von unter -5 °C

Geféahrliche elektrische Spannung! Tod oder
schwere Verletzungen beim Berlhren der
Anschlusse!

» Die Einstellung der Kontrolleinheit darf nur
durch qualifiziertes Personal erfolgen.

» Schalten Sie den Antrieb energiefrei und sichern
Sie ihn gegen Wiedereinschalten.

» Prifen Sie die Energiefreiheit des Antriebs.

» Legen Sie eine Hilfsspannung von 24 V DC an
die Klemmen ,+“ und an ,—“ an (siehe
Kapitel 5.6.1, Seite 25, Pos. (1)).

» Sichern Sie die Kontrolleinheit nach den giiltigen
Vorschriften.

» Stellen Sie die Endstellung gemaB Kapitel 5.6.2,
Seite 26 ein.

» Entfernen Sie die Hilfsspannung.

90000.0002.6913/2022.11

27



de Original-Montage- und Betriebsanleitung
5.6.5 Stellungsriickmeldung einstellen 6 Elektrischer Anschluss und
Inbetriebnahme

Es wird zwischen folgenden zwei Optionen der
Stellungsriickmeldung unterschieden:

— LPR 02 (analoges Signal: 0-10 V, 4-20 mA)
— LPR 04 (analoges Signal: 0-10 V, 4-20 mA,
digitales Signal: inkrementale A/B-Spur -

Pegel 12V)

Bei freigeschalteter Stellungsrickmeldung LPR 02
oder LPR 04 richten sich die Ausgangssignale
0-10 V und 4-20 mA zwischen den Endstellungen
LHI“ und ,HII“ automatisch ein.

Das digitale Positionssignal gibt je Umdrehung der
Abtriebswelle 2458 Inkremente aus.

» Wenn die Ausgangssignale ,4-20 mA* oder ,,0-
10 V“invertiert werden mussen, schalten Sie
den Antrieb in einen energiefreien Zustand und
und sichern Sie ihn gegen Wiedereinschalten.

» Prufen Sie die Energiefreiheit des Antriebs.

Stellen Sie den Schalter INV um.

» Fuhren Sie einen Probelauf des Antriebs geman
Abschnitt 5.5.5, Seite 24 durch.

\4

Der Anschluss und die Inbetriebnahme diirfen nur
nach erfolgter Montage des Antriebs von qualifi-
ziertem Personal ausgefuhrt werden.

HINWEIS:

Sachschaden!

Zugentlastungen schitzen flexible elektrische
Kabel vor dem Herausreif3en.

» Stellen Sie sicher, dass alle zugénglichen
Kabel mit einer Zugentlastung montiert wer-

den.
6.1 EMV-gerechte Installation von
Lock-Elektroantrieben
6.1.1 Uberblick

Far eine EMV-gerechte Installation gelten die Vor-
schriften der Normenreihe DIN VDE 0100.

Geman DIN VDE 0100-410 muss zwischen SELV-
Stromkreisen und 400/230-V-Stromkreisen sowie
anderen Stromkreisen des Niederspannungsbe-
reiches eine rdumliche Trennung erfolgen, z. B.
durch Trennstege im Kabelkanal.

Klein-
span- | Nieder-
nung |span-
(SELV) | nung
LSC40 | Versorgungsleitung X
DC (Endschalter)
Signalleitung (LPR) X
LSC40 | Versorgungsleitung X
AC (Endschalter)
Signalleitung (LPR) X
END Versorgungsleitung X X
20 (Endschalter)
Signalleitung (PAR) X
Elek- Motorleitung drei-
troan- | phasig X
trieb

Spannungsbereich der LSC-Signal- und Versor-
gungsleitungen

28
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» Achten Sie auf eine passende Schutzbeschal-
tung auf allen Schitzen (Klein- und Niederspan-
nung).

6.1.2 Réumliche Trennung mit Trennstegen

uls

-

Ausfihrung nach DIN EN 50174-2

Abstand A bei
Trennsteg aus
Art der Installation Stahl
ungeschirmte Netzkabel und
ungeschirmte informations-
technische Kabel 50 mm
ungeschirmte Netzkabel und
geschirmte informationstech-
nische Kabel 5mm
geschirmte Netzkabel und
ungeschirmte informations-
technische Kabel 2mm
geschirmte Netzkabel und
geschirmte informationstech-
nische Kabel 0mm
Abstand Trennsteg

6.1.3 Ausfiihrung ohne rdumliche Trennung

Wenn eine rdumliche Trennung zwischen SELV-
Stromkreisen und Stromkreisen des Niederspan-
nungsbereiches nicht realisierbar ist, wenden Sie
folgende MaBnahmen an:

— Verwendung von geschirmten Kabeln, die
zuséatzlich zur Basisisolierung mit einem Mantel
aus Isolierstoff oder einem geerdeten Metall-
schirm umhiillt sind

— Verwendung eines beidseitig aufgelegten Kabel-
schirms

— Verwendung von EMV-gerechten Kabelver-
schraubungen mit:

— AbmaBen M20 x 1,5 oder M16 x 1,5
— mindestens IP 55
— mindestens selbstverléschend

Hinweis: Geeignete Kabelverschraubungen finden
Sie bei allen gangigen Herstellern von Kabelver-
schraubungen oder kénnen auf Anfrage auch Uber
die Firma Lock bezogen werden.

Geeignet ist zum Beispiel:
SKINTOP® MS-HF-M SC von Lappkabel

Beispiel: EMV-Kabelverschraubung

90000.0002.6913/2022.11
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6.1.4 Weitere Hinweise

Beachten Sie folgende weitere Hinweise flr eine
EMV-gerechte Kabelverlegung:

— Verlegen Sie den Hin- und Ruckleiter immer
gemeinsam.

— Vermeiden Sie Reserveschleifen an allen
Anschlusskabeln.

— Verlegen Sie stérbehaftete Leitungen bevorzugt
in den Ecken eines metallischen Kabelkanals
oder Eckprofils. Dies vermindert die Abstrahlung
der Leitung.

— Verlegen Sie die Leitungen so dicht wie mdglich
am Bezugspotenzialausgleich, wie der Monta-
geplatte, dem Blechkanal oder der geerdeten
Maschinenkonsole.

— Kreuzen Sie Leitungen méglichst nur im rechten
Winkel.

— Eine einzelne ungeschirmte oder ungefilterte
Leitung kann alle anderen MaBBnahmen wir-
kungslos machen.

— Entstérglieder an der Steuerung kénnen bei ver-
bleibenden Stérungen Abhilfe schaffen.

Die hier aufgefiihrten MaBnahmen sind Stand der
Technik zur Minimierung EMV-technischer Sto-
rungen. Dennoch kann es trotz der Umsetzung aller
hier angewendeten MaBnahmen unter Umstéanden,
durch nicht vorhersehbare EMV-technische Einflus-
se, zu weiteren Stérungen kommen. Diese missen
als Einzelfélle vor Ort betrachtet werden.

6.2 Antriebe mit 3-phasigen Wechsel-
strommotoren

Bei Antrieben mit 3-phasigem Netzan-
schluss werden die Endschalter ,HI* und
,HII“ und die optionalen Zusatzschalter ,S1“
und ,SII* an der Steuerung angeschlossen.
Die Endabschaltung muss durch die Steue-
rung sichergestellt werden.

Bei Antrieben mit Endschalter END 20:
Endschalter anschlieBen

Feuchtigkeit im Endschalterraum!

Dadurch kénnen elektrischer Schlag, Fehlfunkti-
onen oder Ausfall des Endschalters ausgeldst
werden.

6.2.1

» Stellen Sie vor Beginn aller Arbeiten sicher,
dass der Endschalterraum trocken ist.

» Beachten Sie die maximale Schaltleistung der
Schalter bei Leiterquerschnitt 0,75 mmZ.
Betrieb der Endschalter entweder mit:

— Niederspannung:

Hauptschalter Standardschalter 250 VAC, 6 A;
Zusatzschalter 230 VAC, 6 A
oder mit

— Kleinspannung < 30 VDC, Strom = 20 mA bis

max. 100 mA

HINWEIS:

Sachschaden!

Nach Betrieb mit verschiedenen Spannungen und
Stromstarken schaltet der Endschalter nicht mehr
zuverlassig.

» Betreiben Sie einen einmal mit Niederspan-
nung (z. B. 230 V AC) betriebenen Endschalter
nicht mehr mit Kleinspannung (24 V DC)!

» Beachten Sie den zulassigen Bereich der
Stromstarken fur Kleinspannung von mindes-
tens 20 mA bis maximal 100 mA.

30
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» Demontieren Sie den Endschalterdeckel.

» SchlieBen Sie den Schutzleiter an den PE-
Anschluss an (M4, Anzugsdrehmoment 2 Nm).
Falls vom Steuerungshersteller eine geschirmte
Leitung vorgeschrieben ist, kann die Abschir-
mung auf den PE-Anschluss aufgelegt werden.

» Flhren Sie die Anschlussleitung (Kabeldurch-
messer 612 mm) durch die Kabelverschrau-
bung M20x1,5.

» SchlieBen Sie die Kabel an der Anschlussleiste
wie folgt an:

Standardlieferumfang mit END20.20:

— Anschluss Schalter ,HI“: Klemmen 1 und 2.

— Anschluss Schalter ,HII*: Klemmen 7 und 8.
Optional mit END20.40:

— Anschluss Schalter ,SI*: Klemmen 4 und 5.

— Anschluss Schalter ,SII“: Klemmen 10 und
11.

<
=
DIN
1SO 7089 Q§§>4449299f55§1
4,3A2 |
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DIN 6798 <‘>
4,3A4 g;@

» BeiVerwendungvon,SI“und,SII* diese auf eine
separate Sicherheitsschaltung mit Not-Aus-
Funktion (z. B. separaten Schutz) schalten.
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E Die Kabel und Drahte dirfen die Zahnrader
keinesfalls berlhren.
» Verlegen Sie das Kabel fiir die Steuerung
z. B. in einer Aussparung im Endschalter-
blech und verwenden Sie Kabelbinder.

» Drehen Sie die Kabelverschraubung fest.

» Montieren Sie den Endschalterdeckel wieder mit
den 4 Schrauben und Unterlegscheiben und zie-
hen Sie die Schrauben mit einem Anzugsdreh-
moment von 2,5 Nm fest.

90000.0002.6913/2022.11
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Eingeklemmte Kabel!

Stdérungen wahrends des Betriebs durch einge-
klemmte Kabel méglich.

» Klemmen Sie kein Kabel ein.

» Achten Sie auf Dichtheit.

Feuchtigkeit im Endschalterraum!

Durch Korrosion kann der Endschalter ausfallen.
Bei Uberfahren der Endlagen kénnen Teile der
Luftung (z. B. Fensterglas) bersten und herabfal-
len. Umstehende Personen kdnnen verletzt wer-
den.

» Achten Sie darauf, dass der Endschalterraum
trocken ist bzw. trocknen Sie ihn.

Bei Antrieben mit Endschalter END 20:
Stellungsriickmelder anschlieBen
(Option)

6.2.2

Verlegen Sie die Anschlussleitung des Potentiome-
ters als Funktionskleinspannung, getrennt oder
EMV-gerecht geschirmt ausgefiihrt von anderen
Leitungen.

» Falls der Stellungsriickmelder nicht vom Werk
aus vormontiert ist, schrauben Sie eine Kabel-
verschraubung, GréBe M16x1,5, in das Gehau-
se. Ziehen Sie die Anschlussleitung
(Kabeldurchmesser 4 —10 mm) durch und dich-
ten Sie diese ab.

Beispiel: PAR 06

» Verbinden Sie die Anschlussleitung entspre-
chend nachfolgendem Anschlussbild mit den
Klemmen 21, 22, 23 des Potentiometers.
Dazu kann der Anschlussstecker am Potentio-
meter abgezogen werden.

212223 ) Tom OB
LN U B} B O e =y
O U0 ’_L” H ] 8 g

i ?

E Die Kabel und Drahte dlrfen die Zahnrader
keinesfalls beriihren.

» Verlegen Sie das Kabel fur die Steuerung

z. B. in einer Aussparung im Endschalter-
blech und verwenden Sie Kabelbinder.

32
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Bei Antrieben mit Kontrolleinheit
LSC 40: Kontrolleinheit anschlieBen

6.2.3

Geféahrliche elektrische Spannung! Tod oder

schwere Verletzungen beim BerlUhren der

Anschlusse oder von fehlerhafter Verkabelung!

» Offnen Sie den Endschalterdeckel nurim span-
nungslosen Zustand.

» Entfernen Sie die Abdeckplatine nicht.

» Legen Sie Spannung nur an die eingebaute
Kontrolleinheit an.

» Flhren Sie die Verkabelung berlhrsicher aus.

» Schieben Sie die Kabel nicht seitlich an der Pla-
tine vorbei nach unten. Klemmen Sie die Kabel
nicht ein.

» Demontieren Sie die Kontrolleinheit nur im
spannungslosen Zustand.

» Schalten Sie den Antrieb energiefrei und sichern
Sie ihn gegen Wiedereinschalten.

» Prufen Sie die Energiefreiheit des Antriebs.

» Demontieren Sie den Endschalterdeckel, siehe
Abschnitt 5.6.2, Seite 26.

» Flhren Sie die Anschlussleitung durch die
Kabelverschraubung:

Die Abisolierlange muss 9 — 10 mm und der
Kabelquerschnitt 0,5-1,5 mm? betragen. Die
Verwendung von Aderendhilsen ist nicht zulés-
sig.

» SchlieBen Sie die Kabel an der 13-poligen
Anschlussleiste (siehe Kapitel 5.6.1, Seite 25,
Pos. (1)) wie folgt an:

— Anschluss Schalter ,HI“ und ,,SI*:
Klemmen 1 und 5

— Anschluss Schalter ,HII“ und ,,SII*:
Klemmen 7 und 11

Achten Sie darauf, dass die Spannungsversor-
gung nur an den Eingangen (Klemme 1 und 7)
anliegen darf. An den Ausgéangen (Klemme 5 und
11) darf keine Dauerspannung angelegt werden.

Der Schaltplan befindet sich am Ende dieser Anlei-
tung, siehe Seite 493.

» Flhren Sie nach erfolgter Installation eine Zug-
prifung der einzelnen Adern durch.

HINWEIS:

Der Neutralleiter ,N“ (bei LSC 40 AC) bzw. Minus-
leiter ,—* (bei LSC 40 DC) muss immer ange-
schlossen werden.

HINWEIS:

Sachschaden!

» Betreiben Sie die Kontrolleinheit nur mit den
vorgesehenen Betriebsspannungen AC oder
DC. Andernfalls kann die Kontrolleinheit
beschéadigt werden.

HINWEIS:

Sachschaden!

Durch zu schnelles Umschalten der Drehrichtung
kann die Kontrolleinheit beschéadigt werden.

» Zur Drehrichtungsumkehr muss die Umschal-
tung Uber eine ,Aus“-Stellung erfolgen.

» Zur Drehrichtungsumkehr des Motors sollte ein
Zeitglied Uber ca. 2 Sekunden in der Steuerung
verwendet werden.

» SchlieBen Sie den Schutzleiter an den PE-
Anschluss an (M4, Anzugsdrehmoment 2 Nm).
Falls vom Steuerungshersteller eine geschirmte
Leitung vorgeschrieben ist, kann die Abschir-
mung auf den PE-Anschluss aufgelegt werden.
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» Drehen Sie die Kabelverschraubung fest.

9
@5@

» Montieren Sie den Endschalterdeckel wieder mit
den 4 Schrauben und Unterlegscheiben und zie-
hen Sie die Schrauben mit einem Anzugsdreh-
moment von 2,5 Nm fest.

HINWEIS:

Eingeklemmte Kabel!

Stérungen wéhrends des Betriebs durch einge-
klemmte Kabel méglich.

» Klemmen Sie kein Kabel ein.

» Achten Sie auf Dichtheit.

» Achten Sie darauf, dass der Endschalterraum
trocken ist.

Bei Antrieben mit Kontrolleinheit
LSC 40: Stellungsriickmeldung
anschlieBen

6.2.4

Verlegen Sie die Anschlussleitung der Stellungs-

rickmeldung als Funktionskleinspannung, getrennt

oder EMV-gerecht geschirmt ausgefthrt von ande-

ren Leitungen.

Fur den Anschluss an der 8-poligen Klemmleiste

muss die Abisolierlange 8,5- 9,5 mm und der

Kabelquerschnitt 0,2— 1,5 mm? betragen. Die Ver-

wendung von Aderendhulsen ist nicht zulssig.

» Schalten Sie den Antrieb energiefrei und sichern
Sie ihn gegen Wiedereinschalten.

» Prufen Sie die Energiefreiheit des Antriebs.

» SchlieBen Sie an Klemme ,+“ und ,—“ Gleich-
spannung 24 V DC zur Versorgung der Stel-
lungsrickmeldeoptionen an.

» SchlieBen Sie die von Ihnen gewiinschte Option
der Stellungsrickmeldung an.

Folgende Méglichkeiten stehen zum Anschluss des
Stellungsrickmelders zur Verfigung.

4-20mMA

GND
Signal 4-20mA ——— 4-20mA
O0-10V
INC B
INC A
+24VDC —— +

O-10V

4-20mA
Signal 0-10V ——— 0-10V
GND —— -
INC B
INC A
+24VDC —— +
4-20mA
0-10V
Signal INC B ———— INC B
Signal INC A ———— INC A
GND — -
+24VDC —— +
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Elektrischer Anschluss 3-Phasen-
Motor

HINWEIS:

Spannung und Frequenz der Stromquelle stimmen
nicht mit den Angaben auf dem Typenschild des
Elektromotors Uberein.

Zerstdrung des Antriebs mdglich.

» Stellen Sie sicher, dass Spannung und Fre-
quenz der Stromquelle mit den Angaben auf
dem Typenschild des Elektromotors lberein-
stimmen.

6.2.5

E Im Auslieferungszustand sind die Motoren
mit Priflitzen ausgestattet. Diese dienen zur
werksseitigen Funktionsprifung.

» Entfernen Sie beim Anschluss des
Motors die Priiflitzen und verwenden Sie
geeignete Anschlussleitungen.

» SchlieBen Sie den Schutzleiter gemafi
DIN VDE 0100 an der Schutzleiterklemme des
Elektromotors an.

» Demontieren Sie den Klemmkastendeckel.

HINWEIS:

Sachschaden durch Feuchtigkeit und Verschmut-

zung!

Bei Unterbrechung der Inbetriebnahme/Fertigstel-

lung der Anlage kénnen Verschmutzungen auftre-

ten!

» Schitzen Sie den Installationsbereich durch
geeignete Abdeckungen vor Feuchtigkeit und
Staub.

» Fihren Sie die Anschlussleitung durch die
Kabelverschraubung, entfernen Sie ggf. den
Verschlussstopfen.

» SchlieBen Sie den Elektromotor entsprechend
den Angaben auf dem Motor-Typenschild an
und Uberplfen Sie die Briicken auf dem
Klemmbrett.

— Schutzleiter an Klemme PE
— Phase L1 an Klemme U1
— Phase L2 an Klemme V1
— Phase L3 an Klemme W1

w2 U2 V2

» Drehen Sie den Antrieb mit dem Bohrschrauber
in eine Position zwischen beiden Endstellun-
gen.
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HINWEIS: A GEFAHR:

Sachschaden!

Bei zu hoher Drehzahl des Bohrschraubers oder
Benutzung eines Schlagschraubers kann der
Antrieb beschadigt werden.

» Arbeiten Sie bei Verwendung von Bohrschrau-
bern und Adapter mit niedrigen Drehzahlen,
max. 1400 min'1, und fahren Sie die Endlagen
langsam an.

» Verwenden Sie keinen Schlagschrauber!

» Ermitteln Sie durch kurzzeitiges Einschalten des
Motors die Drehrichtung des Antriebs und ver-
gleichen Sie diese mit dem Drehrichtungspfeil
neben der Abtriebswelle.

Lebensgefahr durch Uberfahren der Endlagen!

Bei Uberfahren der Endlagen kénnen Teile der

Luftung (z. B. Fensterglas) bersten und herabfal-

len. Umstehende Personen kénnen verletzt wer-

den.

» Drehrichtung ,|“ muss mit Endschalter ,HI* und
Drehrichtung ,II“ mit Endschalter ,HII“ geschal-
tet werden.

» Tauschen Sie ggf. zum Drehrichtungswechsel
Phase L1 mit Phase L2.

» Montieren Sie den Klemmkastendeckel wieder.

HINWEIS:

Sachschaden durch Feuchtigkeit im Klemmkas-

ten!

Durch Korrosion kann der Motor ausfallen und

muss ausgetauscht werden.

» Klemmen Sie kein Kabel ein.

» Achten Sie auf Dichtheit.

» Die Kabelverschraubung soll méglichst nach
unten zeigen.

» Achten Sie darauf, dass der Installationsbe-
reich trocken ist bzw. trocknen Sie ihn.

Lebensgefahr durch mechanische Kréfte!

Ein Phasentausch im Stromversorgungsnetz
verursacht die Drehrichtungsumkehr des Antriebs.
Bei Phasentausch werden die Endschalter wir-
kungslos.

» Installieren Sie Phasenfolgewéachter vor der
Antriebssteuerung.

6.3 Antriebe mit 1-phasigen Wechsel-
strommotoren

Lebensgefahr durch Uberfahren der Endlagen!

Durch zu schnelles Umschalten der Drehrichtung
kann der Antrieb in dieselbe Richtung weiterlaufen
wie bisher und die Endlage uberfahren werden.

Bei Uberfahren der Endlagen kénnen Teile der
Luftung (z. B. Fensterglas) bersten und herabfal-
len. Umstehende Personen kdnnen verletzt wer-
den.

» Zur Drehrichtungsumkehr muss die Umschal-
tung uber eine ,Aus“-Stellung erfolgen.

» Zur Drehrichtungsumkehr des Motors sollte ein
Zeitglied Giber ca. 2 Sekundenin der Steuerung
verwendet werden.

Lebensgefahr durch mechanische Kréfte!

» Antriebe mit integriertem Wicklungsschutzkon-
takt kdnnen bei Uberhitzung automatisch
abschalten. Kiihlt der Antrieb ab, lauft er unmit-
telbar wieder an. Wenn hierdurch Geféhr-
dungen entstehen, ist die Gesamtanlage vor
automatischem Wiederanlauf zu sichern.
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Bei 1-phasigem Netzanschluss wird der
Motor direkt Gber die Endschalter ,HI“ und
LHII“ abgeschaltet. Die optionalen Zusatz-
schalter ,,SI“ und ,,SII“ sind im Auslieferungs-
zustand mit ,HI“ und ,HII" in Reihe
geschaltet.

Zur Drehrichtungsumkehr muss die
Umschaltung uber eine ,,Aus“-Stellung erfol-
gen.

Zur Drehrichtungsumkehr des Motors sollte
ein Zeitglied Uber ca. 2 Sekunden in der
Steuerung verwendet werden.

HINWEIS:

Zerstdrung des Antriebs mdglich.

Spannung und Frequenz der Stromquelle stimmen
nicht mit den Angaben auf dem Typenschild des
Elektromotors Uberein.

» Stellen Sie sicher, dass Spannung und Fre-
quenz der Stromquelle mit den Angaben auf
dem Typenschild des Elektromotors lberein-
stimmen.

Im Auslieferungszustand sind die Motoren mit einer
4-adrigen Anschlussleitung ausgestattet.

Fur spezielle Anschlussoptionen liegt tem-
porér eine nicht angeschlossene sechste
Litze mit einer Schutztille im Endschalter-
raum vor. Diese ist fiir den Anschluss und die
Inbetriebnahme in Verbindung mit dem End-
schalter END 20 ohne Bedeutung.

» SchlieBen Sie die Anschlussleitung in einer
geeigneten Abzweigdose unter Beachtung der
Kennzeichnung der Adern und des Schaltplans
des Steuerungsherstellers an.

— Ader PE = Schutzleiter (PE)

— Ader Nr. 3 = Neutralleiter (COM bei 240 V)
— Ader Nr. 1 = Phase fur Drehrichtung |

— Ader Nr. 2 = Phase fir Drehrichtung Il

E Die Endschalter sind bereits verdrahtet. Soll
die Verdrahtung verandert werden, gehen
Sie wie in Abschnitt 6.2.1, Seite 30 vor.

Beim Anschluss mehrerer Antriebe muss jeder
Antrieb Uber einen separaten Schalter oder Relais
geschaltet werden.

6.4 Bauseitigen Motorschutzschalter
einstellen

» Stellen Sie den Motorschutzschalter an der
bauseitigen Steuerung auf den Anschlusswert
geman Typenschild des Elektromotors ein.

» Starten Sie den Antrieb im Ein-/Aus-Betrieb.

» Betreiben Sie den Antrieb unter Belastung im
Arbeitsbereich zwischen den Abschaltpunkten.
Messen und Uberprifen Sie die Stromaufnahme
des Motors wahrend eines kompletten Offnungs-
und SchlieBvorgangs.

Die Stromwerte am Betriebspunkt finden Sie
unter www.lockdrives.com.

» Stellen Sie den Motorschutzschalter auf einen
um 5% héheren Wert als den Messwert ein. Der
eingestellte Wert darf den Anschlusswert des
Motors um maximal 3% iiberschreiten (Uberlast-
schutz).

Bei allen 1-Phasen-Motoren ist werksseitig ein
Wicklungsschutzkontakt integriert, der den Motor
vor Uberhitzung schiitzt.
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6.5 Inbetriebnahme

7 Betrieb

HINWEIS: A GEFAHR:

Fur eine lange Lebensdauer des Antriebs ist die
Verwendung entsprechend Triebwerksgruppe
1Cm, gemaB DIN 15020, eine Grundlage.

» Stellen sie die Steuerung/Regelung entspre-
chend dieser Triebwerksgruppe ein.

» Lock empfiehlt einen Betriebsstundenzahler
einzubauen.

Fuhren Sie nach erfolgter Montage einen Probelauf
durch. Halten Sie dabei folgende Schritte ein:

» Sichern Sie den Gefahrenbereich vor dem Ein-
schalten des Antriebs nach den geltenden Vor-
schriften ab.

» Starten Sie den Antrieb nicht im Automatikbe-
trieb, sondern im Ein-/Aus-Betrieb.

» Kontrollieren Sie die Funktion des Endschalters
sowie die Abschaltpunkte flr beide Drehrich-
tungen.

» Falls erforderlich, korrigieren Sie die Einstellung
des Endschalters.

» Uberpriifen Sie den richtigen Sitz und die Ein-
baustelle der Entliftungsschraube, siehe
Abschnitt 5.3, Seite 16 sowie die Montage des
Endschalterdeckels und Klemmkastendeckels.

» Uberpriifen Sie die Ubereinstimmung der Dreh-
richtungen ,|“ und ,II* mit ,Auf*/,Zu”.

» Montieren Sie den Endschalterdeckel, siehe
Abschnitt 5.5, Seite 18.

Lebensgefahr durch Elektrizitdt und mechanische
Kréafte!

Durch tUbergeordnete Funktionen wie z. B. Wind-
oder Regenmeldung kann der Antrieb auch bei
,Halt“-Stellung anlaufen.

Bei Antrieben mit Einphasenmotor ist der Wick-
lungsschutzkontakt (Temperaturkontrolle) intern
verschaltet. Bei ausgeléstem Wicklungsschutz-
kontakt I&uft der Antrieb nach dem Abkuhlen auto-
matisch wieder an.

» Unterbrechen Sie vor allen Arbeiten am Antrieb
oder an der Anlage die Stromversorgung und
sichern diese gegen Wiedereinschalten, z. B.
mit einem Schloss. Dies gilt auch fur Hilfsstrom-
kreise wie z. B. Endschalter, Stillstandsheizung
oder Frequenzumrichter. Es ist nicht ausrei-
chend, wenn die Steuerung auf ,Halt“ geschal-
tet wird.

» Stellen Sie bei 1-phasigen Wechselstrommo-
toren vor Beginn der Tatigkeiten sicher, dass
sich Kondensatoren im entladenen Zustand
befinden.

71 Larm

Die Larmentwicklung (Schalldruckpegel) liegt unter-
halb 70 dB (A).

7.2 Erwarmung

Der Antrieb ist nicht flr Dauerbetrieb geeignet.
Beachten Sie die Angaben zur Einschaltdauer im
Abschnitt 4.2, Seite 13.
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8 Inspektion und Wartung

Inspektions- und Wartungsarbeiten diirfen nur von
qualifiziertem Personal ausgefiihrt werden.

Lebensgefahr durch herabfallende Gegenstéande!

Durch herabfallende Gegensténde kann eine
Geféhrdung fur Personen ausgehen.

» Sichern Sie den Gefahrenbereich durch
Abschrankbander ab.

Lebensgefahr durch Elektrizitdt und mechanische
Krafte!

Durch ubergeordnete Funktionen wie z. B. Wind-
oder Regenmeldung kann der Antrieb bei ,Halt"-
Stellung unkontrolliert anlaufen.

» Unterbrechen Sie vor allen Arbeiten am Antrieb
oder an der Anlage die Stromversorgung und
sichern diese gegen Wiedereinschalten, z. B.
mit einem Schloss. Dies gilt auch fir Hilfsstrom-
kreise wie z. B. Endschalter, Stillstandsheizung
oder Frequenzumrichter. Es ist nicht ausrei-
chend, wenn die Steuerung auf ,Halt“ geschal-
tet wird.

» Beachten Sie die Gefahr von eventuell verblie-
benen Restladungen in Kondensatoren (z. B.
bei 1-phasigen Motoren). Uberpriifen Sie die
Kondensatoren vor Wartungsarbeiten mit
einem geeignetem Multimeter.

8.1

Beachten Sie die gesetzlich oder sonstige vorge-
schriebene Wartungsintervalle.

Wartungsfristen

Zeitraum Arbeiten

3 Monate oder |- GetriebeauBenseite und

25 Betriebs- I?ereich unter Einbauort auf

stunden Olleckage prifen, siehe
Abschnitt 10.7, Seite 44

de

Zeitraum Arbeiten
6 Monate oder |- Antrieb auf ungewdhnliche
50 Betriebs- Laufgerausche prifen, ggf.
stunden Ricksprache mit dem Liefe-

ranten halten
12 Monate — Verschlei3 des Schneckenrads
oder 100 auf der Welle prifen, siehe
Betriebsstun- Abschnitt 8.2.1, Seite 40
den — Schaltfunktion und Abschalt-

punkte der Endschalter ,HI,
LHIY ST und ,SIT* prafen

— Kupplungen am Abtriebsstrang
auf festen Sitz und Verschlei3
prufen, ggf. festziehen oder
austauschen

— bei Kettenkupplungen KKS
Kette und Zahne der Kupp-
lungshaélften leicht einélen und
Uberschussiges Fett entfernen

— Kette und Zahne der Kupp-
lungshalften auf Verschlei3 und
Korrosion prufen, ggf. austau-
schen

— festen Sitz des Antriebs prifen,
ggf. nachziehen

— elektrische Anschlusse am
Motor und Endschalter prifen

— Kabelummantelungen auf Ver-
sprédung prafen

— bei Antrieben mit Endschalter
END 20: Gewindestifte im Stell-
ring mit 0,15 Nm nachziehen

— Endschalterraum auf eventuell
eingedrungene Feuchtig-
keit/Kondenswasser priifen und
ggf. trocknen

— Die fur den Druckausgleich des
Getriebes um 2 Umdrehungen
geldste Schraube in héchster
Position auf Gewindegangig-
keit prifen und ggf. Verunreini-
gungen um diesen
Schraubenkopf herum beseiti-
gen.
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8.2 Wartungsschritte

VerschleiB des Schneckenrads auf der
Welle priifen

8.2.1

» Fahren Sie den Antrieb in eine lastfreie Position.
» Unterbrechen Sie die Stromversorgung.

Fir die nachfolgenden Arbeiten muss
sichergestellt sein, dass sich die Last nach
dem Abkuppeln des Antriebs nicht selbstan-
dig in Bewegung setzen kann.

Lebensgefahr durch mechanische Kréfte!

Durch das Lésen der Kupplung und Abkuppeln
des Abtriebsstranges werden die Endschalter wir-
kungslos.

» Kuppeln Sie Antrieb und Abtriebsstrang in der-

selben Position wieder an oder stellen Sie vor
der Inbetriebnahme die Endschalter neu ein.

» Kuppeln Sie den Antrieb vom Abtriebsstrang ab,
so dass sich die Abtriebswelle frei drehen lasst.

» Prifen Sie durch Drehen an der Abtriebswelle
des Antriebs, ob das Getriebe ,Spiel” hat. Bei
deutlich merklichen ,Spiel“, demontieren Sie den
Antrieb und senden ihn zur Uberpriifung an den
Hersteller, sieche Abschnitt 9, Seite 41. Bei gerin-
gem ,Spiel“verbinden Sie den Antrieb wieder mit
dem Abtriebsstrang.

maximales ,,Spiel“ an der
Abtriebswelle

Typ

EWA50/EWA52 |3°

8.2.2 Aufkleber auf VerschleiB priifen

» Priufen Sie die werksseitig angebrachten Aufkle-
ber auf Vollstandigkeit und Lesbarkeit.
— Reinigen Sie die Aufkleber (siehe
Abschnitt 8.3, Seite 40).
— Tauschen Sie beschadigte oder unleserliche
Aufkleber aus. Wenden Sie sich dazu an den
Hersteller.

8.3 Reinigung

Lebensgefahr durch Elektrizitdt und mechanische
Kréfte!

Der Antrieb kénnte unkontrolliert anlaufen.

» Unterbrechen Sie vor der Reinigung des
Antriebs die Stromversorgung und sichern
diese gegen Wiedereinschalten, z. B. mit
einem Schloss. Dies gilt auch fur Hilfsstrom-
kreise wie z. B. Endschalter, Stillstandsheizung
oder Frequenzumrichter. Es ist nicht ausrei-
chend, wenn die Steuerung auf ,Halt“ geschal-
tet wird.

» Fuhren Sie Reinigungsarbeiten nur in span-
nungsfreiem Zustand des Antriebs durch.

» Verwenden Sie zur Reinigung keine Hoch-
druckreiniger. Es besteht die Gefahr, dass
Wasser in das Getriebe eindringt und dadurch
Dichtungen beschéadigt werden.

» Verwenden Sie zur Reinigung keine tropfnas-
sen Tucher.

» Entfernen Sie vorsichtig groben Schmutz. Ver-
wenden Sie dazu niemals scharfe oder spitze
Gegenstéande!

» Verwenden Sie fir eine feuchte Reinigung eine
weiche Birste, wenig Wasser und bei Bedarf ein
mildes Handspulmittel. Achten Sie darauf, dass
kein Wasser durch die Entliftungsbohrung ins
Getriebe eindringt. Dadurch kann das Getriebe
beschéadigt werden.

» Die Verwendung von Lésungsmitteln oder
agressiven Reinigungsmitteln ist nicht zulassig.
Es besteht die Gefahr, dass die Dichtungen
angegriffen werden und diese dadurch schneller
altern.
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9 Demontage

Die Demontage darf nur von qualifiziertem Personal

ausgefihrt werden.

9.1 Demontage Antrieb

Lebensgefahr durch Elektrizitdt und mechanische
Krafte!

Der Antrieb kénnte unkontrolliert anlaufen.

» Unterbrechen Sie vor allen Arbeiten am Antrieb
oder an der Anlage die Stromversorgung und
sichern diese gegen Wiedereinschalten, z. B.
mit einem Schloss. Dies gilt auch fir Hilfsstrom-
kreise wie z. B. Endschalter, Stillstandsheizung
oder Frequenzumrichter. Es ist nicht ausrei-
chend, wenn die Steuerung auf ,Halt“ geschal-
tet wird.

» Beachten Sie die Gefahr von eventuell verblie-
benen Restladungen in Kondensatoren (z. B.
bei 1-phasigen Motoren). Uberpriifen Sie die
Kondensatoren vor Wartungsarbeiten mit
einem geeignetem Multimeter.

Lebensgefahr durch herabfallende Gegenstande!

Durch herabfallende Gegenstande kann eine
Geféhrdung fur Personen ausgehen.

» Sichern Sie den Gefahrenbereich durch
Abschrankbander ab.

10 Stérungsbeseitigung

Lebensgefahr durch elektrische oder mecha-
nische Krafte!

Durch tUbergeordnete Funktionen wie z. B. Wind-
oder Regenmeldung kann der Antrieb bei ,Halt“-
Stellung unkontrolliert anlaufen.

» Unterbrechen Sie vor allen Arbeiten am Antrieb
oder an der Anlage die Stromversorgung und
sichern diese gegen Wiedereinschalten, z. B.
mit einem Schloss. Dies gilt auch fir Hilfsstrom-
kreise wie z. B. Endschalter, Stillstandsheizung
oder Frequenzumrichter. Es ist nicht ausrei-
chend, wenn die Steuerung auf ,Halt“ geschal-
tet wird.

Die Stoérungsbeseitigung darf nur von qualifiziertem
Personal ausgefiihrt werden.

10.1 Storung: Stromausfall

» Schalten Sie die Stromzufuhr ab, um ein

unkontrolliertes Wiederanlaufen des Antriebs zu
verhindern.

» Fir den Notbetrieb drehen Sie den Antrieb am

Motorwellenende mit einem Bohrschrauber und
dem Adapter aus dem Endschalterdeckel, siehe
Abschnitt 5.5, Seite 18 in die gewlinschte
Arbeitsstellung.

Die Endlagen diirfen dabei nicht Giberfahren
werden.

» Fahren Sie den Antrieb in eine lastfreie Position.

» Demontieren Sie alle elektrischen Verbin-
dungen.

» Demontieren Sie die Verbindung zwischen
Abtriebswelle und Abtriebsrohr.

» Drehen sie die EntlGftungsschraube um die
gedffneten Gewindegénge zurlick, sodass diese
komplett eingeschraubt ist.

» Demontieren Sie den Antrieb.

90000.0002.6913/2022.11
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» Uberpriifen Sie die elektrische Schaltfunktion
HINWEIS: der Schalter ,HI“ und ,HII“ sowie der Zusatz-
schalter ,SI“ und ,SII“. Die Schalter miissen als
Sachschaden!

Bei zu hoher Drehzahl des Bohrschraubers oder
Benutzung eines Schlagschraubers kann der
Antrieb beschéadigt werden.

» Arbeiten Sie bei Verwendung von Bohrschrau-
bern und Adapter mit niedrigen Drehzahlen,
max. 1400 min™", und fahren Sie die Endlagen
langsam an.

» Verwenden Sie keinen Schlagschrauber!

10.2

> Uberpr[]fen Sie die elektrischen Anschliisse,
auch den Endschalteranschluss.

» Uberpriifen Sie den bauseitigen Motorschutz-
schalter und kontrollieren Sie dessen Einstel-
lung, siehe Abschnitt 6.4, Seite 37. Tritt der
Fehler wiederholt auf, kann eine Uberlastung
vorliegen.

» Bei Antrieben mit Endschalter END 20: Uberprii-
fen Sie, ob die Endschalterrolle umgekippt ist,
Einstellung siehe Abschnitt 5.5, Seite 18.

» Prufen Sie bei Antrieben mit 3-phasigem Netzan-
schluss, ob die Drehrichtung |/, Il mit dem End-
schalter ,HI“ und ,HII" Gbereinstimmt.

» Bei Antrieben mit Einphasenmotor kann die

Temperaturkontrolle des Motors angesprochen
haben. Unterbrechen Sie die Stromzufuhr, set-
zen Sie den Antrieb energiefrei und lassen Sie
ihn ca. 20 Minuten abkuihlen.
Messen Sie die Kapazitat des Kondensators und
vergleichen Sie ihn mit dem jeweils aufgedruck-
ten pF-Wert. Sofern der Fehler nach Wiederher-
stellung der Stromzufuhr wieder auftreten sollte,
kann eine Uberlastung des Antriebs vorliegen.

Storung: Motor lauft nicht an

10.3  Stérung bei Antrieben mit End-
schalter END 20: Endlage liberfah-

ren

» Kontrollieren Sie den festen Sitz der Stellringe im
Endschalter und die korrekte Einstellung der
Endschalter. Stellen Sie ggf. die Endschalter neu
ein, siehe Abschnitt 5.5, Seite 18.

Offner angeschlossen und gepriift werden. Sie
kénnen die Endlage simulieren, in dem Sie die
Endschalterrolle wegklappen. Zum Betrieb dur-
fen die Endschalterrollen nicht gekippt sein,
siehe Abschnitt 5.5, Seite 18.

» Prifen Sie die Schitze der Wendeschutzsteue-
rung auf Ihre Schaltfunktion und tauschen Sie
diese ggf. aus.

10.4  Stoérung bei Antrieben mit
Kontrolleinheit LSC 40:

Endstellung liberfahren

» Kontrollieren Sie die korrekte Einstellung der
Kontrolleinheit. Stellen Sie ggf. die Endstellun-
gen neu ein, siehe Kapitel 5.6.2, Seite 26.

» Uberpriifen Sie die elektrische Schaltfunktion
der Schalter ,HI“ und ,HII“ sowie der Zusatz-
schalter,SI“und ,SlI“. Diese Schalter missen als
Offner angeschlossen und gepriift werden.
Gehen Sie dazu wie folgt vor:

— Schalten Sie den Antrieb energiefrei und
sichern Sie ihn gegen Wiedereinschalten.

— Prufen Sie die Energiefreiheit des Antriebs.

— Legen Sie eine Hilfsspannung von 24 V DC
an die Klemmen ,+“und an ,—“ an (siehe
Kapitel 5.6.1, Seite 25, Pos. (1)).

— Drehen Sie den Antrieb mit einer Bohrma-
schine zu den beiden eingestellten Endstel-
lungen (,LED HI“ und ,LED HII“ signalisieren
die Positionen).
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— Prifen Sie mit einem Durchgangsprufer an
den Klemmleisten die Schaltstellungen der
Kontrolleinheit vor und nach Erreichen der
eingestellten Endstellung.

— Entfernen Sie die Hilfsspannung.

10.5 Stérung bei Antrieben mit
Kontrolleinheit LSC 40:
Pufferbatterien leer

Wenn sich die Endlagen im spannungsfreien
Zustand nicht einstellen lassen, priifen Sie die Puf-
ferbatterien.

» Wenn erforderlich, senden Sie die Pufferbatte-
rien oder den Endschalter zum Austausch ein.

10.6  Storung bei Antrieben mit
Kontrolleinheit LSC 40:
Betriebsanzeigen

» Schalten Sie den Antrieb energiefrei und sichern
Sie ihn gegen Wiedereinschalten.

» Prufen Sie die Energiefreiheit des Antriebs.

» Legen Sie eine Hilfsspannung von 24 V DC an
die Klemmen ,+“ und an ,—“ an (siehe
Kapitel 5.6.1, Seite 25, Pos. (1)).

Nachfolgende Betriebsanzeigen zeigen den
Zustand der Kontrolleinheit sowie der Endstellun-
gen an:

LED ,,S“ LED ,,HI“ LED ,HII“ Zustand

griin leuchtend beliebig beliebig Hilfsspannung liegt an

aus beliebig beliebig Hilfsspannung liegt nicht an

beliebig rot leuchtend rot leuchtend ,HI“ und ,HII" nicht gesetzt

beliebig grun leuchtend rot leuchtend LHI gesetzt, HII“ nicht gesetzt
beliebig rot leuchtend grin leuchtend »HI" nicht gesetzt, ,HII" gesetzt
beliebig grin leuchtend grun leuchtend Position zwischen den Endstellungen
beliebig grin blinkend grin leuchtend Position im Bereich Endstellung JHI
beliebig aus grin leuchtend Endstellung ,HI" erreicht

beliebig grun leuchtend griin blinkend Position im Bereich Endstellung JHIT
beliebig grin leuchtend aus Endstellung ,HII" erreicht

beliebig rot blinkend griin leuchtend Zusatzschalter ,SI1“ erreicht

beliebig grun leuchtend rot blinkend Zusatzschalter ,SII” erreicht

*Wenn sich die Position der Endstellung ,HI“ oder ,HII“ nhert, beginnt die jeweilige LED zu blinken. Die
Blinkfrequenz erhéht sich, je ndher an die Endstellung herangefahren wird.

» Entfernen Sie die Hilfsspannung.

90000.0002.6913/2022.11
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» Uberpriifen Sie den richtigen Sitz und die Ein-
baustelle der Entliftungsschraube, siehe
Abschnitt 5.3, Seite 16.

Stoérung: Olverlust

» Bei Olverlust wenden Sie sich an den Liefe-
ranten.

Das Getriebe verfligt Uiber eine Lebensdauer-

schmierung. Im Normalfall ist kein Getriebedlwech-
sel erforderlich.

10.8

» Stellen Sie vor der Wiederinbetriebnahme
sicher, dass alle Bauteile korrekt eingebaut und
alle Anschliisse korrekt ausgefihrt sind.

» Nehmen Sie den Antrieb gemaf Abschnitt 6.5,
Seite 38 wieder in Betrieb.

Wiederinbetriebnahme

11 Ersatzteile und Teiletausch

Der Teiletausch darf nur von qualifiziertem Personal
ausgefihrt werden.

Verwenden Sie nur Original-Ersatzteile und Origi-
nal-Schmiermittel.

Bei Schadensfallen, welche auf die Nichtverwen-
dung von Originalkomponenten zuriickzufiihren
sind, bestehen keine Garantie- und Gewabhrleis-
tungsanspriche.

Aus Grinden der Produktsicherheit liefert Lock als
Ersatzteil nur komplette Getriebe, Elektromotoren,
Endschalter und Potentiometer.

Getriebeteile dirfen nur von einer autorisierten Kun-
dendienststelle der Fa. Lock ausgetauscht oder
repariert werden.

Sollte der Antrieb trotz sorgfaltigster Herstell- und
Prifverfahren unter Einhaltung der Wartungsvorga-
ben (siehe Abschnitt 8, Seite 39) innerhalb der
gesetzlich vorgeschriebenen Gewahrleistungszeit
oder der vertraglich vereinbarten Garantiezeit aus-
fallen, so sichern wir Ihnen die gesetzliche bzw. ver-
einbarte Ersatzlieferung geman unserer AGB zu.

Geben Sie bei allen Rickfragen und Ersatzteilbe-
stellungen Ihre Kundenauftragsnummer laut Typen-
schild des Produkts an.

Weitere Informationen (z. B. Produktkataloge)
erhalten Sie auch im Internet unter:

www.lockdrives.com

111

» Bauen Sie den Antrieb aus, siehe Abschnitt 9.1,
Seite 41.

» Legen Sie den Antrieb so auf festem Untergrund
ab, dass der Motor nach oben zeigt.

» Losen Sie die Sechskantschrauben am Motor-
flansch und nehmen Sie den Motor ab.

» Prifen Sie, ob an der Flanschflache des Getrie-
begehduses Dichtungsreste haften und entfer-
nen Sie diese Dichtungsreste ggf. vorsichtig.

» Fetten Sie die Motorwelle ein.

Motor austauschen

» Montieren Sie den Ersatzmotor und die dazuge-
hérige neue Dichtung mit den Sechskantschrau-
ben am Getriebegehause, Anzugsdrehmoment
EWA 50: 5 Nm, EWA 52: 8 Nm, (M5).

» Bei 1-Phasen-Motor: Der Ersatzmotor wird mit
Kabel geliefert. SchlieBen Sie das Kabel am
Endschalter an, siehe Abschnitt 11.2, Seite 44.

» Montieren Sie den Antrieb, siehe Abschnitt 5,
Seite 14 und Abschnitt 6, Seite 28.

» Vor Inbetriebnahme bzw. Probelauf: Lassen Sie
den Antrieb nach erfolgter Montage in urspriing-
licher Betriebsposition mindestens 2 Stunden
lang ruhen, damit sich im Getriebedl schwe-
bende Abriebs- und VerschleiBpartikel absetzen
kénnen.

» Stellen Sie den Motorschutzschalter erneut ein.

11.2  Interne Verdrahtung

Die hier dargestellte interne Verdrahtung
wird nur im Stérungsfall/bei Motortausch
bendtigt. Alle Anschlisse sind werkseitig
hergestellt.

11.2.1 Interne Verdrahtung des 1-phasigen

Motors

Die Schaltbilder befinden sich am Ende dieser
Anleitung, siehe Seiten 492/493.
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12 Zubehore

Geben Sie bei allen Riickfragen und Zubehérbestel-
lungen lhre Kundenauftragsnummer laut Typen-
schild des Produkts an.

Weitere Informationen (z. B. Zubehérkataloge)
erhalten Sie auch im Internet unter:
www.lockdrives.com

13 Lagerung

Fuar die Lagerung missen folgende Hinweise

beachtet werden:

— Lagerung in gut bellftetem trockenem Raum.

— Schutz gegen Bodenfeuchtigkeit durch Lage-
rung im Regal oder auf Holzrost.

— Abdeckung zum Schutz gegen Staub und
Schmutz.

— Unlackierte Flachen mit geeignetem Korrosions-
schutzmittel behandeln.

14 Gewaéhrleistungs- und
Garantieanspriiche

Die Fristen und Bedingungen zu Garantie- und
Gewabhrleistungsanspriichen sind den Allgemeinen
Geschaftsbedingungen und Garantiebedingungen
zu entnehmen.

Grundlage der Garantie und Gewahrleistungsfristen
ist die angegebene Nutzungsdauer des Antriebs
entsprechend der Triebwerksgruppe unter Einhal-
tung aller technischer Vorgaben.

Wahrend der Garantie- und Gewabhrleistungszeit
diirfen die Antriebe nur mit unserer ausdriicklichen
Genehmigung gedffnet werden, andernfalls erlischt
jeglicher Gewahrleistungs- oder Garantieanspruch.
Ausgenommen davon ist das Offnen des Endschal-
terraums zum Zwecke der Einstellung der End-
schalter.

15 Entsorgung

Unserem Leitbild folgend, Gbernehmen wir Verant-
wortung gegeniiber Menschen, Tieren und unserer
Natur. Deshalb ist es uns ein Anliegen eine lebens-
werte Umwelt zu erhalten.

Entsprechend diesem Leitbild bitten wir Sie, Metalle
und Kunststoffe der Wiederverwertung zukommen
zu lassen. Entsorgen Sie Elektronikbauteile, wie
beispielsweise bestlckte Leiterplatinen, bitte fach-
gerecht.

Entsorgen Sie Schmier- und Reinigungsstoffe
umweltgerecht. Beachten Sie die gesetzlichen Vor-
schriften.

Beachten Sie unbedingt die produktspezifischen
Sicherheits- und Anwendungshinweise in dieser
technischen Dokumentation!

Anderungen vorbehalten.
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Thank you
for choosing a Lock EWA 50/ EWA 52 power
drive.

As the leading manufacturer of drive technol-
ogy for natural ventilation and shading, we
are committed to meeting the highest quality
demands from our customers. We ask you to
follow these Installation and Operating
Instructions during installation and setting in
order to satisfy these high demands during
later usage as well.

Please contact us should any questions
arise. To call the Service Team:

Hotline Germany: +49 7371 9508-22
Hotline Benelux: +31 174 212833

Hotline North America: +1 (877) 562 5487

Email Service: service@lockdrives.com
Your Lock Team
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1 Declarations

1.1 Declaration of Incorporation
according to
EC Machinery Directive
2006/42/EC, Appendix Il B

Lock Antriebstechnik GmbH
Freimut-Lock-StraBe 2
D-88521 Ertingen, GERMANY

We declare herewith that the following partly com-
pleted machine is only intended to be incorporated
into or assembled with another machine or equip-
ment as defined in Article 2g:

Power drive EWA 50 / EWA 52

The specific technical documents pursuant to
Appendix VII B have been created and will be made
available to the competent national authority by post
onrequest. This partly completed machine complies
with the requirements of the following Directives:

Machinery Directive 2006/42/EC, Appendix Il
No. 1B

EMC-Directive 2014/30/EU
RoHS-Directive 2011/65/EU

The following harmonized standards were applied:

ENISO 12100:2010
Safety of Machinery - General principles for design -
Risk assessment and risk reduction

EN 60204-1:2018

Safety of Machinery: Electrical equipment of
machines

Other standards:

EN IEC 60034-5:2020

Rotating electrical machines Part 5: Protection
classes based on the overall design of rotating elec-
trical machines (IP code) - Classification

The following essential requirements of the
EC Machinery Directive 2006/42/EC have been
applied and observed:

Directive 2006/42/EC Annex |

Point 1.1.2, Point 1.1.3, Point 1.1.5, Point 1.3.2,
Point1.3.4, Point 1.3.7, Point 1.3.8, Point 1.3.9,
Point 1.5.1, Point 1.5.2, Point 1.5.6, Point 1.5.9,
Point 1.7

This partly completed machine may only be com-
missioned when it has been determined that the
machinery, in which this partly completed machine
is to be installed, complies with the provisions of the
Machinery Directive.

Authorised representative responsible for compiling
the technical documentation:

M. Bausch (address as above)

Ertingen, 01.10.2022

~

Frank Lock, Managing Director
Lock Antriebstechnik GmbH

48

90000.0002.6913/2022.11



Translation of original Installation and Operating Instructions en

1.2 Declaration of Incorporation
according to the Supply of
Machinery (Safety) Regulations
2008, Annex Il B EE

Lock Antriebstechnik GmbH
Freimut-Lock-StraBe 2
D-88521 Ertingen, GERMANY

We hereby declare under our sole responsibility,
that the partly completed machinery

Power drive EWA 50 / EWA 52

Complies with the following enactments:

The Supply of Machinery (Safety) Regulations
2008

Electromagnetic Compatibility Regulations
2016

The following designated standard/s were used:

EN ISO 12100:2010
Safety of machinery - General principles for design -
Risk assessment and risk reduction

EN 60204-1:2018
Safety of machinery - Electrical equipment of
machines

EN 60034-5:2001/A1:2007
Rotating electrical machines (only valid for products
with electric drive)

The relevant technical documentation is compiled in
accordance with part B of Annex VIl and will be
transmitted by post or electronic mail in response to
areasoned request by the national authorities.

The partly completed machinery must not be putinto
service until the final machinery into which itis to be
incorporated has been declared in conformity with
the provisions of the Supply of Machinery (Safety)
Regulations.

Person authorised to compile the relevant technical
documentation:

Lock Antriebstechnik GmbH (address see above)

Ertingen, 03.08.2022

N

Frank Lock,
Managing Director

bl

Manfred Bausch,
Head of Engineering
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2 Explanation of Symbols and
Safety Information

2.1 Explanation of symbols

Warning information

Warnings included in the text are marked with
{ ) a triangular icon and the text framed.

Signal words at the start of the warning information

indicate the type and severity of consequences

when measures to prevent risks are not followed.

— NOTICE means property damage can occur.

— CAUTION means light or medium personal inju-
ries can occur.

— WARNING means serious personal injuries can
occur.

— DANGER means personal injuries dangerous to
life can occur.

Important information

Further symbols

Important information without risks for per-
sons or property are identified with the sym-
bol shown. The information is also framed.

Symbol Significance
> Activity
T Torque in Nm for 40 °C (104 °F)
ambient temperature and
1000 m (3280 ft) above sea level
n Rated speed in 1/min or
min’" (rpm)
P Mechanical motor power output
in kW
I Currentin A
u Rated voltage in V
~ Power type:
— “3~" AC voltage, 3-phase
- “1~" AC voltage, 1-phase
— “=" DC voltage
AL Overall drive length in mm
MD Motor diameter in mm
WL Output shaft length in mm
We Type of shaft end
m Weight in kg
TI. 4. | Output shaft rotation direction
2 Parts carrying voltage

Referto the drive type plate and the relevant product
catalogue for technical data.
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2.2 Safety information
General safety information

Read the Installation and Operating Instructions
carefully and thoroughly before installing the drive.
Follow the sequence of steps in the Installation and
Operating Instructions exactly. Observe all specifi-
cations in the Installation and Operating Instruc-
tions, in particular, all details concerning safety,
operation, maintenance and repair. Keep the Instal-
lation and Operating Instructions throughout the
service life of the product or pass them on to the
user/end customer.

Dangerto life when the following safety information
is not observed!

» Disconnect the power supply before carrying
out any work on the drive.

» Ensure all mechanical and electronic compo-
nents - in the direct maintenance area - are in
an energy-free state (e.g., no capacitors with
residual charge, no suspended loads and,
where required, no tensioned springs).

» Clear and leave the danger zone before recon-
necting the power supply.

» Injuries to persons cannot be excluded in the
event of faulty installation, start-up, mainte-
nance, etc., because of the high torque of the
drive.

» Persons are not permitted to be present in the
danger zone of suspended loads.

» Screws, couplings or other parts may not be
loosened while the drive is under load. Excep-
tion: The ventilation screw may be loosened;
see Section 5.3, page 57.

» Also observe local national regulations, stand-
ards and guidelines as well as safety and acci-
dent prevention regulations.

Danger to life when the following safety information
is not observed!

» The limit switch only serves to protect the plant.
If necessary, secure personal-critical applica-
tions separately.

» Drives with integrated winding protection con-
tact can switch off automatically when over-
heated. The drive starts again immediately
after cooling down. Secure the complete plant
against automatic restart when this causes any
danger.

» For certain applications (e.g. transporting peo-
ple, lifting gates, operating doors), additional
safety devices may have to be provided
depending on the application.

Drive overload.

Material damage when torque too high!

» Do not exceed the electrical connection values
of the drive otherwise the drive can be over-
loaded and severely damaged.

Despite careful planning and maintaining all regula-
tions, not all hazards and residual risks can be
excluded.

90000.0002.6913/2022.11
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Warnings on risks and residual risks

Danger to life when the following safety information
is not observed!

Disconnect the power supply before carrying out
any work on the drive and secure the drive against
being switched on again, e. g. with alock. This also
applies to auxiliary power lines such as, e. g., limit
switches or standstill heating. Just switching the
control to “Stop” is not sufficient. The drive can
move even in the “Stop” position as a result of
higher ranking functions such as wind or rain sig-
nals.

» There is a danger of becoming entangled or
crushed by attachments or driven parts.
Observe, among others, safety distances
according to ISO 13854 and ISO 13857 and
plan suitable protective measures, e.g. protec-
tive equipment or dead man operation.

» The drives are fitted with self-locking devices
for design reasons. Nevertheless, a failure of
the self-locking device cannot be completely
excluded (self-locking = the output shaft
remains in its position after the motor is
switched off, even under load).

— When all technical specifications are complied
with, the drive is designed for a service life con-
forming to drive group 1Cm according to
DIN 15020.

— Attachments or driven parts can have shorter
service lives than the drive.

2.3 Qualified personnel

All the work described in the following must be car-
ried out by qualified personnel.

Qualified personnel are persons:

— Authorized by those responsible for plant safety

to carry out such work, and can recognise and
avoid possible risks, based on their training,

experience or instruction (e.g. installers certified

by Lock) as well as their knowledge of relevant
standards and regulations, accident prevention
rules and plant conditions

— Trained, instructed and authorized, in accord-
ance with the Safety Technology regulations, to
switch power circuits on and off, to earth and
mark these circuits in compliance with the work
requirements

— Having basic knowledge of electrics and
mechanics and familiar with associated technical
terms

— Familiar with all warnings and precautionary
measures contained in this documentation and
the documentation of the respective compo-
nents

— Having suitable safety equipment and trained in
first aid.

Persons assembling, operating, disassembling or
maintaining Lock Drives products may not be under
the influence of alcohol, other drugs or medicines
that influence reactions.

3 Product Identification

3.1 Manufacturer

Lock Antriebstechnik GmbH
Freimut-Lock-StraBBe 2
D-88521 Ertingen - Germany

3.2 Identification

Power drive
Article number 12508 12528
Type EWA 50 EWA 52

52
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3.3 Power drive scope of delivery : : :
The scope of delivery can deviate for deliv-

The scope of delivery comprises: ery of other subcomponents.

— EWA power drive

— Technical documentation as short instructions
(detailed Assembly and Operating Instructions
can be downloaded from www.lockdrives.com).

— Accessories as required

34 Overview of power drive (example)
4
5
8
9
1 Housing feet (2x) 11 Limit switch cover with seal fitted
2 Power drive type plate 12 Limit switch enclosure
3 Depending on version: Limit switch END 20 or 13 Venting screw, example position
control unit LSC 40 . . .
partial scope of delivery
4 Chain couplings (2x)*
5 Output shaft ends (2x
P p *( ) Refer to the respective Section for a component
6 Position repeater description.
7 Terminal box
8 Electric motor
9 Motor shaft end
10 Electric motor type plate
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3.5 Type plate

Power drive (example)

1.2 3 4
|| |

~

|
EWA 50.1505 J 2022.06
KA1009.7920712508.1505.2103
Elektroantrieb 150 Nm 4,5 rpm 5

We06 230V 50 Hz |LSC40 DC A60 — 6
SN10)0.00C|7.4788 IP 55 — 7
Lock Antriebtecl{nik GimbH = 88/521 [Ertingen = Germany
| ww| N.Iock4l\rives.com|’/ +4I) 7371 9508-22 Y,
1211 10 9 8
1 Version
2 Customer order number
3 Year/month of manufacture
4 QR code for technical documentation
5 Rated speed n
6 AB60 for outdoor use/animal shed
7 Protection class IP (DIN EN 60529)
8 Limit switch type
9 Torque T
10 Rated voltage U
11 Shaft end We
12 Consecutive serial number

4 Intended Use

These Assembly and Operating Instructions are
valid for power drives EWA 50 and EWA 52.

41 Application

For the exact product description of the delivered
version, see the delivery note and type plate.

Special drive exclusively for ventilation and shading

in the weather-protected commercial sector, for

— Roof ventilation: Ridge-mounted overhead glaz-
ing, e. g. greenhouses, garden centres, offices,
halls, animal sheds, ventilation for multispan
greenhouses

— Side ventilation: Hinged glazing, e. g. green-
houses, facades, halls, roller shades for animal
sheds and greenhouses

— Shading: E. g. rope or rack shading in green-
houses, vertical blind systems on facades

Special drive to position flaps and sliders in the com-
mercial sector after consultation with the manufac-
turer.

Available special versions include the following (not

available for every type):

— Version AB0 for applications under -5 °C to max.
—15 °C as well as for outdoor and indoor installa-
tion protected against weathering or sprinkling

— Version with special motor/with frequency con-
verter

4.2 Operating conditions

The following operating conditions apply when

using the drive:

— Refer to the type plate and relevant product cat-
alogue for torques, supplementary installation
dimensions and further technical data.

— Do not use the drive for continuous operation,
maximum power-on time relative to 60 minutes:
1 cycle S3/40 % and 5 cycles S3/20 % (i. e.

1 cycle with 4 minutes running time and 6 min-
utes standstill as well as 5 cycles each with

2 minutes running time and 8 minutes standstill
possible within 60 minutes). Drive group 1Cm
according to DIN 15020.

— Due to the more intensive heat development and
the integrated winding protection contact, drives
with single-phase motors can possibly have a
shorter power-on time as drives with three-phase
motors.

— Ambient temperature range for operation with
standard drive; at rated speed up to 5 min’":

-5 °Cto +60 °C. See the catalogue for other
versions. Humidity up to maximum 90 %, short
peaks up to 100% are possible.

— Allowable network fluctuations during operation:
— Voltage fluctuations: +5%

— Frequency fluctuations: 3% /-5%

54
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— For permissible mounting, see Figures in
Section 5.3, page 57, other mounting positions
on request

— Maximum force on output shaft (distance from
housing 50 mm (1.97 in)): Radial 5000 N
(1124 Ib), axial 400 N (90 Ib)

— When lifting suspended loads such as, e.g. sus-
pended heating or assimilation light, adjusting
the plant is not allowed when the load is in the
area where persons are present. Fall protection
for the complete system is mandatory. After
completion of the adjustment process, secure
the system in the respective position with suita-
ble means (e.g. securing with a chain).

— The drive service life is considerably longer:

— With switching cycles that permit a regular
cooling down of the drive

— With low loads

— With short power-on time

— Drives with single-phase motors operated with
loads significantly lower than the nominal load
can heat up more strongly. This can lead to a
reduced power-on time.

Special versions are available to extend the applica-
tion options.

4.3 Restrictions in usage

The following restrictions are applicable for drive

usage:

— Do not load the drive with torques greater than
the maximum torque T.

— Do not operate the drive with impermissible volt-
age and frequency fluctuations.

— Do not use the drive for operating parts in areas
frequented by people (accessible area).
Observe safety distances according to
ISO 13857.

— Do not subject the drive to direct rainfall/over-
head irrigation.

— Do not use the drive to actuate smoke and heat
extraction equipment according to DIN 18232 or
DIN EN 12101.

— Do not use the drive to actuate automatically
opening and closing doors or gates.

— Do not use the drive in potentially explosive
atmospheres unless explicitly planned for such
use.

Constructional alterations/modifications to the drive
are prohibited. The manufacturer accepts no liability
for any violation thereof.

4.4 Misuse

Explicit warning is given for misuse under the follow-

ing circumstances:

— Do not operate the drive above the torque and
speed specifications according to the type plate

— Do not use the drive for transporting people, lift-
ing gates or operating doors, etc. without further
protective measures

— Do not use the drive without any other protective
devices that may be required in the overall sys-
tem (e.g. motor protection switch)

5 Installation

Only allow qualified personnel to carry out installa-
tion work.

The following tools and auxiliary means are required
here:

— Hexagon adapter included in delivery.

— Allenkey in scope of delivery (only for limit switch
END 20)

— Socket or fork wrench

— Drill/screwdriver (no hammer drill!)

5.1 Transport

The drive and accessories are packed at the factory
according to the mode of transport agreed. Always
transport the drive in the original packaging.

If the product is transported by hand, make sure the
loads are such that they can be reasonably lifted
and carried by persons. Avoid shocks or impacts.
Be careful not to damage the packaging, drive or
accessories.

Only lift the drive with lifting equipment. The drive
can be attached to the output shafts with straps and
belts or, if necessary, to stop lugs.

90000.0002.6913/2022.11
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Danger to life through falling objects!
Falling objects can endanger persons.

» Cordon off the danger zone with barrier tape.

» Use a lifting platform or fasten the drive to the
drive shaft on the lifting equipment using suita-
ble lifting straps.

5.2 Installing the drive

Danger of crushing due to automatic start-up!

Danger of electric shock if cables are dam-

aged/ripped out!

» Disconnect the drive power supply before car-
rying out any work on the plant and secure
against being switched on again.

» Ensure all accessible cables are fitted with
strain relief.

NOTICE:

Material damage through uneven torque spread!

The couplings can be severely damaged when the
maximum torque is exceeded.

» The fastenings of the drives, motors and con-
necting elements are exposed to high torque
forces. Be sure to design the mounting points
taking these dynamically acting forces into
account.

» Position the drive in the middle of the output
chain to attain an even coupling load.

» When designing loaded components, bear in
mind that a multiple of the specified torque can
act on the output side for a short time.

» Ensure sufficient accessibility of the limit switch
area.

5.2.1 Base mounting

» Fastenthe drive loosely to the housing feet using
four M10 screws and four lock nuts on the
bracket. Minimum screw strength 8.8.

Material damage!

Alignment differences with the output tube can
cause the output chain to break.

» The output shaft and output tube must be flush.

» Position spacer shims under the housing feet to
align the output shaft and output tube.

» Use aflexible coupling in case of an alignment
error.

» Screw the drive tight with the 4 screws; tighten-
ing torque = 50 Nm (8.8).

Determine which screws and tightening torques are
suitable when installing with wood screws or dow-
els.
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5.2.2  Side installation 5.3 Installing the gear ventilation

The screws or foot screws provided can be used The gear ventilation serves to prevent excess or low
when these correspond to the screw-in depth in the pressure in the gearbox housing.

Table. » To ensure the gear ventilation function, unscrew
» Pay attention to the screw-in depth and install the the M6 screws 2 turns in acordance with the Fig-
drive loosely on the console by screwing ures for the installation position.
4 screws into the fixing openings. Minimum
screw strength 8.8.

il

I_;

4

5
w

-
-—

il

Type Screw size | Screw-in depth
in drive, min/max

EWA 50/ M10 10/12mm

EWA 52

Material damage!

Alignment differences with the output tube can
cause the output chain to break.
» The output shaft and output tube must be flush.

» Use a flexible coupling in case of an alignment
error.

» Screw the drive tight with the four screws; tight-
ening torque 50 Nm (M10). * Only released after request.
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5.4 Fitting the coupling

5.4.1 Installing the chain coupling KKS

Lock offers chain couplings to compensate small
alignment inaccuracies of 1° and 6°. The various
types cannot be combined together.

» Install both coupling halves onto the output shaft
and output tube using the screws provided (tight-
ening torque 40 Nm (354 Ibf-in)) and secure
these, for example, for hexagonal shaft (We66)
or key shaft (We19) using the retaining ring pro-
vided. Make sure the coupling has no axial
movement and therefore can not slip from the
shaft.

» Turn the coupling halves until the teeth are
aligned.

» Place the double chain around the teeth of the
coupling halves so that the chain ends are at the
top.

» Install the chain as shown in the following Fig-
ures. 5.4.2  Installing the bush coupling BKS

Lock also provides bush couplings to transfer tor-
ques from electric and manual drives without offset
compensation.

» Install the bush coupling onto the output shaft of
the drive and output tube using the screws pro-
vided (tightening torque 40 Nm (354 Ibf-in)) and
secure these, for example, for hexagonal shaft
(We66) using the retaining ring provided. Make
sure the coupling has no axial movement and
therefore can not slip from the shaft.

5.5 For drives with limit switch
END 20: Setting the limit switch

After correct setting, the limit switch automatically
switches off two defined end positions of the drive
after rotation movement.

E Go to www.lockdrives.com to see an anima-
tion on setting the limit switch.
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Material damage!

The end positions must not be set using the drive.

» Move the moving element (e.g. roof element) to
the desired position using a drill screwdriver
only and then set the end position.

The built-in limit switch END20.20 or END20.40 cov-
ers a switching range of 0—580 revolutions of the
output shaft. Limit switch END20.40 differs from limit
switch END20.20 in that it has an additional auxiliary
switch.

The following switch functions are preset:
— Switch “HI” switches rotation direction “I” off
— Switch “HII” switches rotation direction “II” off

» Remove the limit switch cover.

60— cm®

NOTICE:

Material damage due to moisture and contamina-
tion!

Soiling can occur when plant start-up/completion
is interrupted!

» Protect the installation area against moisture
and dust with suitable covers

» The potentiometer of the position repeater can
be removed temporarily when it is in the way
when setting the limit switch.

» Make sure the 6 screws on the adjusting rings
are loose and the limit switch rollers are posi-
tioned in the recesses of the adjusting rings. The
limit switch rollers must not be tilted. The
6 screws must be in a line. This corresponds to
the delivery state, see also the following Figure.

o~

» Connect a drill to the motor shaft end using the
adapter (6 mm hex) from the limit switch com-
partment cover.

» Use the drill to turn in rotation direction “I” (see
rotation direction arrow next to the output shaft)
up to the end position.

90000.0002.6913/2022.11
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NOTICE:

Material damage!

The drive can be damaged when the speed of a

drill/screwdriver is too high or when using a ham-

mer drill.

» When using a drill and adapter, run the drill at
low speeds, max. 1400 min!, and approach
the end positions slowly.

» Do not use an impact screwdriver!

» Remove the information label stuck on the limit
switch and do not leave it in the limit switch com-
partment.

» Tighten the 3 threaded pins in the adjusting rings
of limit switch “HI” using a torque spanner and a
tightening torque of 0.15 Nm. A suitable torque
spanner is available as an optional Lock acces-
sory.

Alternatively, the SW 1.5 mm Allen key provided
can be used for this purpose. To do this, tighten
the threaded pins until you feel a slight resistance
through contact with the plastic wheels. Now
tighten the screws 3-4 turns further. This alterna-
tive roughly corresponds to the ideal procedure
with the torque spanner. A deviating tightening
torque can lead to malfunctions or damage to the
limit switch.

» Turn the drive to the other end position “II” as pre-
viously described (see the rotation direction
arrow next to the drive shaft).

» Tighten the 3 adjusting ring screws of limit switch
“HII” as previously described.
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Moisture in limit switch compartment!

Corrosion can cause limit switches to fail. Parts of
the ventilation (e.g. window glass) can burst and
fall out when end positions are overrun. Bystand-
ers can be injured.

» Ensure the limit switch compartment is dry or
dry as necessary.

» Refit the limit switch cover with the 4 screws and
4 washers.

On versions with secondary switch END20.40, sec-
ondary switches “SI” and “SII” are also set automat-
ically when limit switches “HI” and “HII” are set.

PAR 06 or PAR 10 can be used as position feedback
(see Sections 5.5.1 to 5.5.4, pages 61 to 64).

60
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5.5.1 Fitting the PAR 06 position repeater

The position repeater reports the drive position to
the control.

The position repeater is already fitted at the factory
when ordered. Please continue to read in

Section 5.5.2, page 62 on setting. To retrofit the
position repeater, proceed as follows:

Set the limit switch before installing the posi-
tion repeater, see Section 5.5, page 58.

The limit switch can no longer be set after the
position repeater has been installed.
Remove the position repeater again when
setting is necessary.

The standard position repeater PAR 06 covers a
switching range of 0-85.4 revolutions of the output
shaft.

» Remove the limit switch cover, see Section 5.5,
page 58.

» Fit the pinion gear with the axle and the screw in
the limit switch bracket; tightening torque 10 Nm.
Use the Allen key from the sscope of delivery to
retain the axle. The gear must engage in the
teething of the small gear in the limit switch.

» Use the following Table to select the desired out-
put shaft speed, potentiometer and gear. The
specifications in the Table are maximum values
and the actual number of revolutions must
always be lower. The highest precision is
attained when the number of revolutions is as
close as possible to the value in column 1 of the
following Table.

Max. output Potentio- Number of
shaft revolutions | meter gear teeth
1.2 1:1 20
4.0 3:1 20
6.7 5:1 20
13.5 10:1 20
19.3 3:1 28
255 3:1 37
32.2 5:1 28
42.6 5:1 37
64.5 10:1 28
85.4 10:1 37

» Position the potentiometer, together with the
gear selected from the Table and the nut and ser-
rated lock washer, in the limit switch bracket.

» Screw the potentiometer with fitted serrated lock
washer (only for potentiometers with metal
thread) and the nut tight.

(Tightening torque 1.2 Nm [11 Ibf-in])

90000.0002.6913/2022.11
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» Shift the gear so that the teeth are not engaged.
Slightly tighten the two M3 screws in the gear.

5.5.2 Setting the PAR 06 position repeater

Set the limit switch before installing the posi-
tion repeater, see Section 5.5, page 58.
The limit switch can no longer be set after the
position repeater has been installed.
Remove the position repeater again when

setting is necessary.

» Let the drive move in rotation direction “I” (see
rotation direction arrow next to the output shaft)
up to the end position. Observe the intermediate
gear.

» Use the attached gear to turn the potentiometer
against the direction of rotation of the Z54
intermediate gear to just before the end posi-
tion.

Z=37

Material damage!

The potentiometer will be severely damaged when

the maximum speed is exceeded and must be

replaced.

» Observe the maximum possible speed of the
output shaft for the potentiometer in question.
Fit a different potentiometer when necessary.

» Loosenthe M3 screws in the gear again. Shiftthe
gear on the potentiometer shaft so that its teeth
engage in the gear. Now tighten the M3 screws,
tightening torque 0.5 Nm (4.42 Ibf-in).

Z=37

Z=28

o/
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z=20 || 0

o\ 0

» Mount the position repeater in the limit switch
plate in the groove provided, tightening torque
10 Nm. The gear must engage in the limit switch
teething.

5.5.3 Fitting the PAR 10 position repeater

The position repeater reports the drive position to
the control.

The position repeater is already fitted at the factory
when ordered. Please continue to read in

Section 5.5.4, page 64 on setting. To retrofit the
position repeater, proceed as follows:

Set the limit switch before installing the posi-
tion repeater, see Section 5.5, page 58.

The limit switch can no longer be set after the
position repeater has been installed.
Remove the position repeater again when
setting is necessary.

The standard position repeater PAR 10 covers a
switching range of 0—190 revolutions of the output
shaft.

» Remove the limit switch cover, see Section 5.5,
page 58.

Y

Y
i
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5.5.4 Setting the PAR 10 position repeater » Press the end point button (green) (LED flashes
. . . - green) until the LED lights up green. The final

> Determine the drive rotation direction. value is accepted and the signal output setto 5V

» Shift the rotation direction switch for rotation or 10 V, depending on the version. The green

direction “I” to position “CW/I”. LED remains on for a further 5 seconds.

» Set the switch to position “CCW/II” when the first

rotation direction is “II” » The red and green LEDs flash alternately when

the rotation direction is set incorrectly. Then set
the direction of rotation switch again. The LED
does not output a signal when the rotation direc-
tion is correct.

» Press the start point button (red) (LED flashes
red) until the LED lights up red. The start value is
accepted and the signal output setto 0 V. (The
red LED remains on up to the end of the setting
process.)

PAR 10

If necessary, you can reset the position repeater to
the basic setting:

» Todo this, press the start point and end point
buttons simultaneously until the LED lights up
after 5 seconds: the basic setting has been
accepted. Both LEDs remain on for a further 5
seconds.

» Move the drive to the end position.
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5.5.5 Carrying out a test run

» After setting the position repeater, carry out a test
run of the drive. Make sure the rotation direction
of the output shaft matches the control signal.

» Use a voltage measuring device to check the
correct setting and function of the position
repeater.

Moisture in limit switch compartment!

Corrosion can cause limit switches to fail. Parts of
the ventilation (e.g. window glass) can burst and
fall out when end positions are overrun. Bystand-
ers can be injured.

» Ensure the limit switch compartment is dry or
dry as necessary.

» Fit the limit switch cover, see Section 5.5,
page 58.

E The cables and wires must not touch the
gears.

» Lay the cable for the control, e. g. ina
recess in the limit switch bracket, and use
cable straps.

90000.0002.6913/2022.11
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5.6 For drives with control unit LSC 40: Setting the end positions and position
repeater
5.6.1 Control unit overview and technical data
The following control unit versions are available: The control unit is prewired with the drive at load
— AC version voltage AC.
— DC version The control unit covers a switching range of approx.
+ 37,500 revolutions of the output shaft.
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Control unit LS

1 Terminal 8-pole (stripping length 8.5— 9.5 mm,

cross-secti

C 40 DC (blue cover board)

on0.2- 1.5 mm?) "

8 Switch “INV”

9 Switch “FCT” (without function)

2 LED *HII" 10 Terminal 13-pole (stripping length 9— 10 mm,
3 Button “HII” cross-section 0.5 - 1.5 mm2)
4 LED “HI” . .
Never use wire end sleeves.
5 Button “HI”
6 LED“S”
7 Button “S”
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» Remove the limit switch cover.

LSC 40 AC:

Supply voltage 120 V-240 V AC,
50 Hz + 60 Hz,
(max. current 10 A)

Utilization category AC15,10A

Current consumption 50 mA

Specifications according to Low Voltage Directive

Rated voltage 250V
Rated surge voltage 4 kV
Overvoltage category 3
Contamination category 2 » To check the status of the control unit, press but-
Insulating material group 2 (without paint) ton"s”. _

The status is permanently displayed as soon as
LSC 40 DC: the auxiliary voltage is applied to the control unit.

Supply voltage 15V-28V DC

(max. current 0.7 A) The control unit has already set end positions in the

delivery state; these must first be reset.

Current consumption 50 mA » To reset the end positions, hold down buttons

“HI” and “HII”. In addition, press button “S” until
5.6.2 Resetting and setting end positions LED “HI” and LED “HII” are red.

» To adjust the end positions, connect a drill to the
A DANGER: motor shaft end using the adapter (6 mm hex)
from the limit switch cover.

Danger to life through soiling!

» Use suitable covers to protect the installation
area against moisture and dust during plant
installation and start-up, and when operation is
to be interrupted. Ensure the installation area is
dry.
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Material damage!

The drive can be damaged when the speed of a

drill/screwdriver is too high or when using a ham-

mer drill.

» When using a drill and adapter, run the drill at
low speeds, max. 1400 min™! (rpm) and
approach the end positions slowly.

» Do not use an impact screwdriver!

» Turn the drill in direction of rotation “I” until you
have reached the desired end position (see rota-
tion direction arrow next to the output shaft).

» Save the end position when the desired end
position “HI” has been reached. To do this, press
and hold button “S” and additionally press button
“HI” until LED “HI” changes from red to green.

» When end position “HI” is set, turn the drive to the
other end position “II” as described above (see
rotation direction arrow next to the output shaft).

» Save the end position when the desired end
position “HII” has been reached. To do this,
press and hold button “S” and additionally press
button “HII” until LED “HII” changes from red to
green.

» Finally, check that the end positions have been
set. To do this, press button “S”: All three LEDs
(LED “HI” / LED “HII” / LED “S”) must be green.
Repeat setting the end positions as described
above If this is not the case.

Danger to life through moisture!

» Ensure the end switch area is dry.

» Refit the limit switch cover with the 4 screws and
4 washers.

All control units are equipped with an additional
switch for limit switching. By setting the end posi-
tions “HI” and “HII”, additional switches “SI” and
“SII” are automatically set with a defined overrun.

5.6.3 Resetting the overrun

» To adjust a single end position, proceed as
described in Chapter 5.6.2, page 67 to move to
the new end position desired.

» To setthe end position anew, press and hold but-
ton “S” and additionally press the corresponding
button for the end position (button “HI” or button
“HII"). The new end position is stored when
LED “HI” or LED “HII” changes from green to red
and back to green.

5.6.4 Setting end positions with an empty

battery or temperature below -5 °C

Dangerous high voltage! Death or serious injuries
when touching the connections!

» The control unit may only be adjusted by quali-
fied personnel.

» Switch the drive free from energy and secure
against being switched on again.

» Check that the drive is free from energy.

» Connectan auxiliary voltage of 24 V DC to the “+”
and “-” terminals, (see Chapter 5.6.1, page 66,
pos. (1)).

» Secure the control unit in accordance with the
applicable regulations.

» Set the end position according to Chapter 5.6.2,
page 67.

» Disconnect the auxiliary voltage.

68
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5.6.5 Setting the position repeater

A distinction is made between the following two

position repeater options:

— LPR 02 (analog signal: 0-10 V, 4-20 mA)

— LPR 04 (analog signal: 0-10 V, 4-20 mA, digital
signal: Incremental A/B track - level 12V)

When the position repeater LPR 02 or LPR 04 is
activated, output signals 0-10 V and 4-20 mA run

automatically between end positions “HI” and “HII”.

The digital position signal outputs 2458 increments

per revolution of the output shaft.

» If output signals “4-20 mA” or “0-10 V” must be
inverted, switch the drive to an energy-free state
and secure it against being switched on again.

» Check that the drive is free from energy.

Switch the INV switch.

» Carry out a test run of the drive as described in
Section 5.5.5, page 65.

v

6 Electrical Connection and
Start-Up

Only allow qualified personnel to carry out connec-
tion and start-up after drive installation.

Material damage!

Strain reliefs protect flexible electrical cables from
being pulled out.

» Ensure all accessible cables are fitted with
strain relief.

6.1 EMC-compliant installation of
Lock power drives

6.1.1 Overview

The regulations of the DIN VDE 0100 series of
standards apply for EMC-compliant installation.

According to DIN VDE 0100-410, there must be a
clearance between SELYV circuits and 400/230 V cir-
cuits as well as other low-voltage range circuits, e.g.
by separators in the cable duct.

Safety
extralow
voltage |Low
(SELV) voltage
LSC40 | Supply line (limit X
DC switch)
Signal line (LPR) X
LSC40 | Supply line (limit X
AC switch)
Signal line (LPR) X
END Supply line (limit X X
20 switch)
Signal line (PAR) X
Power | Motor cable three-
. X
drive phase

Voltage range of the LSC signal and supply lines
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» Ensure a suitable protective circuit on all contac-
tors (extra low and low voltage).

6.1.2 Clearance provided by separators

A

i

]

Design according to DIN EN 50174-2

Clearance A for

Type of installation steel separator

Unshielded mains cables and
unshielded information tech-

nology cables 50 mm

Unshielded mains cables and
shielded information technol-

ogy cables 5mm

Shielded mains cables and
unshielded information tech-

nology cables 2mm

Shielded mains cables and
shielded information technol-
ogy cables

0mm

Separator clearance

6.1.3 Design without clearance

If a clearance between SELV circuits and circuits of
the low-voltage range is not feasible, apply the fol-
lowing measures:

— Use of shielded cables covered with a sheath of
insulating material or an earthed metal shield in
addition to the basic insulation

— Use of a cable shield applied on both sides

— Use of EMC-compliant cable glands with:

— Dimensions M20 x 1.5 oder M16 x 1.5
— Atleast IP55
— At least self-extinguishing

Note: Suitable cable glands are available from all
established manufacturers of cable glands or also
from Lock, on request.

For example, the following is suitable:
SKINTOP® MS-HF-M SC from Lappkabel

Example: EMC cable gland

70
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6.1.4 Further information

Observe the following additional instructions for
EMC-compliant cable routing:

— Always lay the outgoing and return conductors
together.

— Avoid reserve loops on all connection cables.

— Preferably lay lines with interference in the cor-
ners of a metallic cable duct or corner profile.
This reduces the radiation of the line.

— Lay the lines as close as possible to the refer-
ence equipotential bonding, such as the mount-
ing plate, sheet metal duct or earthed machine
console.

— If possible, only cross cables at right angles.

— Asingle unshielded or unfiltered line can render
all other measures ineffective.

— Suppression elements on the control unit can
provide relief in the event of remaining interfer-
ence.

The measures listed here are state of the art for min-
imizing EMC interference. Nevertheless, despite the
implementation of all the measures applied here, it
is possible that further interference may occur due to
unforeseeable EMC technical influences. These
must be considered as individual cases on-site.

6.2 Drives with 3-phase AC motors

6.2.1 For drives with limit switch END 20:

Connecting limit switches

Moisture in limit switch compartment!

This may cause electric shock, malfunction or fail-

ure of the limit switch.

» Before starting any work, make sure the interior
of the limit switch housing is dry.

For drives with 3-phase mains connection,
limit switches “HI” and “HII” and the optional
safety limit switches “SI” and “SII” are con-
nected to the control. Limit switching must be
ensured using the control.

» Observe the maximum switching capacity of the
switches for conductor cross-section 0.75 mm?.
Operate the limit switches either with:

— Low voltage:

Main switch standard switch 250 VAC, 6 A;
Auxiliary limit switch usage

category 230 VAC, 6 A

or with

— Extra-low voltage < 30 VDC, current = 20 mA to
max. 100 mA

Material damage!

The limit switch no longer switches reliably after
operation with various voltages and currents.

» Do not operate a limit switch again with extra-
low voltage (24 VDC) after operating it once
with low voltage (e.g. 230 VAC)!

» Observe the permissible range of the currents
for extra-low voltage of minimum 20 mA to max-
imum 100 mA.
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» Remove the limit switch cover.

» Connect the earth lead to the PE connection
(M4, tightening torque 2 Nm). The shield can be
applied to the PE connection when a shielded
line is mandatory according to the control manu-
facturer.

» Lead the connecting cable (cable cross-section
6—12 mm) through the M20x1.5 cable gland.

» Connect the cable to the connection strip as fol-
lows:
Standard scope of supply with END20.20:
— Connection switch “HI”: Terminals 1 and 2.
— Connection switch “HII”: Terminals 7 and 8.
Optional with END20.40:
— Connection switch “SI”: Terminals 4 and 5.
— Connection switch “SII”: Terminals 10 and 11.
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END20.20 O|O|0[0|0[0
@ L S48
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» When using “SI” and “SII”, switch these to a sep-
arate backup circuit with emergency shut-off
(e. g. separate contactor).

Sl Sl

N 11 10 5 4
’|’ L1

- L2

) L3

E The cables and wires must not touch the
gears.

» Lay the cable for the control, e. g.ina
recess in the limit switch bracket, and use
cable straps.

» Tighten the cable gland.

» Refit the limit switch cover seal again with the 4
screws and washers and tighten the screws with
a tightening torque of 2.5 Nm.
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Crimped cable!

Malfunctions possible during operation with
crimped cables.

» Do not clamp any cables.
» Make sure all connections are tight.

Moisture in limit switch compartment!

Corrosion can cause limit switches to fail. Parts of
the ventilation (e.g. window glass) can burst and
fall out when end positions are overrun. Bystand-
ers can be injured.

» Ensure the limit switch compartment is dry or
dry as necessary.

6.2.2 For drives with limit switch END 20:
Connecting the position repeater

(option)

Lay the connecting cable of the potentiometer as
functional extra-low voltage, separated from or
shielded EMC-compliantly against other circuits.

» Screw a cable gland, size M16x1.5, in the hous-
ing when the position repeater is not pre-assem-
bled at the factory. Pull the connecting cable
(cable cross-section 4-10 mm) through and
seal the gland off.
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Example: PAR 06

» Connect the connecting cable with terminals 21,
22, 23 of the potentiometer according to the fol-
lowing connection Figure.

To do this, the connector plug on the potentiom-
eter can be disconnected.

212223 n‘
0
0o -1 S le
SIS A 118 18
L Ir ?
Cw

E The cables and wires must not touch the
gears.

» Lay the cable for the control, e. g. ina

recess in the limit switch bracket, and use
cable straps.
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For drives with control unit LSC 40:
Connecting the control unit

Dangerous voltage! Death or serious injuries when
touching connections or through faulty wiring!

» Only open the limit switch cover when it is de-
energized.

» Do not remove the cover board.

» Apply voltage only to the built-in control unit.

» Make sure the wiring is touch-proof.

>

Do not push the cables downwards past the
side of the board. Do not crimp the cables.

» Disassemble the control unit only when it is de-

6.2.3

Make sure the voltage supply is only connected to
the inputs (terminals 1 and 7). No continuous volt-
age may be applied to the outputs (terminals 5 and
11).

The wiring diagram can be found at the end of
these Instructions, see Page 493.

energized.

» Switch the drive free from energy and secure
against being switched on again.

» Check that the drive is free from energy.

» Remove the limit switch cover, see
Section 5.6.2, page 67.

» Lead the connecting cable through the cable
gland.
The stripping length must be 9 - 10 mm and the
cable cross-section 0.5-1.5 mm?. Never use wire
end sleeves.

» Connect the cable to the 13-pole terminal strip

(see Chapter 5.6.1, page 66, pos. (1)) as follows:

— Connection switch “HI” and “SI”:
Terminals 1 and 5

— Connection switch “HII” and “SII”: Terminals
7 and 11

» Carry out a pull test on the single leads after suc-
cessful installation.

NOTICE:

Neutral conductor “N” (with LSC 40 AC) or nega-
tive conductor “-” (with LSC 40 DC) must always be
connected.

NOTICE:

Material damage!

» Operate the control unit only with the intended
AC or DC operating voltages. Otherwise the
control unit can be damaged.

NOTICE:

Material damage!

Switching the rotation direction too quickly can

damage the control unit.

» The motor must be switched past the “off” posi-
tion in order to reverse the direction of rotation.

» A timer should be used in the control for
approximately 2 seconds to reverse the motor
direction.

» Connect the earth lead to the PE connection
(M4, tightening torque 2 Nm). The shield can be
applied to the PE connection when a shielded
line is mandatory according to the control manu-
facturer.
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» Screw the cable gland tight.

9
@5@

» Refit the limit switch cover seal again with the 4
screws and washers and tighten the screws with
a tightening torque of 2.5 Nm.

NOTICE:

Crimped cable!

Malfunctions possible during operation with
crimped cables.

» Do not clamp any cables.

» Make sure all connections are tight.

» Ensure the end switch area is dry.

For drives with control unit LSC 40:
Connecting the position repeater

6.2.4

Lay the connecting cable of the position repeater as
functional extra-low voltage, separated from or
shielded EMC-compliantly against other circuits.

For connection to the 8-pole terminal strip, the strip-

ping length must be 8.5 — 9.5 mm and the cable

cross-section 0.2 - 1.5 mm?. Never use wire end

sleeves.

» Switch the drive free from energy and secure
against being switched on again.

» Check that the drive is free from energy.

» Connect24 DC voltage to terminals “+” and “-” to
activate the position repeater options.

» Connect the desired position repeater option.

The following options are available for connecting
the position repeater unit.

4-20mA

GND
Signal 4-20mA ——— 4-20mA
O-10V
INC B
INC A
+24VDC ——— +

O-10V

4-20mA
Signal 0-10V O-10V
GND —— -
INC B
INC A
+24VDC —— +
4-20mA
O-10V
Signal INC B ——— INC B
Signal INC A —— INC A
GND —— -
+24VDC +
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6.2.5 Electrical connection for 3-phase

motors

NOTICE:

Voltage and frequency of the power source do not
match the specifications on the type plate of the
electric motor.

Severe damage to drive possible.

» Ensure the voltage and frequency of the power
source match the specifications on the type
plate of the electric motor.

E The motors are fitted with leads connected
for test purposes when delivered. These are
used for the function test at the factory.

» Remove these leads when connecting
the motor and use suitable connecting
cables.

» Always connect the earth lead according to
DIN VDE 0100 to the earth conductor terminal of
the electric motor.

» Remove the terminal box lid.

Material damage due to moisture and contamina-

tion!

Soiling can occur when plant start-up/completion

is interrupted!

» Protect the installation area against moisture
and dust with suitable covers

» Lead the connecting cable through the cable
gland, remove the sealing plugs when neces-
sary.

» Connect the electric motor according to the
specifications on the motor type plate and check
the jumpers on the terminal board.

— Earth lead to terminal PE
— Phase L1 to terminal U1
— Phase L2 to terminal V1
— Phase L3 to terminal W1

W2 U2 V2

» Use the drill to turn the drive to a position
between both end positions.
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NOTICE: A DANGER:

Material damage!

The drive can be damaged when the speed of a

drill/screwdriver is too high or when using a ham-

mer drill.

» When using a drill and adapter, run the drill at
low speeds, max. 1400 min!, and approach
the end positions slowly.

» Do not use an impact screwdriver!

» Switch the motor on for a short time to determine
the drive rotation direction and compare this
against the rotation direction arrow next to the
output shaft.

Danger to life when end positions are overrun!

Parts of the ventilation (e.g. window glass) can

burst and fall out when end positions are overrun.

Bystanders can be injured.

» Rotation direction “I” must be switched with limit
switch “HI” and rotation direction “II” with limit
switch “HII”.

» Swap phases L1 and L2 if you need to change
the rotation direction.
» Refit the terminal box lid.

NOTICE:

Material damage through moisture in terminal box!
Corrosion can cause the motor to fail and must be
replaced.

» Do not clamp any cables.

» Make sure all connections are tight.

» The cable glands should point downwards
when possible.

» Ensure the installation area is dry or dry as nec-

Danger to life through mechanical forces!

Switching the phases in the power supply network

reverses the drive rotation direction. The limit

switches are ineffective if phases are switched.

» Install phase sequence monitors before the
drive control.

essary.

6.3 Drives with 1-phase AC motors

Danger to life when end positions are overrun!

The drive can continue to run in the same direction

as before and overrun the end position when the

rotation direction is switched too quickly.

Parts of the ventilation (e.g. window glass) can

burst and fall out when end positions are overrun.

Bystanders can be injured.

» The motor must be switched past the “off” posi-
tion in order to reverse the direction of rotation.

» A timer should be used in the control for
approximately 2 seconds to reverse the motor
direction.

Danger to life through mechanical forces!

» Drives with integrated winding protection con-
tact can switch off automatically when over-
heated. The drive starts again immediately
after cooling down. Secure the complete plant
against automatic restart when this causes any
danger.
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For 1-phase mains connections, the motor is
switched off directly via limit switches “HI”
und “HII”. Optional secondary switches “SI”
and “SII” are switched in series with “HI” and
“HII” when delivered.

The motor must be switched past the “off”
position in order to reverse the direction of
rotation.

A timer should be used in the control for
approximately 2 seconds to reverse the
motor direction.

Severe damage to drive possible.

Voltage and frequency of the power source do not
match the specifications on the type plate of the
electric motor.

» Ensure the voltage and frequency of the power
source match the specifications on the type
plate of the electric motor.

The motors are fitted with a 4-core connecting cable
when delivered.

E For special connection options, a sixth wire
with a grommet, not connected, is available
temporarily in the limit switch compartment.
This has no significance for the connection
and start-up in connection with limit switch
END 20.

» Connect the connecting cable to a suitable junc-
tion box under consideration of the wire designa-
tions and the wiring diagram from the control
manufacturer.

— Lead PE = protective earth conductor (PE)

— Lead No. 3 = neutral conductor (COM at
240V)

— Lead No. 1 = phase for rotation direction |

— Lead No. 2 = phase for rotation direction Il

The limit switches are already wired. To
change the wiring, proceed according to
Section 6.2.1, page 71.

When several drives are connected, each drive
must be switched by a separate switch or relay.

6.4 Setting the motor protection
switch on-site

» Adjust the motor protection switch on the on-site
control to the connection value according to the
type plate of the electric motor.

» Start the drive in on/off operation.

» Operate the drive under load in the working
range between the cut-off points. Measure and
check the motor power consumption during a
complete opening and closing process.

E The current values at the operating point can
be found at www.lockdrives.com.

» Set the motor protection switch to a value 5%
higher than the measured value. The value set
may only exceed the motor connection value by
maximum 3% (overload protection).

A winding protection contact is integrated in all
1-phase motors at the factory to protect the motor
against overheating.
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6.5 Starting-up

7 Operation

NOTICE: A\ PANGER:

A basic criterion for a long service life of the drive
is to use the corresponding drive group 1Cm,
according to DIN 15020.

» Set the control/regulation to match this drive
group.

» Lock recommends fitting an operating hours
counter.

Carry out a test run after successful installation.
Take the following steps here:

» Cordon off the danger zone in accordance with
the relevant regulations prior to switching on the
drive.

» Do not start the drive in automatic mode but in
on/off operation instead.

» Check the function of the limit switch as well as
the switch-off point for both rotation directions.

» If necessary, correct the limit switch setting.

» Check the correct seating and installation loca-
tion of the ventilation screw, see Section 5.3,
page 57 as well as the installation of the limit
switch cover and terminal box lid.

» Check that rotation directions “I” and “II” match
“On"Off".

» Fit the limit switch cover, see Section 5.5,
page 58.

Danger to life through electricity and mechanical
forces!

The drive can start even in the “Stop” position as a
result of higher ranking functions such as wind or
rain signals.

Drives with 1-phase motors are internally con-
nected with a winding protection contact (temper-
ature control). If the winding protection contact has
triggered, the drive starts again automatically after
cooling down.

» Disconnect the power supply before carrying
out any work on the drive and secure the drive
against being switched on again, e. g. with a
lock. This also applies to auxiliary power lines
such as, e. g., limit switches, standstill heating
or frequency converters. Just switching the
control to “Stop” is not sufficient.

» Before starting the work, ensure for 1-phase AC
motors that the capacitors are de-energized.

71 Noise

The noise development (sound pressure level) at
the workplace is under 70 dB (A).

7.2 Heat build-up

The drive is not suitable for continuous operation.
Observe the specifications on power-on duration in
Section 4.2, page 54.
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8 Inspection and Period Task
Maintenance 12 months or |~ Check the worm gear on the
100 operating shaft for wear, see
Inspection and maintenance work may only be car- hours Section 8.2.1, page 81

ried out by qualified personnel.

Danger to life through falling objects!

Falling objects can endanger persons.
» Cordon off the danger zone with barrier tape.

forces!

Danger to life through electricity and mechanical

The drive can start uncontrolled in the “Stop” posi-
tion as a result of higher ranking functions such as
wind or rain signals.

» Disconnect the power supply before carrying
out any work on the drive and secure the drive
against being switched on again, e. g. with a
lock. This also applies to auxiliary power lines
such as, e. g., limit switches, standstill heating
or frequency converters. Just switching the
control to “Stop” is not sufficient.

» Pay attention to the risk of possible residual
charges in capacitors (e.g. for 1-phase motors).
Check the capacitors with a suitable multimeter
before maintenance work.

8.1 Maintenance intervals

Observe all legal or other specified maintenance

— Check switching function and
switch-off points of limit
switches “HI”, “HII”, “SI” and
“SIr”

— Check the couplings on the out-
put chain for firm seating and
wear, tighten or exchange as
necessary

— For KKS chain couplings, lightly
oil the chain and teeth, and
remove excess grease

— Check the chain and teeth of
both coupling halves for wear
and corrosion, exchange as
necessary

— Check the drive for firm seating,
tighten as necessary

— Check electrical connections on
the motor and limit switches

— Check cable sheaths for brittle-
ness

— For drives with limit switch
END 20: Tighten the threaded
pins in the adjusting ring with
0.15Nm

— Check the end switch area
whether moisture/condensation
is present and dry as neces-
sary.

— Check the screw loosened by
2 turns for pressure equalisation
of the gearbox in the highest

intervals. position for thread mobility and,
if necessary, remove impurities

Period Task around this screw head.

3 monthsor |- Check the outside of the gear

25 operating and underneath the installation

hours location for oil leaks, see

Section 10.7, page 84

6 months or |~ Check the drive for unusual run-

50 operating ning noise, contact the supplier

hours when necessary
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8.2 Maintenance steps

8.2.1 Checking the worm gear on the shaft

for wear

» Move the drive to a load-free position.
» Disconnect the power supply.

It must be ensured for the subsequent work
that the load cannot move independently
after uncoupling the drive.

Danger to life through mechanical forces!

The limit switches are ineffective when the cou-

pling is loosened and the output chain is uncou-

pled.

» Couple the drive and drive chain in the same
position again or set the limit switch again
before starting-up.

» Uncouple the drive from the output chain so that
the drive shaft can be rotated freely.

» Turn the output shaft of the drive to check
whether the gear has “play”. If “play” is clearly
noticeable, disconnect the drive and send it to
the manufacturer for inspection, see Section 9,
page 82. When “play”is negligible, reconnect the
drive to the output chain.

Maximum “play” on the
output shaft

Type

EWA50/EWA52 |3°

8.2.2 Checking labels for wear

» Check labels attached at the factory for com-
pleteness and readability.
— Clean the labels (see Section 8.3, page 81).
— Replace damaged or unreadable labels.
Contact the manufacturer in this case.

8.3 Cleaning

Danger to life through electricity and mechanical
forces!

The drive could start uncontrolled.

» Disconnect the power supply before cleaning
the drive and secure the drive against being
switched on again, e.g. with a lock. This also
applies to auxiliary power lines such as, e.g.,
limit switches, standstill heating or frequency
converters. Just switching the control to “Stop”
is not sufficient.

» Only carry out cleaning work when the drive is
de-energized.

» Do notuse high-pressure cleaners for cleaning.
There is a risk of water entering the gearbox
and damaging seals. Do not use dripping wet
cloths for cleaning.

» Carefully remove rough dirt. Never use sharp or
pointed objects!

» Use a soft brush, not much water and, as neces-
sary, a mild hand detergent for damp cleaning.
Ensure no water enters the gear through the vent
opening. This can damage the gear.

» Never use solvents or aggressive cleaning
agents. These can corrode seals which then age
faster.
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9 Dismantling

Only allow qualified personnel to carry out dismant-
ling work.

9.1 Dismantling the drive

Danger to life through electricity and mechanical
forces!

The drive could start uncontrolled.

» Disconnect the power supply before carrying
out any work on the drive and secure the drive
against being switched on again, e. g. with a
lock. This also applies to auxiliary power lines
such as, e. g., limit switches, standstill heating
or frequency converters. Just switching the
control to “Stop” is not sufficient.

» Pay attention to the risk of possible residual
charges in capacitors (e.g. for 1-phase motors).
Check the capacitors with a suitable multimeter
before maintenance work.

Danger to life through falling objects!

Falling objects can endanger persons.
» Cordon off the danger zone with barrier tape.

» Move the drive to a load-free position.
» Disconnect all electrical connections.

» Disconnect the connection between output shaft
and output tube.

» Turn the bleed screw back by the open threads
so that it is completely screwed in.

» Remove the drive.

10 Fault Clearance

Danger to life through electrical or mechanical
forces!

The drive can start uncontrolled in the “Stop” posi-
tion as a result of higher ranking functions such as
wind or rain signals.

» Disconnect the power supply before carrying
out any work on the drive and secure the drive
against being switched on again, e. g. with a
lock. This also applies to auxiliary power lines
such as, e. g., limit switches, standstill heating
or frequency converters. Just switching the
control to “Stop” is not sufficient.

Only allow qualified personnel to clear faults.

10.1

» Disconnectthe power supply to prevent the drive
starting uncontrolled.

» For emergency operation, use a drill and the
adapter on the limit switch cover, see
Section 5.5, page 58, to turn the drive on the
motor shaft end to the desired working position.

Fault: Power loss

Do not overrun the end positions here.

Material damage!

The drive can be damaged when the speed of a
drill/screwdriver is too high or when using a ham-
mer drill.

» When using a drill and adapter, run the drill at
low speeds, max. 1400 min’!, and approach
the end positions slowly.

» Do not use an impact screwdriver!
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10.2

>

>

Fault: Motor does not start

Check the electrical connections, including the
limit switch connection.

Check the on-site motor protection switch and its
setting, see Section 6.4, page 78. An overload
could cause the fault to occur repeatedly.

For drives with limit switch END 20: Check
whether the limit switch roller is tilted, see
Section 5.5, page 58 for setting.

On drives with 3-phase mains connection, check
that rotation direction “I’/II” matches limit
switches “HI” and “HII”".

The motor temperature control could have trig-
gered on drives with 1-phase motors. Discon-
nect the power supply, de-energise the drive and
let it cool down for approx. 20 minutes.
Measure the capacitance of the capacitor and
compare it with the pF value printed on each. If
the error occurs again after the power supply has
been restored, the drive may be overloaded.

10.3 Fault for drives with limit switch
END 20: End position overrun
» Check the adjusting rings in the limit switch for

firm seating and that the limit switch setting is
correct. Readjust the limit switch when neces-
sary, see Section 5.5, page 58.

Check the electrical switching function of
switches “HI” and “HII” as well as auxiliary
switches “SI” and “SII”. The switches must be
connected and checked as break contacts.
Swivel the limit switch roller away to simulate the
end position. he limit switch rollers must not be

tilted during operation, see Section 5.5, page 58.

10.4

10.5

» Check the switch functions of the contactors of

the contactor type reverser and exchange as
necessary.

Fault for drives with control unit
LSC 40: End position overrun

» Check the control unit for correct setting. Read-

just end positions when necessary, see

Chapter 5.6.2, page 67.

Check the electrical switching function of

switches “HI” and “HII” as well as auxiliary

switches “SI” and “SII”. These switches must be
connected and checked as break contacts. Pro-
ceed as follows:

— Switch the drive free from energy and secure
against being switched on again.

— Check that the drive is free from energy.

— Connectan auxiliary voltage of 24 V DC to the
“+” and “-” terminals, (see Chapter 5.6.1,
page 66, Pos. (1)).

— Turn the drive with a drill to the two set end
positions*(LED HI” and “LED HII” signal the
positions).

— Use a continuity tester on the terminal strips
to check the switching positions of the control
unit before and after reaching the set end
position.

— Disconnect the auxiliary voltage.

Fault for drives with control unit
LSC 40: Buffer batteries empty

If the end positions cannot be set in the de-ener-
gised state, check the buffer batteries.

» If necessary, send in the buffer batteries or the

limit switch for replacement.
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10.6 Fault for drives with control unit » Connectan auxiliary voltage of 24 V DC to the “+”
LSC 40: Operation displays and “~” terminals, (see Chapter 5.6.1, page 66,
» Switch the drive free from energy and secure pos. (1))-
against being switched on again. The following operation displays show the status of
» Check that the drive is free from energy. the control unit as well as the end positions:
LED “S” LED “HI” LED “HII” State
Green Optional Optional Auxiliary voltage applied
Off Optional Optional Auxiliary voltage not applied
Optional Red Red “HI” and “HII” not set
Optional Green Red “HI” set, “HII” not set
Optional Red Green “HI” not set, “HII” set
Optional Green Green Position between end positions
Optional Green, blinking Green Position in end position range “HI” ’
Optional Off Green End position “HI” reached
Optional Green Green, blinking Position in end position range “HII” :
Optional Green Off End position “HII” reached
Optional Red, blinking Green Additional switch “SI” reached
Optional Green Red, blinking Additional switch “SII” reached

*The respective LED starts flashing when the position approaches end position “HI” or “HII”. The flashing fre-
quency increases the closer the end position is.

» Disconnect the auxiliary voltage.

10.7  Fault: Oil loss 10.8  Restarting

» Check the correct seating and installation loca- » Before restarting, ensure all components are fit-
tion of the ventilation screw, see Section 5.3, ted correctly and all connections are correct.
page 57. » Put the drive back into operation in accordance

» Contact the supplier when oil losses occur. with Section 6.5, page 79.

The gearbox has lifetime lubrication. Normally, no
change of gearbox oil is required.
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11 Spare Parts and
Replacement

Only allow qualified personnel to exchange parts.
Only use original spare parts and original lubricants.

No guarantee and warranty liability exists for dam-
age caused by the usage of components other than
original components.

For product safety reasons, Lock only provides
complete gears, electric motors, limit switches and
potentiometers as spare parts.

Gear parts may only be exchanged or repaired by a
customer service facility authorised by Lock.

Should the drive fail within the legally prescribed
warranty period or the contractually agreed guaran-
tee period despite the most careful manufacturing
and test procedures under compliance with the
maintenance specifications (see Section 8,

page 80), we assure the statutory or contractually
agreed replacement delivery in accordance with our
General Terms and Conditions.

Always include your customer order number from
the product type plate in all enquiries or spare parts
orders.

Further information (e.g. Product Catalogs) is also
available on the internet under: www.lock-
drives.com

11.1

» Remove the drive, see Section 9.1, page 82.

Exchanging the motor

» Place the drive on a firm base so that the motor
points upwards.

» Loosen the hexagon bolts on the motor flange
and take off the motor.

» Check whether sealing residues adhere to the
flange surface of the gearbox housing and
remove them carefully when necessary.

» Grease the motor shaft.

» Screw the replacement motor and the belonging
new seal with the hexagon screws to the gearbox
housing, tightening torque EWA 50: 5 Nm, EWA
52: 8 Nm, (M5).

» For 1-phase motors: The replacement motor is
supplied with cable. Connect the cable to the
limit switch, see Section 11.2, page 85.

» Fit the drive, see Section 5, page 55 and
Section 6, page 69.

» Before commissioning or test run: After assem-
bly, let the drive rest in its original operating posi-
tion for at least 2 hours to allow suspended
abrasion and wear particles to settle in the gear
oil.

» Set the motor protection switch again.

11.2  Internal wiring

The internal wiring shown here is only
needed when faults occur/when exchanging
the motor. All connections are made at the
factory.

11.2.1 Internal wiring of a 1-phase motor

The wiring diagrams can be found at the end of
these Instructions, see Pages 492/493.

12 Accessories

Always include your customer order number from
the product type plate in all enquiries or accessories
orders.

Further information (e.g. Product Catalogs) is also
available on the Internet under:
www.lockdrives.com

13 Storage

Observe the following information on storage:

— Store in a well ventilated, dry room.

— Protect against ground dampness by storing on
shelves or wooden grates.

— Cover to protect against dust and dirt.

— Treat unpainted surfaces with suitable anticorro-
sive agents.
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14 Warranty and guarantee
claims

Refer to our General Terms and Conditions and
Guaranty Conditions for time limits and conditions
for guarantee and warranty claims.

Basis for the guarantee and warranty periods is the
specified service life of the drive according to the
drive group under observance of all technical speci-
fications.

The drives may only be opened during the guaran-
tee and warranty period with our explicit approval
otherwise all guarantee or warranty liabilities
become void. The only exclusion hereto is opening
the limit switch compartment in order to set the limit
switches.

15 Disposal

In accordance with our principles, we assume
responsibility for persons, animals and our environ-
ment. Therefore it is our concern to preserve a via-
ble environment.

In accordance with this principle, we ask you to pass
metals and plastics to recycling systems. Please
ensure professional disposal of electronic compo-
nents, such as printed circuit boards for example.

Ensure environmentally correct disposal of lubri-
cants and cleaning agents. Observe the legal provi-
sions.

The product-specific safety and application notes
provided in these instructions must be observed!

Subject to alteration without prior notice.
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Traduction de la notice de montage et d’instructions originale fr

Nous vous remercions cordialement
d’avoir choisi un motoréducteur Lock
EWA 50/ EWA 52.

En tant que fabricant de pointe dans le
domaine de la technique d’entrainement
pour les systémes de ventilation et
d’ombrage naturels, nous sommes tenus de
répondre aux exigences les plus strictes de
nos clients en matiére de qualité. Afin que
votre appareil puisse satisfaire durablement
a ces exigences, veuillez respecter la pré-
sente notice de montage et d’instructions
lors de l'installation et du réglage de 'appa-
reil.

Si des problémes devaient toutefois surve-
nir, n’hésitez pas a nous contacter.

Téléphones de notre équipe SAV :
Hotline Allemagne : +49 7371 9508-22
Hotline Benelux : +31 174 212833
Hotline Amérique du Nord :

+1(877) 562 5487

E-mail SAV : service@lockdrives.com

Votre équipe Lock
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1 Déclaration d’incorporation
conformément ala
Directive CE Machines
2006/42/CE, annexe Il B

Lock Antriebstechnik GmbH
Freimut-Lock-StraBe 2
D-88521 Ertingen, GERMANY

Nous déclarons par la présente que la quasi-
machine suivante est exclusivement congue pour
incorporation dans/ou pour assemblage avec une
autre machine ou un autre équipement :

Motoréducteur EWA 50 / EWA 52

La documentation technique spéciale conformé-
ment a 'annexe VIl B a été établie et sera transmise
sur demande par voie postale aux autorités nationa-
les compétentes. Cette quasi-machine est
conforme aux exigences essentielles des directives
suivantes :

Directive Machines 2006/42/CE,
annexe Il No 1B

Directive CEM 2014/30/UE
Directive RoHS 2011/65/UE

Les normes harmonisées suivantes ont été appli-
quées :

EN ISO 12100:2010

Sécurité des machines — Principes généraux de
conception — Appréciation du risque et réduction du
risque

EN 60204-1:2018 )

Sécurité des machines : Equipement électrique des
machines

Autres normes :

EN IEC 60034-5:2020

Machines électriques tournantes - Partie 5 : Degrés
de protection procurés par la conception intégrale
des machines électriques tournantes (code IP) -
Classification

Les exigences essentielles de la Directive CE
Machines 2006/42/CE ont été appliquées et respec-
tées:

Directive 2006/42/UE, annexe |

section 1.1.2, section 1.1.3, section 1.1.5,

section 1.3.2, section 1.3.4, section 1.3.7,

section 1.3.8, section 1.3.9, section 1.5.1,

section 1.5.2, section 1.5.6, section 1.5.9,

section 1.7

Ces quasi-machines ne doivent étre mises en ser-
vice que lorsqu’il a été établi que les machines dans
lesquelles ces quasi-machines doivent étre incorpo-
rées sont conformes aux dispositions de la directive
Machines.

Mandataire chargé d’établir le dossier technique :
M. Bausch (adresse, voir ci-avant)

Ertingen 01.10.2022

-

Frank Lock, gérant
Lock Antriebstechnik GmbH
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2 Explication des symboleset Autres symboles
consignes de sécurité I
Symbole Signification
2.1 Explication des symboles > Action
Avertissements de danger T Couple en Nm a une températu-

C Les avertissements de danger dans le texte

L

sont identifiés par un triangle d’avertissement
et sont encadrés.

es mots de signalisation au début d’un avertisse-

ment de danger indiquent le type et la gravité des

c
9

onséquences si les mesures pour prévenir le dan-
er ne sont pas respectées.
AVIS signifie que des dommages matériels ris-
quent de se produire.
ATTENTION signifie que des dommages corpo-
rels légers & moyennement graves risquent de
se produire.
AVERTISSEMENT signifie que de graves dom-
mages corporels risquent de se produire.
DANGER signifie que des dommages corporels
trés graves voire mortels risquent de se produire.

Informations importantes

re ambiante de 40 °C eta
1000 m au-dessus du niveau de
la mer

n Vitesse nominale en 1/min ou
min (tr/min)

P Puissance mécanique utile du
moteur en kW

| Intensité du courant en A

U Tension nominale en V

~ Type de courant :
— « 3~ » tension alternative tri-

Les informations importantes ne signalant
pas de risques de dommages corporels ou
matériels sont signalées par le symbole ci-
contre. Elles sont également encadrées.

phasée
— « 1~ » tension alternative
monophasée
— « = » tension continue
AL Longueur totale de 'actionneur
enmm
MD Diamétre du moteur en mm
WL Longueur de I'arbre de sortie en
mm
We Type d’extrémité d’arbre
m Poids en kg

Sens de rotation de I'arbre de
I 4~—a.] |sortie

t Piéces sous tension électrique

Les caractéristiques techniques sont mentionnées
sur la plaque signalétique de I'actionneur et dans le
catalogue de produits en vigueur.
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2.2 Consignes de sécurité
Consignes de sécurité générales

Lire attentivement et soigneusement la notice de
montage et d’instructions avant de monter I'action-
neur.

Respecter strictement I'ordre de étapes mention-
nées dans la notice de montage et d’instructions.
Observer toutes les indications de la notice de mon-
tage et d’instructions, notamment toutes les indica-
tions concernant la sécurité, le fonctionnement,
I’entretien et la maintenance. Conserver la notice de
montage et d’instructions pendant toute la durée de
vie du produit ou la remettre le cas échéant aux uti-
lisateurs/clients finaux.

Danger de mort en cas de non-respect des consi-
gnes de sécurité suivantes!

» Couper I'alimentation en courant avant tous tra-
vaux sur 'actionneur.

» S’assurer que tous les composants mécani-
ques et électroniques situés directement dans
la zone d’entretien sont dans un état sans éner-
gie (p. ex. pas de condensateurs avec charge
résiduelle, pas de charges en suspension et le
cas échéant pas de ressorts sous tension).

» Quitter et dégager la zone dangereuse avant
de rétablir lalimentation en courant.

» Du fait du couple élevé de I'actionneur, un mon-
tage, une mise en service, un entretien etc.
défectueux risquent de provoquer des dom-
mages corporels.

» La présence de personnes dans la zone dan-
gereuse des charges suspendues est interdite.

» Ne desserrer en aucun cas des vis, des accou-
plements ou d’autres piéces lorsque I'action-
neur est en charge. Exception : la vis de purge
d’air, voir paragraphe 5.3, page 97 peut étre
desserrée.

» Respecter également les prescriptions, nor-
mes, directives, réglements de sécurité et
reglements pour la prévention des accidents de
travail nationaux en vigueur.

Danger de mort en cas de non-respect des consi-
gnes de sécurité suivantes!

» Le commutateur de fin de course sert unique-
ment a protéger 'installation. Sécuriser séparé-
ment les applications potentiellement
dangereuses pour les personnes le cas
échéant.

» Les actionneurs munis d’un disjoncteur thermi-
que intégré peuvent s’arréter automatiquement
en cas de surchauffe. L’actionneur redémarre
automatiquement lorsqu’il a refroidi. Si cela
engendre des risques, sécuriser 'ensemble de
I'installation contre tout redémarrage automati-
que.

» Prévoir le cas échéant des dispositifs de sécu-
rité additionnels spécifiques pour certaines
applications (transport de personnes, levage
de portails, actionnement de portes, par exem-
ple).

AVIS :

Surcharge de I'actionneur

Dommages matériels résultant de couples élevés!

» Ne pas dépasser les valeurs de connexion
électriques de 'actionneur, des couples trop
élevés risquent de surcharger et détériorer
I'actionneur dans le cas contraire.

Malgré une conception soigneuse et le respect de
toutes les prescriptions, il n’est pas possible
d’exclure tous les risques et risques résiduels.
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Mises en garde contre les risques et risques
résiduels

Danger de mort en cas de non-respect des consi-
gnes de sécurité suivantes!

» Avant tous travaux sur I'actionneur ou sur l'ins-
tallation, couper I'alimentation en courant et la
sécuriser contre toute remise sous tension, p.
ex. a I'aide d’un cadenas. Cette disposition
s’applique également aux circuits électriques
auxiliaires tels que commutateur de fin de
course ou chauffage auxiliaire. Il ne suffit pas
que la commande soit commutée sur « Arrét ».
En effet, des fonctions supérieures telles que
alarme de vent ou alarme de pluie peuvent éga-
lement provoquer le démarrage de 'actionneur
méme en position « Arrét ».

» Les pieces rapportées ou les pieces action-
nées présentent un risque de happement,
d’enroulement et d’écrasement. Respecter
entre autres les distances de sécurité confor-
mément aux normes ISO 13854 et ISO 13857
et prévoir des mesures de protection adaptées,
p. ex. dispositifs de protection appropriées ou
fonctionnement en mode homme mort.

» Du fait de leur construction, les actionneurs dis-
posent d’'un blocage automatique. Une
défaillance du blocage automatique ne peut
cependant pas étre totalement exclue (blocage
automatique = maintien de I'arbre de sortie
dans sa position aprées arrét du moteur, égale-
ment en charge).

— Encas de respect de toutes les prescriptions
techniques, I'actionneur est congu pour une vie
utile correspondant au groupe de mécanismes
1Cm, conformément a la norme DIN 15020.

— Les piéces rapportées ou actionnées peuvent
présenter une vie utile inférieure a celle de
I'actionneur.

2.3 Personnel qualifié

Tous les travaux décrits ci-apres doivent étre effec-
tués par un personnel qualifié.

Par personnel qualifié, on entend :

— des personnes qui, en raison de leur formation,
expérience, instruction (p. ex. par des installa-
teurs certifiés par Lock) et de leurs connaissan-
ces des normes, prescriptions, réglements pour
la prévention des accidents du travail et des
conditions de service correspondants, ont été
habilitées par le responsable de la sécurité de
l'installation a effectuer les activités nécessaires
et sont capables de reconnaitre et éviter les ris-
ques potentiels

— quisontformées, instruites et habilitées a activer
et désactiver les circuits électriques et les appa-
reils conformément aux dispositions en matiere
de sécurité, a les mettre a la terre et a les identi-
fier correctement en fonction des exigences de
travail

— qui possedent les connaissances fondamenta-
les de I'électricité et de la mécanique et connais-
sent les termes techniques correspondants

— qui sont suffisamment familiarisées avec les
avertissements et les mesures de sécurité de la
présente documentation et de la documentation
des différents composants et comprennent leur
contenu

— qui possédent un équipement de sécurité appro-
prié et sont formées aux premiers secours.

Les personnes qui montent, manient, démontent ou
entretiennent les produits de la société Lock
Antriebstechnik ne doivent pas étre sous I'influence
de l'alcool, d’autres drogues ou médicaments qui
influencent la capacité de réaction.

3 Désignation du produit

3.1 Fabricant

Lock Antriebstechnik GmbH
Freimut-Lock-StraBe 2
D-88521 Ertingen - Germany

3.2 Désignation

Motoréducteur
Numeéro d’article | 12508 12528
Types EWA 50 EWA 52
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3.3 Etendue de livraison du motoré-

ducteur

Sont inclus dans I'étendue de livraison :

3.4

Motoréducteur EWA

Documentation technique sous la forme d’'une
notice d’utilisation abrégée (il est possible de
télécharger la notice de montage et d’instruc-
tions détaillée sous www.lockdrives.com)
Accessoires le cas échéant

E L’étendue de livraison peut varier en cas de
livraison de composants individuels.

Vue d’ensemble motoréducteur (exemple)

10

8
9

N

© 00N G

Pied de carter (2x)

Plaque signalétique motoréducteur

Selon le modéle : commutateur de fin de course
END 20 ou unité de controle LSC 40
Accouplement a chaine (2x)*

Extrémité arbre de sortie (2x)

Répétiteur de position*

Bornier

Moteur électrique

Extrémité arbre moteur

10 Plaque signalétique moteur électrique

11 Couvercle des commutateurs de fin de course
avec joint d’étanchéité monté

12 Logement des commutateurs de fin de course

13 Vis de purge d’air, position a titre d’exemple

* Etendue de livraison partielle

Vous trouverez la description des différents modu-
les aux paragraphes correspondants.
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3.5 Plaque signalétique

Motoréducteur (exemple)

12 3 4
| |

EWA 50.1505 J 2022.06
KA1009.7920712508.1505.2103
Elektroantrieb 150 Nm 4,5 rpm 5

=

We06 230V 50 Hz [LSC40 DC A60 — 0
SN10[»0.00¢[7.4788 IP 55 —7
Lock Antriebtecl{nik GimbH = 88/521 [Ertingen = Germany
| wwIN.IocwIIrwes.coml’/ +4|) 7371 9508-22 J
121110 9 8
Version

Numéro commande client
Année/mois de construction
QR-Code Documentation technique
Vitesse nominale n

DO s ON =

AB0 pour construction extérieure protégée/
étable

7 Protection IP (DIN EN 60529)
8 Type de commutateur de fin de course
9 Couple T

10 Tension nominale U

11 Extrémité d’arbre We

12 Numeéro de série continu

4 Utilisation normale

Cette notice de montage et d’instructions est valable
pour les motoréducteurs EWA 50 et EWA 52.

41 Utilisation prévue

La description exacte du modeéle de produit livré est
mentionnée sur le bordereau de livraison et sur la
plaque signalétique.

Actionneur spécial exclusivement congu pour venti-

lation et ombrage dans le domaine professionnel

protégé contre les intempéries, pour

— Ventilation de toit : vitrages en toiture linéaires,
p. ex. dans les serres, jardineries, immeubles de
bureaux, écuries, étables, ventilation des serres
en plastique

— Ventilation latérale : vitrages linéaires, p. ex.
dans les serres, fagades, halls, stores a rouleau
dans les écuries, étables et les serres

— Ombrages : p. ex. cables et crémailléres pour
ombrages dans les serres, stores & lames pour
les facades

Actionneur spécial pour positionner des volets et
des obturateurs dans le domaine professionnel
aprés accord avec le fabricant.

Les versions spéciales suivantes sont notamment
disponibles (pas pour tous les types) :

— Modéle A60 pour applications a des températu-
res inférieures a -5 °C jusqu’a max.—15°C ainsi
que pour montage a I'extérieur protégé contre
les intempéries et les aspersions et montage a
lintérieur

— Modéle avec moteur spécial/avec convertisseur
de fréquence

4.2 Conditions de fonctionnement

Les conditions de fonctionnement suivantes s’appli-
quent a l'utilisation de I'actionneur :

— Couples, cotes de montage complémentaires et
autres caractéristiques techniques : voir plaque
signalétique et catalogue de produits en vigueur.

— Ne pas utiliser 'actionneur en service continu,
durée de mise en circuit maximale rapportée a
60 minutes : 1 cycle S3/40 % et 5 cycles
S3/20 % (cela signifie qu’un cycle avec temps de
fonctionnement de 4 min et 6 min d’arrét ainsi
que 5 cycles avec temps de fonctionnement de
2 min et 8 min d’arrét chaque sont possibles pen-
dant une durée de 60 min). Groupe de mécanis-
mes 1Cm conformément & la norme DIN 15020.

— Enraison de lI'important dégagement de chaleur
et du disjoncteur thermique intégré, les action-
neurs a moteur monophasé ont le cas échéant
une durée de mise en circuit plus courte que les
actionneurs a moteur triphasé.

— Plage de températures ambiantes pour fonction-
nement avec actionneur standard, a une vitesse
nominale maximale de 5 min“! : =5 °C 2 +60 °C.
Autres versions, voir catalogue. Humidité rela-
tive de l'air jusqu’a 90 % maximum, jusqu’a
100 % possible pour une courte durée.
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Variations du secteur admissibles en cours de
fonctionnement :

— Variations de tension : 5 %

— Variations de fréquence : 3 % /-5 %

Positions de montage admissibles, voir illustra-

tions au paragraphe 5.3, page 97, autres posi-

tions de montage sur demande

Force max. sur I'arbre de sortie (distance du car-

ter 50 mm) : radiale 5000 N, axiale 400 N

En cas de levage de charges suspendues libre-

ment telles que chauffage, éclairage d’assimila-

tion, il est interdit de déplacer l'installation

lorsque la charge se trouve dans une zone de

séjour de personnes. L’ensemble du systéeme

doit toujours étre sécurisé par une protection

contre les chutes. A la fin du processus de dépla-

cement, sécuriser le systéme dans la position

atteinte a I'aide d’'un moyen approprié (p. ex.

fixation a I'aide d’'une chaine).

La durée de vie de l'actionneur augmente sensi-

blement :

— encas de cycles de commutation permettant
un refroidissement régulier de I'actionneur

— en cas de charges réduites

— encas de courtes durées de mise en circuit

Si les actionneurs a moteur monophasé fonc-
tionnent sous une charge nettement inférieure a
leur charge nominale, ils peuvent chauffer plus
fortement. Cela risque de réduire la durée de
mise en circuit.

Des versions spéciales permettant d’élargir le
domaine d’utilisation prévue sont disponibles.

4.3

Restrictions d’utilisation

L’actionneur est soumis aux restrictions d’utilisation
suivantes :

Ne pas solliciter 'actionneur avec des couples
supérieurs au couple maximum T.

Ne pas faire fonctionner I'actionneur avec des
variations de tension et de fréquence

Ne pas utiliser I'actionneur pour actionner des
piéces a proximité directe d’'une zone de séjour
(portée de bras) de personnes. Respecter les
distances de sécurité conformément a la norme
ISO 13857.

Ne pas exposer 'actionneur a une aspersion
directe.

Ne pas utiliser I'actionneur pour actionner des
installations d’évacuation de fumée et de chaleur
conformément a la norme DIN 18232 DIN ou
DIN EN 12101.

Ne pas utiliser I'actionneur pour actionner des
portes ou portails a ouverture et fermeture auto-
matiques.

Ne pas utiliser 'actionneur dans les zones
explosibles s'il n’est pas expressément congu
pour cet usage.

Il est interdit de procéder a des modifications de
construction de I'actionneur. Le fabricant décline
toute responsabilité en cas de non-respect de cette
interdiction.

4.4

Utilisations abusives

Il est expressément mis en garde contre les utilisa-
tions abusives suivantes :

5

Ne pas faire fonctionner I'actionneur au-dessus
du couple et de la vitesse mentionnés sur la pla-
que signalétique

Ne pas utiliser 'actionneur pour transporter des
personnes, lever des portails ou actionner des
portes etc. sans mesures de protection addition-
nelles

Ne pas utiliser I'actionneur sans dispositifs de
protection supplémentaires nécessaires dans
'ensemble du systéme (disjoncteurs-protec-
teurs par exemple) le cas échéant

Montage

Seul un personnel qualifié est autorisé a procéder
au montage de I'actionneur.

Utiliser pour cela les outils et accessoires suivants :

Adaptateur hexagonal inclus dans I'étendue de
livraison

Clé pour vis six pans creux incluse dans I'éten-
due de livraison (pour actionneurs avec commu-
tateur de fin de course END 20 uniquement)

Clé a douille ou clé a fourche

Perceuse (pas de perceuse a percussion !)
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5.1 Transport

L’actionneur et les accessoires sont emballés
d’usine en fonction du type de transport convenu.
Ne transporter I'actionneur que dans son emballage
d’origine.

En cas de transport manuel, tenir compte des capa-
cités humaines a porter et soulever des charges.
Eviter les coups et les chocs. Veiller & ne pas
endommager 'emballage, I'actionneur ou les
accessoires.

Soulever I'actionneur a 'aide d’un engin de levage
uniquement. Il est possible d’accrocher I'actionneur
aux arbres de sortie ou le cas échéant aux anneaux
de levage a l'aide de courroies et de sangles.

Danger de mort par chute d’objets !

La chute d’objets risque de mettre en danger les
personnes.

» Sécuriser la zone dangereuse par des rubans
de balisage.

» Utiliser une plateforme de levage ou fixer
I'actionneur par I'arbre de sortie au dispositif de
levage a I'aide d’élingues appropriées.

5.2 Montage de I'actionneur

Risque d’écrasement suite a un démarrage auto-

matique !

Risque di a un choc électrique en cas de cables

endommagés ou arrachés !

» Avant tous travaux sur l'installation, mettre
I'actionneur hors tension et le sécuriser contre
toute remise sous tension.

» S’assurer que les cables accessibles sont
montés avec décharge de traction.

AVIS :

Dommages mateériels dus a une répartition non
uniforme du couple !

Risque de détérioration des accouplements en
cas de dépassement du couple maximum admis-
sible.

» Les fixations des actionneurs, moteurs et élé-
ments de liaison sont soumis a des forces de
torsion élevées. Tenir impérativement compte
de ces forces dynamiques pour dimensionner
les points de montage.

» Placer I'actionneur au milieu du train de sortie
pour obtenir une charge uniforme des accou-
plements.

» Lors du dimensionnement des composants
sous charge, tenir compte du fait que le coté
sortie peut étre soumis a un multiple du couple
indiqué pendant une courte durée.

» Veiller a ce que le logement des commutateurs
de fin de course soit suffisamment accessible.

5.2.1 Montage a pattes

» Prémonter sur la console I'actionneur sur les
pieds de carter a l'aide de 4 vis M10 et de 4
écrous de blocage, sans serrer. Résistance mini-
male des vis 8.8.
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AVIS :

Dommages matériels !

Des défauts d’alignement par rapport au tube de

sortie risquent de provoquer la rupture de I'arbre

de sortie.

» L’arbre de sortie et le tube de sortie doivent étre
alignés.

» Etablir lalignement de I'arbre de sortie et du
tube de sortie en plagant des rondelles de com-
pensation sous les pieds du carter.

» Utiliser un accouplement compensateur en cas
de défauts d’alignement non compensables.

» Bloquer I'actionneur a I'aide des 4 quatre vis,
couple de serrage 50 Nm (8.8).

En cas de montage a I'aide de vis a bois ou de che-
villes, déterminer les vis et couples de serrage en
conséquence.

5.2.2 Montage latéral

Il est possible d'utiliser les vis jointes ou les vis des
pieds si celles-ci correspondent a la profondeur de
vissage mentionnée dans le tableau.

» Monter I'actionneur, en respectant la profondeur
de vissage, a 'aide de 4 vis en vissant les vis
sans les serrer dans les orifices de fixation a la
console. Résistance minimale des vis 8.8.

Type Dimension |Profondeur de
vis vissage min/max
dans I'actionneur
EWA50/ |[M10 10/12 mm
EWA 52

AVIS :

Dommages matériels !

Des défauts d’alignement par rapport au tube de

sortie risquent de provoquer la rupture de I'arbre

de sortie.

» L’arbre de sortie et le tube de sortie doivent étre
alignés.

» Utiliser un accouplement compensateur en cas
de défauts d’alignement non compensables.

» Bloqguer 'actionneur a l'aide des 4 quatre vis,
couple de serrage 50 Nm (M10).

5.3 Monter la purge d’air des engrena-
ges

La purge d’'air des engrenages est nécessaire pour
empécher des surpressions ou dépressions dans le
carter d’engrenages.

» Afin d’assurer la fonction de purge d’air des
engrenages, desserrer la vis M6 de 2 tours
conformément aux illustrations concernant les
positions de montage.
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» Monter la chaine conformément aux illustrations
suivantes.

* Autorisé sur demande uniquement.

54 Monter I'accouplement

5.4.1 Monter I'accouplement a chaine KKS

Lock propose des accouplements a chaine pour
compenser les petits défauts d’alignement de 1° et
6°. Ne pas combiner les différents types les uns
avec les autres.

» Monter les deux demi-accouplements sur I'arbre
de sortie et sur le tube de sortie a I'aide des vis
jointes (couple de serrage 40 Nm) et les bloquer,
p. ex. pour arbre hexagonal (We66) ou arbre a
clavette (We19), a I'aide du circlip joint. S’assu-
rer que I'accouplement ne peut pas se déplacer
axialement et glisser de I'arbre.

» Tourner les demi-accouplements jusqu’a ce que
les dents coincident.

» Poser la chaine double sur les dents des demi-
accouplements de sorte que les extrémités de la
chaine se trouvent vers le haut.
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5.4.2 Monter I'accouplement a douille BKS

Lock fournit des accouplements a douille pour trans-
mettre les couples des actionneurs électriques et
manuels sans compensation angulaire.

» Monter 'accouplement a douille sur I'arbre de
sortie de l'actionneur et sur le tube de sortie a
I'aide des vis jointes (couple de serrage 40 Nm)
et les bloquer, p. ex. pour arbre hexagonal
(We66) a I'aide du circlip joint. S’assurer que
'accouplement ne peut pas se déplacer axiale-
ment et glisser de I'arbre.

5.5 Pour actionneurs avec commuta-
teur de fin de course END 20 :
régler le commutateur de fin de
course

A lafin du réglage, le commutateur de fin de course
déconnecte automatiquement deux positions de fin
de course définies du mouvement de rotation de
I'actionneur.

E Vous trouverez dans I'lnternet, sous
www.lockdrives.com, une animation concer-
nant le réglage du commutateur de fin de
course.

AVIS :

Dommages matériels !

Le réglage des positions de fin de course ne doit
pas s’effectuer via I'actionneur.

» Amener I'élément mobile (élément de toit par
exemple) a la position voulue exclusivement a
I'aide d'une perceuse puis régler la position de
fin de course.

Le commutateur de fin de course monté END20.20
ou END20.40 couvre une plage de commutation de
0-580tours de I'arbre de sortie. Le commutateur de
fin de course END20.40 se différencie du commuta-
teur de fin de course END20.20 par la présence des
commutateurs auxiliaires supplémentaires.

Les fonctions de commutation suivantes sont preé-
définies :
Le commutateur « HI » déconnecte le sens de
rotation « | »
Le commutateur « HII » déconnecte le sens de
rotation « Il »

» Démonter le couvercle des commutateurs de fin
de course

AVIS :

Dommages matériels dus a 'humidité et &
'encrassement !

Risque d’encrassement en cas d’'interruption de la

mise en service/mise a disposition de l'installation !

» Protégez la zone d'installation contre I'humidité
et la poussiere a l'aide de dispositifs appro-
priés.

» Sile potentiométre du répétiteur de position per-
turbe le réglage du commutateur de fin de
course, il peut étre démonté provisoirement.
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» S’assurer que les 6 vis des bagues d’arrét sont
desserrées et que les galets du commutateur de AVIS :

fin de course se trouvent dans les encoches des

bagues d'arrét. Les galets du commutateur de fin Dommages matériels !

de course ne doivent pas étre basculés. Les 6 vis L’actionneur risque d’étre endommagé sila
doivent étre alignées. Cela correspond a I'état de vitesse de la perceuse est trop élevée ou en cas
livraison, voir également l'illustration suivante. d'utilisation d’une perceuse a percussion.

» Travailler a une vitesse de rotation peu élevée,
max. 1400 min™" lors de l'utilisation de la per-
ceuse et de 'adaptateur et atteindre lentement
les positions de fin de course.

» Ne pas utiliser de perceuse a percussion !

» Enlever I'étiquette d’information collée sur le
commutateur de fin de course et ne pas la laisser
dans le logement des commutateurs de fin de
course.

» Visserles 3tiges filetées dans les bagues d’arrét
du commutateur de fin de course« HI » a I'aide
d’une clé dynamomeétrique et avec un couple de
serrage de 0,15 Nm. Une clé dynamométrique
appropriée est disponible chez Lock en tant
gu’accessoire en option.

En alternative, il est possible d’utiliser la clé pour
vis six pans creux de 1,5 mm incluse dans la
livraison. Visser les tiges filetées jusqu’a consta-
ter, par une légére résistance, que les tiges file-
tées appuient sur les roues en plastique. Visser
ensuite les tiges filetées de 3 a 4 tours supplé-
mentaires. Cette alternative correspond a peu
prés a la procédure idéale avec la clé dynamo-
meétrique. Un couple de serrage différent risque
d’entrainer des dysfonctionnements ou une
détérioration du commutateur de fin de course.

» Raccorder une perceuse, munie de 'adaptateur
(hexagone 6 mm) se trouvant dans le couvercle
du logement des commutateurs de fin de course,
a I'extrémité de 'arbre moteur.

» Araide de la perceuse, tourner dans le sens de

rotation « | » (voir fleche de sens de rotation a
coté de I'arbre de sortie) jusqu’a la position de fin
de course.
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» Tournerl'actionneur jusqu'a l'autre position de fin
de course « Il » comme décrit précédemment
(voir sens de rotation de la fleche & cété de
I'arbre de sortie).

» Serrer les 3 vis des bagues d’arrét du commuta-
teur de fin de course « HII » comme décrit précé-
demment.

Humidité dans le logement des commutateurs de
fin de course !

Le commutateur de fin de course risque de tomber
en panne en cas de corrosion. Des pieces de la
ventilation (vitre par exemple) risquent de se briser
et de tomber en cas de dépassement des posi-
tions de fin de course. Risque de blessure des per-
sonnes se trouvant a proximité.

» Veillezace que le logement des commutateurs
de fin de course soit sec, séchez-le dans le cas
contraire.

» Remonter le couvercle des commutateurs de fin
de course a 'aide des 4 vis et des 4 rondelles.

Pour le modéle avec commutateur supplémentaire
END20.40, le réglage des commutateurs de fin de
course « HI » et « HII » regle automatiquement les
commutateurs supplémentaires « SI » et « SII »
également.

Il est possible d’utiliser le PAR 06 ou le PAR 10
comme répétiteur de position (voir

paragraphes 5.5.1 a 5.5.4, pages 102 a 105).
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5.5.1 Monter le répétiteur de position

PAR 06

Le répétiteur de position transmet la position de
I'actionneur a la régulation.

Le répétiteur de position est déja monté d’usine ala
commande. Pour en effectuer le réglage, se reporter
au paragraphe 5.5.2, page 103. S'il s’agit d’'un équi-
pement ultérieur, procéder comme suit :

» Sélectionner le potentiométre et la roue dentée
conformément au tableau ci-dessous en fonction
du nombre de tours de I'arbre de sortie voulu.
Les données du tableau sont des valeurs maxi-
males, le nombre effectif de tours doit étre plus
petit. La précision est maximale lorsque le nom-
bre de tours correspond en grande partie a la
valeur de la colonne 1 du tableau ci-dessous.

Nombre de Nombre de
Procéder au réglage du commutateur de fin tours max. de Potentiome- | dents de la
de course avant de monter le répétiteur de I’arbre de sortie | tre roue dentée
position, voir paragraphe 5.5, page 99. 12 11 20
Il n’est plus possible de régler le commuta- 4.0 3:1 20
teur de fin de course une fois que le répéti- ’
teur de position est monté. Il est alors 6,7 51 20
nécessaire de démonter le répétiteur de 13,5 10:1 20
position pour procéder au réglage. 19.3 31 o8
25,5 3:1 37
Le répétiteur de position standard PAR 06 couvre 300 51 28
une plage de commutation de 0—85,4 tours de ’
I'arbre de sortie. 42,6 51 37
» Démonter le couvercle des commutateurs de fin 64,5 10:1 28
de course, voir paragraphe 5.5, page 99. 85,4 10:1 37

» Monter la roue a pignon avec I'axe et la vis dans
la téle du commutateur de fin de course, couple
de serrage 10 Nm. Maintenir 'axe a l'aide de la
clé pour vis six pans creux incluse dans I'éten-
due de livraison. La roue dentée doit ici s'engre-
ner dans la denture de la petite roue dentée du
commutateur de fin de course.

» Insérer le potentiométre avec la roue dentée
sélectionnée conformément au tableau, avec
écrou et rondelle en éventail, dans la tole du
commutateur de fin de course.
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» Bloquer le potentiométre avec la rondelle en
éventail posée (uniquement pour potentiometres
avec filetage mécanique) et I'écrou.

(Couple de serrage 1,2 Nm)

» Déplacer la roue dentée de sorte que les dents
ne soient pas en prise. Serrer Iégérement les
deux vis M 3 de la roue dentée.

5.5.2 Régler le répétiteur de position PAR 06

Procéder au réglage du commutateur de fin
de course avant de monter le répétiteur de
position, voir paragraphe 5.5, page 99.

Il n’est plus possible de régler le commuta-
teur de fin de course une fois que le répéti-
teur de position est monté. Il est alors
nécessaire de démonter le répétiteur de
position pour procéder au réglage.

» Amener l'actionneur dans le sens de rotation
« | » (voir fleche de sens de rotation a coté de
I'arbre de sortie) jusqu'a la position de fin de
course. Observer le pignon intermédiaire.

» A l'aide de la roue dentée fixée, tourner le poten-
tiometre dans le sens inverse du sens de
rotation du pignon intermédiaire Z54 jusqu'a
peu avant la position de fin de course.

Z=37

AVIS :

Dommages matériels !

Le potentiomeétre sera détérioré et devra étre rem-
placé en cas de dépassement du nombre maximal
de tours.

» Tenir compte du nombre maximal de tours de
I'arbre de sortie du potentiometre installé. Com-
mander un autre potentiométre le cas échéant.
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» Desserrer les vis M 3 de la roue dentée. Dépla-
cer la roue dentée sur I'arbre du potentiométre
de sorte que ses dents s’engrenent dans la roue
dentée. Resserrer ensuite les vis M 3, couple de
serrage 0,5 Nm.

Z2=37

o\

Z=28

Z=20

5.5.3 Monter le répétiteur de position
PAR 10

Le répétiteur de position transmet la position de
I'actionneur a la régulation.

Le répétiteur de position est déja monté d’usine a la
commande. Pour en effectuer le réglage, se reporter
au paragraphe 5.5.4, page 105. S’il s’agit d’'un équi-
pement ultérieur, procéder comme suit :

Procéder au réglage du commutateur de fin
de course avant de monter le répétiteur de
position, voir paragraphe 5.5, page 99.

Il n’est plus possible de régler le commuta-
teur de fin de course une fois que le répéti-
teur de position est monté. Il est alors
nécessaire de démonter le répétiteur de
position pour procéder au réglage.

Le répétiteur de position standard PAR 10 couvre
une plage de commutation de 0—190 tours de
I'arbre de sortie.

» Démonter le couvercle des commutateurs de fin
de course, voir paragraphe 5.5, page 99.

» Monter le répétiteur de position dans la téle du
commutateur de fin de course, dans la rainure
prévue a cet effet, couple de serrage 10 Nm. La
roue dentée doit ici s'engrener dans la denture
dans le commutateur de fin de course.
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» Serrer I'écrou a I'aide d’une clé a fourche (ouver-
ture 14).

5.5.4 Régler le répétiteur de position PAR 10

» Déterminer le sens de rotation de I'actionneur.
» Déplacer le commutateur de sens de rotation
pour le sens de rotation « | » sur la position

« CWI/I »,

» Sil'on utilise le sens de rotation « Il » en premier,
déplacer le commutateur de sens de rotation sur
la position « CCW/II ».

» Appuyer sur le bouton-poussoir du point de
démarrage (rouge) (la LED clignote en rouge)
jusqu’a ce que la LED s’allume en rouge. La
valeur de démarrage est adoptée et la sortie de
signal est réglée sur 0 V. (La LED rouge reste
allumée jusqu’a la fin du processus de réglage.)

» Amener I'actionneur sur la position de fin de
course.

» Appuyer surle bouton-poussoir du point de fin de
course (vert) (la LED clignote en vert) jusqu’a ce
que la LED s’allume en vert. La valeur de fin de
course est adoptée et la sortie de signal est
réglée sur 5V ou 10 V selon le modéle. La LED
verte reste allumée pendant 5 secondes.
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» En cas de mauvais réglage du sens de rotation,
la LED rouge et la LED verte clignotent alternati-
vement. Effectuer un nouveau réglage du com-
mutateur de sens de rotation. La LED n’émet
aucun signal lorsque le sens de rotation est cor-
rect.

PAR 10

Il est possible de remettre le répétiteur de position
sur le réglage de base si nécessaire :

» Pour cela, appuyer simultanément sur les bou-
tons-poussoirs de démarrage et de point de fin
de course jusqu’a ce que les LED s’allument au
bout de 5 secondes : les deux LED restent allu-
mée pendant 5 secondes.

5.5.5 Effectuer une marche d’essai

» Effectuer une marche d’essai de I'actionneur
aprés avoir réglé le répétiteur de position. Ce fai-
sant, contréler que le sens de rotation de l'arbre
de sortie et le signal de commande correspon-
dent.

» A laide d’un voltmétre, contrdler que le réglage
et le fonctionnement du répétiteur de position
sont corrects.

Humidité dans le logement des commutateurs de
fin de course !

Le commutateur de fin de course risque de tomber
en panne en cas de corrosion. Des pieces de la
ventilation (vitre par exemple) risquent de se briser
et de tomber en cas de dépassement des posi-
tions de fin de course. Risque de blessure des per-
sonnes se trouvant a proximité.

» Veillez ace que le logement des commutateurs
de fin de course soit sec, séchez-le dans le cas
contraire.

» Monter le couvercle des commutateurs de fin de
course, voir paragraphe 5.5, page 99.

Les cables et les fils ne doivent en aucun cas
toucher les roues dentées.

» Poser le cable de la commande p.ex.
dans une encoche de la téle du commu-
tateur de fin de course et utiliser des
serre-cables.
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5.6 Pour actionneurs avec unité de contrdle LSC 40 : régler les positions de fin de
course et le répétiteur de position

5.6.1 Vue d’ensembile et caractéristiques techniques de I'unité de controle

L’unité de contrdle est disponible dans les variantes En cas de tension en décharge AC, l'unité de

suivantes : contrdle est précablée a I'actionneur.
— Variante AC L’unité de contrdle couvre une plage de commuta-
— Variante DC tion d’environ + 37 500 tours de I'arbre de sortie.

I

i

alal

RO

V41V VY4 Vi VA V4V

!

N

|

UJ1O

Y

|

7414 VA VA VA VA i
OO

0 J
Unité de contréle LSC 40 DC (platine de recouvrement bleue)
1 Borne 8 pdles (longueur de dénudage 8,5— 8 Commutateur « INV »
9,5 mm, section 0,2- 1,5 mm?) 9 Commutateur « FCT » (sans fonction)
2 LED «HII » 10 Borne 13 pdles (longueur de dénudage
3 Touche « HII » 9- 10 mm, section 0,5- 1,5 mm2)
4 LED «HI » . I .
L'utilisation d’embouts n’est pas autorisée.
5 Touche « HI »
6 LED «S »
7 Touche « S »
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Traduction de la notice de montage et d’instructions originale

LSC 40 AC:
Tension d'alimentation 120 V-240 V AC,
50 Hz + 60 Hz,
(intensité max. 10 A)
Catégorie d'utilisation AC15,10A

Consommation de courant 50 mA

Données conformément a la directive Basse
tension

Tension nominale 250V
Tension de choc nominale 4 kV
Catégorie de surtension 3

Catégorie de pollution 2

Groupe de matériau 2 (sans laque)
LSC 40DC:

Tension d'alimentation 15V-28V DC

(intensité max. 0,7 A)
Consommation de courant 50 mA

5.6.2 Réinitialiser et régler les positions de
fin de course

Danger de mort da a I'encrassement !

» Protéger la zone d'installation contre I'humidité
etla poussiére a l'aide de dispositifs appropriés
pendant le montage, la mise en service et lors-
que la mise en service doit étre interrompue.
Veiller a ce que la zone d'installation soit séche.

» Démonter le couvercle des commutateurs de fin
de course.

» Pour connaitre I'état de I'unité de contrble,
actionner la touche « S ».
L’état s’affiche en continu des que la tension
auxiliaire est présente sur l'unité de contrdle.

Les positions de fin de course de I'unité de contréle
sont déja fixées a I'état de livraison ; ces positions
doivent tout d’abord étre réinitialisées.

» Maintenirlestouches « HI » et « HII » enfoncées
pour réinitialiser les positions de fin de course.
Actionner en outre latouche « S » jusqu’a ce que
la LED « HI » etla LED « HII » s’allument en
rouge.

» Pourrégler les positions de fin de course, raccor-
der une perceuse munie de I'adaptateur (hexa-
gone 6 mm), se trouvant dans le couvercle des
commutateurs de fin de course, a I'extrémité de
I'arbre moteur.
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AVIS :

Dommages matériels !

L’actionneur risque d’étre endommagé si la
vitesse de la perceuse est trop élevée ou en cas
d'’utilisation d’une perceuse a percussion.

» Travailler a une vitesse de rotation peu élevée,
max. 1400 min™! lors de I'utilisation de la per-
ceuse et atteindre lentement les positions de fin
de course.

» Ne pas utiliser de perceuse a percussion !

» Tourner avec la perceuse dans le sens de rota-
tion « | » jusqu’a ce que la position de fin de
course voulue soit atteinte (voir la fleche de sens
de rotation & cété de 'arbre de sortie).

» Lorsque la position de fin de course voulue est
atteinte, enregistrer la position de fin de course
« HI ». Pour cela, maintenir la touche « S »
enfoncée et actionner en outre la touche « HI »
jusqu’a ce que la LED « HI » passe du rouge au
vert.

» Lorsque la position de fin de course « HI » est
réglée, tourner, comme décrit précédemment,
I'actionneur dans I'autre position de fin de course
« Il » (voir la fleche de sens de rotation a c6té de
I'arbre de sortie).

» Lorsque la position de fin de course voulue est
atteinte, enregistrer la position de fin de course
« HII ». Pour cela, maintenir la touche « S »
enfoncée et actionner en outre la touche « HII »
jusqu’a ce que la LED « HII » passe du rouge au
vert.

» Controler ensuite que les positions de fin de
course sont réglées. Pour cela, actionner la tou-
che « S » :lestrois LED (LED « HI » / LED « HII »
/ LED « S ») doivent étre allumées en vert. Sice
n’est pas le cas, répéter le réglage des positions
de fin de course comme décrit précédemment.

Danger de mort di a 'lhumidité !

» Veiller a ce que le logement des commutateurs
de fin de course soit sec.

» Remonter le couvercle des commutateurs de fin
de course a l'aide des 4 vis et des 4 rondelles.

Toutes les unités de contréle sont équipées d’'un
commutateur supplémentaire pour assurer la cou-
pure en fin de course. Le réglage des positions de
fin de course « HI » et « HII » régle automatique-
ment les commutateurs supplémentaires « SI » et
« SII » avec une marche a vide définie.

5.6.3 Réinitialisation pour ajustement

» Pour rajuster une position de fin de course indivi-
duelle, se déplacer comme décrit au
paragraphe 5.6.2, page 108 sur la nouvelle posi-
tion de fin de course voulue.

» Régler la nouvelle position de fin de course en
maintenant la touche « S » enfoncée et en
actionnant en outre la touche correspondant a la
position de fin de course concernée (touche
« HI » ou touche « HII »). La nouvelle position de
fin de course est enregistrée lorsque la
LED « HI » ou la LED « HII » passe du vert au
rouge et de nouveau au vert.

5.6.4 Régler les positions de fin de course

pour pile vide ou température inférieu-

rea-5°C

Tension électrique dangereuse ! Mort ou graves
blessures en cas de contact avec les connexions !

» Seul un personnel qualifié est autorisé a effec-
tuer le réglage de I'unité de contrdle.

» Mettre I'actionneur hors tension et le sécuriser
contre toute remise sous tension.

» Controler que I'actionneur est hors tension.

» Appliquer une tension auxiliaire de 24 V DC aux
bornes « + » et « — » (voir paragraphe 5.6.1,
page 107, pos. (1)).

» Sécuriser I'unité de contréle conformément aux
dispositions en vigueur.

» Régler la position de fin de course conformé-
ment au paragraphe 5.6.2, page 108.

» Enlever la tension auxiliaire.

90000.0002.6913/2022.11

109
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5.6.5 Régler le répétiteur de position

L’on distingue les deux options suivantes du répéti-

teur de position :

— LPR 02 (signal analogique : 0-10 V, 4-20 mA)

— LPR 04 (signal analogique : 0-10 V, 4-20 mA,
signal numérique : piste A/B incrémentielle,
niveau 12 V)

Lorsque le répétiteur de position LPR 02 ou LPR 04
est activé, les signaux de sortie

0-10 V et 4-20 mA s’ajustent automatiquement
entre les positions de fin de course « HI » et « HII ».

Le signal de position numérique émet 2458 incré-
ments par tour de 'arbre de sortie.

» S’il est nécessaire d’inverser les signaux de sor-
tie « 4-20 mA » ou « 0-10 V », mettre I'action-
neur dans un état hors tension et le sécuriser
contre toute remise sous tension.

» Controler que I'actionneur est hors tension.

Changer la position du commutateur INV.

» Effectuer une marche d’essai de I'actionneur
conformément au paragraphe 5.5.5, page 106.

v

6 Raccordement électrique et
mise en service

Seul un personnel qualifié est autorisé a effectuer le
raccordement électrique et la mise en service une
fois le montage de 'actionneur terminé.

Dommages matériels !

Les décharges de traction protégent les cables
électriques souples contre I'arrachement.

» S’assurer que tous les cables accessibles sont
montés avec une décharge de traction.

6.1 Installation des motoréducteurs
Lock conformément aux prescrip-
tions CEM

6.1.1 Vue d’ensemble

Appliquer les prescriptions de la série de normes
DIN VDE 0100 pour réaliser une installation
conforme aux prescriptions CEM.

Selon la norme DIN VDE 0100-410, il doit y avoir
une séparation spatiale entre les circuits électriques
SELYV et les circuits électriques 400/230 V ainsi
qu’entre les autres circuits électriques basse ten-
sion, a l'aide de barrettes de séparation dans le
canal de cébles par exemple.
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90000.0002.6913/2022.11



Traduction de la notice de montage et d’instructions originale

fr

Tres
basse
tension | Basse
(SELV) |tension
LSC40 | Ligne d’alimenta-
DC tion (commuta- X
teurs de fin de
course)
Ligne de signalisa- X
tion (LPR)
LSC40 | Ligne d’alimenta-
AC tion (commuta- X
teurs de fin de
course)
Ligne de signalisa- X
tion (LPR)
END Ligne d’alimenta- X X
20 tion (commuta-
teurs de fin de
course)
Ligne de signalisa- X
tion (PAR)
Moto- | Ligne moteur tri-
réduc- |phasée X
teur

Domaine de tension des lignes de signalisation LSC
et des lignes d’alimentation

» Veiller a un cablage de protection adéquat sur
tous les contacteurs-disjoncteurs (trés basse
tension et basse tension).

6.1.2
tes de séparation

Séparation spatiale a I’'aide de barret-

A

1

-

Réalisation conformément a DIN EN 50174-2

Distance A pour
barrette de sépa-

Type d’installation ration en acier

Cables réseau non blindés

et cables informatiques non

blindés 50 mm

Céables réseau non blindés

et cables informatiques blin-

dés 5mm

Cables réseau blindés et

cables informatiques non

blindés 2mm

Céables réseau blindés et

cables informatiques blindés | 0 mm

Distance barrette de séparation
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Traduction de la notice de montage et d’instructions originale

6.1.3 Réalisation sans séparation spatiale

Lorsqu’il n’est pas possible de réaliser une sépara-
tion spatiale entre les circuits électriques SELV et
les circuits électriques basse tension, appliquer les
mesures suivantes:

lation de base, sont gainés d’un manteau de
matériau isolant ou d’un blindage métallique mis
alaterre

— Utilisation d’un blindage de cable appliqué des
deux cotés

— Utilisation de passe-cables a vis conformes aux
prescriptions CEM avec:
— dimensions M20 x 1,5 ou M16 x 1,5
— aumoins IP 55
— au moins autoextinguibles

Note: Les passes-cables a vis appropriés se trou-
vent chez tous les fabricants habituels de passe-
céables a vis ou sont disponibles aupres de I'entre-
prise Lock.

Article approprié par exemple:
SKINTOP® MS-HF-M SC de Lappkabel

Utilisation de cébles blindés qui, en plus de l'iso-

Exemple: Passe-cébles a vis CEM

6

1.4

Instructions supplémentaires

Respecter les instructions supplémentaires suivan-
tes pour un cablage conforme aux prescriptions
CEM:

Poser toujours conjointement les conducteurs
aller et les conducteurs retour.

Eviter les boucles de réserve sur tous les cables
de connexion.

Poser les lignes sensibles aux interférences de
préférence dans les angles d’un canal de cables
ou d’un profilé d’angle métalliques. Celaréduitle
rayonnement de la ligne.

Poser les lignes le plus pres possible de la liaison
équipotentielle de référence, comme la platine
de montage, le canal de tdle ou la console de
machine mise a la terre.

Si possible, les lignes ne doivent se croiser qu’a
angle droit.

Une seule ligne non blindée ou non filtrée risque
de rendre inopérantes toutes les autres mesu-
res.

Des éléments d’antiparasitage surla commande
peuvent aider a remédier aux dérangements res-
tants.

Les mesures ici mentionnées représentent I'état
actuel de la technique pour minimiser les dérange-
ments en matiére de CEM. Malgré la mise en ceuvre
de toutes les mesures ici appliquées, il est toutefois
possible que des influences imprévisibles en matie-
re de CEM entrainent éventuellement d’autres
dérangements. Ces dérangements doivent étre pris
en compte sur place en tant que cas individuels.

6.2

Actionneurs avec moteurs a cou-
rant alternatif triphasé

Pour les actionneurs avec raccordement au
réseau triphasé, les commutateurs de fin de
courses « HI » et « HII » ainsi que les com-
mutateurs supplémentaires en option « SI »
et « SII » sont raccordés a la commande. La
commande doit assurer la coupure en fin de
course.
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6.2.1 Pour actionneurs avec commutateur » Démonter le couvercle des commutateurs de fin
de fin de course END 20 : raccorder les de course.
commutateurs de fin de courses

Humidité dans le logement des commutateurs de
fin de course !

Cela risque de provoquer un choc électrique, des

dysfonctionnements ou la défaillance du commu-

tateur de fin de course.

» Avant de commencer tous travaux, s’assurer
que le logement des commutateurs de fin de
course est sec.

» Passer la ligne de raccordement (diamétre des

» Respecterla puissance de rupture maximale des cébles 612 mm) par le passe-cable a vis
commutateurs pour une section de conducteur M20x1,5.
de 0,75 mmZ2. » Connecter les cables aux bornes comme suit :
Fonctionnement des commutateurs de fin de Etendue de livraison standard avec END20.20 :

course avec : .
— Connexion commutateur « HI » :

— Basse tension: o bornes 1 et 2.
Commutateurs principaux, commutateurs stan-
dard, 250 VAC,6 A ;
commutateurs supplémentaires, 230 VAC, 6 A

— Connexion commutateur « HII » :
bornes 7 et 8.

ou avec: En option avec END20.40 :
— Trés basse tension < 30 VDC, intensité = 20 mA — Connexion commutateur « SI » :
jusqu’a max. 100 mA bornes 4 et 5.

— Connexion commutateur « SII » :

bornes 10 et 11.
AVIS :
HIl HI
Dommages matériels ! I | |
Le commutateur ne commute plus fiablement p— il ]
v O|0|0

aprés fonctionnement avec différentes tensions et 0O|0|0|0|0
intensités.

. . . , END20.20 O|O[O[O[0|0
» Faire fonctionner une fois avec basse tension ololls]a] s

(p. ex. 230 V AC) puis ne plus faire fonctionner

le commutateur de fin de course activé avec
trés basse tension (24 V DC) ! g‘ g‘ g‘ g‘
J-_ I TIITL T
v

» Respecter la plage admissible des intensités ST AT S HI
pour trés basse tension de 20 mA minimum a olo|o|o|ololo|olololo|o
100 mA maximum.

END20.40 olo|olo|olo|ololololo|o
12 [11]10] 9 8|7 6] 5]4]3 2 1
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Traduction de la notice de montage et d’instructions originale

» Raccorder le conducteur de protection au rac-
cord PE (M4, couple de serrage 2 Nm). Si le
fabricant de la commande prescrit I'utilisation
d’une ligne blindée, le blindage peut étre réalisé
sur le raccord PE.

(

o
507089 @5; 6796-4-FST
4,3 A2 |
&)
&
DIN 6798 b
4,3 A4 &5

» En cas d'utilisation des commutateurs « SI » et
« SII », les connecter sur un circuit de sécurité
séparé avec fonction de coupure d’urgence
(p-ex. contacteur séparé).

sl Sl_o,
N 11 10 5 4
’|’ L1
j, L2
L3

Les cables et les fils ne doivent en aucun cas
toucher les roues dentées.

» Poser le cable de la commande p.ex.
dans une encoche de la t6le du commu-
tateur de fin de course et utiliser des
serre-cables.

» Serrer le passe-céble a vis.

» Remonter le couvercle des commutateurs de fin
de course a l'aide des 4 vis et rondelles et serrer
les vis avec un couple de serrage de 2,5 Nm.

Cables coincés !

Risque de dérangements en cours de fonctionne-
ment & cause de cables coincés.

» Veiller a ne coincer aucun cable.
» Veiller a ce que I'étanchéité soit assurée.

Humidité dans le logement des commutateurs de
fin de course !

Le commutateur de fin de course risque de tomber
en panne en cas de corrosion. Des pieces de la
ventilation (vitre par exemple) risquent de se briser
et de tomber en cas de dépassement des posi-
tions de fin de course. Risque de blessure des per-
sonnes se trouvant a proximité.
» Veillezace que le logement des commutateurs
de fin de course soit sec, séchez-le dans le cas
contraire.

Pour actionneurs avec commutateur
de fin de course END 20 : raccorder le
répétiteur de position (option)

6.2.2

Poser la ligne de raccordement du potentiometre
comme trés basse tension fonctionnelle séparée
des autres lignes ou blindée conformément a la
CEM.

» Sile répétiteur de position n’est pas prémonté
d’usine, visser un passe-cable a vis, dimension
M16x1,5, dans le carter. Passer la ligne de rac-
cordement (diamétre des cables 410 mm) par
le passe-cable a vis et I'étanchéifier.
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q
l/-
]

l-g"“

Il

o\

Exemple : PAR 06

» Connecter la ligne de raccordement aux bornes
21, 22, 23 du potentiomeétre conformément au
schéma de connexion suivant.

Il est possible pour cela de retirer la fiche de rac-
cordement au potentiometre.

212223 LHMHH To OB
A e mgm 011 I T (- =
[ ’_LMH 7 8 g
V Uu }
cw
<4mm
23—/ \\WN—21

T 22

Les cables et les fils ne doivent en aucun cas
toucher les roues dentées.

» Poser le cable de la commande p.ex.
dans une encoche de la téle du commu-
tateur de fin de course et utiliser des
serre-cables.

Pour actionneurs avec unité de
contrdle LSC 40 : raccorder I'unité de
contréle

Tension électrique dangereuse ! Mort ou graves
blessures en cas de contact avec les connexions
ou des cables endommageés !

6.2.3

» Ouuvrir le couvercle des commutateurs de fin de
course a I'état hors tension uniquement.

» Ne pas enlever la platine de recouvrement.

» Ne mettre sous tension que lorsque I'unité de
contrble est montée.

» Poser les cables protégés contre les contacts.

» Ne pas faire passer les cables le long de la pla-
tine vers le bas. Ne pas coincer les cébles.

» Démonter l'unité de contréle & I'état hors ten-
sion uniqguement.

» Mettre I'actionneur hors tension et le sécuriser
contre toute remise sous tension.
» Contréler que I'actionneur est hors tension.
» Démonter le couvercle des commutateurs de fin
de course, voir paragraphe 5.6.2, page 108.
» Passer la ligne de raccordement par le passe-
cable avis:
la longueur de dénudage doit étre de 9 — 10 mm
etla section des cables de 0,5-1,5 mm?. L'utilisa-
tion d’embouts n’est pas autorisée.
» Raccorder les cables a la réglette de raccorde-
ment & 13 pdles (voir paragraphe 5.6.1,
page 107, pos. (1)) comme suit :
— Raccordement commutateurs « HI » et « ST »:
Bornes 1 et5
— Raccordement commutateurs « HII » et
« SII » : Bornes 7 et 11
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Veiller a ce que I'alimentation en tension ne soit
présente qu’aux entrées (bornes 1 et 7). Aucune
tension permanente ne doit étre appliquée aux
sorties (bornes 5 et 11).

Le schéma des connexions se trouve a la fin de la
présente notice, voir page 493.

» Effectuer un essai de traction sur les différents
conducteurs une fois l'installation terminée.

AVIS :

Le conducteur neutre « N » (pour LSC 40 AC) ou
le conducteur moins « — » (pour LSC 40 DC) doit
toujours étre raccordeé.

AVIS :

Dommages mateériels !

» Ne faire fonctionner I'unité de contréle qu’avec
les tensions de service AC ou DC prévues.
L’unité de contréle risque d’étre endommagée
dans le cas contraire.

AVIS :

Dommages matériels !

Une commutation trop rapide du sens de rotation
risque d’endommager 'unité de contréle.

» Pour inversion du sens de rotation, la commu-
tation doit avoir lieu via une position « Off ».

» Pourinversion du sens de rotation du moteur, il
est nécessaire d'utiliser un relais de temporisa-
tion d'environ 2 secondes dans la commande.

» Serrer correctement le passe-céble a vis.

&

» Raccorder le conducteur de protection au rac-
cord PE (M4, couple de serrage 2 Nm). Si le
fabricant de la commande prescrit I'utilisation
d’une ligne blindée, le blindage peut étre réalisé
sur le raccord PE.

» Remonter le couvercle des commutateurs de fin
de course a l'aide des 4 vis et rondelles et serrer
les vis avec un couple de serrage de 2,5 Nm.

AVIS :

Cables coincés !

Risque de dérangements en cours de fonctionne-
ment & cause de cébles coincés.

» Veiller a ne coincer aucun céble.

» Veiller a ce que I'étanchéité soit assurée.

» Veiller a ce que le logement des commutateurs
de fin de course soit sec.

Pour actionneurs avec unité de
controle LSC 40 : raccorder le répéti-
teur de position

6.2.4

Poser la ligne de raccordement du répétiteur de

position en tant que trés basse tension de fonction-

nement, séparée des autres lignes ou blindée

conformément aux prescriptions CEM.

Pour le raccordement a la borne plate 8 péles, lalon-

gueur de dénudage doit étre de 8,5- 9,5 mm et la

section des cables de 0,2 1,5 mmZ. L'utilisation

d’embouts n’est pas autorisée.

» Mettre I'actionneur hors tension et le sécuriser
contre toute remise sous tension.

» Controler que I'actionneur est hors tension.
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Traduction de la notice de montage et d’instructions originale

» Raccorder alaborne « + » et « — » tension conti-
nue 24 V DC pour alimentation des options du
répétiteur de position.

» Raccorder 'option voulue du répétiteur de posi-
tion.

Les possibilités suivantes sont disponibles pour rac-
corder le répétiteur de position.

4-20mA

GND ————
Signal 4-20mA ——— 4-20mA
O0-10V
INC B
INC A
+24VDC —— +

O-10V

4-20mA
Signal 0-10V —— 0-10V
GND —— -
INC B
INC A
+24VDC — +
4-20mA
0-10V
Signal INC B ———— INC B
Signal INC A ——— INC A
GND — -
+24VDC —— +

6.2.5 Raccordement électrique des moteurs

triphasés

AVIS :

La tension et la fréquence de la source de courant

ne correspondent pas aux indications de la plaque

signalétique du moteur électrique.

Risque de détérioration de I'actionneur.

» S’assurer que la tension et la fréquence de la
source de courant correspondent aux indica-

tions de la plaque signalétique du moteur élec-
trique.

E Les moteurs sont livrés équipés de cordons
d’essai. Ceux-ci servent a contrdler le fonc-
tionnement des moteurs a l'usine.
» Enlever les cordons d’essai lors du rac-

cordement du moteur et utiliser des
lignes de raccordement appropriées.

» Connecter impérativement le conducteur de pro-
tection conformément a la norme DIN VDE 0100
ala borne de conducteur de protection du
moteur électrique.

» Démonter le couvercle du bornier.
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AVIS : AVIS :

Dommages matériels dus a 'humidité et a

'encrassement !

Risque d’encrassement en cas d’interruption de la

mise en service/mise a disposition de l'installation !

» Protégez la zone d'installation contre I'numidité
et la poussiére & l'aide de dispositifs appro-
priés.

» Passer la ligne de raccordement par le passe-
céble a vis, enlever le bouchon de fermeture le
cas échéant.

» Raccorder le moteur électrique conformément
aux données de la plaque signalétique du
moteur et contréler les ponts sur le bornier.

— Conducteur de protection a la borne PE
— Phase L1 alaborne U1
— Phase L2 ala borne V1
— Phase L3 ala borne W1

W2 U2 V2

Dommages matériels !

L’actionneur risque d’étre endommagé si la

vitesse de la perceuse est trop élevée ou en cas

d’utilisation d’'une perceuse a percussion.

» Travailler a une vitesse de rotation peu élevée,
max. 1400 min™" lors de l'utilisation de la per-
ceuse et de 'adaptateur et atteindre lentement
les positions de fin de course.

» Ne pas utiliser de perceuse a percussion !

» Alaide dela perceuse, tourner 'actionneur dans
une position entre les deux positions de fin de
course.

» Déterminer le sens de rotation de I'actionneur en
mettant brievement en marche le moteur et com-
parer ce sens avec la fleche de sens de rotation
a coté de I'arbre de sortie.

Danger de mort en cas de dépassement des posi-
tions de fin de course.

Des piéces de la ventilation (vitre par exemple) ris-
quent de se briser et de tomber en cas de dépas-
sement des positions de fin de course. Risque de
blessure des personnes se trouvant a proximité.

» Le sens de rotation « | » doit étre commuté
avec le commutateur de fin de course « HI » et
le sens de rotation « Il » avec le commutateur

de fin de course « HII ».

» Le cas échéant, inverser les phases L1 et L2
pour inverser le sens de rotation.

» Remonter le couvercle du bornier.
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AVIS :

Dommages matériels en cas d’humidité dans le
bornier !

Le moteur risque de tomber en panne en cas de
corrosion et devra étre remplacé.

» Veiller a ne coincer aucun cable.
» Veiller a ce que I'étanchéité soit assurée.

» Le passe-cable a vis doit étre si possible dirigé
vers le bas.

» Veillez a ce que la zone d'installation soit
séche, séchez-la dans le cas contraire.

Danger de mort di aux forces mécaniques !

Une inversion de phases dans le réseau d’alimen-
tation en courant provoque une inversion du sens
de rotation de l'actionneur. Les commutateurs de

fin de course sontinopérants en cas d’inversion de
phases.

» Installer des détecteurs d’ordre de phases en
amont de la commande de I'actionneur.

6.3 Actionneurs avec moteurs a cou-
rant alternatif monophasé

Danger de mort en cas de dépassement des posi-
tions de fin de course.

En cas de commutation trop rapide du sens de
rotation, I'actionneur risque de continuer de tour-
ner dans le méme sens et la position de fin de
course risque d’étre dépassée.
Des piéces de la ventilation (vitre par exemple) ris-
quent de se briser et de tomber en cas de dépas-
sement des positions de fin de course. Risque de
blessure des personnes se trouvant a proximité.
» Pour inversion du sens de rotation, la commu-
tation doit avoir lieu via une position « Off ».
» Pourinversion du sens de rotation du moteur, il
est nécessaire d'utiliser un relais de temporisa-
tion d'environ 2 secondes dans la commande.

Danger de mort di aux forces mécaniques !

» Les actionneurs munis d’un disjoncteur thermi-
que intégré peuvent s’arréter automatiquement
en cas de surchauffe. L’actionneur redémarre
automatiquement lorsqu’il a refroidi. Si cela
engendre des risques, sécuriser 'ensemble de
I'installation contre tout redémarrage automati-
que.
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E Dans le cas d’'un raccordement au réseau
monophasé, le moteur est directement
déconnecté via les commutateurs de fin de
course « HI » et « HII ». Les commutateurs
supplémentaires optionnels « SI » et « SII »
sont livrés montés en série avec « HI » et
« HII ».

Pour inversion du sens de rotation, la com-
mutation doit avoir lieu via une position

« Off ».

Pour inversion du sens de rotation du
moteur, il est nécessaire d'utiliser un relais
de temporisation d'environ 2 secondes dans
la commande.

AVIS :

Risque de détérioration de I'actionneur.

La tension et la fréquence de la source de courant
ne correspondent pas aux indications de la plaque
signalétique du moteur électrique.

» S’assurer que la tension et la fréquence de la
source de courant correspondent aux indica-
tions de la plaque signalétique du moteur élec-
trique.

Les moteurs sont livrés équipés d’'une ligne de rac-
cordement a 4 conducteurs.

Pour les options de raccordement spéciales,
un sixiéme cordon, avec gaine de protection,
non raccordé se trouve temporairement
dans le logement des commutateurs de fin
de course. Cela est sans signification pour le
raccordement etla mise en service en liaison
avec le commutateur de fin de course
END 20.

» Connecter la ligne de raccordement dans une
boite de dérivation appropriée en respectant
I'identification des conducteurs et le schéma des
connexions du fabricant de la commande.

— Conducteur PE = conducteur de protection
(PE)

— Conducteur n° 3 = conducteur neutre (COM a

240V)

— Conducteur n° 1 = phase pour sens de rota-
tion |

— Conducteur n° 2 = phase pour sens de rota-
tion Il

Les commutateurs de fin de course sont déja
céblés. Sile cablage doit étre modifié, proceé-
der comme au paragraphe 6.2.1, page 113.

En cas de connexion de plusieurs actionneurs, cha-
que actionneur doit étre commuté via un commuta-
teur ou un relais sépareés.

6.4 Régler le disjoncteur-protecteur
(a prévoir par I'utilisateur) du
moteur

» Régler le disjoncteur-protecteur du moteur a
l'aide de la commande & prévoir par l'utilisateur
sur la valeur de connexion correspondant a la
plaque signalétique du moteur électrique.

» Démarrer I'entrainement en mode On/Off.

» Ultiliser I'actionneur sous charge dans la zone de
travail entre les points de coupure. Mesurer et
contréler la consommation de courant du moteur
pendant un processus complet ouverture et fer-
meture.

Les valeurs du courant au point de fonction-
nement dynamique sont indiquées sous
www.lockdrives.com.

» Régler le disjoncteur-protecteur du moteur sur
une valeur supérieure de 5 % a la valeur mesu-
rée. La valeur réglée ne doit pas dépasser la
puissance connectée du moteur de plus de 3 %
(protection contre les surcharges).

Tous les moteurs monophasés sont équipés d'usine
d'un disjoncteur thermique intégré qui protége le
moteur contre les surchauffes.
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6.5 Mise en service

7 Fonctionnement

AVIS A\ DPANGER:

L’utilisation d’'un groupe de mécanismes 1Cm
approprié conformément a la norme DIN 15020
constitue la condition de base d’une longue durée
de vie de 'actionneur.

» Régler lacommande/régulation conformément
a ce groupe de mécanismes.

» Lock recommande de monter un compteur
d’heures de service.

Effectuer une marche d’essai a la fin du montage.
Respecter ici les étapes suivantes :

» Sécuriser la zone dangereuse conformément
aux prescriptions en vigueur avant d'activer
I'actionneur.

» Ne pas démarrer I'actionneur en mode automati-
que, mais en mode On/Off.

» Controler le fonctionnement du commutateur de
fin de course ainsi que les points d’arrét pour les
deux sens de rotation.

» Sinécessaire, corriger le réglage du commuta-
teur de fin de course.

» Controler la position de montage et le serrage de
la vis de purge d’air, voir paragraphe 5.3,
page 97 ainsi que le montage du couvercle des
commutateurs de fin de course et du couvercle
du bornier.

» Contréler la correspondance des sens de rota-
tion « | » et « Il » avec « Ouvert »/« Fermé ».

» Monter le couvercle des commutateurs de fin de
course, voir paragraphe 5.5, page 99.

Danger de mort d & Iélectricité et aux forces
mécaniques !

Des fonctions supérieures telles que alarme de
vent ou alarme de pluie peuvent provoquer le
démarrage de I'actionneur méme en position

« Arrét ».

Pour les actionneurs avec moteur monophasé, le
disjoncteur thermique (contréle de la température)
est cablé en interne. En cas de déclenchement du
disjoncteur thermique, I'actionneur redémarre
automatiquement apres le refroidissement.

» Avant tous travaux sur I'actionneur ou sur l'ins-
tallation, couper I'alimentation en courant et la
sécuriser contre toute remise sous tension,

p. ex. a l'aide d’'un cadenas. Cette disposition
s’applique également aux circuits électriques
auxiliaires tels que commutateur de fin de
course, chauffage auxiliaire ou convertisseur
de fréquence. Il ne suffit pas que la commande
soit commutée sur « Arrét ».

» Pour les moteurs a courant alternatif monopha-
sé, s’assurer que tous les condensateurs sonta
I'état déchargé avant de commencer les opéra-
tions.

71 Bruit

L’émission de bruit (niveau de pression acoustique)
est inférieure a 70 dB (A).

7.2 Echauffement

L'actionneur n'est pas approprié pour un fonctionne-
ment en continu. Respectez les indications concer-
nant la durée de mise en circuit mentionnées au
paragraphe 4.2, page 94.
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8 Inspection et entretien

Seul un personnel qualifié est autorisé a effectuer
des travaux d’inspection et d’entretien.

Danger de mort par chute d’objets !

La chute d’objets risque de mettre en danger les
personnes.

» Sécuriser la zone dangereuse par des rubans
de balisage.

Danger de mort di & I'électricité et aux forces
mécaniques !

Des fonctions supérieures telles que alarme de
vent ou alarme de pluie peuvent provoquer le
démarrage de I'actionneur méme en position

« Arrét ».

» Avant tous travaux sur I'actionneur ou sur l'ins-
tallation, couper I'alimentation en courant et la
sécuriser contre toute remise sous tension,

p. ex. a I'aide d’'un cadenas. Cette disposition
s’applique également aux circuits électriques
auxiliaires tels que commutateur de fin de
course, chauffage auxiliaire ou convertisseur
de fréquence. Il ne suffit pas que la commande
soit commutée sur « Arrét ».

» Tenir compte du risque de charges résiduelles
éventuelles dans les condensateurs (p. ex.
pour les moteurs monophasés). Avant tous tra-
vaux d’entretien, contrdler les condensateurs a
I'aide d’un multimetre approprié.

8.1 Délais d’entretien

Respecter les intervalles d’entretien prescrits par la
loi ou d’autres réglements.

Période Travaux

3 mois ou — Contrdler si I'extérieur de I'engre-

25 heures de nage et la zone située sous

service 'emplacement de montage pré-
sentent des fuites d’huile, voir
paragraphe 10.7, page 127

Période Travaux

6 mois ou — Controler le bruit de fonctionne-
50 heures de ment de I'actionneur, consulter le
service fournisseur le cas échéant.

12 mois ou 100
heures de ser-
vice

— Contréler 'usure de la roue a vis
sans fin sur I'arbre, voir
paragraphe 8.2.1, page 123

— Controler la fonction de commuta-
tion et les points d’arrét des com-
mutateurs de fin de course « HI »,
« HII », « SI » et « SII »

— Controler la fixation et 'usure des
accouplement sur le train de sor-
tie, resserrer ou remplacer les
accouplements si nécessaire

— Pour les accouplements a chaine
KKS, lubrifier légerement la chai-
ne et les dents des demi-accou-
plements et enlever la graisse
superflue

— Controler I'usure et la corrosion de
la chaine et des dents des demi-
accouplements, remplacer si
nécessaire

— Contrdler que I'actionneur est cor-
rectement fixé, resserrer si néces-
saire

— Controler les raccordements élec-
triques du moteur et du commuta-
teur de fin de course

— Contrdler que les gaines des
cables ne sont pas cassantes

— Pour actionneurs avec commuta-
teur de fin de course END 20 : res-
serrer les tiges filetées dans la
bague d’arrét avec un couple de
serrage de 0,15 Nm.

— Contréler que de I'humidité/eau
de condensation n'a pas pénétré
dans le logement des commuta-
teurs de fin de course et sécher ce
dernier le cas échéant.

— Controler, dans la position la plus
haute, le bon fonctionnement du
filetage de la vis desserrée de 2
tours pour assurer la compensa-
tion de pression et éliminer le cas
échéant les impuretés autour de
cette téte de vis.
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8.2 Etapes d’entretien

Contréler 'usure de la roue a vis sans
fin sur I'arbre

8.2.1

» Amener I'actionneur dans une position sans
charge.
» Couper I'alimentation en courant.

Pour effectuer les travaux suivants, s’assurer
que la charge ne peut pas se mettre sponta-
nément en mouvement aprés désaccouple-
ment de I'actionneur.

Danger de mort di aux forces mécaniques !

Le desserrage de 'accouplement et le désaccou-
plement du train de sortie rendent les commuta-
teurs de fin de course inopérants.

» Reéaccoupler I'actionneur et le train de sortie
dans la méme position ou régler de nouveau
les commutateurs de fin de course avant la
mise en service.

8.3

Danger de mort da a I'électricité et aux forces
mécaniques !

L’actionneur risque de démarrer intempestive-
ment.

» Avant de nettoyer l'actionneur, couper I'alimen-
tation en courant et la sécuriser contre toute
remise sous tension, a I'aide d’un cadenas par
exemple. Cette disposition s’applique égale-
ment aux circuits électriques auxiliaires tels
que commutateurs de fin de course, chauffage
a l'arrét ou convertisseur de fréquence. Il ne
suffit pas de commuter la commande sur
« Arrét ».

» N’effectuer des travaux de nettoyage que lors-
que l'actionneur est a I'état hors tension.

» Ne pas utiliser de nettoyeur haute pression
pour effectuer le nettoyage. De 'eau risque de
pénétrer dans I'engrenage et d’endommager
les joints. Ne pas utiliser de chiffons trempés
pour effectuer le nettoyage.

Nettoyage

» Désaccoupler I'actionneur du train de sortie de
sorte que I'arbre de sortie puisse tourner libre-
ment.

» Controler si'engrenage a du « jeu » en tournant
I'arbre de sortie de I'actionneur. En cas de « jeu »
notable, démonter l'actionneur et le retourner au

» fabricant pour contrdle, voir paragraphe 9,
page 124. Sile « jeu » est faible, réaccoupler
I’actionneur au train de sortie.

Type « Jeu » maximum sur
I’arbre de sortie
EWA 50/EWA 52 |3°
8.2.2 Controéler l'usure des autocollants

» Controler si les autocollants apposés d’usine
sont complets et lisibles.
— Nettoyer les autocollants (voir
paragraphe 8.3, page 123).
— Remplacer les autocollants endommagés ou
illisibles. Pour cela, s’adresser au fabricant.

» Enleverla grosse poussiére avec précaution. Ne
jamais utiliser des objets tranchants ou pointus !

» Pour un nettoyage humide, utiliser une brosse
douce etun peu d'eau et un produit de nettoyage
manuel doux le cas échéant. Veiller a ce que de
I'eau ne pénétre pas dans l'engrenage par I'ori-
fice de ventilation. Cela risquerait d'endomma-
ger l'engrenage.

» Lutilisation de solvants ou de produits de net-
toyage agressifs est interdite. Cela risquerait
d’attaquer les garnitures d’étanchéité et de les
user prématurément.
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9 Démontage

Seul un personnel qualifié est autorisé a procéder
au démontage de l'actionneur.

9.1 Démontage de I'actionneur

Danger de mort di & I'électricité et aux forces
mécaniques !

L’actionneur risque de démarrer intempestive-
ment.

» Avant tous travaux sur 'actionneur ou sur l'ins-
tallation, couper I'alimentation en courant et la
sécuriser contre toute remise sous tension,

p. ex. a I'aide d’'un cadenas. Cette disposition
s’applique également aux circuits électriques
auxiliaires tels que commutateur de fin de
course, chauffage auxiliaire ou convertisseur
de fréquence. Il ne suffit pas que la commande
soit commutée sur « Arrét ».

» Tenir compte du risque de charges résiduelles
éventuelles dans les condensateurs (p. ex.
pour les moteurs monophasés). Avant tous tra-
vaux d’entretien, contrdler les condensateurs a
I'aide d’un multimetre approprié.

Danger de mort par chute d’objets !

La chute d’objets risque de mettre en danger les
personnes.

» Sécuriser la zone dangereuse par des rubans
de balisage.

» Amener 'actionneur dans une position sans
charge.

» Démonter toutes les connexions électriques.

» Démonter la liaison entre I'arbre de sortie et le
tube de sortie.

» Revisser la vis de purge d’air des pas de vis
ouverts de sorte qu’elle soit complétement vis-
sée.

» Démonter I'actionneur.

10  Elimination des dérange-

ments

Danger de mort di aux forces électriques ou
mécaniques !

Des fonctions supérieures telles que alarme de
vent ou alarme de pluie peuvent provoquer le
démarrage de I'actionneur méme en position

« Arrét ».

» Avant tous travaux sur I'actionneur ou sur l'ins-
tallation, couper I'alimentation en courant et la
sécuriser contre toute remise sous tension,

p. ex. & l'aide d’'un cadenas. Cette disposition
s’applique également aux circuits électriques
auxiliaires tels que commutateur de fin de
course, chauffage auxiliaire ou convertisseur
de fréquence. Il ne suffit pas que la commande
soit commutée sur « Arrét ».

Seul un personnel qualifié est autorisé a procéder a
I’élimination des dérangements.

10.1

» Couper l'alimentation en courant afin d’empé-
cher un redémarrage intempestif de I'actionneur.

» Pour activer le fonctionnement de secours, tour-
ner I'actionneur par I'extrémité de I'arbre moteur
al'aide d’une perceuse et de I'adaptateur se
trouvant dans le couvercle des commutateurs de
fin de course, voir paragraphe 5.5, page 99,
dans la position de travail voulue.

Dérangement : panne de courant

Les positions de fin de course ne doivent pas
étre dépassées.

124

90000.0002.6913/2022.11



Traduction de la notice de montage et d’instructions originale fr

10.3

Dommages matériels !

Dérangement des actionneurs
avec commutateur de fin de
course END 20 : position de fin de
course dépassée

L’actionneur risque d’étre endommagé si la
vitesse de la perceuse est trop élevée ou en cas
d’utilisation d’une perceuse a percussion.

» Contréler que les bagues d’arrét a l'intérieur du
commutateur de fin de course sont correctement
fixées et que les commutateurs de fin de course
sont correctement réglés. Régler de nouveau les
max. 1400 min™" lors de l'utilisation de la per- commutateurs de fin de course le cas échéant,
ceuse et de 'adaptateur et atteindre lentement voir paragraphe 5.5, page 99.
les positions de fin de course. » Contréler la fonction de commutation électrique

» Ne pas utiliser de perceuse a percussion ! des commutateurs « HI » et « HII » ainsi que des

commutateurs supplémentaires « SI » et « SII ».

Les commutateurs doivent étre connectés et

contrblés en tant que contacts a ouverture. Il est

» Travailler a une vitesse de rotation peu élevée,

10.2 Dérangement : le moteur ne

démarre pas

Contrdler les connexions électriques, également
la connexion du commutateur de fin de course.

possible de simuler la position de fin de course
en basculant en arriere le galet de commutateur
de fin de course. Les galets de commutateur de

fin de course ne doivent pas étre basculés pour
faire fonctionner I'actionneur, voir
paragraphe 5.5, page 99.

» Controler le disjoncteur-protecteur (installé par
I'utilisateur) du moteur et contréler son réglage,
voir paragraphe 6.4, page 120. Si le défaut se
reproduit, cela peut étre di a une surcharge.

» Pour actionneurs avec commutateur de fin de
course END 20 : contrdler si le galet du commu-
tateur de fin de course est basculé, réglage : voir
paragraphe 5.5, page 99.

» Pour les actionneurs avec raccordement au
réseau triphasé, controler si le sens de rotation
« | »/« |l » concorde avec le commutateur de fin
de course « HI » et « HII ».

» Pour les actionneurs a moteur monophasg, il est
possible que le contrdle de température du aHala
moteur ait réagi. Couper 'alimentation en cou-
rant, mettre I'actionneur aI'état sans énergie et le
laisser refroidir environ 20 minutes.

Mesurer la capacité du condensateur et la com-
parer avec la valeur en uF imprimée respective.
Si le défaut se reproduit apres rétablissement de
I'alimentation en courant, il est possible que
I’'actionneur soit surchargé.

» Controler la fonction de commutation des
contacteurs de la commande a contacteurs-
inverseurs et les remplacer si nécessaire.

10.4 Dérangement des actionneurs
avec unité de contréle LSC 40 :
position de fin de course dépas-
sée

» Contrbler que le réglage de I'unité de contrble est

correct. Régler de nouveau les positions de fin
de course le cas échéant, voir paragraphe 5.6.2,
page 108.
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» Controler la fonction de commutation électrique
des commutateurs « HI » et « HII » ainsi que des
commutateurs supplémentaires « SI » et « SlI ».
Ces commutateurs doivent étre connectés et
contrdlés en tant que contacts a ouverture. Pour
cela, procéder comme suit :

— Mettre I'actionneur hors tension et le sécuri-
ser contre toute remise sous tension.

— Controler que I'actionneur est hors tension.

— Appliquer une tension auxiliaire de 24 V DC
aux bornes « + » et « — » (voir
paragraphe 5.6.1, page 107, pos. (1)).

— Artaide d’'une perceuse, tourner 'actionneur
vers les deux positions de fin de course
réglées (la « LED HI » etla « LED HII » signa-
lent les positions).

— Avraide d’un contrdleur de continuité aux bor-
nes plates, contréler les positions de commu-
tation de I'unité de contréle avant et apres
I'atteinte de la position de fin de course
réglée.

— Enlever la tension auxiliaire.

10.5 Dérangement des actionneurs
avec unité de contréle LSC 40 :

batteries tampons vides

S'’il n’est pas possible de régler les positions de fin
de course a I'état hors tension, contrdler les batte-
ries tampons.

» Sinécessaire, renvoyer les batteries tampons ou
le commutateur de fin de course pour les rempla-
cer.

10.6 Dérangement des actionneurs
avec unité de contréle LSC 40 :

voyants de fonctionnement

» Mettre I'actionneur hors tension et le sécuriser
contre toute remise sous tension.

» Contréler que I'actionneur est hors tension.
» Appliquer une tension auxiliaire de 24 V DC aux

bornes « + » et « — » (voir paragraphe 5.6.1,
page 107, pos. (1)).

Les voyants de fonctionnement suivants indiquent
I'état de I'unité de contréle et des positions de fin de
course :

LED « S » LED « HI » LED « HII » Etat
Allumée envert | Etat indifférent Etat indifférent Tension auxiliaire présente
Eteinte Etat indifférent Etat indifférent Tension auxiliaire non présente

Etat indifférent

Allumée en rouge

Allumée en rouge

« HI » et « HII » non fixées

Etat indifférent

Allumée en vert

Allumée en rouge

« HI » fixée, « HII » non fixée

Etat indifférent

Allumée en rouge

Allumée en vert

« HI » non fixée, « HII » fixée

Etat indifférent

Allumée en vert

Allumée en vert

Position entre les positions de fin de course

Etat indifférent

Clignote en vert

Allumée en vert

Position dans la zone de la position de fin
de course « HI »

Etat indifférent

Eteinte

Allumée en vert

Position de fin de course « HI » atteinte

Etat indifférent

Allumée en vert

Clignote en vert

Position dans la zone de la position de fin
de course « HII »

Etat indifférent

Allumée en vert

Eteinte

Position de fin de course « HII » atteinte

Etat indifférent

Clignote en rouge

Allumée en vert

Commutateur supplémentaire « SI » atteint

Etat indifférent

Allumée en vert

Clignote en rouge

Commutateur supplémentaire « SII » atteint

*La LED correspondante commence a clignoter lorsque la position de fin de course « HI » ou « HII » appro-
che. Plus I'on s’approche de la position de fin de course, plus la fréquence de clignotement augmente.

» Enlever la tension auxiliaire.
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10.7
» Contrdler la position de montage et le serrage de
la vis de purge d’air, voir paragraphe 5.3,
page 97.

Dérangement : perte d’huile

» En cas de perte d’huile, contacter le fournisseur.
L’engrenage est lubrifié a vie. Il n’est normalement
pas nécessaire de remplacer 'huile d’engrenage.
10.8

» Avant la remise en service, s’assurer que tous
les composants sont correctement montés et
tous les raccordements correctement effectués.

Remise en service

» Remettre I'actionneur en service conformément
au paragraphe 6.5, page 121.

11 Pieces détachées et
remplacement de piéces

Seul un personnel qualifié est autorisé a procéder
au remplacement de piéces.

Utiliser exclusivement de piéces détachées d’ori-
gine et des lubrifiants d’origine.

En cas de dommages dis a la non-utilisation de
composants d’origine, tous droits découlant de la
garantie et droits a la garantie sont supprimés.

Pour des raisons de sécurité des produits, Lock ne
fournit que des pieces détachées completes :
engrenages, moteurs électriques, commutateurs de
fin de course et potentiometres.

Seul un service aprés-vente agréeé par la société
Lock est autorisé a remplacer ou réparer des pieces
d’engrenage.

Si, malgré tout le soin apporté a la fabrication et aux
contréles, dans le respect des directives concernant
I'entretien (voir paragraphe 8, page 122), I'action-
neur devait tomber en panne dans la période de
garantie fixée par la loi ou dans la période de garan-
tie contractuelle, nous vous assurons que nous vous
fournirions la livraison de remplacement prévue par
la loi ou contractuelle conformément a nos Condi-
tions Générales de Vente.

Pour toute demande d’information ou commande de
piéces détachées, veuillez mentionner votre numé-
ro de commande client conformément a la plaque
signalétique du produit.

Vous trouverez de plus amples informations (p. ex.
catalogue de produits) sur Internet, sous :
www.lock.de

11.1

» Démonter l'actionneur, voir paragraphe 9.1,
page 124.

» Poser I'actionneur sur un support solide, moteur
dirigé vers le haut.

» Desserrer les vis hexagonales de la bride du
moteur et enlever le moteur.

» Contréler si des restes de garniture d’étanchéité
adhérent a la face de bride du carter d’engrena-
ges et les enlever soigneusement le cas
échéant.

» Lubrifier 'arbre moteur.

» Monterle moteur de rechange et le nouveau joint
correspondant a I'aide des boulons a téte hexa-
gonale sur le carter de 'engrenage, couple de
serrage EWA 50 : 5 Nm, EWA 52 : 8 Nm, (M5).

» Pour un moteur monophasé : le moteur de
rechange est livré avec cable. Connecter le
cable au commutateur de fin de course, voir
paragraphe 11.2, page 128.

» Monter 'actionneur, voir paragraphe 5, page 95
et paragraphe 6, page 110.

» Avant la mise en service ou la marche d’essai :
apres avoir terminé le montage dans la position
de service initiale, laisser I'actionneur reposer
pendant au moins 2 heures afin que les particu-
les d’abrasion et d’'usure en suspension dans
I’huile a engrenages puissent se déposer.

» Régler de nouveau le disjoncteur-protecteur.

Remplacer le moteur
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11.2 Cablage interne

Le céblage interne ici représenté n’est
nécessaire qu’en cas de dérangement/ lors
du remplacement du moteur. Toutes les
connexions sont réalisées d’usine.

11.2.1 Cablage interne du moteur

monophasé

Les schémas des connexions se trouvent a la fin de
la présente notice, voir page 492/493.

12 Accessoires

Pour toute demande d’information ou commande
d’accessoires, veuillez mentionner votre numéro de
commande client conformément a la plaque signa-
létique du produit.

Vous trouverez de plus amples informations (p. ex.

catalogue d’accessoires) sur Internet, sous :
www.lockdrives.com

13 Stockage

Respecter les instructions suivantes concernant le

stockage :

— Stockage dans un local sec et bien aéré.

— Protection contre 'humidité du sol par stockage
sur étagére ou palette en bois.

— Protection contre la poussiére et la saleté.

— Protéger les surfaces non vernies par un revéte-
ment anticorrosion approprié.

14 Droits a la garantie et droits
découlant de la garantie

Les délais et conditions concernant les droits
découlant de la garantie et les droits & la garantie
sont mentionnés dans les Conditions Générales de
Vente et dans les conditions de garantie.

La base de la garantie et de la durée de la garantie
est la vie utile mentionnée de I'actionneur conformé-
ment au groupe de mécanismes & condition que
toutes les prescriptions techniques soient respec-
tées.

Pendant la période de garantie, les actionneurs ne
peuvent étre ouverts qu’avec notre autorisation
expresse, tout droit a la garantie s’éteint dans le cas
contraire. Exception : ouverture du logement des
commutateurs de fin de course pour régler les com-
mutateurs de fin de course.

15 Recyclage

Conformément a notre philosophie d’entreprise,
nous assumons nos responsabilités vis-a-vis des
hommes, des animaux et de notre nature. C'est
pourquoi il nous tient a cceur de préserver un envi-
ronnement ou il fait bon vivre.

Conformément a cette philosophie, nous vous
demandons de bien vouloir déposer métaux et
matieres synthétiques usagés au centre de revalori-
sation compétent. Eliminer dans les régles de I'art
les composants électroniques, platines de circuits
imprimés équipées par exemple.

Eliminer les lubrifiants et les produits de nettoyage
dans le respect de I'environnement. Respecter les
dispositions légales en vigueur.

Respecter impérativement les instruction de sécuri-
té et d'utilisation spécifiques au produit mention-
nées dans cette documentation technique

Sous réserve de modifications.
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1 Inbouwverklaring conform
EG-machinerichtlijn
2006/42/EG, bijlage Il B

Lock Antriebstechnik GmbH
Freimut-Lock-StraBe 2
D-88521 Ertingen, GERMANY

Hiermee verklaren wij dat de volgende onvolledige
machine volgens artikel 2g uitsluitend bestemd is
voor de inbouw in/of de assemblage met een andere
machine of uitrusting:

Elektrische aandrijving EWA 50 / EWA 52

De speciale technische documenten conform
aanhangsel VII B zijn opgesteld en worden aan de
nationale autoriteit op verzoek per post toegezon-
den. De niet-voltooide machine voldoet aan de
wezenlijke eisen van de volgende richtlijnen:
Machinerichtlijn 2006/42/EG,

aanhangsel Il nr. 1B

EMC-richtlijn 2014/30/EU
RoHS-richtlijn 2011/65/EU

De volgende geharmoniseerde normen zijn toege-
past:

EN ISO 12100:2010

Veiligheid van machines — Basisbegrippen voor ont-
werp — Risicobeoordeling en -reductie

EN 60204-1:2018

Veiligheid van machines: Elektrische uitrusting van
machines

Overige normen:

EN IEC 60034-5:2020

Roterende elektrische machines — Deel 5: Bescher-
mingsgraden gebaseerd op het integrale ontwerp
van roterende elektrische machines (IP-codering) —
Classificering

De volgende principiéle eisen van de EG-machine-
richtlijn 2006/42/EG zijn toegepast en in acht geno-
men:

Richtlijn 2006/42/EG aanhangsel |

punt 1.1.2, punt 1.1.3, punt 1.1.5, punt 1.3.2,
punt 1.3.4, punt 1.3.7, punt 1.3.8, punt 1.3.9,
punt 1.5.1, punt 1.5.2, punt 1.5.6, punt 1.5.9,
punt 1.7

Deze niet-voltooide machine mag pas in bedrijf wor-
den genomen als is vastgesteld, dat de machine
waarin deze niet-voltooide machine moet worden
ingebouwd voldoet aan de bepalingen van de
machinerichtlijn.

Gemachtigde samensteller van de technische
documenten:

M. Bausch (adres zie boven)

Ertingen, 01.10.2022

~

Frank Lock, bedrijfsleider
Lock Antriebstechnik GmbH
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2 Symboolverklaring en
veiligheidsinstructies

2.1 Symboolverklaring

Waarschuwingen

Waarschuwingen in de tekst worden door mid-
del van een gevarendriehoek aangeduid en
omlijnd.

Signaalwoorden aan het begin van een waarschu-

wing wijzen op de aard en de ernst van de gevolgen

als de instructies ter voorkoming van het gevaar niet

worden nageleefd.

— OPMERKING betekent dat er zaakschade kan
ontstaan.

— LET OP betekent dat er licht tot middelzwaar let-
sel kan ontstaan.

— WAARSCHUWING betekent dat er zwaar letsel
kan ontstaan.

— GEVAAR betekent dat er levensgevaarlijk letsel
kan ontstaan.

Belangrijke informatie

Overige symbolen

Belangrijke informatie zonder gevaar voor
personen of zaken wordt door het symbool
hiernaast aangegeven. Ook dit symbool is
omrand.

Symbool Betekenis

> Uit te voeren handeling

T Draaimoment in Nm bij een
omgevingstemperatuur van
40 °C en op 1000 m boven NAP

n Nominaal toerental 1/min of
min’" (rpm)

P Afgegeven mechanisch vermo-
gen motor in kW

| Stroomsterkte in A

U Nominale spanning in V

~ Stroomsoort:
- ,3~” wisselspanning 3 fasen
- ,1~" wisselspanning 1 fase
- ,="gelijkspanning

AL Totale lengte van de aandrijving
inmm

MD Motordiameter in mm

WL Lengte van de uitgaande as in
mm

We Type asuiteinde

m Gewicht in kg
Draairichting van de uitgaande

Daa]I |as
Onder spanning staande onder-
delen

De technische gegevens kunt u terugvinden op het
typeplaatje van de aandrijving en in de actuele pro-
ductcatalogus.
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2.2 Veiligheidsinstructies
Algemene veiligheidsinstructies

Lees véor de montage van de aandrijving de monta-
gehandleiding en gebruiksaanwijzing zorgvuldig en
volledig door.

Neem absoluut de volgorde van de in de montage-
handleiding en gebruiksaanwijzing vermelde stap-
pen in acht. Volg alle informatie van de
montagehandleiding en gebruiksaanwijzing op, in
het bijzonder alle informatie betreffende de veilig-
heid, het gebruik, het onderhoud en de instandhou-
ding. Bewaar de montagehandleiding en
gebruiksaanwijzing gedurende de gehele levens-
duur van het product resp. geef deze door aan de
gebruiker/eindverbruiker.

Levensgevaar bij niet-naleving van de volgende
veiligheidsinstructies!

» Onderbreek de stroomvoorziening voordat u
werkzaamheden aan de aandrijving gaat uit-
voeren.

» Vergewis u ervan dat alle mechanische en
elektronische componenten - in het directe
onderhoudsgebied - zich in een energievrije
toestand bevinden (bijv. geen condensatoren
met restlading, geen zwevende lasten en evt.
geen gespannen veren).

» Voordat de stroomvoorziening weer tot stand
wordt gebracht, moet u de gevarenzone verla-
ten en moet deze worden leeggemaakt.

» Bij verkeerde montage, inbedrijfstelling, ver-
keerd onderhoud enz. kunnen op grond van het
koppel van de aandrijving persoonlijke letsels
niet worden uitgesloten.

» Personen mogen zich niet in de gevarenzone
van hangende lasten bevinden.

» Staat de aandrijving onder druk, dan mogen er
absoluut geen schroeven, koppelingen of ove-
rige onderdelen worden losgemaakt. Uitzonde-
ring: de ontluchtingsplug mag worden
losgemaakt, zie paragraaf 5.3, pagina 139.

» Neem ook de nationale voorschriften, normen,
richtlijnen evenals veiligheids- en ongevallen-
preventievoorschriften in acht.

Levensgevaar bij niet-naleving van de volgende
veiligheidsinstructies!

» De eindstand-schakelaar is alleen bedoeld als
systeembeveiliging. Beveilig personenkritieke
toepassingen evt. apart.

» Aandrijvingen met geintegreerd wikkel-aar-
dingscontact kunnen bij oververhitting automa-
tisch uitgaan. Koelt de aandrijving af, dan start
deze direct weer. Als er hierdoor gevaren ont-
staan, moet de complete installatie voor de
automatische herstart worden beveiligd.

» Bij bepaalde toepassingen (bijv. vervoer van
personen, heffen van poorten, aandrijving van
deuren) dienen er toepassingsspecifiek evt.
aanvullende veiligheidsvoorzieningen te wor-
den gerealiseerd.

OPMERKING:

Overbelasting van de aandrijving.

Materiéle schade door te grote koppels!

» Overschrijd de elektrische aansluitwaarden
van de aandrijving niet, anders kan de aandrij-
ving door te grote koppels worden overbelast
en vernietigd.

Ondanks een zorgvuldige planning en de inachtne-
ming van alle voorschriften kunnen niet alle gevaren
en restrisico's worden uitgesloten.
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Waarschuwingen voor risico’s en restrisico’s

|

Levensgevaar bij niet-naleving van de volgende
veiligheidsinstructies!

Onderbreek de stroomvoorziening voordat u werk-
zaamheden aan de aandrijving of de installatie
gaat uitvoeren en beveilig de stroomvoorziening
bijv. met een slot tegen herinschakelen. Dit geldt
ook voor hulpstroomkringen zoals eindschake-
laars of standverwarming. Het uitschakelen van de
besturing met ,Halt” is ontoereikend. Door hiérar-
chisch hogere functies zoals de wind- of regenmel-
ding kan de aandrijving ook in de stand ,Halt” gaan
draaien.

» Door aangebouwde of aangedreven onderde-
len kan men worden gegrepen, opgewikkeld en
ingeklemd. Neem onder andere de veiligheids-
afstanden conform ISO 13854 en SO 13857 in
acht en zorg voor passende veiligheidsmaatre-
gelen, bijv. geschikte veiligheidsvoorzieningen
of dodemansinrichting.

» Door de aard van de constructie zijn de aandrij-
vingen zelfremmend. Desondanks kan een
defect aan de zelfremming niet volledig worden
uitgesloten (zelfremming = de uitgaande as
blijft nadat de motor is uitgeschakeld in
dezelfde positie staan, ook onder belasting).

— Als aan alle technische voorwaarden is voldaan,
is de aandrijving geschikt voor een gebruiksduur
conform drijfwerkgroep 1Cm van de norm
DIN 15020.

— Aangebouwde of aangedreven onderdelen kun-
nen een geringere gebruiksduur hebben dan de
aandrijving zelf.

2.3 Gekwalificeerd personeel

Alle werkzaamheden die hierna worden beschre-
ven, moeten door gekwalificeerd personeel worden
uitgevoerd.

Gekwalificeerd personeel zijn personen:

die op grond van hun opleiding, ervaring, onder-

wijs (bijv. door Lock gecertificeerde installateurs)

evenals hun kennis van de betreffende normen

en bepalingen, voorschriften betreffende de

ongevallenpreventie en bedrijfsverhoudingen,

door de voor de veiligheid van de installatie ver-

antwoordelijke persoon gerechtigd zijn om de

betreffende vereiste werkzaamheden uit te voe-

ren en hierbij mogelijke gevaren kunnen herken-

nen en voorkomen

— die opgeleid, geinstrueerd en gerechtigd zijn om
stroomkringen en apparaten conform de bepa-
lingen van de veiligheidstechniek in- en uit te
schakelen, te aarden en conform de functiever-
eisten doelmatig te markeren

— die kennis hebben van de elektrische en mecha-
nische systemen evenals van de bijbehorende
vaktermen

— die voldoende vertrouwd zijn met alle waarschu-
wingen en voorzorgsmaatregelen volgens deze
documentatie en de documentatie van de betref-
fende componenten en die de inhoud daarvan
snappen

— die een adequate veiligheidsuitrusting hebben
en die op het gebied van eerste hulp geschoold
zijn.

Personen die producten van de firma Lock Antriebs-

technik monteren, bedienen, demonteren of er

onderhoud aan uitvoeren, mogen niet onder invioed

zijn van alcohol, andere drugs of medicamenten die

het reactievermogen beinvioeden.

3 Productnaam

3.1 Fabrikant

Lock Antriebstechnik GmbH
Freimut-Lock-StraBe 2
D-88521 Ertingen - Germany

3.2 Omschrijving

Elektr. aandrijving
12508
EWA 50

12528
EWA 52

Artikelnummer
Types
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3.3 Omvang van de levering elektri-
sche aandrijving

Bij de levering zijn inbegrepen:

— elektrische aandrijving EWA

— Technische documentatie in de vorm van een

korte handleiding (de uitgebreide montagehand-
leiding en gebruiksaanwijzing kan via www.lock-

drives.com worden gedownload)
— evt. toebehoren

De omvang van de levering kan bij levering
van deelcomponenten afwijken.

34 Overzicht elektrische aandrijving (voorbeeld)

8
9

1 Behuizingsvoet (2x)

2 Typeplaatje elektrische aandrijving

3 Afhankelijk van de uitvoering: eindschakelaar
END 20 of besturingseenheid LSC 40
Kettingkoppeling (2x)*

Uiteinde uitgaande as (2x)

Afstandsmelder*

Aansluitkast

Elektromotor

0 N o OB

9 Uiteinde motoras
10 Typeplaatje elektromotor
11 Deksel van de eindschakelaar met ingebouwde
afdichting

12 Compartiment eindschakelaar
13 Ontluchtingsplug, positie als voorbeeld

* gedeeltelijke omvang van de levering

Een beschrijving per module is te vinden in de
betreffende paragraaf.
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3.5 Typeplaatje

Elektr. aandrijving (voorbeeld)

12 3 4
| |

=

SN10

Lock Antriebj;tecl|
wWw

)0.00C
inik G

w.locki

7.4788
mbH = 88

Irives.com

IP 55
Ertingen » Germany
) 7371 9508-22 ),

U =1
121110 9 8

521
[/ +4

EWA 50.1505 J 2022.06
KA1009.7920712508.1505.2103
Elektroantrieb 150 Nm 4,5 rpm 5
We06 230V 50 Hz [LSC40 DC A60 — 6

Versie

Ordernummer van de klant
Bouwjaar/maand

QR-code technische documentatie
Nominaal toerental n

AB0 voor beschermde inbouw buiten/stal
Beschermklasse IP (DIN EN 60529)
Type eindschakelaar

Draaimoment T

Nominale spanning U

Asuiteinde We

Doorlopende serienummer

O N O s ON =

- ok -k
N = O ©

4 Reglementair gebruik

Deze montagehandleiding en gebruiksaanwijzing
geldt voor de elektrische aandrijving EWA 50 en
EWA 52.

41 Gebruiksdoel

De precieze productbeschrijving van de geleverde
uitvoering kunt u terugvinden op de vrachtbon en
het typeplaatje.

Speciale aandrijving uitsluitend voor ventilatie en

scherming binnen, tegen weersinvioeden

beschermde industriéle sector ten behoeve van

— Nokluchting: lineair aangebrachte boven-
hoofdse beglazing, bijv. in kassen, tuincentra,
kantoorgebouwen, hallen, stallen, luchting in
foliekassen.

— Gevelluchting: lineair aangebrachte beglazing,
bijv. in kassen, fassades, hallen, oprolbare zon-
wering bij stallen en kassen.

— Scherming: bijv. scherming met kabels of tand-
heugels in kassen, lamellensystemen aan fassa-
des.

Speciale aandrijving voor het positioneren van klep-
pen en schuiven binnen de industriéle sector na
afspraak met de fabrikant.

Onder andere zijn de volgende speciale uitvoerin-

gen leverbaar (niet voor elk type):

— Uitvoering A60 voor toepassingen beneden
—-5°C tot max. —15°C evenals voor, tegen weer-
sinvloeden en beregening beschermde buiten-
en binnenmontage

— Uitvoering met speciale motor/frequentieomvor-
mer.

4.2 Gebruiksvoorwaarden

Voor het gebruik van de aandrijving gelden de vol-

gende gebruiksvoorwaarden:

— Draaimomenten, aanvullende inbouwmaten en
overige technische gegevens staan op het type-
plaatje en in de actuele productcatalogus.

— Gebruik de aandrijving niet voor continubedrijf,
de maximale inschakelduur is gerelateerd aan
60 minuten: 1 cyclus S3/40 % en 5 cycli S3/20 %
(d.w.z. in 60 minuten zijn 1 cyclus met 4 minuten
looptijd en 6 minuten stilstand evenals 5 cyclivan
elk 2 minuten looptijd en 8 minuten stilstand
mogelijk). Drijfwerkgroep 1Cm conform
DIN 15020.

— Op grond van de grotere warmteontwikkeling en
het geintegreerde wikkel-aardingscontact heb-
ben aandrijvingen met eenfasemotoren even-
tueel een kortere inschakelduur dan
aandrijvingen met driefasemotoren.

— Omgevingstemperatuurbereik voor bedrijf met
standaard-aandrijving; bij nominaal toerental tot
5t/min: -5°C tot +60°C. Andere versies zie cata-
logus. Luchtvochtigheid tot maximaal 90%, kort
tot 100% mogelijk.

— Toegestane netschommelingen tijdens het
bedrijf:

— Spanningsschommelingen: +5%
— Frequentieschommelingen: 3% /-5%
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— Toegestane inbouwposities, zie afbeeldingen in
de paragraaf 5.3, pagina 139, verdere inbouw-
posities op aanvraag

— Max. kracht op de uitgaande as (behuizingsaf-
stand 50 mm): radiaal 5000 N, axiaal 400 N.

— Bij het heffen van vrij zwevende lasten zoals hijs-
verwarming of assimilatieverlichting is het ver-
stellen van de installatie niet toegestaan als de
last zich in de buurt van personen bevindt. Het
complete systeem moet altijd door een valbevei-
liging worden beveiligd. Na beéindiging van het
verstelproces moet het systeem in de betref-
fende positie door geschikte middelen (bijv. fixa-
tie met ketting) worden beveiligd.

— De levensduur van de aandrijving neemt aan-
zienlijk toe:

— bij schakelcycli, waarbij een regelmatige
afkoeling van de aandrijving mogelijk is

— bijlage belasting

— bij een korte inschakelduur

— Worden aandrijvingen met eenfasemotoren dui-
delijk onder de nominale belasting gebruikt, dan
kunnen zij heter worden. Dit kan tot een geredu-
ceerde inschakelduur leiden.

Voor uitgebreidere toepassingen zijn speciale uit-
voeringen leverbaar.

4.3 Beperkingen van het gebruik

Voor het gebruik van de aandrijving gelden de vol-

gende beperkingen:

— Belast de aandrijving niet met draaimomenten
die groter zijn dan het maximale draaimoment T.

— Gebruik de aandrijving niet met ongeoorloofde
spannings- en frequentieschommelingen.

— Gebruik de aandrijving niet voor het bedienen
van onderdelen die zich in de directe nabijheid
(onder handbereik) van personen bevinden.
Houd de veiligheidsafstanden conform
ISO 13857 aan.

— Stel de aandrijving niet bloot aan directe berege-
ning.

— Gebruik de aandrijving niet voor de bediening
van rook- en warmteafvoerinstallaties volgens
DIN 18232 resp. DIN EN 12101.

— Gebruik de aandrijving niet voor het bedienen
van automatisch werkende deuren of poorten.

— Gebruik de aandrijving niet in explosiegevaar-
lijke zones als daarvoor niet uitdrukkelijk toe-
stemming is verleend.

Constructieve wijzigingen aan de aandrijving zijn
niet toegestaan. Bij niet-naleving hiervan aanvaardt
de fabrikant geen aansprakelijkheid.

4.4 Misbruik

Wij waarschuwen uitdrukkelijk tegen de volgende

vormen van misbruik:

— Aandrijving niet gebruiken met koppels en toe-
rentallen die hoger zijn dan de specificaties die
op het typeplaatje vermeld staan

— Aandrijving niet zonder verdere veiligheids-
maatregelen voor het transport van personen,
het tillen van poorten of de aandrijving van deu-
ren enz. gebruiken

— Aandrijving niet zonder evt. verdere vereiste vei-
ligheidsvoorzieningen in het complete systeem
gebruiken (bijv. motorveiligheidsschakelaar)

5 Montage

Het monteren mag uitsluitend door gekwalificeerd

personeel worden uitgevoerd.

Hiervoor zijn de volgende gereedschappen en hulp-

middelen nodig:

— zeskant-adapter uit leveringsomvang

— inbussleutel uit leveringsomvang (alleen bij aan-
drijvingen met eindschakelaar END 20)

— steek- of gaffelsleutel

— accuboormachine (geen slagboormachine!)

5.1 Transport

De aandrijving en het toebehoren zijn af fabriek voor
de betreffende overeengekomen transportwijze ver-
pakt. Transporteer de aandrijving alleen in de origi-
nele verpakking.

Neem bij handmatig transport de billijke menselijke
hef- en draagkrachten in acht. Vermijd schokken en
stoten. Let op beschadigingen aan de verpakking,
de aandrijving en het toebehoren.
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Til de aandrijving alleen met hefwerktuig op. De aan-
drijving kan met banden en riemen aan de uit-
gaande assen of evt. aan aanslagogen worden
aangeslagen.

Levensgevaar door vallende voorwerpen!

Vallende voorwerpen kunnen een gevaar vormen

voor personen.

» Zet de gevarenzone met afzetlinten af.

» Gebruik een hoogwerker of bevestig de aandrij-
ving met behulp van een hijswerktuig en
geschikte stroppen op de uitgaande as.

5.2 Aandrijving monteren

Gevaar voor beknelling door automatische start!
Gevaar door elektrische schok bij beschadi-
ging/uitscheuren van kabels!

» Maak véor alle werkzaamheden aan de instal-
latie de aandrijving spanningsloos en beveilig
deze tegen herinschakelen.

» Zorg ervoor dat toegankelijke kabels met trek-

ontlasting worden gemonteerd.

OPMERKING:

Materiéle schade door ongelijkmatige verdeling
van het koppel!

De koppelingen kunnen bij overschrijding van het
maximale koppel worden vernietigd.

» De bevestigingen van de aandrijvingen, moto-
ren en verbindingselementen worden blootge-
steld aan hoge torsiekrachten. Plan de
montagepunten beslist met inachtneming van
deze dynamisch werkende krachten.

» Plaats de aandrijving in het midden van de uit-
voerlijn om een gelijkmatige belasting van de
koppelingen te bereiken.

» Houd er bij het ontwerp van belaste componen-
ten rekening mee dat op de aandrijfketting
gedurende Korte tijd een veelvoud van het aan-
gegeven koppel kan inwerken.

» Let erop dat het compartiment van de eind-
schakelaar goed bereikbaar is.

5.2.1 Pootmontage

» Monteer de aandrijving aan de pootjes van de
behuizing met 4 schroeven M10 en 4 borgmoe-
ren aan de console los voor. Minimale sterkte
van de schroeven 8.8.

138
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OPMERKING:

Materiéle schade!

De uitgaande as kan door uitlijnverschillent.o.v. de
uitvoerbuis scheuren.

» De uitgaande as en leiding moeten op één lijn
liggen.

» Breng door het aanbrengen van balanceer-
schijven onder de pootjes van de behuizing de
rechte lijn van uitgaande as en aandrijfbuis tot
stand.

» Bij uitlijnfouten die zich niet laten verhelpen,
moet u een compensatiekoppeling gebruiken.

» Schroef de aandrijving met de 4 schroeven vast,
aanhaalmoment 50 Nm (8.8).

Als voor het monteren houtschroeven of pluggen
worden gebruikt, moet u zelf de juiste schroeven en
aanhaalmomenten bepalen.

5.2.2 Zijdelingse montage

U kunt de bijgevoegde schroeven resp. de stel-
schroeven gebruiken als deze met de schroefdiepte
in de tabel overeenstemmen.

» Monteer de aandrijving met de 4 bouten losjes in
de boorgaten van de console en houd daarbij
rekening met de indraaidiepte. Minimumsterkte
van de schroeven 8.8.

a
4

@

N

Type Schroef- Indraaidiepte in
maat de aandrijving
min/max
EWA 50/ M10 10/12 mm
EWA 52

OPMERKING:

Materiéle schade!

De uitgaande as kan door uitlijnverschillent.o.v. de

uitvoerbuis scheuren.

» De uitgaande as en leiding moeten op één lijn
liggen.

» Bij uitlijnfouten die zich niet laten verhelpen,
moet u een compensatiekoppeling gebruiken.

» Schroef de aandrijving met de 4 schroeven vast,
aanhaalmoment 50 Nm (M 10).

5.3 Ontluchting monteren

De ontluchting is nodig om over- of onderdruk in de
drijfwerkbehuizing te voorkomen.

» Om de ontluchting van het drijfwerk te waarbor-
gen, moet de M6-schroef in overeenstemming
met de afbeeldingen betreffende de inbouwposi-
ties 2 omwentelingen worden opengedraaid.

ﬂﬂﬂw

I
—
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* Alleen na aanvraag vrijgegeven.

5.4 Koppeling monteren

5.4.1 Kettingkoppeling KKS monteren

Lock biedt kettingkoppelingen aan waarmee kleine

uitlijnfouten van 1° en 6° kunnen worden gecompen- \’
seerd. De verschillende typen mogen niet onderling S
worden gecombineerd. (5] L)

» Monteer beide koppelingshelften op de uit-
gaande as en de buis met behulp van de meege-
leverde bouten (aanhaalmoment 40 Nm). Borg
deze bijv. bij een zeskantas (We66) of spieas
(We19) met de meegeleverde borgring. Zorg
ervoor dat de koppeling niet axiaal kan bewegen
en daardoor van de as zou kunnen glijden.

» Verdraai de koppelingshelften totdat de tanden
overeenkomen.

» Leg de dubbele ketting om de tanden van de
koppelingshelften zodat de uiteinden van de ket-
ting aan de bovenkant liggen.

» Monteer de ketting overeenkomstig de volgende
afbeeldingen.
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5.4.2 Buskoppeling BKS monteren

Lock biedt buskoppelingen voor de overdracht van
de koppels van elektrische aandrijvingen en han-
daandrijvingen zonder hoekcompensatie.

» Monteer de buskoppeling op de uitgaande as
van de aandrijving en de buis met behulp van de
meegeleverde bouten (aanhaalmoment 40 Nm)
en borg deze bijv. bij een zeskantas (We66) met
de meegeleverde borgring. Zorg ervoor dat de
koppeling niet axiaal kan bewegen en daardoor
van de as zou kunnen glijden.

5.5 Bij aandrijvingen met eindschake-
laar END 20: eindschakelaar
instellen

De eindschakelaar schakelt na het reglementair
instellen automatisch twee gedefinieerde eindstan-
den van de draaibeweging van de aandrijving uit.

E Op de website www.lockdrives.com vindt u
een animatie voor het instellen van de eind-
schakelaar.

OPMERKING:

Materiéle schade!

De instelling van de eindstanden mag niet via de
aandrijving gebeuren.

» Verplaats het bewogen element (bijv. dakele-
ment) uitsluitend met een boorschroefmachine
naar de gewenste positie en stel vervolgens de
eindstand in.

De ingebouwde eindschakelaar END20.20 resp.
END20.40 dekt een schakelbereik van 0-580
omwentelingen van de uitgaande as af. De eind-
schakelaar END20.40 onderscheidt zich van de
eindschakelaar END20.20 door de extra schake-
laars.

De volgende schakelfuncties zijn vooringesteld:
— Schakelaar ,HI” schakelt draairichting ,I” uit.
— Schakelaar ,HII” schakelt draairichting ,II” uit.

» Demonteer het deksel van de eindschakelaar.

OPMERKING:

Materiéle schade door vocht en verontreiniging!
Bij een onderbreking van de inbedrijfstel-
ling/afwerking van de installatie kunnen verontrei-
nigingen voorkomen!

» Bescherm het installatiebereik door geschikte
afdekkingen tegen vocht en stof.

» Als de potentiometer van de standmelder bij het
instellen van de eindschakelaar storingen ver-
oorzaakt, dan kan deze tijdelijk worden gede-
monteerd.

» Zorgervoor dat de 6 bouten aan de stelringen los
zijn en de rollen van de eindschakelaars in de uit-
sparingen van de stelringen zitten. De rollen van
de eindschakelaars mogen niet zijn gekanteld.
De 6 bouten moeten op één lijn zitten. Dit komt
overeen met de leveringstoestand. Zie ook de
volgende afbeelding.

90000.0002.6913/2022.11

141



nl Vertaling van de originele montagehandleiding en gebruiksaanwijzing

» Verbind een boorschroefmachine met de adap- pennen nog 3 tot4 omwentelingen vast. Dit
ter (zeskant 6 mm) uit het deksel van het eind- alternatief is ongeveer gelijk aan de ideale werk-
schakelaarvak met het motoraseinde. wijze met de momentsleutel. Een afwijkend aan-

haalmoment kan tot verkeerde functies of
beschadiging van de eindschakelaar leiden.

» Draai met de boorschroefmachine in draairich-
ting ,I” (zie de pijl naast de uitgaande as) tot in de
eindstand.

OPMERKING:

Materiéle schade!

» Draai de aandrijving zoals voorheen beschreven
naar de andere eindstand ,|I” (zie de pijl naast de

Bij een te hoog toerental van de accuboormachine uitgaande as).

of het gebruik van een slagboormachine kan de

aandrijving beschadigd raken.

» Werk bij gebruikmaking van boorschroefmachi-
nes en adapters met lage toerentallen, max.

» Trek de 3 stelringschroeven van eindschakelaar
LHII” zoals beschreven vast.

1400 t/min, en stuur de eindstanden langzaam R B B I 1
aan. JUUEUUgEgEEY |
» Gebruik geen slagboormachine! 88888888880 |
W2NW0S 8 7654 3 2 1

» Verwijder het op de eindschakelaar geplakte
instructie-etiket en laat dit niet achter in het com-
partiment van de eindschakelaar.

» Draai de 3 schroefdraadpennen in de stelringen
van de eindschakelaar ,HI” met behulp van een
momentsleutel en een aanhaalmoment van
0,15 Nm vast. Een geschikte momentsleutel is
bij Lock als optioneel toebehoren verkrijgbaar.

Alternatief kan hiervoor de meegeleverde inbus- ©)C
sleutel SW 1,5 mm worden gebruikt. Draai hier-
voor de schroefdraadpennen zo lang vast tot u
door een lichte weerstand vaststelt dat de
schroefdraadpennen tegen de kunststoffen wiel-
tjes aan liggen. Draai hierna de schroefdraad-
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Vocht in het gedeelte van de eindschakelaar!

Door corrosie kan de eindschakelaar uitvallen. Als
de eindposities worden overschreden, kunnen
onderdelen van de ventilatie (bijv. ruiten) barsten
en naar beneden vallen. Personen kunnen
gewond raken.

» Let erop dat het gebied van de eindschakelaar
droog is resp. maak het droog.

» Monteer het deksel van de eindschakelaar weer
met de 4 schroeven en de 4 sluitringen.

Bij de uitvoering met extra schakelaar END20.40
zijn door het instellen van de eindschakelaars ,HI”
en ,HII” automatisch de extra schakelaars ,,SI” en
,SII” ook ingesteld.

Als afstandsmelder kan PAR 06 of PAR 10 worden
gebruikt (zie paragrafen 5.5.1 tot 5.5.4,
pagina's 143 tot 146).

5.5.1 Afstandsmelder PAR 06 monteren

Met de afstandsmelder vindt er een terugkoppeling
met de regeling plaats inzake de positie van de aan-
drijving.

De afstandsmelder is bij bestelling af fabriek reeds
gemonteerd. Meer informatie over de instelling is te
vinden in paragraaf 5.5.2, pagina 144. Ga in het
geval van een latere inbouw als volgt te werk:

» Monteer het tandwiel met de as en de schroef in
de plaat van de eindschakelaar, aanhaalmoment
10 Nm. Houd de as met behulp van de inbus-
sleutel uit de leveringsomvang vast. Het tandwiel
moet hierbij in de vertanding van het kleine tand-
wiel in de eindschakelaar grijpen.

» Selecteer navenant de gewenste omwentelin-
genvan de uitgaande as de potentiometer en het
tandwiel aan de hand van de volgende tabel. De
gegevens in de tabel zijn maximumwaarden, het
daadwerkelijke aantal omwentelingen moet altijd
kleiner zijn. Het geheel is het meest nauwkeurig
als het aantal omwentelingen zoveel mogelijk
met de waarde van kolom 1 in de volgende tabel
overeenstemt.

Voer véor de montage van de afstandsmel-
der de instelling van de eindschakelaar uit,
zie paragraaf 5.5, pagina 141.

Na montage van de afstandsmelder kan de
eindschakelaar niet meer worden ingesteld.
De afstandsmelder moet voor het uitvoeren
van instellingen weer worden uitgebouwd.

De standaard afstandsmelder PAR 06 dekt een
schakelbereik van 0—85,4 omwentelingen van de
uitgaande as af.

» Demonteer het deksel van de eindschakelaar,
zie paragraaf 5.5, pagina 141.

Max. omwente- Aantal tan-
lingen van de Potentiome- | den van het
uitgaande as ter tandwiel
1,2 1:1 20
4,0 3:1 20
6,7 5:1 20
13,5 10:1 20
19,3 3:1 28
25,5 3:1 37
32,2 5:1 28
42,6 5:1 37
64,5 10:1 28
85,4 10:1 37

» Steek de potentiometer met een aan de hand
van de tabel gekozen tandwiel met moer en
tandveerring in de plaat van de eindschakelaar.
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» Schroef de potentiometer met eronder
geplaatste tandveerring (alleen bij potentiome-
ters met metalen schroefdraad) en de moer vast.
(aanhaalmoment 1,2 Nm)

» Verschuif het tandwiel zo dat de tanden niet
ineengrijpen. Draai de twee M 3-schroevenin het
tandwiel iets vast.

5.5.2 Afstandsmelder PAR 06 instellen

Voer voér de montage van de afstandsmel-
der de instelling van de eindschakelaar uit,
zie paragraaf 5.5, pagina 141.

Na montage van de afstandsmelder kan de
eindschakelaar niet meer worden ingesteld.
De afstandsmelder moet voor het uitvoeren
van instellingen weer worden uitgebouwd.

» Laat de aandrijving in draairichting ,I” (zie de pijl
naast de uitgaande as) tot in de eindstand lopen.
Let op het tussenwiel.

» Draai de potentiometer met behulp van het
bevestigde tandwiel tegen de draairichting
van het tussenwiel Z54 in, tot kort voor de
eindstand.

o\

Materiéle schade!

Als de maximale omwentelingssnelheid wordt
overschreden, wordt de potentiometer vernietigd
en moet deze worden vervangen.

» Neem het maximaal mogelijke aantal omwen-
telingen van de uitgaande as van de betref-
fende potentiometer in acht. Indien nodig dient
er een andere potentiometer te worden
besteld.

144
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» Draai de M 3-bouten in het tandwiel weer los.
Verschuif het tandwiel op de as van de potentio-
meter zodanig dat de tanden in het tandwiel grij-
pen. Haal vervolgens de M 3-bouten aan,
aanhaalmoment 0,5 Nm.

Z2=37

o\

5.5.3 Afstandsmelder PAR 10 monteren

Met de afstandsmelder vindt er een terugkoppeling
met de regeling plaats inzake de positie van de aan-
drijving.

De afstandsmelder is bij bestelling af fabriek reeds
gemonteerd. Meer informatie over de instelling is te
vinden in paragraaf 5.5.4, pagina 146. Ga in het
geval van een latere inbouw als volgt te werk:

Voer vé6r de montage van de afstandsmel-
der de instelling van de eindschakelaar uit,
zie paragraaf 5.5, pagina 141.

Na montage van de afstandsmelder kan de
eindschakelaar niet meer worden ingesteld.
De afstandsmelder moet voor het uitvoeren
van instellingen weer worden uitgebouwd.

Z=28

Z=20

De standaard afstandsmelder PAR 10 dekt een
schakelbereik van 0-190 omwentelingen van de
uitgaande as af.

» Demonteer het deksel van de eindschakelaar,
zie paragraaf 5.5, pagina 141.

» Monteer de afstandsmelder in de plaat van de
eindschakelaar in de hiervoor bestemde sleuf,
aanhaalmoment 10 Nm. Het tandwiel moet hier-
bij in de vertanding in de eindschakelaar grijpen.
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» Draai de moer vast met een steeksleutel » Druk op de startpunt-knop (rood) (led knippert
(SW 14). rood) tot de led rood brandt. De startwaarde
wordt overgenomen en de signaaluitgangop 0 V
gezet. (De rode led brandt verder tot aan het

einde van de instelprocedure.)

» Beweeg de aandrijving naar de eindstand.

» Druk op de eindpunt-knop (groen) (led knippert
groen) tot de led groen brandt. De eindwaarde

5.5.4  Afstandsmelder PAR 10 instellen wordt overgenomen en de signaaluitgang afhan-

kelijk van de uitvoering op 5 V of 10 V gezet. De

groene led brandt gedurende 5 seconden na.

» Stel de draairichting van de aandrijving vast.

» Verschuif de draairichtingsschakelaar voor
draairichting ,I” naar de positie ,CW/I”.

» Wordt eerst naar draairichting ,|II” bewogen,
schuif de schakelaar dan naar de positie
LCCWI/II".
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» In het geval van een verkeerd ingestelde draai- 5.5.5 Testrun uitvoeren
richting knippert de rode en groene led afwisse-
lend. Stel dan de draairichtingschakelaar
opnieuw in. Bij de juiste draairichting wordt er

door de led geen signaal uitgegeven.

» Voer na het instellen van de afstandsmelding
een testrun van de aandrijving uit. Let hierbij op
overeenstemming tussen de draairichting van de
uitvoeras en het stuursignaal.

Controleer de correcte instelling en functie van
de afstandsmelding door middel van een span-
ningsmeter.

Vocht in het gedeelte van de eindschakelaar!

PAR 10 . - >

Door corrosie kan de eindschakelaar uitvallen. Als
de eindposities worden overschreden, kunnen
onderdelen van de ventilatie (bijv. ruiten) barsten
en naar beneden vallen. Personen kunnen
gewond raken.

» Let erop dat het gebied van de eindschakelaar
droog is resp. maak het droog.

Indien gewenst, kunt u de afstandsmelder resetten
naar de basisinstelling.

» Monteer het deksel van de eindschakelaar, zie

» Druk hiervoor tegelijkertijd op de startpunt- en

eindpunt-knop tot de led na 5 seconden brandt:
de basisinstelling is overgenomen. Beide leds
branden gedurende 5 seconden na.

paragraaf 5.5, pagina 141.

De kabels en draden mogen de tandwielen

in geen geval raken.

» Leid de kabel voor de besturing bijv. in
een uitsparing in de plaat van de eind-
schakelaar en gebruik kabelbinders.
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5.6 Bij aandrijvingen met besturingseenheid LSC 40: eindposities en afstandsmel-
ding instellen

5.6.1 Overzicht en technische gegevens van de besturingseenheid
De besturingseenheid is beschikbaar in de vol- De besturingseenheid is bij lastspanning AC vooraf
gende uitvoeringen: met kabels verbonden met de aandrijving.

— AC-uitvoering De besturingseenheid dekt een schakelbereik van
— DC-uitvoering ca. + 37.500 omdraaiingen van de uitgaande as af.

EEEETEE N .

V41V V44 Vi Vi Vi Vi

Ujﬂ)

Y

|

VY4 VAV VALY
OO

BRREEERRREaRR 10

5 J
Besturingseenheid LSC 40 DC (blauwe afdekplatine)

1 Klem 8-polig (striplengte 8,5- 9,5 mm, 7 Toets,S”

dwarsdoorsnede 0,2- 1,5 mm?) 8 Schakelaar ,INV”

2 Led HII" 9 Schakelaar ,FCT” (zonder functie)

3 Toets HII" 10 Klem 13-polig (striplengte 9— 10 mm, dwars-

4 Led HI’ doorsnede 0,5- 1,5 mm?)"

5 Toets HI” x ) . _—

6 Led S Het gebruik van adereindhulzen is niet toegestaan.
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» Demonteer het deksel van de eindschakelaar.

LSC 40 AC:

Voedingsspanning 120 V-240 V AC,
50 Hz + 60 Hz,
(max. stroom 10 A)

Gebruikscategorie AC15,10A

Stroomopname 50 mA

Gegevens volgens laagspanningsrichtlijn
Toegekende spanning 250V

Toegekende stootspan- 4 kV
ning

Overspanningscategorie 3 » Wilt u de toestand van de besturingseenheid

Verontreinigingscategorie 2 opvragen, druk dan op de toets ,,S”.
Zodra de besturingseenheid hulpspanning heeft,

Isolatiemateriaalgroep 2 (zonder lak) !
wordt de toestand continu weergegeven.
LSC 40 DC:
Voedingsspanning 15V—-28 V DC De besturingseenheid heeft in de toestand die zij bij

de levering heeft, reeds vastgelegde eindstanden;
(max. stroom 0,7 A)
deze moeten eerst worden gereset.

Stroomopname 50 mA » Wilt u de instellingen resetten, houd dan de toet-

sen ,HI” en ,HII” ingedrukt. Druk bovendien
5.6.2  Resetten en eindstanden instellen zolang op de toets ,S” tot de led ,HI” en de

led ,HII” rood branden.
A GEVAAR: » Voor het instellen van de eindstanden: verbind
een boormachine met de adapter (zeskant 6

Levensgevaar door verontreiniging! mm) uit het deksel van de eindschakelaar met

» Bescherm het installatiebereik door geschikte het mator-aseinde.

afdekkingen tegen vocht en stof tijldens de
montage, inbedrijfstelling en als de inbedrijf-
stelling mocht worden onderbroken. Let erop
dat het installatiebereik droog is.
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OPMERKING:

Materiéle schade!

Bij een te hoog toerental van de accuboormachine

of het gebruik van een slagboormachine kan de

aandrijving beschadigd raken.

» Werk bij gebruikmaking van boormachines en
adapters met lage toerentallen, max.
1400 t/min en stuur de eindstanden langzaam
aan.

» Gebruik geen slagboormachine!

» Draai met de boormachine in draairichting ,|” tot
u de gewenste eindstand hebt bereikt (zie draai-
richtingspijl naast de uitgaande as).

» s de gewenste eindstand bereikt, sla dan de
eindstand ,HI” op. Houd hiervoor de toets ,S”
ingedrukt en druk bovendien op de toets ,HI” tot
de led ,HI” van rood naar groen wisselt.

» Is de eindstand ,HI” ingesteld, draai de aandrij-
ving dan zoals van tevoren beschreven in de
andere eindstand ,|I” (zie draairichtingspijl naast
de uitgaande as).

» |s de gewenste eindstand bereikt, sla dan de
eindstand ,HII” op. Houd hiervoor de toets ,,S”
ingedrukt en druk bovendien op de toets ,HII” tot
de led ,HII” van rood naar groen wisselt.

» Controleer aansluitend of de eindstanden zijn
ingesteld. Druk hiervoor op de toets ,S”: alle drie
de leds (led ,HI" / led ,HII" / led ,,S”) moeten
groen branden. Is dit niet het geval, herhaal dan
de van tevoren beschreven procedure voor het
instellen van de eindstanden.

Levensgevaar door vocht!

» Let erop dat het gedeelte van de eindschake-
laar droog is.

» Monteer het deksel van de eindschakelaar weer
met de 4 schroeven en de 4 sluitringen.

Alle besturingseenheden zijn met een extra schake-
laar voor de einduitschakeling uitgerust. Als de eind-
standen ,HI” en ,HII” worden ingesteld, worden
automatisch de extra schakelaars ,SI” en ,SII” met
een vastgelegde naloop mee ingesteld.

5.6.3 Resetten voor bijstelling

» Wilt u een afzonderlijke eindstand opnieuw
afstellen, beweeg dan zoals in hoofdstuk 5.6.2,
pagina 149 beschreven naar de door u
gewenste nieuwe eindstand.

» Leg de eindstand opnieuw vast door de toets ,,S”
ingedrukt te houden en aanvullend op de betref-
fende toets voor de eindstand te drukken (toets
LHI” of toets ,HIT"). Als de led ,HI” resp. led ,HII”
van groen naar rood en weer naar groen wisselt,
is de nieuwe eindstand opgeslagen.

5.6.4 Eindposities instellen bij lege batterij

of een temperatuur lager dan -5°C

Gevaarlijke elektrische spanning! Dodelijke of
zware verwondingen bij het aanraken van de aan-
sluitingen!

» De besturingseenheid mag uitsluitend door
gekwalificeerd personeel worden ingesteld.

» Schakel de aandrijving energievrij en beveilig
tegen herinschakelen.

» Controleer of de aandrijving daadwerkelijk ener-
gievrij is.

» Breng een hulpspanning van 24 V DC op de
klemmen ,+” en ,-” aan (zie hoofdstuk 5.6.1,
pagina 148, pos. (1)).

» Beveilig de besturingseenheid conform de gel-
dende voorschriften.

» Stel de eindstand in volgens hoofdstuk 5.6.2,
pagina 149.

» Verwijder de hulpspanning.
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5.6.5 Afstandsmelder instellen

Van de afstandsmelding zijn de volgende twee
opties beschikbaar:

— LPR 02 (analoog signaal: 0-10 V, 4-20 mA)

— LPR 04 (analoog signaal: 0-10 V, 4-20 mA, digi-
taal signaal: incrementeel A/B-spoor -
niveau 12V)

Bij vrijgegeven afstandsmelding LPR 02 of LPR 04

stellen de uitgangssignalen

0-10V en 4-20 mA zich tussen de eindstanden ,HI”

en HII” automatisch in.

Het digitale positiesignaal geeft per omdraaiing van

de uitvoeras 2458 incrementen uit.

» Als de uitgangssignalen ,4-20 mA” of ,0-10 V”
moeten worden geinverteerd, schakel dan de
aandrijving in een energievrije toestand en
beveilig deze tegen herinschakelen.

» Controleer of de aandrijving daadwerkelijk ener-
gievrij is.

» Zetde schakelaar INV om.

» Voer een testrun van de aandrijving volgens
paragraaf 5.5.5, pagina 147 uit.

6 Elektrische aansluiting en
inbedrijfname
De aansluiting en inbedrijfstelling mogen alleen na

uitgevoerde montage van de aandrijving en door
gekwalificeerd personeel worden uitgevoerd.

Materiéle schade!

Trekontlastingen moeten ervoor zorgen dat flexi-

bele elektrische kabels er niet uitgetrokken wor-

den.

» Zorg ervoor dat alle toegankelijke kabels met
een trekontlasting worden gemonteerd.

6.1 EMC-conforme installatie van
elektrische aandrijvingen van
Lock

6.1.1 Overzicht

Voor een EMC-conforme installatie gelden de voor-
schriften van de normenreeks DIN VDE 0100.

Conform DIN VDE 0100-410 moet er tussen SELV-
stroomkringen en 400/230V-stroomkringen evenals
andere stroomkringen van het laagspanningsbereik
een ruimtelijke scheiding plaatsvinden, bijv. door
verdelers in het kabelkanaal.

Kleine Laag-
spanning |span-
(SELV) ning
LSC 40 |Voedingskabel X
DC (eindschakelaar)
Signaalleiding X
(LPR)
LSC 40 |Voedingskabel X
AC (eindschakelaar)
Signaalleiding
(LPR)
END 20 | Voedingskabel X X
(eindschakelaar)
Signaalleiding X
(PAR)
Elektr. |Motorkabel driefa-
aandrij- (sig X
ving

Spanningsbereik van de LSC-signaal- en voedings-
kabels

90000.0002.6913/2022.11
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» let op een passend beveiligingscircuit op alle vei-
ligheidsschakelaars (kleine spanning en laag-
spanning).

6.1.2 Ruimtelijke scheiding met verdelers

uls

]

Uitvoering volgens DIN EN 50174-2

Afstand A bij ver-

Soort installatie deler van staal

Onafgeschermde voedings-
kabel en onafgeschermde
kabels voor gegevensover-

dracht 50 mm

Onafgeschermde voedings-
kabel en afgeschermde
kabels voor gegevensover-

dracht 5mm

Afgeschermde voedingska-
bel en onafgeschermde
kabels voor gegevensover-

dracht 2mm

Afgeschermde voedingska-
bel en afgeschermde kabels

voor gegevensoverdracht 0mm

Afstand verdeler

6.1.3 Uitvoering zonder ruimtelijke schei-

ding

Is een ruimtelijke scheiding tussen SELV-stroom-
kringen en stroomkringen van het laagspanningsbe-
reik niet realiseerbaar, dan moeten de volgende
maatregelen worden genomen:

— Gebruik van afgeschermde kabels die aanvul-
lend op de basisisolering met een mantel van
isolatiemateriaal of een geaarde metalen
afscherming omhuld zijn

— Gebruik van een aan beide kanten aangebrachte
kabelafscherming

— Gebruik van EMC-conforme kabelwartels met:
— afmetingen M20 x 1,5 of M16 x 1,5
— minstens IP 55
— ten minste zelfdovend

Aanwijzing: geschikte kabelwartels zijn te verkrij-
gen bij alle gangbare fabrikanten van kabelwartels
of kunnen op aanvraag ook via de firma Lock wor-
den aangeschaft.

Geschikt is bijvoorbeeld:
SKINTOP® MS-HF-M SC van Lapp kabel

Voorbeeld: EMC-kabelwartel
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6

1.4

Verdere aanwijzingen

Neem de volgende verdere aanwijzingen voor een
EMC-conforme aanleg van de kabels in acht:

Breng de aanvoer- en retourgeleider altijd
samen aan.

Vermijd reservelussen aan alle aansluitkabels.
Plaats storingsgevoelige leidingen bij voorkeurin
de hoeken van een metalen kabelkanaal of
hoekprofiel. Dit vermindert de straling van de lei-
ding.

Leid de leidingen zo dicht mogelijk langs de refe-
rentiepotentiaalvereffening zoals de montage-
plaat, het plaatstalen kanaal of de geaarde
machineconcole.

Kruis leidingen bij voorkeur alleen in een rechte
hoek.

Door één enkele onafgeschermde of ongefil-
terde leiding kunnen alle andere maatregelen
ineffectief worden.

Storingsonderdrukkers op de besturing kunnen
worden gebruikt om eventuele resterende storin-
gen te verhelpen.

6.2.1 Bij aandrijvingen met eindschakelaar

END 20: eindschakelaar aansluiten

Vocht in het gedeelte van de eindschakelaar!
Dit kan leiden tot elektrische schok, verkeerde
functies of uitval van de eindschakelaar.

» Vergewis u er voor het begin van alle werk-
zaamheden van dat het compartiment van de
eindschakelaar droog is.

» Houd rekening met het maximale schakelvermo-
gen van de schakelaars bij een aderdiameter
van 0,75 mmZ.

Bedrijf van de eindschakelaars met:

— laagspanning:
hoofdschakelaar standaardschakelaar
250 VAC, 6 A;
extra schakelaar 230 VAC, 6 A
of met

— kleine spanning < 30 VDC, stroom = 20 mA tot
max. 100 mA

De hier vermelde maatregelen zijn de stand van de
techniek om EMC-technische storingen te minimali-
seren. Toch kunnen er ondanks de realisatie van
alle hier toegepaste maatregelen eventueel, door
niet te voorziene EMC-technische invioeden, ver-
dere storingen ontstaan. Deze moeten ter plaatse

OPMERKING:

Materiéle schade!

als individuele gevallen worden beschouwd.

6.2

Aandrijvingen met 3-fasige
wisselstroommotoren

Bij aandrijvingen met een 3-fasige netaan-
sluiting worden de eindschakelaars ,HI” en
LHII” en de optionele extra schakelaars ,SI”
en ,SII” aangesloten op de besturing. De ein-
duitschakeling moet door de besturing wor-
den gegarandeerd.

Na een bedrijf met verschillende spanningen en
stroomsterktes schakelt de eindschakelaar niet
meer betrouwbaar.

» Gebruik een eindschakelaar die met laagspan-
ning (bijv. 230 V AC) gebruikt is niet meer met
kleine spanning (24 V DC)!

» Neem het toegestane bereik van de stroom-
sterktes voor kleine spanning van 20 mA tot
maximaal 100 mA in acht.

90000.0002.6913/2022.11
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» Demonteer het deksel van de eindschakelaar.

» Leid de aansluitkabel (kabeldwarsdoorsnede 6 -
12 mm) door de kabelkoppeling M 20x1,5.

» Sluit de kabels als volgt aan op de klemmenlijst:
Standaard leveringsomvang met END20.20:
— Aansluiting schakelaar ,HI”: Klemmen 1 en 2.
— Aansluiting schakelaar ,HII”: Klemmen 7

en 8.

Optioneel met END20.40:
— Aansluiting schakelaar ,,SI”: Klemmen 4 en 5.
— Aansluiting schakelaar ,,SII”: Klemmen 10

» Sluit de randaarde aan op de PE-aansluiting
(M4, aanhaalmoment 2 Nm). Indien door de
fabrikant van de besturing een afgeschermde lei-
ding voorgeschreven is, kan de afscherming op
de PE-aansluiting worden gelegd.

)
g DIN
507089 @M
4,3 A2 ‘
)
5
DIN 6798 C‘E
4,3 A4 @

en11.
HIl HI
@ L 1T
HIl HI
-—w
v olololololo
END20.20 0|0|0|0|0|0
9 8|7]3 2 1
L FE RS
-—wr | SII | HIl | Sl | HI
v ololololo|olololololo]o
END20.40 olo|o|ololololo|olololo

» Bij gebruik van ,SI” en ,SII” moet u deze op een
aparte veiligheidsschakeling met nood-uit-func-
tie aansluiten (bijv. apart relais).

Sl Sl
N 11 10 5 4
’|’ L1
j, L2
L3

E De kabels en draden mogen de tandwielen
in geen geval raken.

» Leid de kabel voor de besturing bijv. in
een uitsparing in de plaat van de eind-
schakelaar en gebruik kabelbinders.

» Draai de kabelwartel vast.

» Monteer het deksel van de eindschakelaar weer
met de 4 schroeven en sluitringen en draai de
schroeven vast met een aanhaalmoment van
2,5Nm.
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Ingeklemde kabels!

Storingen tijdens het bedrijf door ingeklemde
kabels mogelijk.

» Geen kabel afklemmen!
» Controleer op dichtheid.

Vocht in het gedeelte van de eindschakelaar!

Door corrosie kan de eindschakelaar uitvallen. Als
de eindposities worden overschreden, kunnen
onderdelen van de ventilatie (bijv. ruiten) barsten
en naar beneden vallen. Personen kunnen
gewond raken.

» Let erop dat het gebied van de eindschakelaar
droog is resp. maak het droog.

6.2.2 Bij aandrijvingen met eindschakelaar
END 20: aftandsmelder aansluiten

(optie)

Breng de aansluitkabel van de potentiometer aan
als extra lage functiespanning, gescheiden of EMC-
conform afgeschermd uitgevoerd van andere
kabels.

» Is de afstandsmelder niet af fabriek vooraf
gemonteerd, schroef dan een kabelwartel,
grootte M16x1,5, in de behuizing. Trek de aan-
sluitkabel (kabeldiameter 4 —10 mm) erdoor en
dicht deze af.

o
o
(o
o
o
(o
(o
o
(o
(o
o
o

2122 23 0)

{ (=t

—

o\

o\

&

Voorbeeld: PAR 06

» Verbind de aansluitkabel overeenkomstig de vol-
gende afbeelding met de klemmen 21, 22, 23
van de potentiometer.

Hiervoor kan de aansluitstekker aan de potentio-
meter eruit worden getrokken.

212223 n‘
0
4-innno [ A I S le
SIS A 118 18
L Ir ?

De kabels en draden mogen de tandwielen
in geen geval raken.

» Leid de kabel voor de besturing bijv. in
een uitsparing in de plaat van de eind-
schakelaar en gebruik kabelbinders.
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6.2.3 Bij aandrijvingen met besturingseen-

heid LSC 40: besturingseenheid aan-
sluiten

Gevaarlijke elektrische spanning! Dodelijke of

zware verwondingen bij het aanraken van de aan-

sluitingen of verkeerde bedrading!

» Open het deksel van de eindschakelaar alleen
in spanningsloze toestand.

» Verwijder de afdekplatine niet.

» Breng de spanning alleen aan bij de inge-
bouwde besturingseenheid.

» Voer de bedrading aanrakingsveilig uit.

» Schuif de kabels niet aan de zijkant van de
printplaat naar beneden. Klem de kabels niet
in.

» Demonteer de besturingseenheid alleen als
deze spanningsloos is.

» Schakel de aandrijving energievrij en beveilig
tegen herinschakelen.

» Controleer of de aandrijving daadwerkelijk ener-

gievrij is.

» Demonteer het deksel van de eindschakelaar,
zie paragraaf 5.6.2, pagina 149.

» Leid de aansluitkabel door de kabelkoppeling:
de striplengte moet 9 — 10 mm en de kabel-
dwarsdoorsnede 0,5-1,5 mm? bedragen. Het

gebruik van adereindhulzen is niet toegestaan.

» Sluit de kabels als volgt op de 13-polige klem-
menstrook (zie hoofdstuk 5.6.1, pagina 148,
pos. (1)) aan:

— Aansluiting schakelaar ,HI” en ,,SI”:
klemmen 1 en 5

— Aansluiting schakelaar ,HII” en ,SII”: klem-
men7en 11

Let erop dat de spanningsvoorziening alleen op de
ingangen (klem 1 en 7) voorhanden mag zijn. Op

de uitgangen (klem 5 en 11) mag geen duurspan-
ning worden aangebracht.

U vindt het schakelschema aan het einde van deze
handleiding, zie pagina 493.

» Controleer na de installatie de treksterkte van de
afzonderlijke aders.

De nul ,N” (bij LSC 40 AC) resp. min .- (bij
LSC 40 DC) moet altijd worden aangesloten.

Materiéle schade!

» Gebruik de besturingseenheid uitsluitend met
de beoogde bedrijfsspanningen AC of DC.
Anders kan de besturingseenheid worden
beschadigd.

OPMERKING:

Materiéle schade!

Als de draairichting te snel wordt omgeschakeld,

kan de besturingseenheid worden beschadigd.

» Voor de omkering van de draairichting moet de
omschakeling via een ,Uit’-stand plaatsvinden.

» Voor de omkering van de draairichting van de
motor moet er een vertragingsrelais gedurende
ca. 2 seconden in de besturing worden
gebruikt.

» Sluit de randaarde aan op de PE-aansluiting
(M4, aanhaalmoment 2 Nm). Indien door de
fabrikant van de besturing een afgeschermde lei-
ding voorgeschreven is, kan de afscherming op
de PE-aansluiting worden gelegd.
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» Draai de kabelkoppeling vast.

9
@5@

» Sluit op klem ,+” en ,—” gelijkspanning 24 V DC
als voeding voor de afstandsmeldopties aan.

» Sluit de door u gewenste optie van de
afstandsmelder aan.

De volgende mogelijkheden zijn beschikbaar voor
het aansluiten van de afstandsmelder.

» Monteer het deksel van de eindschakelaar weer
met de 4 schroeven en sluitringen en draai de
schroeven vast met een aanhaalmoment van
2,5 Nm.

OPMERKING:

Ingeklemde kabels!

Storingen tijdens het bedrijf door ingeklemde
kabels mogelijk.

» Geen kabel afklemmen!

» Controleer op dichtheid.

» Let erop dat het gedeelte van de eindschake-
laar droog is.

6.2.4 Bij aandrijvingen met
besturingseenheid LSC 40:

afstandsmelder aansluiten

Breng de aansluitkabel van de afstandsmelder aan
als extra lage functiespanning, gescheiden of EMC-
conform afgeschermd uitgevoerd van andere
kabels.

Voor de aansluiting op de 8-polige klemmenstrook

moet de striplengte 8,5- 9,5 mm en de kabeldwars-

doorsnede 0,2— 1,5 mm? bedragen. Het gebruik

van adereindhulzen is niet toegestaan.

» Schakel de aandrijving energievrij en beveilig
tegen herinschakelen.

» Controleer of de aandrijving daadwerkelijk ener-
gievrij is.

4-20mA

GND
Signal 4-20mA ——— 4-20mA
O0-10V
INC B
INC A
+24VDC ——— +

O-10V

4-20mA
Signal 0-10V ——— 0-10V
GND — -
INC B
INC A
+24VDC —— +
4-20mA
0-10V
Signal INC B —— INC B
Signal INC A ————— INC A
GND —— -
+24VDC +
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6.2.5 Elektrische aansluiting 3-fasenmotor

OPMERKING:

Spanning en frequentie van de stroombron komen
niet overeen met de gegevens op het typeplaatje
van de elektromotor.

Vernietiging van de aandrijving mogelijk.

» Vergewis u ervan dat spanning en frequentie
van de stroombron met de gegevens op het
typeplaatje van de elektromotor overeenko-
men.

In leveringstoestand zijn de motoren voor-
zien van teststrengen. Deze worden gebruikt
om de werking in de fabriek te controleren.

» Verwijder deze strengen als u de motor
aansluit en gebruik geschikte aansluitka-
bels.

» Sluit de massadraad altijd conform
DIN VDE 0100 aan op de massaklem van de
elektromotor.

» Demonteer het deksel van de klemmendoos.

OPMERKING:

Materiéle schade door vocht en verontreiniging!

Bij een onderbreking van de inbedrijfstel-
ling/afwerking van de installatie kunnen verontrei-
nigingen voorkomen!

» Bescherm het installatiebereik door geschikte
afdekkingen tegen vocht en stof.

» Leid de aansluitkabel door de kabelkoppeling,
verwijder evt. de afsluitplug.

» Sluit de elektromotor volgens de specificaties op
het typeplaatje van de motor aan en controleer
de bruggen op het klemmenblok.

— Massadraad op klem PE
— Fase L1 op klem U1
— Fase L2 op klem V1
— Fase L3 op klem W1

W2 U2 V2

» Draaide aandrijving met de boorschroefmachine
in een positie tussen beide eindstanden.

OPMERKING:

Materiéle schade!

Bij een te hoog toerental van de accuboormachine
of het gebruik van een slagboormachine kan de
aandrijving beschadigd raken.

» Werk bij gebruikmaking van boorschroefmachi-
nes en adapters met lage toerentallen, max.
1400 t/min, en stuur de eindstanden langzaam
aan.

» Gebruik geen slagboormachine!
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» Controleer de draairichting van de motor door de
aandrijving kort in te schakelen en vergelijk deze
met de pijl die de draairichting aangeeft naast de
uitgaande as.

Levensgevaar door overschrijden van de eindpo-

sities!

Als de eindposities worden overschreden, kunnen

onderdelen van de ventilatie (bijv. ruiten) barsten

en naar beneden vallen. Personen kunnen

gewond raken.

» Draairichting ,I” moet met eindschakelaar ,,HI”
en draairichting ,II” met eindschakelaar ,HII”
worden geschakeld.

» Verwissel evt. voor een omkering van de draai-
richting fase L1 met fase L2.

» Monteer het deksel van de klemmendoos weer.

OPMERKING:

Materiéle schade door vocht in de aansluitkast!

Door corrosie kan de motor uitvallen en moet deze

worden vervangen.

» Geen kabel afklemmen!

» Controleer op dichtheid.

» De kabelwartel moet indien mogelijk omlaag
wijzen.

» Let erop dat het installatiebereik droog is resp.
maak het droog.

Levensgevaar door mechanische krachten!

Alsin het stroomnet fasen zijn verwisseld, wordt de
draairichting van de aandrijving omgekeerd. Bij
verwisseling van de fasen werken de eindschake-
laars niet.

» Installeer daarom een fasevolgorderelais voor
de besturing van de aandrijving.

6.3 Aandrijvingen met 1-fasige wis-

selstroommotoren

Levensgevaar door overschrijden van de eindpo-
sities!

Als de draairichting te snel wordt omgeschakeld,
kan de aandrijving in dezelfde richting verder gaan
als van tevoren en kan hierdoor de eindpositie wor-
den overschreden.

Als de eindposities worden overschreden, kunnen

onderdelen van de ventilatie (bijv. ruiten) barsten

en naar beneden vallen. Personen kunnen

gewond raken.

» Voor de omkering van de draairichting moet de
omschakeling via een ,Uit’-stand plaatsvinden.

» Voor de omkering van de draairichting van de
motor moet er een vertragingsrelais gedurende
ca. 2 seconden in de besturing worden
gebruikt.

Levensgevaar door mechanische krachten!

» Aandrijvingen met geintegreerd wikkel-aar-
dingscontact kunnen bij oververhitting automa-
tisch uitgaan. Koelt de aandrijving af, dan start
deze direct weer. Als er hierdoor gevaren ont-
staan, moet de complete installatie voor de
automatische herstart worden beveiligd.
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Bij een 1-fasige netaansluiting wordt de
motor direct via de eindschakelaars ,HI” en
LHII” uitgeschakeld. De optionele extra scha-
kelaars ,SI” en ,SII” zijn in de leveringstoe-
stand in serie geschakeld met de
schakelaars ,HI” en ,HII”.

Voor de omkering van de draairichting moet
de omschakeling via een ,Uit’-stand plaats-
vinden.

Voor de omkering van de draairichting van
de motor moet er een vertragingsrelais
gedurende ca. 2 seconden in de besturing
worden gebruikt.

OPMERKING:

Vernietiging van de aandrijving mogelijk.

Spanning en frequentie van de stroombron komen
niet overeen met de gegevens op het typeplaatje
van de elektromotor.

» Vergewis u ervan dat spanning en frequentie
van de stroombron met de gegevens op het
typeplaatje van de elektromotor overeenko-
men.

In leveringstoestand zijn de motoren voorzien van
een 4-aderige aansiluitkabel.

E Voor speciale aansluitingen is tijdelijk een
niet-aangesloten zesde draad met een
beschermtule in het gedeelte van de eind-
schakelaar voorhanden. Deze is voor de
aansluiting en inbedrijfstelling in combinatie
met de eindschakelaar END 20 niet van
belang.

» Sluit de aansluitkabel aan op een geschikte
aftakdoos en neem de codering van de aders en
het elektrisch schema van de fabrikant van de
besturing in acht.

— Ader PE = randaarde (PE)

— Adernr. 3 = nul (COM bij 240 V)

— Adernr. 1 =fase voor draairichting |
— Ader nr. 2 = fase voor draairichting Il

De eindschakelaars zijn reeds met draden
verbonden. Moet de bedrading worden
gewijzigd, ga dan te werk zoals in
paragraaf 6.2.1, pagina 153 beschreven
staat.

Als er meerdere aandrijvingen zijn aangesloten,
moet elke aandrijving via een aparte schakelaar of
apart relais worden geschakeld.

6.4 Beschikbaargestelde motorbevei-
ligingsschakelaar instellen

» Stel de motorbeveiligingsschakelaar aan de
beschikbaargestelde besturing in op de aansluit-
waarde als vermeld op het typeplaatje van de
elektromotor.

» Start de aandrijving in het Aan-/Uit-bedrijf.

» Gebruik de aandrijving onder belasting in het
werkbereik tussen de uitschakelpunten. Meet en
controleer de stroomopname van de motor tij-
dens een complete open- en sluit-procedure.

De stroomwaarden bij het werkpunt zijn te
vinden op www.lockdrives.com.

» Stel de motor-veiligheidsschakelaar in op een
5% hogere waarde dan de meetwaarde. De
ingestelde waarde mag de aansluitwaarde van
de motor met maximaal 3% overschrijden
(beveiliging tegen overbelasting).

Bij alle eenfasemotoren is af fabriek een wikkel-aar-
dingscontact geintegreerd die de motor tegen over-
verhitting beschermt.
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6.5 Inbedrijfstelling

7 Gebruik

OPMERKING: A GEVAAR:

Voor een lange levensduur van de aandrijving
moet een drijfwerk uit de groep 1Cm conform
DIN 15020 worden gebruikt.

» Stel de besturing/regeling in overeenkomstig
deze drijfwerkgroep.

» Lock adviseert om een bedrijfsurenteller in te
bouwen.

Laat de installatie na afloop van de montagewerk-
zaamheden proefdraaien. Neem daarbij de vol-
gende stappen in acht:

» Beveilig de gevarenzone volgens de geldende
voorschriften voordat de aandrijving wordt inge-
schakeld.

» Start de aandrijving niet in de automatische
modus, maar in de aan/uit-modus.

» Controleer de werking van de eindschakelaar en
de uitschakelpunten voor beide draairichtingen.

» Corrigeer zo nodig de instelling van de eindscha-
kelaar.

» Controleer de juiste stand en de montageplek
van de ontluchtingsplug, zie paragraaf 5.3,
pagina 139 evenals de montage van het deksel
van de eindschakelaar en het deksel van de aan-
sluitkast.

» Controleer of de draairichtingen ,I” en ,II” over-
eenkomen met ,,Open”/,Dicht”.

» Monteer het deksel van de eindschakelaar, zie
paragraaf 5.5, pagina 141.

Levensgevaar door elektriciteit en mechanische
krachten!

Door hiérarchisch hogere functies zoals de wind-
of regenmelding kan de aandrijving ook in de posi-
tie ,Halt” gaan draaien.

Bij aandrijvingen met 1-fasemotor is het
beschermcontact van de wikkeling (temperatuur-
controle) intern aangesloten. Als het bescherm-
contact van de wikkeling reageert, start de
aandrijving na het afkoelen automatisch opnieuw.

» Onderbreek de stroomvoorziening voordat u
werkzaamheden aan de aandrijving of de
installatie gaat uitvoeren en beveilig de stroom-
voorziening bijv. met een slot tegen herinscha-
kelen. Dit geldt ook voor hulpstroomkringen
zoals eindschakelaars, standverwarming of fre-
quentieomvormers. Het uitschakelen van de
besturing met ,Halt” is ontoereikend.

» Controleer bij 1-fasige wisselstroommotoren
voor het begin van de werkzaamheden of de
condensatoren zich in een ontladen toestand
bevinden.

71 Lawaai

De geluidsontwikkeling (geluidsdrukniveau) is min-
der dan 70 dB (A).

7.2 Opwarming

De aandrijving is niet geschikt voor continubedrijf.
Neem de informatie in acht met betrekking tot de
inschakelduur in paragraaf 4.2, pagina 136.
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8 Inspectie en onderhoud

Inspectie- en onderhoudswerkzaamheden mogen
uitsluitend door gekwalificeerd personeel worden
uitgevoerd.

Levensgevaar door vallende voorwerpen!

Vallende voorwerpen kunnen een gevaar vormen
voor personen.

» Zet de gevarenzone met afzetlinten af.

Levensgevaar door elektriciteit en mechanische
krachten!

Door hiérarchisch hogere functies zoals de wind-
of regenmelding kan de aandrijving ook in de
positie ,Halt” ongecontroleerd gaan draaien.

» Onderbreek de stroomvoorziening voordat u
werkzaamheden aan de aandrijving of de
installatie gaat uitvoeren en beveilig de stroom-
voorziening bijv. met een slot tegen herinscha-
kelen. Dit geldt ook voor hulpstroomkringen
zoals eindschakelaars, standverwarming of fre-
quentieomvormers. Het uitschakelen van de
besturing met ,Halt” is ontoereikend.

» Let op het gevaar van eventueel aanwezige
restladingen in condensatoren (bijv. bij 1-fasige
motoren). Controleer de condensatoren voor
onderhoudswerkzaamheden met een
geschikte multimeter.

8.1

Neem de wettelijke of anderszins voorgeschreven
onderhoudsintervallen in acht.

Onderhoudsintervallen

Werkzaamheden

— Buitenkant drijfwerk en gebied
onder montageplek op olielek-
kage controleren, zie
paragraaf 10.7, pagina 167

Periode

3 maanden of
25 bedrijfsuren

Periode

Werkzaamheden

6 maanden of
50 bedrijfsuren

— De aandrijving op vreemde
geluiden controleren resp. con-
tact opnemen met de leveran-
cier.

12 maanden of
100 bedrijfs-
uren

— Slijtage van het wormwiel op de
as controleren, zie
paragraaf 8.2.1, pagina 163

— Schakelwerking en uitschakel-
punten van de eindschakelaars
LHI, JHIT?, ,SI” en ,,SIT” controle-
ren.

— Koppelingen van de aandrijflijn
op vastzitten en slijtage contro-
leren, zo nodig aanhalen of ver-
vangen.

— Bij KKS-kettingkoppelingen de
ketting en tanden van de koppe-
lingshelften lichtjes olién en
overmatig vet verwijderen.

— Ketting en tanden van de kop-
pelingshelften op slijtage en
corrosie controleren, zo nodig
vervangen.

— Vastzitten van de aandrijving
controleren, zo nodig aanhalen

— Elektrische aansluitingen aan
de motor en eindschakelaars
controleren.

— Controleren of de kabelmantels
bros geworden zijn

— Bij aandrijvingen met eindscha-
kelaar END 20: schroefdraad-
pennen in de stelring met 0,15
Nm aanhalen

— Eindschakelaarvak op even-
tueel binnengedrongen
vocht/condenswater controle-
ren en evt. drogen

— De voor de drukcompensatie
van het drijfwerk met 2 omwen-
telingen losgedraaide schroefin
de hoogste stand op soepele
loop controleren en evt. veront-
reinigingen rondom de kop van
deze schroef verwijderen.
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8.2 Onderhoudsstappen

8.2.1 Slijtage van het wormwiel op de as

controleren

» Zet de aandrijving in een onbelaste positie.
» Onderbreek de stroomvoorziening.

Voor de volgende werkzaamheden moet zijn
gegarandeerd, dat de last na het afkoppelen
van de aandrijving niet zelfstandig in bewe-
ging kan komen.

Levensgevaar door mechanische krachten!

Door het losmaken van de koppelingen en afkop-

pelen van de aandrijflijn werken de eindschake-

laars niet meer.

» Koppel de aandrijving en de aandrijflijn in
dezelfde positie weer aan of stel de eindscha-
kelaars voor de inbedrijfstelling opnieuw in.

8.3

Reiniging

Levensgevaar door elektriciteit en mechanische
krachten!

De aandrijving zou ongecontroleerd kunnen star-
ten.

» Onderbreek voor de reiniging van de aandrij-

ving de stroomvoorziening en beveilig deze
tegen herinschakelen, bijv. d.m.v. een slot. Dit
geldt ook voor hulp-stroomkringen zoals eind-
schakelaars, de stilstandsverwarming of de fre-
quentieregelaar. Het is niet toereikend als de
besturing op ,Halt” wordt gezet.

Voer de reinigingswerkzaamheden alleen uit
als de aandrijving spanningsloos is.

Gebruik voor de reiniging geen hogedrukreini-
gers. Het risico bestaat dat er water het drijf-
werk binnendringt en hierdoor afdichtingen
worden beschadigd. Gebruik voor de reiniging
geen druipend natte doeken.

» Koppel de aandrijving los van de aandrijflijn

zodat de uitgaande as zich vrij laat ronddraaien.
Controleer door aan de uitgaande as van de aan-

drijving te draaien, of het drijfwerk ,speling”
heeft. Bij een duidelijk merkbare ,speling”,

demonteer de aandrijving en stuur deze ter con-

trole naar de fabrikant, zie paragraaf 9,

pagina 164. Bij een geringe ,speling” kan de
aandrijving weer met de uitvoerlijn worden ver-
bonden.

Maximale ,,speling” aan
de uitgaande as

Type

EWA50/EWA52 |3°

8.2.2 Stickers op slijtage controleren

» Controleer of de af fabriek aangebrachte stickers

volledig en leesbaar zijn.

— Maak de stickers schoon (zie paragraaf 8.3,

pagina 163).

— Vervang beschadigde of onleesbare stickers.
Neem hiervoor contact op met de fabrikant.

>

Verwijder voorzichtig grof vuil. Gebruik hiervoor
nooit scherpe of spitse voorwerpen!

Gebruik voor een vochtige reiniging een zachte
borstel, weinig water en indien nodig een mild
afwasmiddel. Let erop dat er geen water via de
ontluchtingsboring in het drijfwerk terechtkomt.
Hierdoor kan het drijfwerk worden beschadigd.

Het is niet toegestaan om oplosmiddelen of
agressieve schoonmaakmiddelen te gebruiken.
Hierdoor kunnen de afdichtingen worden
beschadigd, waardoor ze sneller hun functie ver-
liezen.
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9

Demontage

Het demonteren mag uitsluitend door gekwalifi-
ceerd personeel worden uitgevoerd.

9.1

Aandrijving demonteren

Levensgevaar door elektriciteit en mechanische
krachten!

De aandrijving zou ongecontroleerd kunnen star-
ten.

» Onderbreek de stroomvoorziening voordat u

werkzaamheden aan de aandrijving of de
installatie gaat uitvoeren en beveilig de stroom-
voorziening bijv. met een slot tegen herinscha-
kelen. Dit geldt ook voor hulpstroomkringen
zoals eindschakelaars, standverwarming of fre-
quentieomvormers. Het uitschakelen van de
besturing met ,Halt” is ontoereikend.

Let op het gevaar van eventueel aanwezige
restladingen in condensatoren (bijv. bij 1-fasige
motoren). Controleer de condensatoren voor
onderhoudswerkzaamheden met een
geschikte multimeter.

Levensgevaar door vallende voorwerpen!

Vallende voorwerpen kunnen een gevaar vormen
voor personen.

» Zet de gevarenzone met afzetlinten af.

>
>
>

Zet de aandrijving in een onbelaste positie.
Demonteer alle elektrische verbindingen.

Demonteer de verbinding tussen de uitgaande
as en de uitgaande buis.

Draai de ontluchtingsplug over de geopende
schroefgang terug zodat deze er compleet inge-
schroefd is.

Demonteer de aandrijving.

10

Storingen verhelpen

Levensgevaar door elektrische of mechanische
krachten!

Door hiérarchisch hogere functies zoals de wind-
of regenmelding kan de aandrijving ook in de
positie ,Halt” ongecontroleerd gaan draaien.

» Onderbreek de stroomvoorziening voordat u

werkzaamheden aan de aandrijving of de
installatie gaat uitvoeren en beveilig de stroom-
voorziening bijv. met een slot tegen herinscha-
kelen. Dit geldt ook voor hulpstroomkringen
zoals eindschakelaars, standverwarming of fre-
quentieomvormers. Het uitschakelen van de
besturing met ,Halt” is ontoereikend.

10.1

» Schakel de stroomtoevoer uit om een ongecon-

Storingen mogen uitsluitend door gekwalificeerd
personeel worden verholpen.

Storing: stroomuitval

troleerde herstart van de aandrijving te voorko-
men.

Voor noodbediening: draai de aandrijving aan
het motoraseinde met een boorschroefmachine
en de adapter uit het deksel van de eindschake-
laar, zie hoofdstuk 5.5, pagina 141 in de
gewenste werkstand.

De eindposities mogen hierbij niet worden
overschreden.
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OPMERKING:

Materiéle schade!

Bij een te hoog toerental van de accuboormachine
of het gebruik van een slagboormachine kan de
aandrijving beschadigd raken.

» Werk bij gebruikmaking van boorschroefmachi-
nes en adapters met lage toerentallen, max.
1400 t/min, en stuur de eindstanden langzaam
aan.

» Gebruik geen slagboormachine!

10.2

» Controleer de elektrische aansluitingen, ook de
aansluiting van de eindschakelaar.

» Controleer de motor-veiligheidsschakelaar en
controleer de instelling hiervan, zie
hoofdstuk 6.4, pagina 160. Treedt de fout her-
haaldelijk op, dan kan er sprake zijn van overbe-
lasting.

» Bij aandrijvingen met eindschakelaar END 20:
controleer of de eindschakelaarrol gekanteld is,
instelling zie paragraaf 5.5, pagina 141.

» Controleer bij aandrijvingen met 3-fasige netaan-
sluiting of de draairichting ,I"/,II” overeenkomt
met de eindschakelaars ,HI” en ,HII".

» Bij aandrijvingen met een 1-fasemotor kan de
temperatuurcontrole van de motor hebben
gereageerd. Onderbreek de stroomtoevoer,
maak de aandrijving spanningsloos en laat deze
ca. 20 minuten afkoelen.

Meet de capaciteit van de condensator en verge-
lijk deze met de betreffende aangebrachte pF-
waarde. Mocht de storing zich na het herinscha-
kelen van de stroomtoevoer opnieuw voordoen,
dan kan er sprake zijn van een overbelasting van
de aandrijving.

Storing: motor start niet

10.3  Storing bij aandrijvingen met
eindschakelaar END 20:

eindpositie gepasseerd

» Controleer of de stelringen in de eindschakelaar
goed vast zitten en de eindschakelaars correct
zijn ingesteld. Stel evt. de eindschakelaars
opnieuw in, zie paragraaf 5.5, pagina 141.

» Controleer de elektrische schakelwerking van de
schakelaars ,HI” en ,HII” evenals van de extra
schakelaars ,SI” en ,SII”. De schakelaars moe-
ten als verbreekcontacten zijn aangesloten en
worden gecontroleerd. U kunt de eindpositie
simuleren door de eindschakelaarrol weg te
klappen. Voor het gebruik mogen de eindscha-
kelaarrollen niet zijn gekanteld, zie
hoofdstuk 5.5, pagina 141.

il

@ @M A==

» Controleer de werking van de relais van de keer-
relaisbesturing en vervang ze zo nodig.

10.4  Storing bij aandrijvingen met
besturingseenheid LSC 40:

eindstand gepasseerd

» Controleer de correcte instelling van de bestu-
ringseenheid. Stel evt. de eindstanden opnieuw
in, zie hoofdstuk 5.6.2, pagina 149.

» Controleer de elektrische schakelwerking van de
schakelaars ,HI” en ,HII” evenals van de extra
schakelaars ,SI” en ,SII”. Deze schakelaars
moeten als verbreekcontacten zijn aangesloten
en worden gecontroleerd. Ga hiervoor als volgt
te werk:

— Schakel de aandrijving energievrij en beveilig
tegen herinschakelen.

— Controleer of de aandrijving daadwerkelijk
energievrij is.

— Breng een hulpspanning van 24 V DC op de
klemmen ,+” en ,-” aan (zie hoofdstuk 5.6.1,
pagina 148, pos. (1)).

— Draai de aandrijving met een boormachine
naar beide ingestelde eindstanden (,led HI”
en ,led HII” kondigen de posities aan).
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Storing bij aandrijvingen met
besturingseenheid LSC 40:
procesweergaven

» Schakel de aandrijving energievrij en beveilig

» Controleer of de aandrijving daadwerkelijk ener-

nl
— Controleer met een doorgangsmeter aan de 10.6
klemmenstroken de schakelstanden van de
besturingseenheid voor en na het bereiken
van de ingestelde eindstand.
— Verwijder de hulpspanning. tegen herinschakelen.
10.5  Storing bij aandrijvingen met gievrij is.

besturingseenheid LSC 40:
bufferbatterijen leeg

Als de eindstanden in de spanningsloze toestand

» Breng een hulpspanning van 24 V DC op de
klemmen ,+” en ,~” aan (zie hoofdstuk 5.6.1,
pagina 148, pos. (1)).

niet kunnen worden ingesteld, moeten de bufferbat-
terijen worden gecontroleerd.

» Indien nodig moeten de bufferbatterijen of de

De volgende bedrijfsindicaties tonen de toestand
van de besturingseenheid evenals van de eindstan-

den:

eindschakelaar voor vervanging worden opge-

stuurd.
Led ,,S” Led ,HI” Led , HII” Toestand
groen brandend willekeurig willekeurig hulpspanning aanwezig
uit willekeurig willekeurig geen hulpspanning aanwezig
willekeurig rood brandend rood brandend LHI” en HII” niet vastgelegd
willekeurig groen brandend rood brandend ,HI” vastgelegd, ,HII” niet vastgelegd
willekeurig rood brandend groen brandend LHI” niet vastgelegd, ,HII” vastgelegd
willekeurig groen brandend groen brandend positie tussen de eindstanden
willekeurig groen knipperend | groen brandend positie in het gebied eindstand ,HI” .
willekeurig uit groen brandend eindstand ,HI” bereikt
willekeurig groen brandend groen knipperend | positie in het gebied eindstand ,HII” "
willekeurig groen brandend uit eindstand ,HII” bereikt
willekeurig rood knipperend groen brandend extra schakelaar ,,SI” bereikt
willekeurig groen brandend rood knipperend extra schakelaar ,SII” bereikt

*Als de positie de eindstand ,HI” of ,HII” nadert, begint de betreffende led te knipperen. De frequentie van
het knipperen wordt hoger des te dichter de eindstand genaderd wordt.

» Verwijder de hulpspanning.

166

90000.0002.6913/2022.11



Vertaling van de originele montagehandleiding en gebruiksaanwijzing nl

10.7

» Controleer de juiste stand en de montageplek
van de ontluchtingsplug, zie paragraaf 5.3,
pagina 139.

Storing: olieverlies

» Neem bij olieverlies contact op met de leveran-
cier.

De reductor beschikt over een levensduursmering.
Gewoonlijk hoeft de reductorolie niet ververst te
worden.

10.8

» Controleer vodr de hernieuwde inbedrijfstelling
of alle componenten correct zijn ingebouwd en
alle aansluitingen correct zijn uitgevoerd.

» Neem de aandrijving volgens paragraaf 6.5,
pagina 161 weer in gebruik.

Hernieuwde inbedrijfstelling

11 Reserveonderdelen en
onderdelen vervangen

Onderdelen mogen uitsluitend door gekwalificeerd
personeel worden vervangen.

Gebruik uitsluitend originele reserveonderdelen en
originele smeermiddelen.

Bij schade die te wijten is aan het niet gebruiken van
originele componenten, komt elk recht op schade-
claims te vervallen.

Om productveiligheidsredenen levert Lock alleen
complete reductoren, elektromotoren, eindschake-

laars en potentiometers als vervangingsonderdelen.

Reductoronderdelen mogen uitsluitend door een
geautoriseerde servicedienst van de firma Lock
worden vervangen of gerepareerd.

Mocht de aandrijving ondanks zorgvuldige produc-
tie- en testmethodes met inachtneming van de
onderhoudsrichtlijnen (zie paragraaf 8, pagina 162)
binnen de wettelijk voorgeschreven garantietermijn
of contractueel overeengekomen garantieperiode
uitvallen, dan garanderen wij u de wettelijke resp.
overeengekomen vervangende levering conform
onze Algemene Voorwaarden.

Vermeld bij alle correspondentie en bestellingen
van onderdelen uw klantspecifieke ordernummer
dat op het typeplaatje van het product te vinden is.

Meer informatie (bijv. productcatalogus) is ook te
vinden op internet: www.lockdrives.com

1.1 Motor vervangen

» Demonteer de aandrijving, zie paragraaf 9.1,
pagina 164.

» Leg de aandrijving zodanig op een vaste onder-
grond neer dat de motor omhoog wijst.

» Draaide zeskantbouten aan de motorflenslos en
verwijder de motor.

» Controleer of resten afdichtmiddel op de flens-
vlakken van het reductorhuis zijn achtergebleven
en verwijder deze resten zo nodig voorzichtig.

» Vet de motoras in.

» Monteer de vervangende motor en de bijbeho-
rende nieuwe pakking met de inbusbouten aan
het drijfwerkhuis, aanhaalmoment EWA 50:

5 Nm, EWA 52: 8 Nm, (M5).

» Bij eenfasemotor: de vervangende motor wordt
met kabel geleverd. Sluit de kabel aan op de
eindschakelaar, zie paragraaf 11.2, pagina 167.

» Monteer de aandrijving, zie paragraaf 5,
pagina 137 en paragraaf 6, pagina 151.

» VOor ingebruikname resp. testrun: laat de aan-
drijving na de uitgevoerde montage in de oor-
spronkelijke operationele stand minstens 2 uur
lang rusten zodat deeltjes die door slijtage en
schuren losgekomen zijn en in de transmissie-
olie zweven, kunnen bezinken.

» Stel de motorveiligheidsschakelaar opnieuw in.

11.2 Interne bedrading

De hier getoonde interne bedrading is alleen
nodig bij storingen/vervanging van de motor.
Alle aansluitingen zijn af fabriek gemaakt.

11.2.1 Interne bedrading van de 1-fasemotor

De schakelschema's bevinden zich aan het einde
van deze handleiding, zie pagina's 492/493.
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12 Toebehoren

Vermeld bij alle correspondentie en bestellingen
van toebehoren uw klantspecifieke ordernummer
dat op het typeplaatje van het product te vinden is.

Meer informatie (bijv. toebehorencatalogus) is ook
te vinden op internet:
www.lockdrives.com

13 Opslag

Bij de opslag moeten de volgende instructies in acht

worden genomen:

— De opslagruimte dient droog en goed geventi-
leerd te zijn.

— Gebruik voor de opslag rekken of houten vion-
ders ter bescherming tegen een vochtige
bodem.

— Gebruik een afdekking tegen stof en vuil.

— Behandel ongelakte vlakken met een geschikt
anticorrossiemiddel.

14 Garantieclaims

De termijnen en voorwaarden inzake garantieclaims
staan vermeld in de Algemene Voorwaarden en
garantievoorwaarden.

Basis van de garantie en garantietermijnen is de
vermelde gebruiksduur van de aandrijving in over-
eenstemming met de drijfwerkgroep met inachtne-
ming van alle technische richtlijnen.

Tijdens de garantietermijn en -periode mogen de
aandrijvingen alleen met onze nadrukkelijke toe-
stemming worden geopend, anders komt elk recht
op garantie te vervallen. Met uitzondering van het
openen van het compartiment van de eindschake-
laar ten behoeve van de instelling van de eindscha-
kelaars.

15 Verwijdering

Onze algemene doelstellingen volgend, nemen wij
de verantwoording op ons voor mens, dier en
natuur. Daarom ligt het ons na aan het hart om onze
wereld leefbaar te houden.

In overeenstemming met deze algemene doelstel-
lingen vragen wij u om metalen en kunststoffen te
recyclen. Verwijder elektronische componenten,
zoals printplaten, op deskundige wijze.

Verwijder smeer- en reinigingsmiddelen op milieu-

vriendelijke wijze. Neem de wettelijke voorschriften
in acht.

Neem absoluut de productspecifieke aanwijzingen
betreffende de veiligheid en het gebruik in deze
technische documentatie in acht!

Wijzigingen voorbehouden.
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Muchas gracias,
por haberse decidido comprar un acciona-
miento eléctrico EWA 50 / EWA 52 de Lock.

Como fabricante lider en el sector de la tec-
nologia de accionamiento para las ventila-
ciones naturales y los sombreados, nos
comprometemos con las mas altas exigen-
cias de calidad de nuestros clientes. A fin de
cumplir estas altas exigencias también en
aplicaciones posteriores, le rogamos tenga
en cuenta las presentes instrucciones de
montaje y servicio durante la instalacion y el
ajuste.

Si tienen alguna pregunta, no duden en
ponerse en contacto con nosotros. Los
numeros de teléfono del Servicio al cliente
son:

Hotline Alemania: +49 7371 9508-22
Hotline Benelux: +31 174 212833
Hotline Norteamérica: +1 (877) 562 5487

E-mail servicio: service@lockdrives.com
Su grupo Lock
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1 Declaracion de incorpora-
cién segun la
Directiva 2006/42/CE rela-
tiva a maquinas, anexo II B

Lock Antriebstechnik GmbH
Freimut-Lock-StraBe 2
D-88521 Ertingen, ALEMANIA

Por la presente declaramos que la siguiente cuasi
maquina mencionada en el articulo 2g esta desti-
nada Unicamente a ser incorporada en y/o ensam-
blada con una otra méaquina u otro equipo:

Accionamiento eléctrico EWA 50 / EWA 52

La documentacion técnica especifica mencionada

en el Anexo VIl B ha sido preparaday se enviara por
correo a la autoridad nacional competente cuando

ésta lo solicite. Esta cuasi maquina cumple con los
requisitos esenciales de las siguientes directivas:

Directiva 2006/42/CE relativa a maquinas,
Anexo lln? 1B

Directiva CEM 2014/30/UE
Directiva RoHS 2011/65/UE

Han sido aplicadas las siguientes normas armoniza-
das:

EN ISO 12100:2010

Seguridad de las maquinas — Principios generales
para el disefio — Evaluacion del riesgo y reduccion
del riesgo

EN 60204-1:2018

Seguridad de las maquinas: Equipo eléctrico de las
maquinas

Otras normas:

EN IEC 60034-5:2020

Maquinas eléctricas rotativas. Parte 5: Grados de
proteccion proporcionados por el disefio integral de
las maquinas eléctricas rotativas (cédigo IP) — Clasi-
ficacion

Se han aplicado y cumplido los siguientes requisitos
fundamentales de la Directiva 2006/42/CE relativa a
maquinas:

Directiva 2006/42/CE Anexo |

pto. 1.1.2, pto. 1.1.3, pto. 1.1.5, pto. 1.3.2,

pto. 1.3.4, pto. 1.3.7, pto. 1.3.8, pto. 1.3.9,

pto. 1.5.1, pto. 1.5.2, pto. 1.5.6, pto. 1.5.9,

pto. 1.7.

La puesta en servicio de la cuasi maquina no esta
permitida hasta no haber comprobado que la
maquina, en la cual se va a instalar esta cuasi
maquina, cumpla las condiciones de la Directiva
relativa a maquinas.

Apoderado para reunir la documentacion técnica:
M. Bausch (la direccidn figura mas arriba)

Ertingen, 01.10.2022

~

Frank Lock, Director
Lock Antriebstechnik GmbH
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2 Explicacionde los simbolos
e instrucciones de seguri-
dad

21 Explicacion de los simbolos

Indicaciones de advertencia

Las indicaciones de advertencia que figuran
en el texto estan marcadas con un triangulo de
advertencia y llevan un borde.

Las palabras de sefalizacion al inicio de una adver-

tencia caracterizan el tipo y la gravedad de las con-

secuencias, si no se observan las medidas

indicadas para evitar el peligro.

— AVISOindica una situacion peligrosa que podria
provocar dafios materiales.

— ATENCION indica una situacion peligrosa que
podria provocar lesiones menores 0 moderadas.

— ADVERTENCIA indica una situacion peligrosa
que podria provocar lesiones graves.

— PELIGRO indica una situacion peligrosa que
podria provocar lesiones fatales.

Informaciones importantes

Otros simbolos

Las informaciones importantes que no cau-
san situaciones peligrosas para personas u
objetos estan identificadas con el simbolo
indicado a la izquierda. También llevan un
marco.

Simbolo Significado

> Paso a seguir

T Par en Nm para los 40 °C de
temperatura ambiente y 1000 m
encima del nivel del mar
Velocidad nominal en rpm

P Potencia mecanica del motor
en kW

| Intensidad de corriente en A

U Tensién nominal en V

~ Tipo de corriente:
— “3~" Tension alterna trifasica
— “1~” Tension alterna monofasi-

ca

— “="Tension continua

AL Longitud total del accionamiento
en mm

MD Diametro del motor en mm

WL Longitud del arbol de salida en
mm

We Tipo de extremo del arbol

m Peso en kg
Sentido de rotacion del arbol de

I 4~—] |salida
Piezas bajo tensién eléctrica

Los datos técnicos figuran en la placa de caracteris-
ticas del accionamiento y en el catalogo de produc-
tos actual.

172

90000.0002.6913/2022.11



Traduccion de las Instrucciones de Montaje y Servicio originales es

2.2 Instrucciones de seguridad
Instrucciones generales de seguridad

Antes de realizar el montaje del accionamiento, lea
detenida y completamente las presentes instruccio-
nes de montaje de servicio.

Cumpla estrictamente la secuencia de las etapas
relacionadas en las instrucciones de montaje y ser-
vicio. Aténgase a todas las indicaciones contenidas
en las instrucciones de montaje y servicio, en espe-
cial todas las indicaciones relativas a la seguridad,
el servicio, mantenimiento y reparacién. Guarde las
instrucciones de montaje y servicio durante toda la
vida util del producto o entréguelas al usua-
rio/cliente final.

ijPeligro de muerte si no se observan las instruccio-
nes de seguridad siguientes!

» Antes de realizar cuaquier trabajo en el accio-
namiento, corte la alimentacion eléctrica.

» Asegurese de que todos los componentes
mecanicos y electrénicos, que se encuentran
en la zona de mantenimiento directa, se
encuentren en un estado libre de energia eléc-
trica (p. €j. no hay capacitores con carga resi-
dual, no hay cargas suspendidas y en caso
dado, no hay resortes tensos).

» Abandone lazonade peligroy la despeje antes
de restablecer la alimentacién eléctrica.

» Encasode un montaje, una puesta en servicio,
mantenimiento, etc. incorrectos no se puede
excluir que ocurran dafios personales debido a
elevados pares del accionamiento.

» Se prohibe la permanencia de personas dentro
del area de peligro de cargas suspendidas.

» Estando el accionamiento bajo carga, nuncase
deben soltar los tornillos, acoplamientos u
otras piezas. Excepcion: El tornillo de purga
puede aflojarse, véase el apartado 5.3,
pagina 179.

» Tenga en cuenta también las prescripciones,
normas directivas asi como instrucciones de
seguridad y prescripciones de prevencion de
accidentes nacionales.

ijPeligro de muerte si no se observan las instruccio-
nes de seguridad siguientes!

» Elinterruptor de limite sélo sirve de proteccion
del sistema. Si es necesario, proteja por sepa-
rado las aplicaciones criticas para personas.

» Los accionamientos que tienen contacto inte-
grado de proteccion del devanado pueden des-
conectar automéaticamente en caso de
sobrecalentamiento. Si el accionamiento se
enfria, se pone en marcha automaticamente. Si
esto crea riesgos, todo el sistema debe estar
protegido contra una nueva puesta en marcha
automatica.

» Para determinadas aplicaciones (por ejemplo,
el transporte de personas, la elevacion de por-
tales, el accionamiento de puertas) puede ser
necesario prever dispositivos de seguridad adi-
cionales en funcion de la aplicacion.

Sobrecarga del accionamiento.

iDano material debido a pares demasiado altos!

» No exceda los valores de conexidn eléctricos
del accionamiento. De lo contrario puede
sobrecargar y destruirse el accionamiento
debido a pares demasiado altos.

A pesar de una planificacion cuidadosa y un cumpli-
miento estricto de todas las disposiciones, no se
pueden excluir todos los peligros y riesgos residua-
les.
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Advertencias de riesgos y riesgos restantes

Un personal cualificado son aquellas personas que:

— debido a su formacién, experiencia e instruccion
A PELIGRO: (p. €j. instaladores certificados por Lock) asi
como debido a su conocimiento de las normas y

iPeligro de muerte si no se observan las instruccio-
nes de seguridad siguientes!

» Antes de realizar cualquier trabajo en el accio-
namiento o en la instalacion, corte la alimenta-
cion eléctrica y evite una nueva conexion,
instalando p. €j. un candado. Esto vale también
para circuitos eléctricos auxiliares como p. €;.
interruptores de limite o la cinta calefactora. No
es suficiente conmutar el mando a “Parada”.
Por medio de unas funciones de orden supe-
rior, como p.ej. el sensor de viento y lluvia, el
accionamiento también se podria poner en
marcha en la posicion de “Parada”.

» Las piezas montadas o los elementos acciona-
dos presentan un riesgo de atrapamiento,
enrollamiento y aplastamiento. Observe entre
otros las distancias de seguridad de acuerdo
con ISO 13854 e ISO 13857 y planifique las
medidas de proteccion pertinentes, p. €j. unos
dispositivos de proteccién apropiados o un
modo de hombre muerto.

» Por motivo de medidas constructivas, los
accionamientos estan dotados de un disposi-
tivo de retencion automatica. A pesar de ello,
no es posible descartar enteramente una falla
de este dispositivo (retencién automatica = per-
manencia del arbol de salida en su posicién
tras desconectar el motor, también bajo carga).

— Al cumplirse todas las especificaciones técni-
cas, el accionamiento esta disefiado para una

duracion en servicio de acuerdo con el grupo de

mecanismos 1Cm, de acuerdo con la norma
DIN 15020.

— Las piezas de montaje o los compenentes impul-

sados pueden tener una duracién en servicio
mas corta que el accionamiento.
2.3 Personal cualificado

Todos los trabajos descritos a continuacién puede
realizar Unicamente un personal cualificado.

reglamentaciones pertinentes, prescripciones
de prevencion de accidentes y condiciones de
operacion hayan sido autorizadas por la persona
responsable de la seguridad de la planta para
llevar a cabo las actividades requeridas en cada
caso y mientras tanto sean capaces de recono-
cery evitar los posibles peligros

— hayan sido formadas, instruidas y autorizadas
para conectar, desconectar y poner a tierra los
circuitos eléctricos y los aparatos segun las dis-
posiciones de la técnica de seguridad y de eti-
quetarlos apropiadamente de acuerdo con los
requerimientos de trabajo

— tengan conocimientos fundamentales de electri-
cidad y mecanica asi como conocimientos de los
términos técnicos pertenecientes

— estén suficientemente familiarizadas con todas
las advertencias y medidas de precaucién con-
tenidas en la presente documentaciény en la
documentacion del componente correspon-
diente y hayan comprendido el contenido de las
mismas

— cuenten con el equipo de seguridad adecuado y
estén capacitadas en primeros auxilios.

Las personas que montan, operan, desmontan o
mantienen los productos de la empresa Lock
Antriebstechnik no deben estar bajo la influencia del
alcohol, otras drogas o medicamentos que afecten
la capacidad de reaccion.

3 Denominacion del producto

3.1 Fabricante

Lock Antriebstechnik GmbH
Freimut-Lock-StraBe 2
D-88521 Ertingen - Germany

3.2 Designacion

Accionamiento eléctrico
N2 de referencia 12508 12528
Tipos EWA 50 EWA 52
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3.3 Volumen de suministro del accio- — —
namiento eléctrico El volumen de suministro puede diferir en la
. o entrega parcial de componentes.
En el volumen de suministro van incluidos:

— Accionamiento eléctrico EWA

— Documentacion técnica en forma de un breve
manual de instrucciones (las instrucciones deta-
lladas de montaje y funcionamiento pueden des-
cargarse de www.lockdrives.com)

— Accesorios, si son necesarios

3.4 Vista general del accionamiento eléctrico (ejemplo)
4
5
(]
10 8
- 9
1 Pata de la caja (2x) 9 Extremo del arbol de motor
2 Placa de caracteristicas del accionamiento 10 Placa de caracteristicas del motor eléctrico
eléctrico 11 Tapa del interruptor de limite con junta montada
3 segun la version: interruptor de limite END 20 o 12 Compartimiento del interruptor de limite
unidad de control LSC 40 13 Tornillo de respiradero, la posicién sirve de
4 Acoplamiento con cadena (2x)* ejemplo
5 Extremo del arbol de salida (2x) . -
. L en parte es volumen de suministro
6 Repetidor de posicion*
7 Caja de bornes Para una descripcion de los grupos constructivos,
8 Motor eléctrico consulte el apartado correspondiente.
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3.5 Placa de caracteristicas

12 3 4
| |

I |
EWA 50.1505 2022.06

KA1 009.79204 2508.1505.2103

Accionamiento eléctrico (ejemplo)
Elektroantrieb 150 Nm 4,5 rpm 5
We06 230V 50 Hz [LSC40 DC A60

SN1000.00C|7.4788 IP 55

Lock Antriebtecl{nik GimbH = 88/521 [Ertingen = Germany
ww|n.lockilrives.com|/ +4)) 7371 9508-22 J

U =1
121110 9 8

=

Version

N¢ de pedido del cliente

Afo/mes de construccion

Cadigo QR de la documentacion técnica
Velocidad nominal n

AB60 para instalacion exterior/establo protegidos
Clase de proteccion IP (DIN EN 60529)
Tipo de interruptor de limite

ParT

Tension nominal U

Extremo del arbol We

Numero de serie correlativo

O N O s ON =

- ok -k
N = O ©

4 Uso conforme al previsto

Estas instrucciones de montaje y servicio son vali-
das para los accionamientos eléctricos EWA 50 y
EWA 52

4.1

Para la descripcion exacta del producto en la ver-
sion suministrada véanse el talon de entrega y la
placa de caracteristicas.

Fin de aplicacién

Accionamiento especial exclusivamente para la

ventilacién y el sombreado en el sector comercial

protegido contra la intemperie, para

— Ventilacion de techo: Tejados de vidrio dispues-
tos linealmente, p. ej. en invernaderos, centros
de jardineria, edificios de oficinas, naves indus-
triales, establos, ventilacién en invernaderos de
plastico

— Ventilacion lateral: Tejados de vidrio dispuestos
linealmente, p. ej. en invernaderos, fachadas,
naves industriales, persianas enrollables en
establos e invernaderos

— Sombreados: p. ej. sombreados de cable y de
cremallera en invernaderos, sistemas de lami-
nas en fachadas

Accionamiento especial para el posicionamiento de
trampillas y correderas en el sector comercial previa
consulta con el fabricante.

Entre otros estan a disposicion las siguientes ver-
siones especiales (no estan a disposicién para
todos los tipos):

— Versién A60 para aplicaciones por debajo de los
-5 °C hasta un maximo de —15°C, asi como para
instalaciones exteriores e interiores protegidas
contra la intemperie o el riego

— Versién con motor especial/con convertidor de
frecuencias

4.2

Para el uso del accionamiento valen las siguientes
condiciones de aplicacion:

— Pares, dimensiones de montaje suplementarias
y otros Datos técnicos més, véase la placa de
caracteristicas y el catalogo de productos actual.

— No utilice el accionamiento en servicio continuo,
duracién de conexion maxima dentro de 60
minutos: 1 ciclo S3/40% y 5 ciclos S3/20% (es
decir, dentro de los 60 min. es posible 1 ciclo de
4 min. de operacion y 6 min. de parada asi como
5 ciclos con resp. 2 min. de operaciény 8 min. de
parada). Grupo de mecanismos 1Cm, conforme
ala norma DIN 15020.

— Debido a una mayor generacion de calor y por
motivo del contacto protector del bobinado inte-
grado, puede ser que los accionamientos con
motores monofasicos tengan una duracion de
conexion mas corta que los accionamientos con
motores trifasicos.

— Rango de temperatura ambiente para la opera-
cioén con accionamiento estandar, a velocidad
nominal hasta 5 rpm: -5 °C a +60 °C. Para otras
versiones, véase el catdlogo. Humedad del aire
hasta un maximo del 90 %, brevemente es posi-
ble hasta el 100 %

Condiciones de aplicacion
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— Fluctuaciones admisibles de la red durante el
funcionamiento:
— fluctuaciones de tension: £5 %
— fluctuaciones de frecuencia: 3 % /-5 %

— Paralas posiciones de montaje admisibles,
véanse las figuras en el capitulo 5.3, pagina 179,
otras posiciones de montaje bajo peticion

— Fuerzamax. sobre el arbol de salida (la distancia
a la caja es de 50 mm): radial 5000 N, axial
400 N

— Allevantar las cargas libremente suspendidas
como p. ej. la calefaccion de elevaciénolaluz de
asimilacién, no esta permitido ajustar la instala-
cién sila carga se encuentra en el area donde se
encuentran personas. El sistema completo siem-
pre debe estar asegurado por una proteccion
contra caidas. Una vez finalizado el proceso de
ajuste debe asegurarse el sistema en la posicién
correspondiente con los medios apropiados (p.
€j. fijandolo con una cadena).

— Lavida util del accionamiento aumenta conside-
rablemente:

— encaso de ciclos de conmutacién que permi-
ten un enfriamiento regular del acciona-
miento

— encaso de baja carga

— en caso de una corta duracién de conexion

— Si se hacen funcionar los accionamientos con
motores monofasicos muy por debajo de la
carga nominal, éstos se calentaran mas, lo que
puede causar a una duracion de conexién redu-
cida.

Para ampliar el fin de aplicacion se pueden adquirir
versiones especiales.

4.3 Restriccion del uso

Para el uso del accionamiento valen las siguientes

restricciones:

— No someta el accionamiento a pares que sean
mas altos que el par maximo T.

— No haga funcionar el accionamiento con varia-
ciones inadmisibles de tension y frecuencia

— No utilice el accionamiento para la actuacion de
componentes dentro del area directa de perma-
nencia (area de acceso) de personas. Deberan
mantenerse las distancias de seguridad con-
forme a la norma ISO 13857.

No exponga el accionamiento al riego directo.
— No utilice el accionamiento para accionar siste-
mas de extraccion de humoy de calor segun DIN
18232 o DIN EN 12101.
No utilice el accionamiento para la actuacién de
puertas de cierre y apertura automaticas.
— No utilice el accionamiento en areas con peligro
de explosion, si no esta previsto explicitamente
para ello.

Se prohiben modificaciones constructivas en la
maquina. En caso de contravenciones el fabricante
no asumira ninguna responsabilidad.

4.4 Uso no autorizado

Se advierte expresamente del siguiente uso no
autorizado:

— No haga funcionar el accionamiento por encima
de las especificaciones de par y velocidad indi-
cados en la placa de caracteristicas

— No utilice el accionamiento para transportar per-
sonas, levantar portales o accionar puertas, etc.
sin haber tomado otras medidas de proteccion
adicionales

— No utilice el accionamiento sin otros dispositivos
de proteccion adicionales que puedan ser nece-
sarios en el sistema general (por ejemplo, inte-
rruptor guardamotor)

5 Montaje

Sélo un personal cualificado esta autorizado para

realizar el montaje.

Hacen falta las herramientas y el material auxiliar

siguientes:

— Adaptador hexagonal contenido en el volumen
de suministro

— Llave Allen contenida en el volumen de suminis-
tro (sélo para los accionamientos con el interrup-
tor de limite END 20)

— Llave de vaso o de boca

— Taladradora atornilladora (jsin percusion!)

90000.0002.6913/2022.11
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5.1 Transporte

El accionamiento y los accesorios estan embalados
de fabrica para el medio de transporte acordado.
Transporte el accionamiento solamente dentro del
embalaje original.

En caso de transporte a mano rogamos observe las
fuerzas de elevacion y transporte humanas razona-
bles. Evite golpes e impactos. Preste atencion para
no danar el embalaje, el accionamiento y los acce-
SOrios.

Sélo levante el accionamiento con el equipo de ele-
vacion. El accionamiento puede fijarse a los arboles
de salida con correas y cintas o, si es necesario, a
las argollas de izado.

iPeligro de muerte a causa de objetos que se pue-
dan caer!

Los objetos que se pueden caer son un riesgo
para las personas.

» Proteja el area de peligro con cintas limitado-
ras.

» Utilice una plataforma elevadora o fije el accio-
namiento en el arbol de salida con cintas
mediante eslingas llanas de suspension apro-
piadas en el equipo elevador.

5.2 Montaje del accionamiento

jRiesgo de aplastamiento debido a la puesta en

marcha automatica!

iPeligro de descarga eléctrica si los cables estan

dafnados o arrancados!

» Antes de realizar cualquier trabajo en el sis-
tema, desconecte el accionamiento y protéjalo
contra una nueva conexion.

» Asegurese de que los cables accesibles estén
montados con descarga de traccion.

AVISO:

iDafios materiales a causa de una distribucion
desigual del par!

Los acoplamientos pueden ser destruidos si se
excede el par maximo.

» Las sujeciones de los accionamientos, los
motores y de los elementos de union estan
expuestos a fuerzas de par elevadas. Disefie
sin falta los puntos de montaje considerando
estas fuerzas que actuan dinamicamente.

» Posicione el accionamiento en el centro de la
linea de salida para lograr una carga uniforme
de los acoplamientos.

» Al disefar los componentes cargados, tenga
en cuenta que en el lado de salida pueda
actuar brevemente un mdltiplo del par especifi-
cado.

» Preste atencidn a que haya una accesibilidad

suficiente al compartimiento del interruptor de
limite.

5.2.1 Montaje de las patas

» Monte previamente sin apretar el accionamiento
en las patas de la caja con 4 tornillos M10y 4
tuercas de seguridad en el soporte. La resisten-
cia minima de los tornillos es de 8.8.
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iDafos materiales!

El arbol de salida puede romperse debido a las

diferencias de alineacion hacia el tubo de salida.

» Elarbol de salida y el tubo de salida deben
estar alineados.

» Establezca la alineacion de arbol y tubo de
salida, colocando arandelas de compensacion
por debajo de las patas de la caja.

» Utilice un acoplamiento de compensacion en
caso de fallos de alineacion que no pueden ser
compensados.

» Fije elaccionamiento conlos 4 tornillos, el par de
apriete es de 50 Nm (8.8).

En casos de montaje con tornillo para madera o
taco, determine correspondiente los tornillos y los
pares de apriete.

5.2.2 Montaje lateral

Puede utilizar los tornillos adjuntos o los tornillos de
pata si corresponden a la profundidad de atornillado
indicado en la tabla.

» Monte previamente el accionamiento obser-
vando la profundidad de atornillado con 4 torni-
llos enroscandolos sin apretarlos a fondo en los
taladros de sujecion de la consola. Resistencia
minima de los tornillos es 8.8.

Tipo Tamafno del |Prof. de atorni-
tornillo llado en el accio-
namiento
min/max
EWA 50/ M10 10/12 mm
EWA 52

AVISO:

iDafos materiales!

El arbol de salida puede romperse debido a las

diferencias de alineacién hacia el tubo de salida.

» Elarbol de salida y el tubo de salida deben
estar alineados.

» Utilice un acoplamiento de compensacion en
caso de fallos de alineacion que no pueden ser
compensados.

» Fije el accionamiento con los 4 tornillos, par de
apriete 50 Nm (M 10).

5.3 Montaje del respiradero de

reductor

El respiradero del reductor es necesario para evitar
que se establezca una presion demasiado baja o
demasiado alta en la caja del reductor.

» Para garantizar la funcién del respiradero del
reductor, desenrosque el tornillo M6 por 2 vuel-
tas como indicado en las figuras relativas a las
posiciones de montaje.

90000.0002.6913/2022.11
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» Coloque la cadena doble alrededor de los dien-
tes de los semiacoplamientos de modo que los

D
(—) )
extremos de la cadena se encuentren arriba.

Il

» Monte la cadena siguiendo lo indicado en las
figuras siguientes.

* Se libera sélo bajo peticion.

54 Montaje del acoplamiento

5.4.1 Montaje del acoplamiento con cadena
KKS

Lock ofrece acoplamientos con caden para com-
pensar pequefios errores de alineacién para 1°y 6°.
No se deberan combinar los diferentes tipos.

» Monte los dos semiacoplamientos en el arbol de
salida y en el tubo de salida utilizando los torni-
llos incluidos en el volumen de suministro (par de
apriete 40 Nm) e inmovilicelos con un anillo de
seguridad adjunto p. ej. en un arbol hexagonal
(We66) o un arbol de chaveta (We19). Asegure-
se que no se pueda mover axialmente el acopla-
miento escapandose asi del arbol.

» Gire los semiacoplamientos hasta que los dien-
tes estén congruentes.
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5.4.2 Montaje del acoplamiento con casqui-

llo BKS

La empresa Lock ofrece acoplamientos con casqui-
llo para transmitir los pares de accionamientos eléc-
tricos y manuales sin compensar la desalineacion
angular.

» Monte el acoplamiento con casquillo en el arbol
de salida del accionamiento y en el tubo de
salida utilizando los tornillos incluidos en el volu-
men de suministro (par de apriete 40 Nm) e
inmovilicelos con el anillo de seguridad adjunto
p. €j. en un arbol hexagonal (We66). Asegurese
que no se pueda mover axialmente el acopla-
miento escapandose asi del arbol.

5.5 Para los accionamientos con el
interruptor de limite END 20: ajus-
tar el interruptor de limite

Una vez realizado un ajuste correcto, el interruptor
limite desconecta automaticamente dos posiciones
finales definidas del movimiento de giro del accio-

namiento.

En nuestro sitio web www.lockdrives.com
encontrara una animacion que muestra el
ajuste del interruptor de limite.

iDafos materiales!

No se pueden ajustar las posiciones finales a tra-
vés del accionamiento.

» Desplace el elemento movido (por ejemplo un
elemento de techo) solamente con una taladra-
dora atornilladora a la posicion deseada y
ajuste la posicion de limite.

El interruptor de limite incorporado END20.20 o
END20.40 cubre un rango de 0-580 revoluciones
del arbol de salida. Elinterruptor de limite END20.40
se diferencia del interruptor de limite END20.20 por
los interruptores adicionales.

Hay las siguientes funciones de conexion:

— Elinterruptor “HI” se desconecta en sentido de
rotacién “I”

— Elinterruptor “HII” se desconecta en sentido de
rotacion “II”

» Desmonte la tapa del interruptor limite.

iDanos materiales debido a la humedad y contami-

nacion!

Si se interrumpe la puesta en servicio/terminacion

de la instalacion jpuede producirse contamina-

cion!

» Proteja el &rea de instalaciéon contra humedad
y polvo, utilizando protecciones adecuadas.

» En caso de que estorbe el potenciometro del
repetidor de posicion al ajustar el interruptor de
limite, puede desmontarlo durante el ajuste.

90000.0002.6913/2022.11
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» Asegurese que los 6 tornillos estén sueltos en
los anillos de ajuste y que los rodillos de interrup- AVISO:

tor encajen en las hondadas de los anillos de

ajuste. Los rodillos de interruptor no deberan iDafios materiales!

estar inclinados. Los 6 tornillos deben encon- Si se utiliza |a taladradora atornilladora a una velo-
trarse en una linea. Esto corresponde al estado cidad demasiado alta o si se utiliza una taladra-
de entrega, véase también la figura siguiente. dora de percusién puede averiarse el

accionamiento.

» Cuando se utilice una taladradora atornilladora
y un adaptador, trabaje a bajas revoluciones,
max. 1400 rpm, y acérquese lentamente a las
posiciones de limite.

» iNo utilice una taladradora de percusion!

» Quite la etiqueta informativa pegada en el inte-
rruptor de limite y no la deje en el compartimiento
del interruptor de limite.

» Apriete los 3 tornillos prisioneros en los anillos
de ajuste del interruptor de limite “HI” con ayuda
de una llave dinamométrica y un par de apriete
de 0,15 Nm. La empresa Lock vende como
accesorio opcional una llave dinamométrica
apropiada.

Como alternativa podra utilizar la llave Allen de
1,5 mm incluida en el volumen de suministro.
Para ello, apriete los tornillos prisioneros hasta
darse cuenta mediante una ligera resistencia,
que los tornillos prisioneros estan aplicados a las
ruedas de plastico. A continuacion, siga apre-
tando los tornillos prisioneros por 3 a 4 vueltas
mas. Esta alternativa corresponde mas o menos
al procedimiento idoneo con la llave dinamomé-
trica. Un par de apriete divergente puede causar
funciones incorrectas o un dano del interruptor
de limite.

» Conecte una taladradora atornilladora con el
adaptador (hexagono de 6 mm) de la tapa del
compartimiento del interruptor de limite al
extremo del arbol del motor.

» Haga funcionar la taladradora atornilladora en
sentido de rotacion “I” (véase la flecha del sen-
tido de rotacion al lado del arbol de salida) hasta
alcanzar la posicion de limite.

182 90000.0002.6913 / 2022.11



Traduccion de las Instrucciones de Montaje y Servicio originales es

» Como descrito anteriormente, gire el acciona-
miento a la otra posicion de limite “II” (véase la
flecha del sentido de rotacion al lado del arbol de
salida).

» Apriete los 3 tornillos de anillo de ajuste del inte-
rruptor limite “HII” como descrito anteriormente.

iHumedad en el compartimiento del interruptor
limite!

El interruptor limite puede fallar a causa de corro-
sién. Al pasar por encima de las posiciones fina-
les, partes de la ventilacion (p.egj. cristal de
ventana) pueden estallar y caerse. Las personas
que se encuentran cerca pueden resultar heridas.

» Preste atencion a que el espacio del interruptor
de limite esté seco o en caso necesario, séque-
lo.

» Vuelva a montar la tapa del interruptor de limite
con los 4 tornillos y las 4 arandelas.

En la versién con interruptor adicional END20.40,
mediante el ajuste de los interruptores de limite “HI”
y “HII” también estan ajustados automaticamente
los interruptores adicionales “SI” y “SII”.

Se puede utilizar PAR 06 o PAR 10 como repetidor
de posicion (véanse los capitulos 5.5.1 a 5.5.4,
paginas 183 a 186).

5.5.1 Montar el repetidor de posicion
PAR 06

El repetidor de posicidn se encarga de avisar la
posicion del accionamiento a la regulacion.

Si va incluido en el pedido, el repetidor de posicion
ya esta montado de fabrica. Para el ajuste, siga
leyendo en el apartado 5.5.2, pagina 185. En caso
de un reequipamiento, proceda como sigue:

Antes de montar el repetidor de posicion,
realice el ajuste del interruptor limite, véase
el apartado 5.5, pagina 181.

Una vez montado el repetidor de posicion ya
no es posible realizar el ajuste del interruptor
limite. Para el ajuste debe desmontarse otra
vez el repetidor de posicion.

El repetidor de posicién estandar PAR 06 cubre un
rango de 0-85,4 revoluciones del arbol de salida.

» Desmonte la tapa del interruptor de limite, véase
el capitulo 5.5, pagina 181.
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» Monte la rueda del pifiédn con el &rbol y el tornillo
en la chapa del interruptor de limite, par de
apriete 10 Nm. Sujete el arbol con la llave Allen
incluida en el volumen de suministro. Mientras
tanto, la rueda dentada debe engranar en el den-
tado de la rueda dentada pequefia en el interrup-
tor de limite.

» Introduzca el potencidmetro con la rueda den-

tada seleccionada de la tabla con la tuerca y la
arandela dentada en la chapa del interruptor de
limite.

Apriete el potenciometro con la arandela den-
tada puesta (s6lo en caso de potenciémetros
con rosca metalica) y la tuerca.

(Par de apriete 1,2 Nm)

» Seleccione el potencidémetro y la rueda dentada
de la siguiente tabla de acuerdo con las revolu-
ciones deseadas del arbol de salida. Los datos
en la tabla son valores maximos, el nimero real
de las revoluciones siempre debe ser mas bajo.
Conseguira la mayor precision cuando el nume-
ro de revoluciones corresponde en gran medida
al valor indicado en la columna 1 de la siguiente
tabla.

» Desplace la rueda dentada de modo que los

dientes no engranen. Apriete ligeramente los
dos tornillos M3 en la rueda dentada.

N¢ de dientes
Rev. max. del Potenciome- |de la rueda
arbol de salida |(tro dentada
1,2 1:1 20
4,0 3:1 20
6,7 5:1 20
13,5 10:1 20
19,3 3:1 28
25,5 3:1 37
32,2 5:1 28
42,6 5:1 37
64,5 10:1 28
85,4 10:1 37
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5.5.2 Ajustar el repetidor de posicion » Vuelva a soltar los tornillos M3 en la rueda den-

PAR 06 tada. Desplace la rueda dentada en el arbol del
potenciémetro de modo que los dientes del
Antes de montar el repetidor de posicion, mlsmc? engrgnen enla “_‘eda dentada. A co_ntl-
realice el ajuste del interruptor limite, véase nuacién, apriete los tornillos M3, par de apriete
el apartado 5.5, pagina 181. 0.5 Nm.

Una vez montado el repetidor de posicionya
no es posible realizar el ajuste del interruptor
limite. Para el ajuste debe desmontarse otra
vez el repetidor de posicion.

Z=37

» Deje girar el accionamiento en sentido de rota-
cion “I” (véase la flecha del sentido de rotacion al
lado del arbol de salida) hasta alcanzar la posi-
cion de limite. Observe la rueda intermedia.

» Gire el potencidmetro con ayuda de la rueda O\
dentada instalada en sentido de rotacién con-
trario de la rueda intermedia Z54 hasta poco
antes de la posicion de limite.

Z=28

o\

Z=37

Z=20 )

AVISO:

iDafios materiales!

Si se excede el numero maximo de revoluciones
se destruye el potenciometro que debera cam-

biarse. O\ O

» Tenga en cuenta el nUmero maximo posible de
revoluciones del arbol de salida de este poten-
ciémetro. En caso necesario, pida un otro
potenciémetro.
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5.5.3 Montar el repetidor de posicion

PAR 10

El repetidor de posicion se encarga de avisar la
posicion del accionamiento a la regulacion.

Sivaincluido en el pedido, el repetidor de posicion
ya estd montado de fabrica. Para el ajuste, siga
leyendo en el apartado 5.5.4, pagina 186. En caso
de un reequipamiento, proceda como sigue:

Antes de montar el repetidor de posicion,
realice el ajuste del interruptor limite, véase
el apartado 5.5, pagina 181.

Una vez montado el repetidor de posicionya
no es posible realizar el ajuste del interruptor
limite. Para el ajuste debe desmontarse otra
vez el repetidor de posicion.

El repetidor de posicion estandar PAR 10 cubre un
rango de conmutacion de 0—190 revoluciones del
arbol de salida.

» Desmonte la tapa del interruptor de limite, véase
el capitulo 5.5, pagina 181.

» Monte el repetidor de posicién en la chapa del
interruptor de limite en la ranura prevista, par de
apriete 10 Nm. Mientras tanto, la rueda dentada
debe engranar en el dentado del interruptor de
limite.

» Apriete la tuerca con una llave de boca
(tamafio 14).

5.5.4 Ajustar el repetidor de posicion

PAR 10

» Determine el sentido de rotacién del acciona-
miento.

» Desplace el interruptor para el sentido de rota-
cion “I” a la posicion “CW/I”.

186
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» Sise mueve primero en el sentido de rotacion
“II”, desplace el interruptor a la posicion
“CCWIII".

» Pulse el boton del punto inicial (rojo) (el LED par-
padea en rojo) hasta que el LED tenga luz roja.
Se acepta el valor inicial y la salida de la sefial se
establece en 0 V. (EI LED rojo sigue encendido
hasta que se haya finalizado el proceso de
ajuste.)

PAR 10

» Avance el accionamiento a la posicion de limite.

» Pulse el botdn del punto final (verde) (el LED par-
padea en verde) hasta que el LED tenga luz
verde. Se acepta el valor final y la salida de la
sefal se establece en 5V 0 10 V, dependiendo
de la version. ElI LED verde sigue encendido
durante 5 segundos mas.

» Si el sentido de rotacion esta mal ajustado, los
LEDs rojo y verde parpadean alternativamente.
En este caso, ajuste nuevamente el interruptor
para el sentido de rotacion. Si el sentido de rota-
cion es correcto, el LED no emite ninguna sefal.

PAR 10

Si es necesario, puede restablecer el repetidor de

posicion al ajuste basico:

» Paraello, pulse simultdaneamente los botones de
punto inicial y punto final hasta que el LED se
encienda después de 5 segundos: el ajuste basi-
co ha sido aceptado. Los dos LEDs siguen
encendidos durante 5 segundos mas.
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5.5.5 Realizar una marcha de prueba

» Una vez ajustada la retroalimentacién de posi-
cion, realice una marcha de prueba del acciona-
miento. Mientras tanto, preste atencién a que
coincidan el sentido de rotacién del arbol de
salida y la sefial de control.

» Compruebe el ajuste correcto y la funcion de la
retroalimentacion de posicion, utilizando un vol-
timetro.

jHumedad en el compartimiento del interruptor
limite!

El interruptor limite puede fallar a causa de corro-
sién. Al pasar por encima de las posiciones fina-
les, partes de la ventilacion (p.ej. cristal de
ventana) pueden estallar y caerse. Las personas
que se encuentran cerca pueden resultar heridas.

» Preste atencion a que el espacio del interruptor
de limite esté seco o en caso necesario, séque-
lo.

» Monte la tapa del interruptor limite, véase el
apartado 5.5, pagina 181.

Los cables e hilos jamas podran tener con-
tacto con las ruedas dentadas.

» Coloque el cable para el mando p. €j. en
una entalladura de la chapa del interrup-
tor de limite y utilice sujetacables.
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5.6

Para los accionamientos con unidad de control LSC 40: ajustar las posiciones

de limite y la retroalimentacion de posicion

5.6.1

La unidad de control esta disponible en las siguien-

tes variantes:

Vista general y datos técnicos de la unidad de control

A unatension de carga AC, la unidad de control esta
precableada con el accionamiento.

— variante AC La unidad de control cubre un rango de conmuta-
— variante DC cion de aprox. + 37.500 revoluciones del arbol de
salida.
1 2 3 4 5 6 7 89
i —| T s 14
E] B wir Y @ a5
RIS 7 @ @ @ LEDS S
NEET LsC 40 £
o-10v =
- e (et
N&)fincs AC
C:O INC Ag o o o
Nl SL. oS .22 22
NS+ ¥5 3 3 22253535322 ¢%
EL Ujm
N J
Unidad de control LSC 40 AC (placa de cubierta verde)
1 2 83 4 5 6 7 8
| § | § LED\S | | |
[ w | w2
<] - =on rope
Q% 4—9A OODHII © D D HI
g LSC 40 [{loek
& _
N Q INC B
c% INC A g Dn@u =S
NQ:O O zZ =z zZ =z
N[+ R R
= = J 10
A\, 7

Unidad de control LSC 40 DC (placa de cubierta azul)

1

Borne de 8 polos (longitud de pelado 8,5-

9,5 mm, seccion transversal 0,2— 1,5 mm?2) *

LED “HII”
Botén “HII”
LED “HI”
Botén “HI”
LED “s”

g~ ODN

7 Boton “S”
8 Interruptor “INV”
9 Interruptor “FCT” (no tiene funcion)

10 Borne de 13 polos (longitud de pelado 9-
10 mm, seccion transversal 0,5- 1,5 mm?)

" No se permite el uso de virolas de cables.
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LSC 40 AC: » Desmonte la tapa del interruptor limite.
Tensién de alimentacion 120 V-240 V AC,
50 Hz + 60 Hz,
(corriente max. 10 A)
Categoria de uso AC15,10A
Consumo de corriente 50 mA
Datos segun directiva “Baja tensién”
Tensién nominal 250V

Tension de choque nominal 4 kV
Categoria de sobretension 3

Categoria de contamina- 2
cién

» Para comprobar el estado de la unidad de con-

Grupo de material aislante 2 (sin barniz) e
trol, pulse el botén “S”.

LSC 40 DC: Tan pronto como se aplique la tensién auxiliar a
Tension de alimentacion  15V-28 VDC la unidad de control, el estado se visualiza de
(corriente max. forma permanente.
0,7 A)
Consumo de corriente 50 mA En su estado de entrega, la unidad de control ya

tiene posiciones de limite establecidas. Primero,

5.6.2 Restablecer y ajustar las posiciones éstas tienen que ser restablecidas.

de limite » Para restablecer las posiciones de limite, man-
tenga pulsados los botones “HI” y “HII”. Ade-

mas, pulse el botén “S” hasta que el LED “HI”y el
A PELIGRO: LED “HII” tengan luz roja.

» Para ajustar las posiciones de limite, conecte
una taladradora con el adaptador (hexagono de

» Utilice tapas apropiadas para proteger el area 6 mm) de la tapa del interruptor de limite con el
de instalacién contra humedad y polvo durante extremo del arbol del motor.
el montaje, la puesta en servicio y para el caso
que se interrumpa la puesta en servicio. Preste
atencion para que el area de instalacion esté
seca.

iPeligro de muerte por contaminacion!
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iDafos materiales!

Si se utiliza la taladradora atornilladora a una velo-
cidad demasiado alta o si se utiliza una taladra-
dora de percusién puede averiarse el
accionamiento.

» Al utilizar una taladradora y adaptador, trabaje
a baja velocidad, max. 1400 r.p.m. y aproxime-
se lentamente a las posiciones de limite.

» jNo utilice una taladradora de percusion!

» Utilice la taladradora en sentido de rotacion “I”
(véase la flecha del sentido de rotacion al lado
del arbol de salida) hasta alcanzar la posicion de
limite deseada.

» Una vez alcanzada la posicion de limite
deseada, guarde la posicién de limite “HI”. Para
ello, mantenga pulsado el botén “S” y ademas,
pulse el boton “HI” hasta que el LED “HI” cambie
de luz roja a luz verde.

» Una vez ajustada la posicion de limite “HI”, gire
el accionamiento a la otra posicion de limite “II”
como anteriormente descrito (vea la flecha del
sentido de rotacion al lado del arbol de salida).

» Una vez alcanzada la posicion de limite
deseada, guarde la posicion de limite “HII”. Para
ello, mantenga pulsado el boton “S” y ademas,
pulse el botén “HII” hasta que el LED “HII” cam-
bie de luz roja a luz verde.

» Para finalizar, compruebe si estan ajustadas las
posiciones de limite. Para ello, pulse el botén “S”:
todos los tres LEDs (LED “HI” / LED “HII” / LED
“S”) deben tener luz verde. De lo contrario, repita
el ajuste de las posiciones de limite como ante-
riormente descrito.

jPeligro de muerte por humedad!

» Preste atencion para que el compartimiento del
interruptor limite esté seco.

» Vuelva a montar la tapa del interruptor de limite
con los 4 tornillos y las 4 arandelas.

Todas las unidades de control estan equipadas con
un interruptor adicional para la desconexion final.
Con el ajuste de las posiciones de limite “HI” y “HII”
se ajustan automaticamente los interruptores adi-
cionales “SI” y “SII” con un recorrido de inercia defi-
nido.

5.6.3 Restablecer para el reajuste

» Sidesea reajustar una posicién de limite indivi-
dual, desplacese a la nueva posicién de limite
deseada como descrito en el capitulo 5.6.2,
pagina 190.

» Establezca la nueva posicion de limite, mante-
niendo pulsado el botén “S” y ademas, pulsando
el botén correspondiente para la posiciéon de
limite (boton “HI” o botén “HII”). Si el LED “HI” o
LED “HII” cambia de verde a rojo y después nue-
vamente a verde esta guardada la nueva posi-
cion de limite.

5.6.4 Ajustar las posiciones de limite con

bateria agotada o a una temperatura

inferior a los -5 °C

iTension eléctrica peligrosa! jMuerte o graves
lesiones al tocar las conexiones!

» Sdlo un personal cualificado esta autorizado
para ajustar la unidad de control.

» Desenergice el accionamiento y asegurelo para
que no pueda volver a ser conectado.

» Compruebe si el accionamiento realmente esta
desenergizado.

» Aplique una tensién auxiliar de 24 V DC a los
bornes “+”y “-” (véase el capitulo 5.6.1,
pagina 189, pos. (1)).

» Proteja la unidad de control de acuerdo con la
normativa vigente.

» Ajuste la posicion de limite como descrito en el
capitulo 5.6.2, pagina 190.

» Retire la tension auxiliar.
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5.6.5 Ajustar la retroalimentacion de
posicion

Se diferencia entre las dos siguientes opciones de
la retroalimentacion de posicion:

— LPR 02 (sefial analdgica: 0-10 V, 4-20 mA)

— LPR 04 (sefial analogica: 0-10 V, 4-20 mA, sefial
digital: pista A/B incremental - nivel 12V)

Conretroalimentacion de posicion LPR 02 o LPR 04
activada, las sefales de salida

0-10 Vy 4-20 mA se ajustan automaticamente entre
las posiciones de limite “HI” y “HII”.

La sefal de posicién digital emite 2458 incrementos
por cada rotacion del arbol de salida.

» Si es necesario invertir las sefales de salida “4-
20 mA” 0 “0-10 V”, conecte el accionamiento al
estado desenergizado y asegurelo para que no
pueda volver a ser conectado.

» Compruebe si el accionamiento realmente esta
desenergizado.

» Cambie el interruptor INV.

» Realice una marcha de prueba del acciona-
miento como descrito en el capitulo 5.5.5,
pagina 188.

6 Conexion eléctricay puesta
en servicio

Una vez realizado el montaje del accionamiento
solamente un personal cualificado puede realizar la
conexién y puesta en servicio.

iDafos materiales!

Las descargas de traccion protegen los cables
eléctricos flexibles para que no sean arrancados.

» Asegurese de que todos los cables accesibles
estén montados con una descarga de traccion.

6.1 Instalacién de los accionamientos
eléctricos Lock conforme a la
CEM

6.1.1 Vision general

Para una instalacion conforme a la CEM se aplican
las disposiciones de la serie de normas
DIN VDE 0100.

Conforme a la norma DIN VDE 0100-410, debe
haber una separacién espacial entre los circuitos
SELVy los circuitos de 400/230 V, asi como otros
circuitos del rango de baja tension, por ejemplo,
mediante separadores en el canal de cables.

192
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6.1.2
separadores

Separacion espacial mediante

Muy baja
tension |Baja
(SELV) |tension
LSC 40 |Cable de alimenta-
DC cién (interruptor X
limite)
Cable de sefal X
(LPR)
LSC 40 |Cable de alimenta-
AC cioén (interruptor X
limite)
Cable de sefal X
(LPR)
END 20 |Cable de alimenta- X X
cion (interruptor
limite)
Cable de sefal X
(PAR)
Accio- |Cable de motor tri-
namient | fasico X
o eléc-
trico

A

1

]

Ejecucion conforme a la norma DIN EN 50174-2

Rango de tension de los cables de senal y alimenta-
cion del LSC

» Preste atencién a un circuito de proteccion ade-
cuado en todos los contactores (baja y muy baja
tension).

Distancia A para

separador de
Tipo de instalacion acero
Cables de red no apantalla-
dos y cables para la transmi-
sion de datos no apantallados |50 mm
Cables de red no apantalla-
dos y cables para la transmi-
si6n de datos apantallados 5mm
Cables de red apantallados y
cables para la transmision de
datos no apantallados 2mm
Cables de red apantallados y
cables para la transmision de
datos apantallados 0mm

Distancia separador

90000.0002.6913/2022.11
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6.1.3 Ejecucidn sin separacion espacial

Sino se puede realizar la separacion espacial entre

los circuitos SELV y los circuitos del rango de baja
tension, aplique las siguientes medidas:

— utilizacion de cables apantallados que, ademas

del aislamiento basico, estan revestidos con una

cubierta de material aislante o una pantalla
metalica conectada a tierra

— utilizacion de una pantalla de cable puesta enlos

dos lados
— utilizacién de prensaestopas conformes a la
CEM con:
— dimensiones M20x 1,50 M16x 1,5
— por lo menos IP 55
— por lo menos autoextinguibles

Nota: Los prensaestopas adecuados se pueden
encontrar en todos los fabricantes habituales de

prensaestopas o también se pueden adquirir a peti-

cion de la empresa Lock.

Por ejemplo, son adecuados:
SKINTOP® MS-HF-M SC de Lappkabel

Ejemplo: Prensaestopas CEM

6

1.4

Informacion adicional

Observe lainformacién adicional para un tendido de
cables conforme a la CEM:

Siempre tienda juntos los conductores de ida y
vuelta.

Evite los bucles de reserva en todos los cables
de conexion.

De preferencia, tienda los cables propensos a
las interferencias en los rincones de un canal
metdlico para cables o perfil angular. Esto
reduce la radiacion del cable.

Tienda los cables lo mas cerca posible de la
conexioén equipotencial de referencia, como la
placa de montaje, el conducto de chapa o la con-
sola de la maquina conectada a tierra.

Si es posible, solo cruce los cables en angulo
recto.

Un solo cable no apantallado o no filtrado puede
dejar sin efecto todas las demas medidas.
Unos supresores de interferencias en el sistema
de control pueden remediar las interferencias
restantes.

Las medidas aqui relacionadas son las mas moder-

n

as para minimizar las interferencias relativas a la

CEM. Sin embargo, a pesar de la implementacion
de todas las medidas aqui aplicadas, es posible que
se produzcan mas interferencias debido a influen-

C

ias imprevisibles relativas a la CEM. Estas deben

ser consideradas como casos individuales en el
lugar de instalacion.

6.2

Accionamiento con motores trifa-
sicos de corriente alterna

En los accionamientos con conexion de red
trifasica se conectan al sistema de control
los interruptores de limite “HI” y “HII” y los
interruptores adicionales opcionales “SI” y
“SII”. El sistema de control debe asegurar la
desconexion final.
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6.2.1 Para los accionamientos con interrup-  » Desmonte la tapa del interruptor limite.
tor de limite END 20: conectar el inte-
rruptor de limite

iHumedad en el compartimiento del interruptor
limite!

Esto puede causar una descarga eléctrica, funcio-
nes incorrectas o un fallo del interruptor de limite.

» Antes de comenzar los trabajos, asegurese de
que el compartimiento del interruptor de limite

esté seco.
» Conduzca el cable de conexion (diametro del
» Observe la capacidad de conmutacion maxima cable 612 mm) por el prensaestopas M20x1,5.
de los interruptores con una seccion del conduc- ~ » Conecte los cables en la regleta de conexiones
tor de 0,75 mm?. de la siguiente manera:
Servmlo de los interruptores de limite con: Volumen de suministro estandar con END20.20:
B Baja ten3|on.. . . 3 — Conexion interruptor “HI”: bornes 1y 2.
interruptor principal, interruptor estandar Conexion interruntor “HI: bornes 7 v 8
250 VAC, 6 A; - P ' ye
interruptor adicional 230 VAC, 6 A Opcional con END20.40:
ocon — Conexion interruptor “SI”: bornes 4 y 5.
— Muy baja tensién < 30 VDC, corriente = 20 mA — Conexidn interruptor “SII”: bornes 10y 11.
hasta max. 100 mA
HIl HI
AVISO: @ L I [ I ]
-—w
_ v o|ojololojo
iDafos materiales!
Después de una operacion con diferentes tensio- END20.20 ? ? ? ? ? (?

nes e intensidades, el interruptor limite ya no con-

muta fiablemente.
. .. sl HIl sl HI
» iNo opere uninterruptor limite una vez operado I ;‘ ;‘ ;‘ ;‘
con baja tensién (p. ej. 230 V AC) con muy baja - | | | |
v

L, sli Hil sl HI

tension (24 V DC)! olololololololololololo
» Observe elrango admisible de las intensidades

para muy baja tensién de 20 mA como minimo END20.40 O|O[O[O[0[0|0|0|0|0|0|0

12 |11|10)9|8|7]|6]5]4f3]2]1

hasta 100 mA como maximo.
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» Conecte el conductor protector a la conexion PE
(M4, par de apriete 2 Nm). Si el fabricante del
sistema de control prescribe un cable blindado,
podra ponerse el blindaje en la conexion PE.

X

(>

g DIN
S0 7089 @M
4,3 A2 ‘
G
&
DIN 6798 é
4,3 A4 Q@

» Si utiliza los interruptores “SI” y “SII”, conéctelos
en una conexion de seguridad separada que
tiene funcion de desconexion de emergencia (p.
€j. un contactor separado).

Sl I,
N 11 10 5 4
’|’ L1
j, L2
L3

Los cables e hilos jamas podran tener con-
tacto con las ruedas dentadas.

» Coloque el cable para el mando p. €j. en
una entalladura de la chapa del interrup-
tor de limite y utilice sujetacables.

» Apriete el racor atornillado para los cables.

» Vuelva a montar la tapa del interruptor de limite
con los 4 tornillos y las arandelas y apriete los
tornillos con un par de apriete de 2,5 Nm.

jCables apretados!

Pueden producirse perturbaciones durante el fun-
cionamiento a causa de cables apretados.

» No apriete ningun cable.
» Preste atencion a la estanqueidad.

jHumedad en el compartimiento del interruptor
limite!

El interruptor limite puede fallar a causa de corro-
sién. Al pasar por encima de las posiciones fina-
les, partes de la ventilacién (p.ej. cristal de
ventana) pueden estallar y caerse. Las personas
que se encuentran cerca pueden resultar heridas.

» Preste atencion a que el espacio del interruptor
de limite esté seco 0 en caso necesario, séque-
lo.

6.2.2 Para los accionamientos con interrup-
tor de limite END 20: conectar el repe-

tidor de posicion (opcion)

Coloque el cable de conexion del potencidometro
como muy baja tensién de funcién, separado o blin-
dado de los otros cables, cumpliendo la norma de
compatibilidad electromagnética (CEM).

» Si el repetidor de posicién no esta premontado
de fabrica, atornille un prensaestopas de tamafo
M16x1,5 en la caja. Pase el cable de conexion
(diametro del cable 4—10 mm) y séllelo.
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Ejemplo: PAR 06

» Conecte el cable de conexion como indicado en
el esquema de conexiones siguiente con los bor-
nes 21, 22, 23 del potenciometro.

Atal efecto puede desenchufarse el conector del
potenciémetro.

212223 LHMHH To OB
A e mgm 011 I T (- =
SR8 18

a !

<
28—/VWN—21

T 22

Los cables e hilos jamas podran tener con-
tacto con las ruedas dentadas.

» Coloque el cable para el mando p. €j. en
una entalladura de la chapa del interrup-
tor de limite y utilice sujetacables.

6.2.3 Para los accionamientos con unidad
de control LSC 40: conectar la unidad

de control

iTension eléctrica peligrosa! jMuerte o graves
lesiones al tocar las conexiones o el cableado
defectuoso!

» Sdlo abra la tapa del interruptor de limite sin
tension eléctrica.
» No retire la placa de cubierta.

» Aplique la tensién eléctrica solamente a la uni-
dad de control montada.

» Asegurese de que el cableado sea a prueba de
contacto.

» No empuje los cables hacia abajo, pasandolos
allado de la placa de circuitos. No aprisione los
cables.

» Desmonte la unidad de control solamente en
estado sin tension eléctrica.

» Desenergice el accionamiento y asegurelo para
que no pueda volver a ser conectado.

» Compruebe si el accionamiento realmente esta
desenergizado.
» Desmonte la tapa del interruptor de limite, véase
el capitulo 5.6.2, pagina 190.
» Conduzca el cable de conexion por el prensaes-
topas:
Lalongitud de pelado debe serde 9-10 mmyla
seccion transversal del cable debe ser de 0,5-
1,5 mmZ2. No se permite el uso de virolas de
cables.
» Conecte los cables a la regleta de conexion de
13 polos (véase el capitulo 5.6.1, pagina 189,
pos. (1)) de la siguiente manera:
conexion de los interruptores “HI” y “SI”:
bornes 1y 5

— conexion de los interruptores “HIT” y “SII™:
bornes 7y 11
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Preste atencién a que la alimentacion eléctrica
soélo puede estar aplicada a las entradas (borne 1
y 7). No se puede aplicar tensién continua a las
salidas (bornes 5y 11).

El esquema eléctrico se encuentra al final de estas
instrucciones, véase la pagina 493.

» Una vez finalizada la instalacién, realice una
prueba de traccién de cada uno de los conducto-
res.

AVISO:

El conductor neutro “N” (para LSC 40 AC) o el con-
ductor negativo “-” (para LSC 40 DC) siempre
debe estar conectado.

AVISO:

iDafios materiales!

» Haga funcionar la unidad de control solamente
con las tensiones de servicio previstas AC o
DC. De lo contrario podria dafarse la unidad de
control.

AVISO:

iDafos materiales!

Un cambio demasiado rapido del sentido de rota-

cion puede dafar la unidad de control.

» Parainvertir el sentido de rotacion, debera con-
mutarse a través de una posicion de “Desc.”.

» Para invertir el sentido de rotacion del motor
deberia utilizarse en el mando un temporizador
de duracién aprox. 2 segundos.

» Apriete el racor para cables.

&

» Conecte el conductor protector a la conexion PE
(M4, par de apriete 2 Nm). Si el fabricante del
sistema de control prescribe un cable blindado,
podra ponerse el blindaje en la conexion PE.

» Vuelva a montar la tapa del interruptor de limite
con los 4 tornillos y las arandelas y apriete los
tornillos con un par de apriete de 2,5 Nm.

AVISO:

jCables apretados!

Pueden producirse perturbaciones durante el fun-
cionamiento a causa de cables apretados.

» No apriete ningun cable.

» Preste atencion a la estanqueidad.

» Preste atencion para que el compartimiento del
interruptor limite esté seco.

Para los accionamientos con unidad
de control LSC 40: conectar la retroali-
mentacién de posicion

6.2.4

Coloque el cable de conexién de la retroalimenta-
cion de posicion como muy baja tensién de funcién,
separado o blindado de los otros cables, cum-
pliendo la norma de compatibilidad electromagnéti-
ca (CEM).

Para la conexién a la regleta de bornes de 8 polos,
la longitud de pelado debe ser de 8,5- 9,5 mmy la
seccion transversal del cable debe ser de 0,2—

1,5 mm?. No se permite el uso de virolas de cables.

» Desenergice el accionamiento y asegurelo para
que no pueda volver a ser conectado.

» Compruebe si el accionamiento realmente esta
desenergizado.
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» Conecte al borne “+”y “-” la tensién continua de
24V DC para la alimentacion de las opciones de

retroalimentacion de posicion.

» Conecte la opcién deseada de la retroalimenta-

cion de posicién.

Estan a disposicién las opciones siguientes para

conectar el repetidor de posicion.

6.2.5

AVISO:

Latensiony frecuencia de la fuente de corriente no

GND

Signal 4-20mA ———

4-20mA

4-20mA

0-10V

INC B
INC A

+24VDC

+

coinciden con los datos indicados en la placa de
caracteristicas del electromotor.

Se puede destruir el accionamiento.

» Asegurese de que la tensiény frecuencia de la

fuente de corriente coincidan con los datos
indicados en la placa de caracteristicas del
electromotor.

Conexion eléctrica del motor trifasico

O-10V

En el estado de entrega, todos los motores

estan equipados con cordones conductores

de prueba. Estos sirven para la comproba-
cion de funcionamiento de fabrica.

» Al conectar el motor, retire estos cordo-
nes conductores de prueba y utilice
cables de conexién apropiados.

» Conecte sin falta el conductor protector con-

forme alanorma DIN VDE 01000 en el borne del

conductor protector del motor eléctrico.

» Desmonte la tapa de la caja de bornes.

4-20mA
Signal 0-10V 0-10V
GND -
INC B
INC A
+24VDC +
4-20mA
0-10V
Signal INC B ———— INC B
Signal INC A ——— INC A
GND — -
+24VDC —— +
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iDafos materiales debido a la humedad y contami-

nacion!

Si se interrumpe la puesta en servicio/terminacion

de la instalacion jpuede producirse contamina-

cion!

» Proteja el &rea de instalaciéon contra humedad
y polvo, utilizando protecciones adecuadas.

» Conduzca el cable de conexion por el prensaes-
topas. En caso necesario, retire el tap6n de
sellado.

» Conecte el motor eléctrico de acuerdo con las
especificaciones de la placa de caracteristicas
del motor y compruebe los puentes en el tablero
de bornes.

— Conductor protector en el borne PE
— Fase L1 en el borne U1
— Fase L2 en el borne V1
— Fase L3 en el borne W1

iDafos materiales!

Si se utiliza la taladradora atornilladora a una velo-

cidad demasiado alta o si se utiliza una taladra-

dora de percusion puede averiarse el
accionamiento.

» Cuando se utilice una taladradora atornilladora
y un adaptador, trabaje a bajas revoluciones,
max. 1400 rpm, y acérquese lentamente a las
posiciones de limite.

» iNo utilice una taladradora de percusion!

w2 U2 V2

» Con una taladradora atornilladora, gire el accio-
namiento a una posicion entre las dos posicio-
nes de limite.

» Conecte brevemente el motor para determinar el
sentido de rotacion del accionamiento y compa-
relo con la flecha al lado del arbol de salida que
indica el sentido de rotacion.

iPeligro de muerte si se pasa por encima de las
posiciones finales!

Al pasar por encima de las posiciones finales, par-
tes de la ventilacion (p.ej. cristal de ventana) pue-
den estallar y caerse. Las personas que se
encuentran cerca pueden resultar heridas.

» Elsentido de rotacion “I” debera conectarse
con el interruptor de limite “HI” y el sentido de
rotacion “II” con el interruptor de limite “HII”.

» Encaso necesario, cambie lafase L1 con lafase
L2 para invertir el sentido de rotacion.

» Vuelva a montar la tapa de la caja de bornes.
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iDafno material debido a humedad en la caja de
bornes!

La corrosion puede provocar el fallo del motor que
entonces debe cambiarse.

» No apriete ningun cable.
» Preste atencion a la estanqueidad.

» Siposible, el racor atornillado para cables
deberia indicar hacia abajo.

» Preste atencion a que el area de instalacion
esté seco o en caso necesario, séquelo.

iPeligro de muerte a causa de fuerzas mecanicas!

Un cambio de fases en lared de alimentacion eléc-
trica causa la inversion del sentido de rotacion del
accionamiento. En caso de un cambio de fases los
interruptores de limite ya no tendran efecto.

» Instale un controlador de secuencia de fases
antes del mando del accionamiento.

6.3 Accionamientos con motores
monofasicos de corriente alterna

ijPeligro de muerte si se pasa por encima de las
posiciones finales!

Unainversion demasiado rapida de la direccion de
giro puede hacer con que el accionamiento siga
girando en la misma direccién como antes y se
puede pasar por encima de la posicién final.
Al pasar por encima de las posiciones finales, par-
tes de la ventilacion (p.ej. cristal de ventana) pue-
den estallar y caerse. Las personas que se
encuentran cerca pueden resultar heridas.
» Parainvertir el sentido de rotacion, debera con-
mutarse a través de una posicion de “Desc.”.
» Para invertir el sentido de rotacién del motor
deberia utilizarse en el mando un temporizador
de duracion aprox. 2 segundos.

iPeligro de muerte a causa de fuerzas mecénicas!

» Los accionamientos que tienen contacto inte-
grado de proteccion del devanado pueden des-
conectar automaticamente en caso de
sobrecalentamiento. Si el accionamiento se
enfria, se pone en marcha automaticamente. Si
esto crea riesgos, todo el sistema debe estar
protegido contra una nueva puesta en marcha
automatica.
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E En caso de una conexién de red monofasica
se desconecta el motor directamente a tra-
vés de los interruptores de limite “HI” y “HII”.
Los interruptores adicionales opcionales “SI”
y “SII” estén conectados en serie con “HI’ y
“HII” a la hora de la entrega.

Para invertir el sentido de rotacién, debera
conmutarse a través de una posicion de
“Desc.”.

Para invertir el sentido de rotacion del motor
deberia utilizarse en el mando un temporiza-
dor de duracién aprox. 2 segundos.

AVISO:

Se puede destruir el accionamiento.

Latensiény frecuencia de la fuente de corriente no
coinciden con los datos indicados en la placa de
caracteristicas del electromotor.

» Asegurese de que la tensién y frecuencia de la
fuente de corriente coincidan con los datos
indicados en la placa de caracteristicas del
electromotor.

En el estado de entrega, los motores estan equipa-
dos con un cable de conexién de 4 conductores.

Para unas opciones de conexion especiales
hay temporalmente en el compartimiento del
interruptor limite un sexto flexible no conec-
tado con un manguito de proteccion. Este no
es relevante para la conexién y la puesta en
servicio en combinacién con el interruptor
limite END 20.

» Conecte el cable de conexion en una caja de
conexién apropiada observando la marcacion
de los conductores y del esquema eléctrico del
fabricante del mando.

— Conductor PE = conductor protector

— Conductor n? 3 = conductor neutro (COM a
240V)

— Conductor n® 1 =fase para el sentido de rota-
cion |

— Conductor n® 2 = fase para el sentido de rota-
cion ll

Los interruptores limite ya estan cableados.
Si quiere modificar el cableado, proceda
como descrito en el apartado 6.2.1,
pagina 195.

En caso de una conexion de varios accionamientos,
cada uno de ellos debera estar conectado a través
de un interruptor o un relé separado.

6.4 Ajuste del interruptor guardamo-
tor en el lugar de instalacion

» Ajuste el interruptor guardamotor en el mando
del lugar de instalacion al valor de conexién
como indicado en la placa de caracteristicas del
motor eléctrico.

» Arranque el accionamiento en el modo de
conexion/desconexion.

» Haga funcionar el accionamiento bajo carga en
el rango de trabajo entre los puntos de desco-
nexiéon. Mida y compruebe el consumo de
corriente del motor durante un proceso completo
de apertura y cierre.

Los valores de corriente en el punto de ope-
raciéon se encuentran en www.lockdri-
ves.com.

» Ajuste el interruptor guardamotor a un valor 5%
mas alto que el valor medido. El valor ajustado
puede sobrepasar el valor de conexion del motor
por 3% como maximo (proteccién contra sobre-
carga).

En todos los motores monofasicos va integrado de
fabrica un contacto protector del bobinado que pro-
tege el motor contra sobrecalentamiento.
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6.5 Puesta en servicio

7 Servicio

AVISO: A PEvGRO:

Base para una larga vida util del accionamiento es
el uso de acuerdo con el grupo de mecanismos
1Cm, conforme a la norma DIN 15020.

» Ajuste el mando/la regulacion de acuerdo con
este grupo de mecanimos.

» Laempresa Lock recomienda la instalacion de
un contador de horas de servicio.

Después de haber realizado el montaje, lleve a cabo
una marcha de prueba. Aténgase a los siguientes
pasos:

» Proteja el area de peligro antes de conectar el
accionamiento, cumpliendo las normativas apli-
cables.

» No arranque el accionamiento en el modo auto-
matico sino en el modo de conexion/desco-
nexion.

» Controle la funcién del interruptor de limite asi
como los puntos de desconexion para los dos
sentidos de rotacion.

» En caso necesario, corrija el ajuste del interrup-
tor de limite.

» Compruebe el asiento correcto y el punto de
montaje del tornillo de purga, véase el
apartado 5.3, pagina 179 asi como el montaje de
latapa del interruptor limite y de la tapa de la caja
de bornes.

» Controle si coinciden los sentidos de rotacion
y “II” con “Abrir’/“Cerrar”.

» Monte la tapa del interruptor limite, véase el
apartado 5.5, pagina 181.

“pr

ijPeligro de muerte a causa de electricidad y fuer-
zas mecanicas!

Por medio de unas funciones de orden superior,
como p.ej. el sensor de viento y lluvia, el acciona-
miento también se podria poner en marcha en la
posicion de “Parada”.

En los accionamientos con motor monofasico, el
contacto protector del bobinado (control de tem-
peratura) esta conectado internamente. Con con-
tacto protector del bobinado disparado, el
accionamiento vuelve a arrancar automaticamen-
te después de haberse enfriado.

» Antes de realizar cualquier trabajo en el accio-
namiento o en la instalacion, corte la alimenta-
cion eléctrica y evite una nueva conexion,
instalando p. ej. un candado. Esto vale también
para circuitos eléctricos auxiliares como p.ej.
interruptores de limite, cinta calefactora o con-
vertidor de frecuencia. No es suficiente conmu-
tar el mando a “Parada”.

» Paralos motores monofasicos de CA, asegure-
se antes de empezar las actividades que los
capacitores se encuentren en estado descar-
gado.

741 Ruido

La produccién de ruido (nivel de intensidad acusti-
ca) es inferior alos 70 dB (A).

7.2 Calentamiento

El accionamiento no es apropiado para el servicio
continuo. Observe los datos sobre la duracion de
conexién en el apartado 4.2, pagina 176.
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8 Inspeccion y manteni- Intervalo de
miento tiempo Trabajos a realizar
B} L X . 6 meses o — Compruebe el accionamiento si
Sélo el personal cualificado esta autorizado para 50 horas de tiene ruidos de marcha extrafios,
realizar los trabajos de inspeccion y mantenimiento. servicio dado el caso consulte el provee-
dor
A PELIGRO: 12 meses o — Controle el desgaste de larueda
100 horas de helicoidal en el arbol, véase el
servicio apartado 8.2.1, pagina 205

iPeligro de muerte a causa de objetos que se pue-
dan caer!

Los objetos que se pueden caer son un riesgo
para las personas.

» Proteja el area de peligro con cintas limitadoras.

jPeligro de muerte a causa de electricidad y fuer-
zas mecanicas!

Por medio de unas funciones de orden superior,
como p.ej. el sensor de viento y lluvia, el acciona-
miento también se podria poner en marcha de
forma no controlada en la posicién de “Parada”.

» Antes de realizar cualquier trabajo en el accio-
namiento o en la instalacion, corte la alimenta-
cién eléctrica y evite una nueva conexion,
instalando p. ej. un candado. Esto vale también
para circuitos eléctricos auxiliares como p.ej.
interruptores de limite, cinta calefactora o con-
vertidor de frecuencia. No es suficiente conmu-
tar el mando a “Parada”.

» Observe el peligro de cargas residuales que
puedan haber quedado en los capacitores
(p. €j. en los motores monofasicos). Com-
pruebe los capacitores con un multimetro apro-
piado antes de realizar los trabajos de
mantenimiento.

8.1 Plazos de mantenimiento

Observe los intervalos de mantenimiento prescritos
por ley u otros intervalos de mantenimiento regla-
mentados.

Intervalo de

tiempo Trabajos a realizar

3 meses o — Controle el exterior del engra-

25 horas de naje y la zona por debajo del

servicio lugar de montaje si hay fugas de
aceite, véase el apartado 10.7,
péagina 209

Controle la funcién de conexion
y los puntos de desconexién de
los interruptores de limite “HI”,
“HII”, “SI” y“SII”

— Controle los acoplamientos en el
sistema de transmision si tienen
asiento firme o si presentan des-
gaste. En caso necesario aprié-
telos o sustitlyalos.

— En los acoplamientos con

cadena KKS, engrase ligera-

mente la cadenay los dientes de
los semiacoplamientos. A conti-
nuacion elimine la grasa exce-
dente.

Controle la cadena y los dientes

de los semiacoplamientos si pre-

sentan desgaste o corrosion. En
caso dado sustituyalos.

— Compruebe el asiento firme del

accionamiento. En caso necesa-

rio reapriételo.

— Controle las conexiones eléctri-

cas en el motor y en los interrup-
tores de limite.

— Compruebe la fragilizacion de

las envolturas de los cables

— Para los accionamientos con

interruptor de limite END 20:
reapriete los tornillos prisione-
ros en el anillo de ajuste con
0,15 Nm

— Compruebe el compartimiento

del interruptor de limite si ha
penetrado humedad/agua con-
densaday, en caso necesario,
séquelo.

— Compruebe el tornillo aflojado 2

vueltas parala compensacion de
presion del reductor en la posi-
cion mas alta si la rosca tiene
paso libre y, en caso necesario,
elimine una posible suciedad
alrededor de esta cabeza de tor-
nillo.
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8.2 Trabajos de mantenimiento

8.2.1 Comprobacion del desgaste de la

rueda helicoidal en el arbol

» Avance el accionamiento a una posicion libre de
carga.
» Interrumpa la alimentacion eléctrica.

Para realizar los siguientes trabajos debe
estar garantizado, que la carga no se pueda
poner en marcha por cuenta propia después
de haber desacoplado el accionamiento.

iPeligro de muerte a causa de fuerzas mecanicas!

Al soltarse el acoplamiento y desacoplarse el sis-

tema de transmision, los interruptores de limite ya

no tendran efecto.

» Vuelva a acoplar el accionamiento y el sistema
de transmision en la misma posicion o ajuste
nuevamente los interruptores de limite antes de
la puesta en servicio.

» Desacople el accionamiento del sistema de
transmisién de modo que sea posible girar libre-
mente el arbol de salida.

» Gire el arbol de salida del accionamiento y con-
trole si el engranaje tiene “holgura”. Si hay una
“holgura” claramente perceptible, desmonte el
accionamiento y envielo al fabricante para la
verificacion, véase el apartado 9, pagina 206. Si
hay poca “holgura”, vuelva a conectar el accio-
namiento con la linea de salida.

“Holgura” maxima en el
arbol de salida

Tipo

EWA50/EWA52 |3°

Controlar las etiquetas adhesivas si
estan desgastadas

8.2.2

» Controle las etiquetas adhesivas puestas por el
fabricante si estan completas y bien legibles.
— Limpie las etiquetas adhesivas (véase el
apartado 8.3, pagina 205).
— Sustituya las etiquetas dafadas o ilegibles.
En este caso, dirijase al fabricante.

8.3 Limpieza

iPeligro de muerte a causa de electricidad y fuer-
zas mecanicas!

El accionamiento se podria poner en marcha de
forma no controlada.

» Antes de limpiar el accionamiento, desconecte
la alimentacion eléctrica y protéjala contra una
nueva conexion, utilizando por ejemplo un can-
dado. Esto también se aplica a los circuitos
auxiliares como por ejemplo interruptores de
limite, cinta calefactora o convertidor de fre-
cuencias. No basta con poner el sistema de
control a la posicién de “Parada”.

» Realice los trabajos de limpieza solamente en
estado sin tension del accionamiento.

» No utilice un limpiador de alta presién para la
limpieza. Hay peligro de que el agua penetre en
el reductor, dafiando asi las juntas. No utilice
pafos empapados para la limpieza.

» Elimine con cuidado la suciedad mas impor-
tante. jNunca utilice objetos afilados ni puntiagu-
dos para la limpiezal

» Para una limpieza humeda, utilice un cepillo
blando, poco agua y en caso necesario un deter-
gente suave. Preste atencion para que no pene-
tre agua en el engranaje a través del orificio de
purga. Asi se podria averiar el engranaje.

» No esta permitido utilizar disolventes ni deter-
gentes agresivos. Existe el riesgo que las juntas
sean atacadas y envejezcan mas rapido.
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9 Desmontaje

Sélo un personal cualificado esta autorizado para
realizar el desmontaje.

9.1 Desmontaje del accionamiento

ijPeligro de muerte a causa de electricidad y fuer-
zas mecanicas!

El accionamiento se podria poner en marcha de
forma no controlada.

» Antes de realizar cualquier trabajo en el accio-
namiento o en la instalacion, corte la alimenta-
cion eléctrica y evite una nueva conexion,
instalando p. ej. un candado. Esto vale también
para circuitos eléctricos auxiliares como p.ej.
interruptores de limite, cinta calefactora o con-
vertidor de frecuencia. No es suficiente conmu-
tar el mando a “Parada”.

» Observe el peligro de cargas residuales que
puedan haber quedado en los capacitores
(p. €j. en los motores monofasicos). Com-
pruebe los capacitores con un multimetro apro-
piado antes de realizar los trabajos de
mantenimiento.

iPeligro de muerte a causa de objetos que se pue-
dan caer!

Los objetos que se pueden caer son un riesgo
para las personas.

» Proteja el area de peligro con cintas limitado-
ras.

» Avance el accionamiento a una posicion libre de
carga.

» Desmonte todas las conexiones eléctricas.

» Desmonte la conexion entre el arbol de salida y
el tubo de salida.

» Retroceda el tornillo de respiradero por las vuel-
tas de rosca abiertas, de modo que esté comple-
tamente enroscado.

» Desmonte el accionamiento.

10

jPeligro de muerte a causa de fuerzas eléctricas o
mecanicas!

Eliminacion de averias

Por medio de unas funciones de orden superior,
como p.ej. el sensor de viento y lluvia, el acciona-
miento también se podria poner en marcha de
forma no controlada en la posicién de “Parada”.

» Antes de realizar cualquier trabajo en el accio-
namiento o en la instalacion, corte la alimenta-
cion eléctrica y evite una nueva conexion,
instalando p. ej. un candado. Esto vale también
para circuitos eléctricos auxiliares como p.ej.
interruptores de limite, cinta calefactora o con-
vertidor de frecuencia. No es suficiente conmu-
tar el mando a “Parada”.

Solo un personal cualificado esta autorizado para
realizar la eliminacion de averias.

10.1

» Desconecte la alimentacion eléctrica para evitar
una nueva puesta en marcha no controlada del
accionamiento.

» Para el servicio de emergencia, gire el acciona-
miento en el extremo del &rbol del motor con una
taladradora atornilladora y el adaptador de la
tapa del interruptor de limite a la posicién de tra-
bajo deseada, véase el capitulo 5.5, pagina 181.

Averia: Falla de corriente eléctrica

Mientras tanto no se deberan sobrepasar las
posiciones de limite.
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iDafos materiales!

Si se utiliza la taladradora atornilladora a una velo-
cidad demasiado alta o si se utiliza una taladra-
dora de percusion puede averiarse el
accionamiento.

» Cuando se utilice una taladradora atornilladora

y un adaptador, trabaje a bajas revoluciones,
max. 1400 rpm, y acérquese lentamente a las
posiciones de limite.

» jNo utilice una taladradora de percusion!

interruptores limite. En caso necesario, vuelva a
ajustar el interruptor limite, véase el
apartado 5.5, pagina 181.

Compruebe las funcion eléctrica de conmuta-
cion de los interruptores “HI” e “HII” asi como el
interruptor adicional “SI”y “SII”. Los interruptores
deben conectary controlarse como contactos de
apertura. Hay la posibilidad de simular la posi-
cién final, apartando el rodillo del interruptor limi-
te. Durante el funcionamiento, los rodillos de los
interruptores limite no deben estar inclinados,
véase el apartado 5.5, pagina 181.

10.2

>

>

10.3

>

Averia: El motor no arranca

Controle las conexiones eléctricas, también la
conexién del interruptor de limite.

Compruebe el interruptor guardamotor en el
lugar de instalacién y controle su ajuste, véase el
apartado 6.4, pagina 202. Si el fallo se repite,
puede haber una sobrecarga.

Para los accionamientos con interruptor de limite
END 20: Compruebe si el rodillo del interruptor
de limite se inclind. Para el ajuste, véase el
capitulo 5.5, pagina 181.

Compruebe en los accionamientos con
conexién de red trifasica, si coincide el sentido
de rotacion “I’/“Il” con el interruptor de limite “HI”
y “HII".

En el caso de accionamientos con motores
monofasicos, el control de la temperatura puede
haber respondido. Corte la alimentacion eléctri-
ca, desenergice el accionamiento y déjelo enfriar
durante unos 20 minutos.

Mida la capacidad del capacitor y la compare
con el valor uF respectivamente impreso. Si el
fallo se presenta nuevamente después de resta-
blecer la alimentacion eléctrica puede haber una
sobrecarga del accionamiento.

Fallo en los accionamientos con
interruptor de limite END 20:
posicion de limite sobrepasada

Controle el asiento firme de los anillos de ajuste
en el interruptor limite y el ajuste correcto de los

10.4

Compruebe la funcién de maniobra de los con-
tactores del mando de contactores inversores y
en caso necesario sustitlyalos.

Fallo en los accionamientos con
unidad de control LSC 40:
posicion de limite sobrepasada

» Controle el ajuste correcto de la unidad de con-

trol. En caso necesario, ajuste de nuevo las posi-

ciones de limite, véase el capitulo 5.6.2,

pagina 190.

Compruebe la funcioén eléctrica de conmutacion

de los interruptores “HI” e “HII” asi como el inte-

rruptor adicional “SI” y “SII”. Estos interruptores

deben conectary controlarse como contactos de

apertura. Proceda de la siguiente manera:

— Desenergice el accionamiento y asegurelo
para que no pueda volver a ser conectado.

— Compruebe si el accionamiento realmente
esta desenergizado.

— Aplique una tension auxiliar de 24 V DC a los
bornes “+”y “-” (véase el capitulo 5.6.1,
pagina 189, pos. (1)).
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— Utilice una taladradora para girar el acciona- » Sies necesario, envie las baterias de respaldo o
miento a las dos posiciones de limite ajusta- el interruptor de limite para su sustitucion.
das (“LED HI” y “LED HII” sefalizan las
posiciones). 10.6 Fallo en los accionamientos con
— Utilice un probador de continuidad en las unidad de control LSC 40:
regletas de bornes para comprobar las posi- indicadores de operacion
ciones de conmuitacion de la unidad de con- » Desenergice el accionamiento y asegurelo para
trol antes y después de alcanzar la posicién e o geda volver a ser coneyctadg P
de limite ajustada. qu pu ) | ) : ]
_ Retire la tension auxiliar » Compruebe si el accionamiento realmente esta
desenergizado.
10.5 Fallo en los accionamientos con » Aplique una tensién auxiliar de 24 V DC a los

unidad de control LSC 40:
baterias de respaldo agotadas

Sino es posible ajustar las posiciones de limite en el
estado sin tensién, compruebe las baterias de res-
paldo.

“«_n

bornes “+”y “-” (véase el capitulo 5.6.1,
pagina 189, pos. (1)).

Los indicadores de operacion visualizan el estado
de la unidad de control asi como de las posiciones
de limite:

LED “S” LED “HI” LED “HII” Estado

encendido - verde |cualquiera cualquiera Tension auxiliar aplicada

apagado cualquiera cualquiera Tension auxiliar no aplicada

cualquiera encendido - rojo encendido - rojo “HI” y “HII” no establecidos

cualquiera encendido - verde |encendido - rojo “HI” establecido, “HII” no establecido

cualquiera encendido - rojo encendido - verde |“HI” no establecido, “HII” establecido

cualquiera encendido - verde |encendido - verde |Posicidn entre las posiciones de limite

cualquiera parpadeante - verde |encendido - verde |Posicion en el rango de posicion de
limite “HI”

cualquiera apagado encendido - verde |Posicion de limite “HI” alcanzada

cualquiera encendido - verde |parpadeante - verde |Posicion en el rango de posicion de
limite “HII”

cualquiera encendido - verde |apagado Posicién de limite “HII” alcanzada

cualquiera parpadeante - rojo |encendido - verde |Interruptor adicional “SI” alcanzado

cualquiera encendido - verde |parpadeante - rojo |Interruptor adicional “SII” alcanzado

*Sila posicion se aproxima a la posicion de limite “HI” o “HII”, el LED correspondiente empieza a parpadear.
La frecuencia de parpadeo va aumentando cuanto mas se acerque a la posicion de limite.

» Retire la tension auxiliar.
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10.7

» Compruebe el asiento correcto y el punto de
montaje del tornillo de purga, véase el
apartado 5.3, pagina 179.

Averia: Fuga de aceite

» En caso de fuga de aceite dirijase al proveedor.

El reductor tiene una lubricacion permanente. Nor-
malmente no hace falta cambiar el aceite del reduc-
tor.

10.8

» Antes de una nueva puesta en servicio, asegure-
se de que todos los componentes estén monta-
dos correctamente y todas las conexiones hayan
sido realizadas correctamente.

» Vuelva a poner en servicio el accionamiento con-
forme lo descrito en el apartado 6.5, pagina 203.

Nueva puesta en servicio

11 Piezas de recambio y
cambio de piezas

Sélo un personal cualificado esta autorizado para
realizar el cambio de piezas.

Utilice unicamente piezas de recambio originales y
lubricantes originales.

En caso de dafos causados por la no utilizacion de
componentes originales, no hay derechos de garan-
tia ni derechos a saneamiento por defectos.

Por motivos de seguridad de los productos, Lock
suministra como recambio Unicamente el reductor
completo, los motores eléctricos, interruptores de
limite y potenciometros.

Las piezas del reductor s6lo deben ser cambiadas o
reparadas en un taller autorizado del servicio de
posventa de la empresa Lock.

Si a pesar de los procedimientos de fabricacion y
comprobaciéon mas cuidadosos, y ateniéndose a las
especificaciones de mantenimiento (véase el
apartado 8, pagina 204) se averie el accionamiento
dentro del periodo de responsabilidad por defectos
prescrito por ley, o dentro del periodo de garantia
acordado por contrato, les aseguramos la reposi-
cion legal o acordada conforme a nuestros Térmi-
nos y condiciones.

Para todas las consultas y todos los pedidos de pie-
zas de recambio, rogamos indique su nimero de
pedido de cliente que figura en la placa de caracte-
risticas del producto.

Para mas informacion (por ejemplo, catalogos de
productos), consulte también la direccion de Inter-
net www.lockdrives.com

11.1

» Desmonte el accionamiento, véase el
apartado 9.1, pagina 206.

» Deposite el accionamiento sobre una base firme
de modo que el motor indique hacia arriba.

» Suelte los tornillos hexagonales en la brida del
motor y retire el motor.

» Compruebe si en la superficie de brida de la caja
del reductor estén pegados restos de juntas y eli-
minelos con mucho cuidado.

» Engrase el &rbol del motor.

» Monte el motor de reemplazo y la nueva junta
perteneciente con los tornillos hexagonales en la
caja del reductor, par de apriete de EWA 50: 5
Nm, EWA 52: 8 Nm, (M5).

» Para motor monofasico: el motor de reemplazo
se entrega con cable. Conecte el cable al inte-
rruptor de limite, véase el capitulo 11.2,
pagina 210.

» Monte el accionamiento, véase el apartado 5,
péagina 177 y el apartado 6, pagina 192.

» Antes de la puesta en servicio o la marcha de
prueba: una vez realizado el montaje, deje repo-
sar el accionamiento en su posicién de servicio
original durante 2 horas como minimo, para que
se asienten las particulas de abrasién y des-
gaste en suspension en el aceite del reductor.

» Vuelva a ajustar el interruptor guardamotor.

Cambio del motor
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11.2 Cableado interno

El cableado interno aqui representado sélo
es necesario en caso de averia o al cambiar
el motor. Todos las conexiones han sido
hechas de fabrica.

11.2.1 Cableado interno del motor

monofasico

Los esquemas eléctricos se encuentran al final de
las presentes instrucciones, véanse las
paginas 492/493.

12 Accesorios

Para todas las consultas y todos los pedidos de
accesorios, rogamos indique su nimero de pedido
de cliente como figura en la placa de caracteristicas
del producto.

Para mas informacion (por ejemplo, catalogos de
accesorios), consulte también la direccion de Inter-
net

www.lockdrives.com

13 Almacenamiento

Para el almacenamiento debera observarse lo

siguiente:

— Almacenamiento en un recinto seco y bien venti-
lado.

— Proteccion contra la humedad del suelo
mediante almacenamiento en una estanteria o
sobre un emparillado de madera.

— Cubierta para proteger contra polvo y suciedad.

— Las superficies no pintadas deberan tratarse con
un anticorrosivo apropiado.

14 Derecho a saneamiento por
defectos y derecho de
garantia

Los plazos y las condiciones para el derecho a
saneamiento por defectos y el derecho de garantia
se encuentran en los Términos y Condiciones y en
las Condiciones de Garantia.

La garantia y los plazos de responsabilidad por
defectos se basan en la vida util especificada del
accionamiento de acuerdo con el grupo de meca-
nismos y en el cumplimiento de todas las especifi-
caciones técnicas.

Durante el periodo de garantia, los accionamientos
s6lo pueden abrirse con nuestra expresa autoriza-

cion. De lo contrario, se invalidara cualquier recla-

macion de garantia. Esto no incluye la apertura del
compartimento de los interruptores de limite con el
fin de ajustar éstos.

15 Eliminacion de residuos

Siguiendo nuestro lema, asumimos la responsabili-
dad hacia las personas, los animales y nuestra natu-
raleza. Por este motivo, nuestro deseo es el de
preservar un medio ambiente en el que vale la pena
vivir.

De acuerdo con nuestro lema le rogamos entregue
los metales y los plasticos para que sean recicla-
dos. Elimine de forma profesional los componentes
electrénicos, como por ejemplo placas de circuitos
ensambladas.

Elimine los lubricantes y productos de limpieza de
forma respetuosa con el medio ambiente. Observe
las disposiciones legales.

iObserve sin falta las instrucciones de seguridad y

de aplicacion especificas del producto contenidas
en la presente documentacion técnica!

Reservado el derecho de modificaciones.
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Complimenti!
Avete scelto un motore elettrico di trasmis-
sione Lock EWA 50/EWA 52.

Nella nostra posizione di produttori leader
nel settore della tecnica motrice per sistemi
di ventilazione e ombreggiatura ci sentiamo
obbligati a soddisfare il massimo delle esi-
genze di qualita nei confronti dei nostri
clienti. Alfine di poter soddisfare queste alte
esigenze qualitative anche in applicazioni
future, Vi preghiamo di osservare le presenti
Istruzioni di montaggio e operative nel corso
dellinstallazione delle operazioni di registra-
zione.

Se avete delle domande, non esitate a con-
tattarci. | numeri telefonici del nostro Gruppo
Assistenza sono i seguenti:

Hotline Germania: +49 7371 9508-22
Hotline Benelux: +31 174 212833

Hotline Nord America: +1 (877) 562 5487

Assistenza e-mail:
service@lockdrives.com

Il Vostro Gruppo Assistenza Lock
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1 Dichiarazione di incorpora-
zione ai sensi della
Direttiva Macchine CE
2006/42/CE, Allegato 1l B

Lock Antriebstechnik GmbH
Freimut-Lock-StraBe 2
D-88521 Ertingen, GERMANY

Si dichiara che, ai sensi dell’articolo 2g la seguente
quasi-macchina é prevista esclusivamente per
l'installazione o assemblaggio con un'altra mac-
china o apparecchiatura:

Motore elettrico di trasmissione EWA 50/
EWA 52

Le specifiche documentazioni tecniche previste
nell'Allegato VII B sono state debitamente preparate
e, su richiesta, possono essere trasmesse per via
postale all'Autorita nazionale di competenza. Que-
sta quasi-macchina corrisponde ai requisiti di base
richiesti dalle seguenti direttive:

Direttiva Macchine 2006/42/CE,
Allegato Il N. 1B

Direttiva EMC 2014/30/UE
Direttiva RoHS 2011/65/UE

Sono state applicate le seguenti norme armoniz-
zate:

EN ISO 12100:2010

Sicurezza del macchinario — Principi generali di pro-
gettazione — Valutazione del rischio e riduzione del
rischio

EN 60204-1:2018

Sicurezza del macchinario: Equipaggiamento elet-
trico delle macchine

Altre norme:

EN IEC 60034-5:2020

Macchine elettriche rotanti — Parte 5: Gradi di prote-
zione degli involucri delle macchine rotanti (Codice
IP) — Classificazione

| seguenti requisiti fondamentali della Direttiva Mac-
chine CE 2006/42/CE sono stati applicati e rispet-
tati:

Direttiva 2006/42/CE Allegato |

par. 1.1.2, par. 1.1.3, par. 1.1.5, par. 1.3.2,

par. 1.3.4, par. 1.3.7, par. 1.3.8, par. 1.3.9,

par. 1.5.1, par. 1.5.2, par. 1.5.6, par. 1.5.9,

par. 1.7

Questo macchinario incompleto pud essere messo
in funzione soltanto dopo essersi accertati che la
macchina in cui deve essere installata questo mac-
chinario incompleto corrisponde pienamente ai
requisiti richiesti nelle disposizioni della Direttiva
macchine.

Mandatario responsabile per la preparazione delle
documentazioni tecniche:
M. Bausch (indirizzo vedere sopra)

Ertingen, 01.10.2022

-

Frank Lock, Amministratore
Lock Antriebstechnik GmbH

90000.0002.6913/2022.11

213



it Traduzione delle istruzioni d’'uso e montaggio originali

2 Spiegazione dei simboli ed
Istruzioni di sicurezza

2.1 Spiegazione dei simboli

Avvertenze di pericolo

Avvertimenti di pericolo nel testo sono con-
trassegnati e bordati con un triangolo di
segnalazione.

| termini di segnalazione prima di un’avvertenza di

pericolo stanno ad indicare il tipo e la gravita degli

incidenti possibili in caso di mancata osservanza
delle istruzioni previste per evitare il pericolo.

— AVVISOsignifica che si possono verificare danni
materiali.

— ATTENZIONE significa che si possono verificare
danni a persone che possono essere di entita
leggera o media.

— AVVERTENZA significa che potrebbero verifi-
carsi gravi danni alle persone.

— PERICOLO significa che potrebbero verificarsi
incidenti gravi che metterebbero in un serio peri-
colo la vita di persone.

Informazioni importanti

Ulteriori simboli

E Le informazioniimportanti che nonimplicano
particolari pericoli per persone o cose sono
contrassegnate con il simbolo a fianco.
Anche queste informazioni sono incorni-
ciate.

Simbolo Significato

> Passo d’intervento

T Coppia in Nm per 40 °C
temperatura ambiente e 1000 m
sopra il livello del mare

n Numero giri nominale in 1/min
oppure min™! (rpm)

P Potenza meccanica erogata del
motore in KW

| Amperaggio in A

U Tensione nominale in V

~ Tipo di corrente:
— «3~» Tensione alternata

trifase
— «1~» Tensione alternata
monofase

— «=» Tensione continua

AL Lunghezza totale motoriduttore
in mm

MD Diametro del motore in mm

WL Lunghezza albero condotto in
mm

We Tipo estremita dell’albero

m Peso in kg
Senso di rotazione dell’albero

II «#—.T | condotto
Componenti sottoposti a
tensione elettrica

Per rilevare i dati tecnici consultare la targhetta di
fabbricazione del motoriduttore e I'attuale catalogo
del prodotto.
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2.2 Istruzioni per la sicurezza
Istruzioni generali per la sicurezza

Prima di procedere al montaggio del motoriduttore,
leggere attentamente e completamente le presenti
Istruzioni di montaggio e operative.

Attenersi rigorosamente alla sequenza dei passi
d'intervento riportati nelle Istruzioni di montaggio e
operative. Attenersiatutte le indicazioni relative alle
Istruzioni di montaggio e operative, in modo partico-
lare a tutte le indicazioni relative alla sicurezza, uti-
lizzo, manutenzione e interventi di riparazione.
Conservare le Istruzioni di montaggio e operative
per tutto il periodo della durata del prodotto e conse-
gnarle all'operatore/cliente finale.

Pericolo di incidenti mortali in caso di mancata
osservanza delle seguenti istruzione di sicurezza!

» Prima di un qualunque intervento al motoridut-
tore, interrompere I'alimentazione di corrente.

» Accertarsi che tuttii componenti meccanici ed
elettronici - nella zona di manutenzione - si tro-
vino in uno stato che sia completamente libero
da energia (p.e. nessun condensatore con
carica residua, nessun carico sospeso €, se il
caso, nessuna molla sottoposta a tensione).

» Sgomberare |'area di pericolo ed abbandonarla
prima che venga ripristinata |'alimentazione di
corrente.

» In caso di montaggio, di messa in esercizio, di
interventi di manutenzione ecc. non eseguiti a
regola d'arte non si esclude che l'alta coppia
del motoriduttore possa provocare danni a per-
sone.

» E vietato a persone soffermarsi nell'area di
pericolo sulla quale si trovano carichi sospesi.

» Quando il motoriduttore si trova sotto carico,
evitare assolutamente di allentare viti, frizioni o
qualunque altro componente. Eccezione: &
possibile allentare la vite di scarico, vedere
paragrafo 5.3, pagina 221.

» Attenersi sempre anche alle specifiche prescri-
zioni, norme, direttive e rispettare le norme di
sicurezza ed antinfortunistiche vigenti nel
rispettivo Paese.

Pericolo di incidenti mortali in caso di mancata
osservanza delle seguenti istruzione di sicurezza!

» L'interruttore fine corsa serve solo a proteggere
I'impianto. Le eventuali applicazioni critiche per
le persone devono essere messe in sicurezza
separatamente.

» | motoriduttori con contatto di protezione
dell'avvolgimento possono spegnersi automati-
camente in caso di surriscaldamento. Il motori-
duttore riparte direttamente dopo essersi
raffreddato. Se questo comporta dei pericoli, &
necessario mettere in sicurezza l'intero
impianto per evitarne il riavvio automatico.

» Per determinate applicazioni (ad es. trasporto
di persone, sollevamento di portoni, aziona-
mento di porte) & necessario prevedere even-
tuali dispositivi di sicurezza supplementari
specifici per I'applicazione.

Sovraccarico del motoriduttore.

Danni materiali dovuti a coppie troppo elevate!

» Non superare i valori elettrici di collegamento
del motoriduttore perché, in caso contrario,
coppie troppe elevate possono sottoporre il
motoriduttore a sovraccarico e rovinarlo.

Nonostante 'accuratezza della progettazione e
l'osservanza di tutte le leggi e normative non & pos-
sibile escludere possibili pericoli o rischi residui.
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Avvertenze relative a rischi ed a rischi
marginali

Pericolo di incidenti mortali in caso di mancata
osservanza delle seguenti istruzione di sicurezza!

» Prima di eseguire un qualunque intervento sul
motoriduttore o all'impianto, staccare I'alimen-
tazione elettrica ed assicurarla contro il pericolo
di avviamento involontario, p. es. utilizzando un
lucchetto. Cio vale anche per circuiti ausiliari
come p. es. interruttori fine corsa oppure scal-
diglie anticondensa. Non & sufficiente commu-
tare 'unita di comando su «Stop». Tramite
funzioni subordinanti come, ad esempio, il
segnale di vento o pioggia, il motoriduttore pud
essere messo in funzione anche in caso di
posizione di «Stop».

» Pericolo di trascinamento, avvolgimento e
schiacciamento a causa di parti applicate o
componenti azionati. Rispettare le distanze di
sicurezza previste dalle norme ISO 13854 e
ISO 13857 e predisporre adeguate misure di
protezione, ad es. dispositivi di protezione ido-
nei o funzione uomo morto.

» Grazie a specifiche misure costruttive adottate,
i motori sono dotati di un sistema di bloccaggio
automatico. Nonostante cid non si puo esclu-
dere completamente un difetto del sistema di
bloccaggio automatico (bloccaggio automatico
= una volta spento il motore, I'albero condotto
resta bloccato nella propria posizione anche
quando si trova sotto carico).

— In piena conformita con tutti i requisiti tecnici
richiesti, il motore € progettato per una durata
corrispondente a quella del gruppo motori 1Cm,
conformemente alla DIN 15020.

— Componenti annessi oppure componenti da
ess0 azionati possono avere una durata minore
del motoriduttore.

2.3 Personale qualificato

Tutti gli interventi descritti in seguito devono essere
eseguiti esclusivamente da personale qualificato.

Per personale qualificato si intendono persone che:

— invirtu della loro formazione, esperienza e istru-
zione (p.es. tramite installatori con certificazione
Lock), nonché della loro conoscenza delle
norme, delle disposizioni, delle condizioni di
esercizio e delle norme antinfortunistiche relative
allimpianto, sono state autorizzate dal responsa-
bile per la sicurezza della macchina a eseguire le
attivita di volta in volta necessarie e a identificare
ed evitare i potenziali pericoli

— siano addestrate, istruite e autorizzate ad atti-
vare e disattivare circuiti e dispositivi elettrici
conformemente alle norme di ingegneria della
sicurezza, a eseguirne la messa a terra e a eti-
chettarli in modo appropriato conformemente
alle esigenze di lavoro

— posseggano le conoscenze di base di elettrotec-
nica e di meccanica e conoscano i relativi termini
tecnici

— conoscano e comprendano a fondo il contenuto
di tutte le avvertenze e precauzioni contenute
nella presente documentazione e nella docu-
mentazione del rispettivo componente

— siano in possesso di adeguate attrezzature di
sicurezza e siano addestrati al pronto soccorso.

Persone incaricate del montaggio, dell'operazione,
dello smontaggio oppure di interventi di manuten-
zione dei prodotti dell'Azienda Lock Antriebstechnik
devono essere assolutamente libere da ogni
I'influenza dovuta ad alcool, altre droghe o farmaci
che influiscono sulla reattivita.

3 Denominazione del
prodotto
3.1 Costruttore

Lock Antriebstechnik GmbH
Freimut-Lock-StraBe 2
D-88521 Ertingen - Germany

3.2 Denominazione

Motore elettrico di azionamento

Codice dell’articolo  [12508 12528

Tipi EWA 50 EWA 52
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3.3 Oggetto della fornitura motore
elettrico di trasmissione

Il volume di fornitura include:

— Motoriduttore EWA

— Documentazione tecnica sotto forma di guida

rapida (le istruzioni d'uso e montaggio dettagliate

sono disponibili per il download da
www.lockdrives.com)
— Eventuali accessori

Il volume della fornitura puo variare in caso di
fornitura di componenti parziali.

34 Panoramica motore elettrico di trasmissione (esempio)

10

8
9

1 Base della carcassa (2x)
2 Targhetta motore elettrico di trasmissione

A seconda dell'esecuzione: Interruttore di fine
corsa END 20 o unita di controllo LSC 40

Giunto a catena (2x)*
Estremita albero condotto (2x)
Trasmettitore di posizione™
Morsettiera

Motore elettrico

W

o N o g b~

9 Estremita albero motore
10 Targhetta motore elettrico
11 Coperchio del vano dell'interruttore di fine corsa
con guarnizione montata
12 Vano per interruttore fine corsa
13 Vite di sfiato, posizione di esempio

* parzialmente nel volume di fornitura

Per una descrizione dei componenti vedere le
rispettive sezioni della documentazione.

90000.0002.6913/2022.11
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3.5 Targhetta di fabbricazione

Motore elettrico di azionamento (esempio)

1.2 3 4
|| [

I \
EWA 50.1505 J 2022.06
KA1009.7920712508.1505.2103
Elektroantrieb 150 Nm 4,5 rpm 5

We06 230V 50 Hz [LSC40 DC A60 — 6
SN10[»0.00¢[7.4788 IP 55 — 7
Lock Antriebtecl{nik GimbH = 88/521 [Ertingen = Germany
| ww| N.Iock4l\rives.com|’/ +4I) 7371 9508-22 J
121110 9 8
Versione

Numero dell’ordine del Cliente
Anno/mese di costruzione

Codice QR documentazione tecnica
Numero giri nominale n

AB0 per montaggio all'esterno/stalla
Tipo di protezione IP (DIN EN 60529)
Tipo interruttore fine corsa

Coppia T

Tensione nominale U

0 NO A WN =

-
- O ©

Estremita dell’albero We
Numero di serie progressivo

-
N

4 Utilizzo conforme alle
norme

Queste istruzioni d'uso e montaggio sono valide per

i motori elettrici di trasmissione EWA 50 ed EWA 52.

41 Applicazione

Per una piu dettagliata descrizione del modello del

prodotto fornito, si prega di vedere la bolla di conse-

gna e la targhetta di costruzione.

Motore speciale esclusivamente per ventilazione e

ombreggiatura in ambito commerciale con prote-

zione contro le intemperie, per

— Ventilazione di tettoie: vetratura di finestroni sul
colmo con sistema di supporto lineare, p. es. in
serre, centri di giardinaggio, edifici per uffici,

padiglioni, stalle, sistema di ventilazione in serre
con fogli di cellophane

— Ventilazione laterale: vetratura di finestroni con
sistema di supporto lineare, p. es. in serre, fac-
ciate, padiglioni, tapparelle avvolgibili per stalle e
serre

— Ombreggiature: p. es. sistemi di ombreggiatura
a corda ed a cremagliera in serre, sistemi a
lamelle per facciate

Per speciali esigenze di motore speciale per posi-
zionamento di portelli e spingitori nel settore com-
merciale rivolgersi al costruttore.

Sono disponibili, fra I'altro, i seguenti modelli spe-

ciali (non fornibili per ogni tipo):

— Esecuzione A60 per applicazioni sotto i =5 °C
fino a max. —15 °C e per installazione esterna e
interna con protezione contro le intemperie e
l'irrigazione a pioggia

— Modello con motore speciale/con convertitore di
frequenza

4.2 Condizioni d’'uso

Per 'uso del motoriduttore valgono le seguenti con-

dizioni d’uso:

Per le coppie, le dimensioni complementari di

ingombro per l'installazione ed ulteriori dati

tecnici, vedere la targhetta di fabbricazione e

I'attuale catalogo del prodotto

— Non utilizzare il motoriduttore per esercizio con-
tinuo. Durata massima di azionamento riferita a
60 minuti: 1 ciclo S3/40 % e 5 cicli S3/20 % (cioé
entro 60 min sono possibili 1 ciclo con 4 min
periodo di impiego e 6 min posizione riposo non-
ché 5 cicli con rispettivi 2 min di tempo di azione
e 8 min di riposo). Gruppo motori 1Cm, con-
forme alla norma DIN 15020.
Per via di un maggiore sviluppo del riscalda-
mento e del contatto integrato di protezione ter-
mica avvolgimento, i sistemi di azionamento con
motori monofase hanno eventualmente un ciclo
di funzionamento minore rispetto ai sistemi di
azionamento con motori trifase.
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— Campo di variazione della temperatura per eser-
cizio con motore standard; con velocita di rota-
zione nominale fino a5 min"': da-5 °C a
+60 °C. Per ulteriori versioni, vedere catalogo.
Umidita atmosferica fino a massimo 90 %, tem-
poraneamente possibile fino a 100 %.

— Fluttuazioni di rete consentite durante il funzio-
namento:

— Fluttuazioni di tensione: £5 %
— Fluttuazioni di frequenza: 3 % /-5 %

— Per le posizioni di montaggio consentite vedere
la figura nel paragrafo 5.3, pagina 221, ulteriori
posizioni di montaggio su richiesta

— Max. forza sull’albero condotto (distanza dalla
carcassa 50 mm): radiale 5000 N, assiale 400 N

— In caso di sollevamento di carichi sospesi libera-
mente nell'aria come p.es. sistemi di riscalda-
menti regolabili in altezza o luce supplementare
€ vietato spostare l'impianto quando il carico si
trova in zona con presenza di persone. Il com-
pleto sistema deve essere assicurato con un fis-
saggio di sicurezza. Altermine dell'operazione di
spostamento, il sistema deve essere assicurato
nellarispettiva posizione utilizzando mezzi adatti
(p. es. fissaggio con catena).

— La durata del motoriduttore aumenta significati-
vamente:

— in caso di cicli di commutazione che permet-
tono al motoriduttore di raffreddarsi ad inter-
valli regolari

— in caso di carico basso

— in caso di brevi cicli di funzionamento

— Utilizzando i sistemi di azionamento con motori
monofase di parecchio sotto il carico nominale, &
possibile che si riscaldino di piu. Cid pud provo-
care una riduzione dei cicli di funzionamento.

Per un ampliamento della gamma di applicazione
sono disponibili modelli speciali.

4.3 Limiti del campo applicativo

Per 'uso del motoriduttore valgono le seguenti con-

dizioni:

— Non sottoporre il motoriduttore a momenti di
coppia superiori alla coppia massima T

Non utilizzare mai il motoriduttore con variazioni
di tensione e variazioni di frequenza non
ammesse

— Non utilizzare il motoriduttore per attivare parti
che si trovano direttamente nel campo di perma-
nenza di persone (raggio di presa). Rispettare le
distanze di sicurezza previste dalla norma
ISO 13857.

— Non esporre il motoriduttore direttamente all’irri-
gazione a pioggia.

Non utilizzare il motoriduttore per attivare
impianti di aspirazione del fumo o di calore
secondo la norma DIN 18232 oppure

DIN EN 12101.

— Non utilizzare il motoriduttore per attivare porte e
portoni che si aprono e chiudono automatica-
mente.

— Non utilizzare in ambienti soggetti al pericolo di

esplosione a meno che non siano esplicitamente

previsti allo scopo.

E vietato eseguire una qualunque modifica costrut-
tiva al motoriduttore. In caso di operazioni inappro-
priate, la casa costruttrice ricusa ogni
responsabilita.

4.4 Uso inappropriato

Si avvisa espressamente di evitare le seguenti pos-

sibilita di uso inappropriato:

— Non utilizzare il motoriduttore al di sopra dei dati
di coppia e velocita indicati sulla targhetta

— Non utilizzare il motoriduttore senza ulteriori
misure di protezione per il trasporto di persone,
per il sollevamento di portoni o per I'azionamento
di porte ecc.

— Non utilizzare il motoriduttore senza ulteriori
dispositivi di protezione eventualmente neces-
sari nel sistema completo (ad es. salvamotore)
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5 Montaggio

Il montaggio pud essere eseguito soltanto da perso-

nale qualificato.

Sono richiesti i seguenti utensili e strumenti sussi-

diari:

— Adattatore esagonale compreso nel volume di
fornitura

— Chiave a brugola fornita in dotazione (solo per
motoriduttori con interruttore di fine corsa
END 20)

— Chiave a bussola o a forcella

— Avvitatore (e non trapano a percussione!)

5.1 Trasporto

Il motoriduttore e I'accessorio sono state imballati in
fabbrica in base al tipo di trasporto concordato. Tra-
sportare il motoriduttore soltanto nel proprio imbal-

laggio originale.

In caso di trasporto manuale, tenere presente le
forze umane ragionevolmente disponibili per solle-
vamento e trasporto. Evitare urti e scossoni. Pre-
stare particolare attenzione a possibili danni
all'imballaggio, al motoriduttore e agli accessori.

Sollevare il motoriduttore solo con un apparecchio
di sollevamento. |l motoriduttore pud essere imbra-
cato con cinghie e cinture sugli alberi di uscita o
eventualmente per i golfari di imbracatura.

Pericolo di incidenti mortali connesso con la
caduta di oggetti!

Attraverso la caduta di oggetti sussiste un pericolo
per le persone.

» Assicurare la zona pericolosa tramite nastri di
delimitazione.

» Utilizzare un ponte elevatore oppure ancorare
in modo sicuro il motoriduttore all’albero con-
dotto utilizzando nastri di sollevamento adatti
con il dispositivo di sollevamento.

5.2 Montaggio del motore

Pericolo di schiacciamento a causa dell'avvia-

mento automatico.

Pericolo a causa di scossa elettrica per danneg-

giamento/strappo dei cavi.

» Prima di tutti i lavori sull'impianto, togliere la
tensione dal motoriduttore e metterla in sicu-
rezza in modo da impedirne la riaccensione.

» Assicurarsi che i cavi accessibili siano montati
con scarico della trazione.

AVVISO:

Danni materiali dovuti a distribuzione irregolare
della coppial

Le frizioni possono subire danni seri quando si
supera la coppia massima.

» | fissaggi dei motoriduttori, dei motori e degli
elementi di collegamento sono esposti ad ele-
vate forze di coppia. Posizionare i punti di mon-
taggio tenendo assolutamente conto di queste
forze ad azione dinamica.

» Per raggiungere un carico uniforme delle fri-
zioni posizionare il motoriduttore nel centro
dell'albero condotto.

» Durante il dimensionamento di componenti sot-
toposti a sollecitazioni ricordare che sul lato di
uscita puod agire per breve tempo una coppia
varie volte superiore a quella indicata.

» Assicurare una sufficiente accessibilita del
vano dell'interruttore di fine corsa.
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5.2.1 Montaggio alla base

» Montare il motoriduttore sulle basi della carcassa
con 4 vitiM10 e 4 dadi di sicurezza sulla mensola
senza stringere. Resistenza minima delle viti 8.8.

Danni materiali!

L'albero condotto potrebbe rompersi a causa di

differenze di allineamento rispetto al tubo di uscita.

» L’albero condotto ed il tubo di uscita devono
essere allineati

» Allineare l'albero condotto e il tubo di uscita
mettendo degli spessori di compensazione alla
base della carcassa.

» In caso di errori di allineamento impossibile da
compensare, utilizzare un giunto di compensa-
zione.

» Avvitare bene il motoriduttore utilizzando le 4 viti,
momento di coppia 50 Nm (8.8).

In caso di montaggio con vite per legno oppure tas-
selli, rilevare rispettivamente le viti ed i momenti di
coppia.

5.2.2 Montaggio laterale

E possibile utilizzare le viti o le viti delle basi fornite
a corredo se sono conformi alla profondita di avvita-
mento nella tabella.

» Tenendo presente la profondita di avvitamento,
montare il motoriduttore mediante 4 viti avvitan-
dole senza stringerle nelle forature di fissaggio
della mensola. Resistenza minima delle viti 8.8.

Tipo Grandezza |Profondita di
delle viti avvitamento nel
motoriduttore
min/max
EWA 50/ M10 10/12 mm
EWA 52

Danni materiali!

L'albero condotto potrebbe rompersi a causa di

differenze di allineamento rispetto al tubo di uscita.

» L’albero condotto ed il tubo di uscita devono
essere allineati

» In caso di errori di allineamento impossibile da
compensare, utilizzare un giunto di compensa-
zione.

» Avvitare bene il motoriduttore utilizzando le 4 viti,
coppia di serraggio 50 Nm (M 10).

5.3 Montaggio dello sfiato del
riduttore

Lo sfiato del riduttore & necessario per impedire la
formazione di sovrappressione o depressione nella
scatola della trasmissione.

90000.0002.6913/2022.11
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» Per assicurare la funzione di sfiato del riduttore,
aprire la vite M6 di 2 giri come mostrato nelle
figure in relazione alle posizioni di montaggio.

>

Montare i due componenti della frizione
sull'albero condotto ed il tubo di uscita utiliz-
zando le viti fornite a corredo (momento di cop-
pia 40 Nm) ed assicurarle p. es. in caso di alberi
a profilo esagonale (We66) oppure alberi cilin-
drici (We19) utilizzando I'anello di sicurezza for-
nito a corredo. Accertarsi che le frizioni non
abbiano un movimento assiale che le farebbe
scivolare dall’albero.

Ruotare i componenti della frizione fino a far cor-
rispondere i denti reciprocamente.

Applicare la catena doppia sui denti dei compo-
nenti della frizione in modo tale che le estremita
della catena arrivino a trovarsi nella parte supe-
riore.

Montare la catena operando come dalle
seguenti illustrazioni.

* Abilitazione solo su richiesta.

5.4 Montaggio della frizione

5.4.1 Montaggio dell’innesto a catena KKS

Lock fornisce frizioni della catena previste per la
compensazione di piccoli errori di allineamento per
1°e 6°. Non € permesso combinare insieme i diversi
tipi.
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5.4.2 Montaggio della frizione a boccola

BKS

Lock fornisce frizioni a boccola per la trasmissione
di momenti di coppia di azionamenti elettrici e
manuali senza compensazione angolare.

» Montare la frizione a boccola sull’albero con-
dotto del motoriduttore ed il tubo di uscita utiliz-
zando le viti fornite a corredo (momento di
coppia 40 Nm) ed assicurarle p. es. in caso di
alberi a profilo esagonale (We66) utilizzando
I'anello di sicurezza fornito a corredo. Accertarsi
che le frizioni non abbiano un movimento assiale
che le farebbe scivolare dall’albero.

5.5 Per motoriduttori con interruttore
di fine corsa END 20: regolazione
dell'interruttore di fine corsa

Dopo una registrazione eseguita correttamente,
l'interruttore fine corsa disinserisce automatica-
mente due posizioni predefinite di fine corsa del
movimento di rotazione del motoriduttore.

E Consultando il sito www.lockdrives.com &
possibile seguire in internet un’animazione
relativa alla registrazione dell'interruttore fine
corsa.

Danni materiali!

Non utilizzare il motoriduttore per impostare le
posizioni di fine corsa.

» Portare I'elemento mosso (ad es. elemento del
tetto) nella posizione desiderata esclusiva-
mente con un trapano avvitatore e impostare
quindi la posizione di fine corsa.

L'interruttore di fine corsa END20.20 o END20.40
installato copre un intervallo di commutazione di
0-580 giri dell'albero condotto. L'interruttore di fine
corsa END20.40 si differenzia dall'interruttore difine
corsa END20.20 per via degli interruttori supple-
mentari.

Le seguenti funzioni di commutazione sono prede-
terminate:
— Llinterruttore «HI» disattiva il senso di rotazione

«|»

— L'interruttore «HII» disattiva il senso di rotazione

«|l»
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» Smontare il coperchio degli interruttori di fine
corsa.

» Collegare all'estremita albero motore un trapano
avvitatore con I'adattatore (6 mm esagonale) del
coperchio del vano dell'interruttore di fine corsa.

Danni materiali a causa dell'umidita e delle impuri-
ta.

Quando si interrompono gli interventi di messa in
servizio/completamento dell'impianto possono
verificarsi contaminazioni!

» Proteggere I'area di installazione dall'umidita e
dalla polvere utilizzando coperture adeguate.

» |l potenziometro del trasmettitore di posizione
puod essere smontato provvisoriamente se

» Girare con il trapano avvitatore nel senso di rota-

go:lls:ts?rdﬁtgrbfgr:e : or:erazmne diregistrazione zione «|» (vedere la freccia del senso di rota-
© _' € u‘ orefine co sa. ) o . zione vicino all'albero condotto) fino alla
» Assicurarsi che le 6 viti degli anelli di regolazione posizione finale.

siano allentate e che i rulli dell’interruttore di fine
corsa si trovino in posizione negli incavi degli
anelli di regolazione. | rulli dell'interruttore di fine

corsa non possono essere inclinati. Le 6 viti Danni materiali!
devono essere su una stessa linea. Cio corri-

sponde allo stato al momento della consegna,
vedere anche l'illustrazione che segue.

Pericolo di arrecare danni al motoriduttore utiliz-
zando un avvitatore a velocita troppo alte o utiliz-
zando un avvitatore a percussione.

» Lavorare con trapani avvitatori e adattatori a
basso numero di giri, max. 1400 min’!, e awvici-
narsi lentamente alle posizioni di fine corsa.

» Non utilizzare mai un avvitatore a percussione!

» Rimuovere l'etichetta di avvertenza incollata
sull'interruttore di fine corsa e non lasciarla nel
vano dell'interruttore di fine corsa.
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» Serrare i 3 pernifilettati negli anelli di bloccaggio
dell'interruttore di fine corsa «HI» usando una
chiave dinamometrica e applicando una coppia
di serraggio di 0,15 Nm. Una chiave dinamome-
trica idonea & disponibile da Lock come acces-
sorio opzionale.

In alternativa, & possibile utilizzare allo scopo la
chiave a brugola da 1,5 mm in dotazione. A tal
fine, avvitare i perni filettati fino a percepire una
leggera resistenza quando i perni filettati pog-
giano contro le ruote di plastica. Quindi, conti-
nuare ad avvitare i perni filettati per altri 3 0 4 giri.
Questa alternativa corrisponde approssimativa-
mente alla procedura ideale con la chiave dina-
mometrica. Una coppia di serraggio diversa pud
causare malfunzionamenti o danneggiare l'inter-
ruttore di fine corsa.

» Ruotare il motoriduttore all'altra posizione finale
come descritto in precedenza «lI» (vedere frec-
cia del verso di rotazione accanto all'albero con-
dotto).

» Avvitare forte le 3 viti degli anelli di regolazione
dell'interruttore fine corsa «HII» come descritto
in precedenza.

s ms s - UH - RSSEsg
mmainini sfsistaaa
alalalalalalalalatatata
2N 9 8 76 5 4 3 2 1

Umidita nel vano per interruttore di fine corsa!

Un interruttore fine corsa puo essere rovinato dalla
corrosione. Superando le posizioni di fine corsa vi
¢ il pericolo che parti della ventilazione (ad es.
vetro della finestra) scoppiano e cadono. Pericolo
di incidenti per le persone che si trovano nelle vici-
nanze.

» Assicurarsi sempre che il vano per interruttore
di fine corsa sia asciutto e, event., asciugarlo.

» Rimontare il coperchio del vano dell'interruttore
di fine corsa con le 4 viti e le 4 rondelle.

In caso di modelli con interruttori ausiliari END20.40,
con la registrazione degli interruttori fine corsa «HI»
e «HII» si registrano automaticamente anche gli
interruttori ausiliari «SI» e «SII».

Come trasmettitore di posizione & possibile utiliz-
zare il PAR 06 o il PAR 10 (vedere paragrafida 5.5.1
a 5.5.4, pagine da 226 a 229).
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5.5.1 Montaggio del trasmettitore di posi-

zione PAR 06

Con il trasmettitore di posizione si trasmette la posi-
zione del motoriduttore al controllo.

In fase di ordine, il trasmettitore di posizione & gia
montato difabbrica. Perlaregistrazione, si prega di
continuare a leggere al paragrafo 5.5.2, pagina 227.
In caso di un potenziamento dell’attrezzatura, pro-
cedere come segue:

Prima del montaggio del trasmettitore di
posizione deve essere eseguita la registra-
zione dell'interruttore fine corsa, vedere
paragrafo 5.5, pagina 223.

Una volta montato il segnalatore di posi-
zione, non & piu possibile registrare l'interrut-
tore di fine corsa. Per operazioni di
registrazione si deve smontare di nuovo il
segnalatore di posizione.

» A seconda dei giri richiesti dell'albero condotto,
selezionare il potenziometro e la ruota dentata
conformemente alla seguente tabella. Le indica-
zioni contenute nella tabella sono valori massimi,
I'effettiva quantita di giri deve essere sempre
minore. La massima precisione puo essere rag-
giunta quando il numero di giri corrisponde per lo
piu al valore della colonna 1 della tabella
seguente.

Il trasmettitore di posizione standard PAR 06 copre
un intervallo di commutazione di 0-85,4 giri
dell'albero condotto.

» Smontare il coperchio del vano dell'interruttore di
fine corsa, vedere paragrafo 5.5, pagina 223.

» Montare la ruota pignone con l'asse e la vite nella
lamiera dell'interruttore di fine corsa, coppia di
serraggio 10 Nm. Bloccare I'asse tenendolo
fermo con la chiave a brugola fornita in dota-
zione. La ruota dentata deve far presa nella den-
tatura della piccola ruota dentata nell'interruttore
di fine corsa.

Max. giri Quantita di
dell’albero con- |Potenziome- |denti della
dotto tro ruota dentata
1,2 1:1 20
4,0 3:1 20
6,7 5:1 20
13,5 10:1 20
19,3 3:1 28
25,5 3:1 37
32,2 5:1 28
42,6 5:1 37
64,5 10:1 28
85,4 10:1 37

» Inserire il potenziometro nella lamiera dell'inter-
ruttore di fine corsa con la ruota dentata scelta in
base alla tabella e con dado e rosetta elastica.
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» Fissare il potenziometro con la rosetta elastica
(solo per potenziometri con filettatura in metallo)
e il dado.
(Momento di coppia 1,2 Nm)

5.5.2 Regolazione del trasmettitore di posi-

zione PAR 06

Prima del montaggio del trasmettitore di
posizione deve essere eseguita la registra-
zione dell'interruttore fine corsa, vedere
paragrafo 5.5, pagina 223.

Una volta montato il segnalatore di posi-
zione, non & pill possibile registrare l'interrut-
tore di fine corsa. Per operazioni di
registrazione si deve smontare di nuovo il
segnalatore di posizione.

» Spostare la ruota dentata in modo tale che i denti
non siano nella zona di presa. Avvitare legger-
mente le due viti M3 nella ruota dentata.

» Far traslare il motoriduttore nel senso di rota-
zione «|» (vedere freccia del verso di rotazione
accanto all'albero condotto) fino alla posizione
finale. Osservare la ruota intermedia.

» Utilizzando la ruota dentata fissata, ruotare il
potenziometro in direzione inversa a quella
della ruota intermedia Z54 fino a poco prima
della posizione finale.

Z=37

S\

Danni materiali!

In caso di superamento della quantita massima di
giri si provoca la distruzione del potenziometro che
deve quindi essere sostituito.

» Osservare quindi la quantita massima di giri
dell'albero motore del potenziometro disponi-
bile. Se necessario, ordinare un altro potenzio-
metro.
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» Allentare di nuovo le viti M3 nella ruota dentata.
Spostare la ruota dentata sull’albero del poten-
ziometro in modo tale che i denti dello stesso fac-
ciano presa nella ruota dentata. Al termine
dell’'operazione, stringere bene le viti M3,
momento di coppia 0,5 Nm.

Z=37

o\

Z=28

o\

Z=20 |

o\ 0

5.5.3 Montaggio del trasmettitore di posi-

zione PAR 10

Con il trasmettitore di posizione si trasmette la posi-
zione del motoriduttore al controllo.

In fase di ordine, il trasmettitore di posizione € gia
montato difabbrica. Per la registrazione, si prega di
continuare a leggere al paragrafo 5.5.4, pagina 229.
In caso di un potenziamento dell’attrezzatura, pro-
cedere come segue:

Prima del montaggio del trasmettitore di
posizione deve essere eseguita la registra-
zione dell'interruttore fine corsa, vedere
paragrafo 5.5, pagina 223.

Una volta montato il segnalatore di posi-
zione, non e piu possibile registrare l'interrut-
tore di fine corsa. Per operazioni di
registrazione si deve smontare di nuovo il
segnalatore di posizione.

Il trasmettitore di posizione standard PAR 10 copre
un intervallo di commutazione di 0—190 giri
dell'albero condotto.

» Smontare il coperchio del vano dell'interruttore di
fine corsa, vedere paragrafo 5.5, pagina 223.

» Montare il trasmettitore di posizione nellalamiera
dell'interruttore di fine corsa nell'apposita scana-
latura, coppia di serraggio 10 Nm. La ruota den-
tata deve far presa nella dentatura
dell'interruttore di fine corsa.
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» Serrare il dado con una chiave a forcella » Tenere premuto il pulsante del punto iniziale

(misura 14). (rosso) (LED rosso lampeggiante) fino a quando
il LED diventa rosso fisso. Il valore iniziale viene
confermato e l'uscita di segnale viene impostata
a0V (laluce del LED rosso rimane fissa fino alla
fine della procedura di regolazione.)

» Portare il motoriduttore in posizione finale.

» Tenere premuto il pulsante del punto finale

5.5.4 Regolazione del trasmettitore di (verde) (LED verde lampeggiante) fino a quando
posizione PAR 10 il LED diventa verde fisso. Il valore finale viene

confermato e l'uscita di segnale viene impostata

a5V oa10V asecondadella versione. La luce

del LED verde rimane ancora fissa per

5 secondi.

» Rilevare il senso di rotazione del motoriduttore.

» Spostare l'interruttore del senso di rotazione per
il senso di rotazione «|» sulla posizione «CW/I».

PAR 10

» Se silavora prima nel senso di rotazione «Il»,
spingere l'interruttore sulla posizione «CCW/I1».
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» In caso di errata regolazione del senso di rota-
zione, i LED rosso e verde lampeggiano alter-
nati. Ripetere quindi la regolazione
dell'interruttore del senso dirotazione. IILED non
da alcun segnale in caso di senso di rotazione
corretto.

PAR 10

Se necessario, & possibile ripristinare la regolazione
di base del trasmettitore di posizione:

» Atal fine, premere contemporaneamente i pul-
santi del punto iniziale e del punto finale fino a
quando laluce del LED é fissa; dopo 5 secondila
regolazione di base € confermata. Le luci di
entrambi i LED rimangono ancora fisse per
5 secondi.

5.5.5 Esecuzione del ciclo di prova

Dopo la regolazione della trasmissione di posi-
zione, eseguire un ciclo di prova del motoridut-
tore. A tal fine, controllare che il senso di
rotazione dell'albero condotto e quello del
segnale di comando corrispondano.

» Verificare la corretta regolazione e il funziona-
mento della trasmissione di posizione utiliz-
zando un voltmetro.

Umidita nel vano per interruttore di fine corsa!

Un interruttore fine corsa puo essere rovinato dalla
corrosione. Superando le posizioni di fine corsa vi
¢ il pericolo che parti della ventilazione (ad es.
vetro della finestra) scoppiano e cadono. Pericolo
diincidenti per le persone che si trovano nelle vici-
nanze.

» Assicurarsi sempre che il vano per interruttore
di fine corsa sia asciutto e, event., asciugarlo.

» Montare il coperchio del vano dell'interruttore
fine corsa, vedere paragrafo 5.5, pagina 223.

| cavi ed i fili non devono assolutamente toc-
care le ruote dentate.

» Posareil cavo peril comandop.es.inuna
rientranza nella lamiera dell'interruttore di
fine corsa ed utilizzare connettori cavo.
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5.6 Per motoriduttori con unita di controllo LSC 40: regolazione delle posizioni di
fine corsa e della trasmissione di posizione

5.6.1 Panoramica e dati tecnici dell'unita di controllo

L'unita di controllo & disponibile nelle seguenti L'unita di controllo € precablata con il motoriduttore
varianti: per la tensione di carico in corrente alternata.

Variante AC L'unita di controllo copre un intervallo di commuta-
Variante DC zione di circa + 37.500 giri dell'albero condotto.

XXX =

V41V V44 Vi Vi Vi Vi
PR e

5000550000590 o

EEEEEEE8EEEEE[] | Uj

|

Y

VY4 VAV VALY
OO

mQd| sfs
(@)

10

— 1

Uhnita di controllo LSC 40 DC (piastra di chiusura blu)

|

1 Morsetto a 8 poli (lunghezza di spelatura 8,5— 7 Tasto «S»

9,5 mm, sezione 0,2— 1,5 mm?2) 8 Interruttore «INV»
2 LED «HII» 9 Interruttore «FCT» (senza funzione)
3 Tasto «HII» 10 Morsetto a 13 poli (lunghezza di spelatura
4 LED «HI» 9 - 10 mm, sezione 0,5- 1,5 mm?)’
5 Tasto «HI»
6 LED «S»

Non & consentito I'utilizzo di capicorda.
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LSC 40 AC:
Tensione di alimentazione 120 V-240 V AC,
50 Hz + 60 Hz,
(corrente max. 10 A)
Categoria di utilizzo AC15,10A
Assorbimento di corrente 50 mA

Dati secondo la Direttiva bassa tensione

Tensione di dimensiona- 250 V
mento
Tensione impulsiva di 4 kV

dimensionamento
Categoria di sovratensione 3

Categoria di lordura 2

Gruppo d'isolamento 2 (senza vernice)

LSC 40 DC:

Tensione di alimentazione 15V-28V DC
(corrente max. 0,7 A)

Assorbimento di corrente 50 mA

5.6.2 Regolazione del ripristino e delle posi-

zioni finali

Pericolo di morte a causa delle impurita.

» Proteggere l'area d'installazione da umidita e
polvere utilizzando ripari idonei durante il mon-
taggio, la messa in funzione e quando & neces-
sario interrompere la messa in funzione.
Assicurarsi che I'area d'installazione sia
asciutta.

» Smontare il coperchio dell'interruttore di fine
corsa.

» Per verificare lo stato dell'unita di controllo, pre-
mere il tasto «S».
Non appena la tensione ausiliaria & presente
sull'unita di controllo, lo stato viene indicato in
modo permanente.

Alla consegna, I'unita di controllo presenta posizioni
finali gia impostate; per prima cosa, & necessario
ripristinare queste posizioni.

» Perripristinare le posizioni finali, tenere premuti i
tasti «HI» e «HII». Inoltre, tenere premuto il tasto
«S» fino aquando i LED «HI» e LED «HII» sono
rosso fisso.

» Perregolare le posizioni finali, collegare un tra-
pano un trapano con l'adattatore (6 mm esago-
nale) all'estremita dell'albero motore del
coperchio del vano dell'interruttore di fine corsa.
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Tutte le unita di controllo sono dotate di un interrut-
AVVISO: tore supplementare per il disinserimento di fine
corsa. Tramite la regolazione delle posizioni finali

Danni materiali! «HI» e «HII» vengono regolati automaticamente
Pericolo di arrecare danni al motoriduttore utiliz- anche gli interruttori supplementari «SI» e «SII» con
zando un avvitatore a velocita troppo alte o utiliz- un disinserimento ritardato definito.

zando un avvitatore a percussione.

5.6.3 Ripristino per correzione della regola-

» Lavorare con trapani e adattatori a basso R
zione

numero di giri, max. 1400 min’!, e avvicinarsi
lentamente alle posizioni finali.

Non utilizzare mai un avvitatore a percussione!

Girare con il trapano nel senso di rotazione «I»
fino a raggiungere la posizione finale desiderata
(vedere la freccia del senso di rotazione vicino
all'albero condotto).

Una volta raggiunta la posizione finale deside-
rata, memorizzare la posizione finale «HI». A tal
fine, tenere premuto il tasto «S» e premere con-
temporaneamente il tasto «HI» fino a quando la
luce del LED «HI» passa da rossa a verde.

Dopo aver regolato la posizione finale «HI»,
girare il motoriduttore nell'altra posizione finale
«ll», come precedentemente descritto (vedere la
freccia del senso di rotazione vicino all'albero
condotto).

Una volta raggiunta la posizione finale deside-
rata, memorizzare la posizione finale «HI». A tal
fine, tenere premuto il tasto «S» e premere con-
temporaneamente il tasto «HI» fino a quando la
luce del LED «HI» passa da rossa a verde.
Controllare infine che le posizioni finali siano
regolate. Atal fine, premere il tasto «S»: tuttie tre
i LED (LED «HI»/LED «HII»/LED «S») devono
essere verde fisso. In caso contrario, ripetere la
regolazione delle posizioni finali, come prece-
dentemente descritto.

Pericolo di morte a causa dell'umidita.

» Assicurarsi che il vano per interruttore fine
corsa sia asciutto.

» Rimontare il coperchio del vano dell'interruttore

di fine corsa con le 4 viti e le 4 rondelle.

» Se sidesidera correggere la regolazione di una
singola posizione finale, raggiungere la nuova
posizione finale desiderata come descritto nel
capitolo 5.6.2, pagina 232.

» Impostare nuovamente la posizione finale
tenendo premuto il tasto «S» e premendo inoltre
il tasto corrispondente alla posizione finale (tasto
«HI» o tasto «HII»). Se il LED «HI» o/il
LED «HII» passano da verdi a rossi, per poi tor-
nare verdi, la nuova posizione finale € memoriz-
zata.

5.6.4 Regolazione delle posizioni di fine
corsa a batteria scarica o con tempe-
ratura inferiore a-5 °C

Tensione elettrica pericolosa. Morte o gravi lesioni
in caso di contatto con i collegamenti.

» Laregolazione dell'unita di controllo pud
essere svolta solo da personale qualificato.

» Scollegare il motoriduttore dall'energia e met-
terlo in sicurezza per evitarne la riaccensione.

» Controllare I'assenza di energia sul motoridut-
tore.

» Applicare una tensione ausiliaria di 24 V DC sui
morsetti «+» e su «—» (vedere capitolo 5.6.1,
pagina 231, pos. (1)).

» Mettere in sicurezza |'unita di controllo secondo
le norme vigenti.

» Regolare la posizione finale come descritto nel
capitolo 5.6.2, pagina 232.

» Togliere la tensione ausiliaria.
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5.6.5 Regolazione della trasmissione di

posizione

Si distinguono le seguenti due opzioni per la tra-
smissione di posizione:

— LPR 02 (segnale analogico: 0-10 V, 4-20 mA)
— LPR 04 (segnale analogico: 0-10 V, 4-20 mA,
segnale digitale: traccia A/B incrementale -

livello 12V)

Se é attivata la trasmissione di posizione LPR 02 o

LPR 04, i segnali di uscita

0-10 V e 4-20 mA si configurano automaticamente

fra le posizioni finali «HI» e «HII».

Il segnale di posizione digitale emette 2458 incre-

menti per ogni giro dell'albero condotto.

» Seisegnali di uscita «4-20 mA» 0 «0-10 V»
devono essere invertiti, mettere il motoriduttore
in uno stato privo di energia e metterlo in sicu-
rezza per evitarne la riaccensione.

» Controllare I'assenza di energia sul motoridut-
tore.

» Invertire la posizione dell'interruttore INV.

» Eseguire un ciclo di prova del motoriduttore
come descritto nel paragrafo 5.5.5, pagina 230.

6 Collegamento elettrico e
messa in esercizio

L'allacciamento di rete e la messa in servizio pos-
sono essere eseguiti soltanto da personale qualifi-
cato dopo che ¢ stato eseguito il montaggio del
motoriduttore.

Danni materiali!

Gli scarichi della trazione proteggono i cavi elettrici
flessibili evitando che si strappino.

» Assicurarsi che tutti i cavi accessibili siano
montati con scarico della trazione.

6.1 Installazione conforme alla nor-
mativa EMC dei motori elettrici di
trasmissione Lock

6.1.1 Panoramica

Per l'installazione conforme alla normativa EMC si
applica quanto previsto dalla serie di norme DIN
VDE 0100.

Secondo lanorma DIN VDE 0100-410 & necessaria
la presenza di una separazione fisica fra i circuiti
elettrici SELV e i circuiti elettrici a 400/230 V nonché
gli altri circuiti elettrici in bassa tensione, ad es.
mediante divisori nella canalina.
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6.1.2

Separazione fisica con divisori

Bassis-
sima ten- |Bassa
sione ten-
(SELV) |sione
LSC 40 |Linea di alimenta-
DC zione (interruttore X
di fine corsa)
Linea di segnale X
(LPR)
LSC 40 |Linea di alimenta-
AC zione (interruttore X
di fine corsa)
Linea di segnale X
(LPR)
END 20 |Linea di alimenta- X X
zione (interruttore
di fine corsa)
Linea di segnale X
(PAR)
Motore |Linea motore tri-
elet- fase
trico di X
aziona-
mento

A

i

-

Versione a norma DIN EN 50174-2

Tipo di installazione

Distanza A con
divisorio in
acciaio

Intervallo di tensione delle linee di segnale LSC e

alimentazione

» Assicurarsi che il cablaggio protettivo sia ade-
guato su tutti i contattori (bassa e bassissima
tensione).

cavi di alimentazione da rete
elettrica non schermati e
cavi di trasmissione dati non
schermati

50 mm

cavi di alimentazione da rete
elettrica non schermati e
cavi di trasmissione dati
schermati

5mm

cavi di alimentazione da rete
elettrica schermati e

cavi di trasmissione dati non
schermati

2mm

cavi di alimentazione da rete
elettrica schermati e

cavi di trasmissione dati
schermati

0mm

Distanza divisorio
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6.1.3 Versione senza separazione fisica

Se la separazione fisica fra circuiti elettrici SELV e
circuiti elettrici in bassissima tensione non é realiz-
zabile, adottare le seguenti misure:

— Utilizzo di cavi schermati che, in aggiunta all'iso-
lamento base, sono avvolti da un'ulteriore guaina
in materiale isolante o da una schermatura
metallica con messa a terra

— Utilizzo di una schermatura bilaterale del cavo

— Utilizzo di collegamenti a vite per cavi conformi
alla normativa EMC con:

— DimensioniM20x1,50M16x 1,5
— Minimo IP 55
— Almeno autoestinguente

Avviso: € possibile trovare idonei collegamenti a
vite per cavi presso tutti i piu comuni costruttori di
collegamenti a vite per cavi. E possibile acquistarli
su richiesta anche tramite la ditta Lock.

Ad esempio € idoneo
SKINTOP® MS-HF-M SC di Lappkabel

Esempio: collegamento a vite per cavi EMC

6.1.4 Ulteriori indicazioni

Rispettare le seguenti ulteriori indicazioni per
posare i caviin modo conforme alla normativa EMC:

— Posare i conduttori di andata e ritorno sempre
insieme.

— Evitare la formazione di spire di riserva su tutti i
cavi di collegamento.

— Posare le linee sensibili alle interferenze preferi-
bilmente negli angoli di una canalina metallica o
di un profilo angolare. In questo modo si ridu-
cono le emissioni della linea.

— Posare le linee il piu vicino possibile alla com-
pensazione del potenziale di riferimento, ad
esempio alla piastra di montaggio, alla canalina
in lamiera o alla mensola messa a terra della
macchina.

— Se possibile, incrociare le linee solo ad angolo
retto.

— Una singola linea non schermata o non filtrata
pud rendere inefficaci tutte le altre misure.

— Gli elementi soppressori del comando possono
contribuire a risolvere le interferenze residue.

Le misure qui descritte sono conformi allo stato
dell'arte per la riduzione delle interferenze tecniche
EMC. Tuttavia, in alcuni casi possono verificarsi
ulteriori interferenze, dovute a fattori tecnici EMC
non prevedibili, nonostante I'attuazione di tutte le
misure qui applicate. Questi casi devono essere
considerati singolarmente sul posto.

6.2 Motoriduttori con motori a cor-
rente alternata trifase

E Nei motoriduttori con allacciamento alla rete
elettrica trifase gli interruttori di fine corsa
«HI» e «HII» e gli interruttori supplementari
opzionali «SI» e «SII» sono collegati all'unita
di comando. Il disinserimento di finecorsa
deve essere garantito dall'unita di comando.
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Per motoriduttori con interruttore di
fine corsa END 20: collegamento degli
interruttori di fine corsa

Umidita nel vano per interruttore di fine corsal

Possibilita di causare scosse elettriche, malfunzio-
namenti o guasti dell'interruttore di fine corsa.

6.2.1

» Prima di iniziare qualsiasi lavoro, assicurarsi
che il vano per interruttore fine corsa sia
asciutto.

» Osservare il massimo potere di apertura degli
interruttori in caso di sezione trasversale del con-

» Far passare il cavo di collegamento (diametro
cavo 6-12 mm) attraverso il collegamento a vite
per cavi M20x1,5.

duttore 0,75 mm?2. » Collegare i cavi alla barra di collegamento come
Esercizio degli interruttori fine corsa con due segue:
opzioni: Volume standard di fornitura con END20.20:
— bassa tensione: - collegamento interruttore «HI»:
Interruttore principale interruttore standard morsetti 1 e 2.
250VAC,6A; — collegamento interruttore «HII»:
Interruttore ausiliario 230 VAC, 6 A morsetti 7 e 8.
oppure con )
— minitensione < 30 VDC, corrente = 20 mA fino a Opzionale con END20.40:
max. 100 mA — collegamento interruttore «SI»: morsetti4 e 5.
— collegamento interruttore «SII»:
morsetti 10 e 11.
AVVISO:
HIl HI
Danni materiali! I I I
In caso di esercizio con diverse tensioni e ampe- - Hi Hl
raggi, l'interruttore fine corsa non funziona piu affi- v O|0[O[O[0|0
dabilmente.
» , _ END20.20 ellejie] elleie
» Una volta utilizzato un interruttore fine corsa olef7]ala]
con bassa tensione (p.es. 230 V AC) non utiliz-
zarlo piu con minitensione (24 V DC)! - " - "
» Osservare il campo ammesso degli amperaggi L | ;‘ | ;‘ | ;‘ | ;‘
per bassissima tensione di almeno 20 mA fino - SI HI 51 i
a massimo 100 mA. M (o](e](e] e](e](e](e](e](e](e](e]le]
. . o END20.40 olo|olo|olololololololo
» Smontare il coperchio dell'interruttore di fine ol lrolelsl7lslslalslals
corsa.
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» Collegare il conduttore di protezione all'attacco
PE (M4, coppia di serraggio 2 Nm). Qualora il
costruttore del comando abbia prescritto una
linea schermata, & possibile posare la scherma-
tura sul conduttore PE.

<

E DIN
507089 @M
4,3 A2 |
)
5
DIN 6798 AB
4,3 A4

&

» Utilizzando «SI» e «SII» collegarli su un circuito
di sicurezza separato con funzione di disinseri-
mento d’emergenza (p. es. contattatore sepa-
rato).

sl i,

N 11 10 5 4
’|’ L1

. L2

) L3

E | cavi ed i fili non devono assolutamente toc-
care le ruote dentate.

» Posareil cavo perilcomando p.es.inuna
rientranza nella lamiera dell'interruttore di
fine corsa ed utilizzare connettori cavo.

» Stringere bene il collegamento a vite per cavi.

» Montare di nuovo il coperchio del vano dell'inter-
ruttore difine corsa utilizzando le 4 viti e rondelle,
quindi serrare le viti con una coppia di serraggio
di2,5Nm.

Cavo bloccato!

Un cavo bloccato puo creare disturbi durante
I'esercizio.

» Evitare che un cavo possa restare incastrato.

» Prestare particolare attenzione alla tenuta
ermetica.

Umidita nel vano per interruttore di fine corsa!

Un interruttore fine corsa puo essere rovinato dalla
corrosione. Superando le posizioni di fine corsa vi
e il pericolo che parti della ventilazione (ad es.
vetro della finestra) scoppiano e cadono. Pericolo
di incidenti per le persone che si trovano nelle vici-
nanze.

» Assicurarsi sempre che il vano per interruttore
di fine corsa sia asciutto e, event., asciugarlo.

Per motoriduttori con interruttore di
fine corsa END 20: collegamento del
trasmettitore di posizione (opzione)

6.2.2

Posare il cavo di collegamento del potenziometro
come funzione minitensione, separato oppure debi-
tamente schermato da altre linee circa la tollerabilita
elettromagnetica.

» Qualora il trasmettitore di posizione non dovesse
essere montato gia di fabbrica, avvitare un colle-
gamento a vite per cavi, misura M16x1,5, nella
carcassa. Infilare il cavo di collegamento (diame-
tro cavo 4-10 mm) ed ermetizzare.
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Esempio: PAR 06

» Operando secondo il seguente schema di colle-
gamento, collegare il cavo di collegamento con i
morsetti 21, 22, 23 del potenziometro.

A tal fine & possibile staccare il connettore del
potenziometro.

212223 =
w0
Al — 1 [ots
TUO H 3 e
L I !
CwW
<4mm
23—/ \MN\N—21

E | cavi ed i fili non devono assolutamente toc-
care le ruote dentate.
» Posareil cavo perilcomandop.es.inuna
rientranza nella lamiera dell'interruttore di
fine corsa ed utilizzare connettori cavo.

6.2.3 Per motoriduttori con unita di con-

trollo LSC 40: collegamento dell'unita
di controllo

>

>
>

Tensione elettrica pericolosa. Morte o gravi lesioni
in caso di contatto con i collegamenti o in caso di
cablaggio errato.

Aprire il coperchio del vano dell'interruttore di
fine corsa solo in assenza di tensione.

Non togliere la piastra di chiusura.

Applicare la tensione solo sull'unita di controllo
montata.

Realizzare il cablaggio con protezione contro il
contatto.

Non spingere i cavi verso il basso aggirando
lateralmente la piastra. Non schiacciare i cavi.
Smontare |'unita di controllo solo in assenza di
tensione.

Scollegare il motoriduttore dall'energia e met-

terlo in sicurezza per evitarne la riaccensione.

Controllare I'assenza di energia sul motoridut-

tore.

Smontare il coperchio del vano dell'interruttore di

fine corsa, vedere paragrafo 5.6.2, pagina 232.

Far passare il cavo di collegamento nel collega-

mento a vite per cavi:

lalunghezza di spelatura deve essere 9—10 mm

e la sezione del cavo deve essere 0,5-1,5 mm?,

Non & consentito I'utilizzo di capicorda.

Collegare i cavi alla morsettiera a 13 poli (vedere

il capitolo 5.6.1, pagina 231, pos. (1)) nel modo

seguente:

— Collegamento interruttori «HI» e «SI»:
morsetti 1 e 5

— Collegamento interruttori «HII» e «SII»:
morsetti 7 e 11
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Ricordare che I'alimentazione elettrica pud essere
presente solo sugli ingressi (morsetti 1 e 7). Sulle
uscite (morsetti 5 e 11) non deve essere applicata
alcuna tensione costantemente.

Lo schema dei collegamenti si trova alla fine di
queste istruzioni, vedere a pagina 493.

» Eseguire una prova di trazione dei singoli fili a
installazione avvenuta.

AVVISO:

Il conduttore neutro «N» (per LSC 40 AC) o il con-
duttore negativo «—» (per LSC 40 DC) devono
essere sempre collegati.

AVVISO:

Danni materiali!

» Utilizzare I'unita di controllo solo con le tensioni
di esercizio in corrente alternata o corrente
continua previste. In caso contrario 'unita di
controllo pud subire danni.

AVVISO:

Danni materiali!

Un cambio troppo rapido del senso di rotazione

puo danneggiare I'unita di controllo.

» Per l'inversione del senso di rotazione la com-
mutazione deve avvenire attraverso una posi-
zione «OFF».

» Per l'inversione del senso di rotazione del
motore nel controllo si dovrebbe usare un tem-

» Serrare il collegamento a vite per cavi.

&

porizzatore per ca. 2 secondi.

» Collegare il conduttore di protezione all'attacco
PE (M4, coppia di serraggio 2 Nm). Qualora il
costruttore del comando abbia prescritto una
linea schermata, & possibile posare la scherma-
tura sul conduttore PE.

» Montare di nuovo il coperchio del vano dell'inter-
ruttore di fine corsa utilizzando le 4 viti e rondelle,
quindi serrare le viti con una coppia di serraggio
di2,5Nm.

AVVISO:

Cavo bloccato!

Un cavo bloccato pud creare disturbi durante

I'esercizio.

» Evitare che un cavo possa restare incastrato.

» Prestare particolare attenzione alla tenuta
ermetica.

» Assicurarsi che il vano per interruttore fine
corsa sia asciutto.

Per motoriduttori con unita di con-
trollo LSC 40: collegamento della tra-
smissione di posizione

6.2.4

Posare il cavo di collegamento della trasmissione di

posizione come bassissima tensione di funziona-

mento, separatamente o con schermatura EMC

dalle altre linee.

Per il collegamento alla morsettiera a 8 poli, la lun-

ghezza di spelatura deve essere 8,5- 9,5 mme la

sezione del cavo deve essere 0,2- 1,5 mmZ2. Non &

consentito |'utilizzo di capicorda.

» Scollegare il motoriduttore dall'energia e met-
terlo in sicurezza per evitarne la riaccensione.
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» Controllare I'assenza di energia sul motoridut-
tore.

» Collegare al morsetto «+» e «—» una tensione
continua di 24 V DC per alimentare le opzioni di
trasmissione della posizione.

» Collegare |'opzione desiderata per la trasmis-
sione di posizione.

Sono disponibili le seguenti possibilita di collega-
mento del trasmettitore di posizione.

4-20mA

GND
Signal 4-20mA —— 4-20mA
O-10V
INC B
INC A
+24VDC —— +

O-10V

4-20mA
Signal 0-10V —— 0-10V
GND — -
INC B
INC A
+24VDC —— +

INC A/B

4-20mA
0-10V
Signal INC B ———— INC B
Signal INC A ——— INC A
GND —— -
+24VDC — +

6.2.5 Collegamento elettrico di motore tri-

fase

AVVISO:

Tensione e frequenza della sorgente di corrente
non corrispondono ai dati riportati sulla targhetta di
costruzione del motore elettrico.

Pericolo di rovinare il motoriduttore.

» Assicurarsi che tensione e frequenza della sor-
gente di corrente corrispondano ai dati riportati
sulla targhetta di costruzione del motore elet-
trico.

E Al momento della consegna ogni motore &
dotato di cavetti di prova. Questi sono previ-
sti per il controllo del funzionamento ese-
guito in fabbrica.

» Quando si esegue il collegamento del
motore, rimuovere i cavetti di prova ed
utilizzare cavi di collegamento adatti.

» Operando secondo la norma DIN VDE 0100 &
assolutamente necessario collegare il condut-
tore di protezione al morsetto conduttore di terra
marcato del motore elettrico.

» Smontare il coperchio della morsettiera.
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AVVISO:

Danni materiali a causa dell'umidita e delle impuri-

ta.

Quando si interrompono gli interventi di messa in

servizio/completamento dellimpianto possono

verificarsi contaminazioni!

» Proteggere I'area di installazione dall'umidita e
dalla polvere utilizzando coperture adeguate.

» Far passare il cavo di collegamento nel collega-
mento a vite per cavi e rimuovere il tappo di chiu-
sura, se necessario.

» Collegare il motore elettrico secondo quanto
indicato sulla targhetta del motore e controllare i
ponticelli sulla morsettiera.

— conduttore di protezione al morsetto PE
— fase L1 al morsetto U1
— fase L2 al morsetto V1
— fase L3 al morsetto W1

W2 U2 V2

» Far girare il motoriduttore in una posizione fra
due posizioni finali usando un trapano avvitatore.

AVVISO:

Danni materiali!

Pericolo di arrecare danni al motoriduttore utiliz-

zando un avvitatore a velocita troppo alte o utiliz-

zando un avvitatore a percussione.

» Lavorare con trapani avvitatori e adattatori a
basso numero di giri, max. 1400 min'1, e awvici-
narsi lentamente alle posizioni di fine corsa.

» Non utilizzare mai un avvitatore a percussione!

» Accendendo brevemente il motore, rilevare il
senso di rotazione del motoriduttore e confron-
tarlo con la freccia indicante il senso di rotazione
che si trova accanto all’albero condotto.

Pericolo mortale superando le posizioni di fine
corsal

Superando le posizioni di fine corsa vi € il pericolo
che parti della ventilazione (ad es. vetro della fine-
stra) scoppiano e cadono. Pericolo di incidenti per
le persone che si trovano nelle vicinanze.

» |l senso dirotazione «I» deve essere attivato
con l'interruttore fine corsa «HI» e il senso di
rotazione «ll» con l'interruttore fine corsa
«HII».

» Per invertire il verso di rotazione scambiare
event. lafase L1 con lafase L2.

» Montare di nuovo il coperchio della morsettiera.

Pericolo di danni materiali dovuto all'umidita nella

cassetta terminale!

La corrosione pud mettere fuori uso il motore che

deve essere sostituito.

» Evitare che un cavo possa restare incastrato.

» Prestare particolare attenzione alla tenuta
ermetica.

» Il collegamento a vite per cavi deve possibil-
mente indicare verso il basso.

» Assicurarsi sempre che I'area d’installazione
sia asciutta e, event., asciugarla.
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Pericolo di incidenti mortali connesso a forze mec-
caniche!

Uno scambio di fasi nella rete di alimentazione
elettrica causa I'inversione del verso di rotazione
del motoriduttore. In caso di scambio di fasi gli
interruttori fine corsa perdono la propria funzione.

» Installare un apparecchio di controllo della
sequenza delle fasi a monte dell’azionamento.

6.3 Motoriduttori con motori a
corrente alternata monofase

Pericolo mortale superando le posizioni di fine
corsal

Cambiando troppo velocemente il senso di rota-
zione €& possibile che il motoriduttore continui a
funzionare nella stessa direzione e superi la posi-
zione di fine corsa.

Superando le posizioni di fine corsa vi & il pericolo
che parti della ventilazione (ad es. vetro della fine-
stra) scoppiano e cadono. Pericolo di incidenti per
le persone che si trovano nelle vicinanze.

» Per l'inversione del senso di rotazione la com-
mutazione deve avvenire attraverso una posi-
zione «OFF».

» Per l'inversione del senso di rotazione del
motore nel controllo si dovrebbe usare un tem-
porizzatore per ca. 2 secondi.

Pericolo di incidenti mortali connesso a forze mec-
caniche!

» | motoriduttori con contatto di protezione
dell'avvolgimento possono spegnersi automati-
camente in caso di surriscaldamento. Il motori-
duttore riparte direttamente dopo essersi
raffreddato. Se questo comporta dei pericoli, &
necessario mettere in sicurezza l'intero
impianto per evitarne il riavvio automatico.

In caso di connessione a rete monofase la
disattivazione del motore avviene diretta-
mente tramite gli interruttori di fine corsa
«HI» e «HII». Al momento della consegna, i
comandi supplementari opzionali «SI» e
«SII» sono ad attivazione sequenziale con
«HI» e «HII».

Per l'inversione del senso di rotazione la
commutazione deve avvenire attraverso una
posizione «OFF».

Per l'inversione del senso di rotazione del

motore nel controllo si dovrebbe usare un
temporizzatore per ca. 2 secondi.

Pericolo di rovinare il motoriduttore.

Tensione e frequenza della sorgente di corrente
non corrispondono ai dati riportati sulla targhetta di
costruzione del motore elettrico.

» Assicurarsi che tensione e frequenza della sor-
gente di corrente corrispondano ai dati riportati
sulla targhetta di costruzione del motore elet-
trico.

Al momento della consegna i motori sono dotati di
un cavo di collegamento alla rete a 4 fili.
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» Registrare il salvamotore su un valore che sia del
Per particolari opzioni di collegamento nel 5% maggiore del valore di misura. Il valore regi-
vano per interruttore di fine corsa & tempora- strato pud superare al massimo del 3% il valore
neamente disponibile un sesto trefolo conun di allacciamento del motore (protezione da
rivestimento protettivo. Questo non ha nes- sovraccarico).
suna funzione per il collegamento e lamessa
in servizio in combinazione con l'interruttore In tutti i motori monofase si trova integrata gia di fab-
di fine corsa END 20. brica una protezione termica avvolgimento che pro-
tegge il motore da surriscaldamento.

» Sistemare la linea di collegamento alla rete in
un’adatta cassetta di derivazione tenendo pre- 6.5 Messa in esercizio
sente l'identificazione dei fili e dello schema dei
collegamenti del costruttore del comando.
— Filo PE = conduttore di protezione (PE)
— Filon. 3 =conduttore neutro (COM per 240 V) Un fattore determinante per una lunga durata del
— Filo n. 1 =fase per senso di rotazione | motoriduttore € 'impiego di appositi gruppi motori
— Filon. 2 =fase per senso di rotazione Il 1Cm conformi alla norma DIN 15020.

» Registrare il comando/controllo in base a tale
gruppo motori.

» Lock consiglia l'installazione di un contaore
d’esercizio.

Gli interruttori fine corsa sono gia cablati. In
caso di necessita di modificare il cablaggio,
procedere come nel paragrafo 6.2.1,
pagina 237.

Una volta realizzato il montaggio, eseguire una
prova del funzionamento. Per eseguire questa ope-
razione procedere come segue:

In caso di collegamento di diversi motori & necessa-
rio che ogni singolo motore venga attivato tramite

interruttore o relé separato » Operando secondo le direttive vigenti, mettere in

sicurezza la zona pericolosa prima di accendere

. . . il motoriduttore.
6.4 Registrazione di salvamotore

predisposto sul luogo » Non avviare il motoriduttore in esercizio automa-

tico ma nel modo operativo ON/OFF.

» Controllare il funzionamento dellinterruttore fine
corsa cosi pure i punti di disinserimento per
entrambi i sensi di rotazione.

» Se necessario, correggere la registrazione
dellinterruttore fine corsa.

» Controllare se la posizione € corretta e il punto
d'installazione della vite di scarico, vedere
paragrafo 5.3, pagina 221 nonché il montaggio
del coperchio degli interruttori di fine corsa e il
coperchio della morsettiera.

» Verificare la corrispondenza dei sensi di rota-
zione «I» e «llI» con «Aperto»/«Chiuso».

» Registrare il salvamotore del comando predispo-
sto sul luogo mettendolo sul valore di allaccia-
mento rilevato da targhetta di fabbricazione del
motore elettrico.

» Awviare il motoriduttore nel modo operativo
ON/OFF.

» Utilizzare il motoriduttore sotto carico entro il
campo dilavoro tra i punti di disattivazione. Misu-
rare e controllare I'assorbimento di corrente del
motore durante un completo ciclo di apertura e di
chiusura.

I valori di corrente al punto di esercizio sono i ) )
disponibili sul sito www.lockdrives.com. » Montare il coperchio del vano dell'interruttore

fine corsa, vedere paragrafo 5.5, pagina 223.
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7 Esercizio

Pericolo di incidenti mortali connesso all'elettricita
e a forze meccaniche!

Tramite funzioni subordinanti come, ad esempio, il
segnale di vento o pioggia, il motoriduttore pud
essere messo in funzione anche in caso di posi-
zione «Stop».

In caso di motoriduttori con motore monofase la
protezione termica avvolgimento (controllo della
temperatura) € cablata internamente. Una volta
che sia scattato il contatto di protezione termica
avvolgimento, il motore torna ad inserirsi automati-
camente dopo che si sara di nuovo raffreddato.

» Prima di eseguire un qualunque intervento sul
motoriduttore o allimpianto, staccare 'alimen-
tazione elettrica ed assicurarla contro il pericolo
diavviamento involontario, p. es. utilizzando un
lucchetto. Cio vale anche per circuiti ausiliari
come p. es. interruttori fine corsa, scaldiglie
anticondensa o convertitori di frequenza. Non &
sufficiente commutare 'unita di comando su
<<S'[0p>>,

» Prima diiniziare gli interventi, in caso di motori
a corrente alternata monofase assicurarsi che i
condensatori si trovino nello stato di scarico.

71 Rumorosita

Il valore dello sviluppo di rumore (livello di pressione
acustica) € inferiore a 70 dB (A).

7.2 Riscaldamento

Il motore non & adatto per l'esercizio continuo.
Tenere presente le indicazioni relative alla durata di
esercizio nel paragrafo 4.2, pagina 218.

8 Ispezione e manutenzione

I lavori di ispezione e di manutenzione devono
essere eseguiti solo da personale qualificato.

Pericolo di incidenti mortali connesso con la
caduta di oggetti!

Attraverso la caduta di oggetti sussiste un pericolo
per le persone.

» Assicurare la zona pericolosa tramite nastri di
delimitazione.

Pericolo di incidenti mortali connesso all'elettricita
e a forze meccaniche!

Tramite funzioni subordinanti come, ad esempio, il
segnale di vento o pioggia, il motoriduttore pud
essere messo in funzione non controllata anche in
caso di posizione di «Stop».

» Prima di eseguire un qualunque intervento sul
motoriduttore o all'impianto, staccare I'alimen-
tazione elettrica ed assicurarla contro il pericolo
di avviamento involontario, p. es. utilizzando un
lucchetto. Cio vale anche per circuiti ausiliari
come p. es. interruttori fine corsa, scaldiglie
anticondensa o convertitori di frequenza. Non &
sufficiente commutare 'unita di comando su
<<Stop>>_

» Tenere sempre presente il pericolo legato a
eventuali cariche residue ancora presenti nei
condensatori (p.es. in caso di motori a corrente
monofase). Prima di eseguire interventi di
manutenzione, controllare i condensatori utiliz-
zando un multimetro adatto.

8.1 Intervalli per la manutenzione

Osservare tutti gli intervalli di manutenzione previsti
da disposizioni legislative o di altro tipo.

Periodo Interventi

3 mesi oppure |- Controllo visivo se vi sono per-
25 ore di fun- dite di olio al lato esterno del
zionamento riduttore e nella parte sotto-

stante il luogo di installazione,
cfr. paragrafo 10.7, pagina 250
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Periodo Interventi 8.2 Passi di manutenzione
6 mesi oppure |- Controllare la rumorosita del s .
50 ore difun- | motoriduttore durante I'eserci- 821  Controllare Fusura della ruota a vite
zionamento zio e, se il caso, contattare il for- sull'albero
nitore. » Portare il motoriduttore in posizione libera da

12 mesi — Controllare l'usura della ruota a carico.
oppure vite sull'albero, vedere » St Al : -

. . accare 'alimentazione elettrica.
100 ore di fun- | paragrafo 8.2.1, pagina 246
zionamento — Controllare la funzione di com-

mutazione ed i punti di disinseri-
mento degli interruttori fine
corsa «HI», «HII», «SI» et «SII»
— Controllare la posizione e lo
stato di usura delle frizioni
dell’albero condotto e, se il
caso, avvitare a fondo oppure
sostituire
— In caso di frizioni della catena
KKS, oliare leggermente la
catena ed i denti dei compo-
nenti della frizione e rimuovere
ogni grasso superfluo
— Controllare lo stato di usura e la
corrosione della catena e dei
denti dei componenti della fri-
zione e, se il caso, fare le debite
sostituzioni
— Controllare la stabilita della
posizione del motoriduttore e,
se il caso, serrare nuovamente
Controllare i collegamenti elet-
trici del motore e dell’interruttore
fine corsa
Controllare se le guaine dei cavi
sono fragili
— Per motoriduttori con interrut-
tore di fine corsa END 20: ser-
rare i perni filettati nell'anello di
bloccaggio a 0,15 Nm
— Controllare I'eventuale penetra-
zione di umidita/acqua di con-
densa nel vano per interruttore
fine corsa e asciugare se
necessario
Controllare la mobilita della vite
allentata di 2 giri per compen-
sare la pressione del riduttore
portandola nella posizione piu
alta e, se necessario, rimuovere
le impurita intorno alla testa di
questa vite.

Per gli interventi descritti qui si seguito ci si
deve assicurare che il carico non possa met-
tersi automaticamente in movimento dopo il
disinnesto della frizione del motoriduttore.

Pericolo di incidenti mortali connesso a forze mec-
caniche!

Allentando la frizione e disinnestando I'albero con-
dotto gli interruttori fine corsa non svolgono piu la
propria funzione.

» Innestare nuovamente il motoriduttore e
I'albero condotto nella stessa posizione oppure
registrare di nuovo gli interruttori fine corsa
prima della messa in servizio.

» Disinnestare il motoriduttore dall’albero condotto
in modo che I'albero motore possa essere girato
liberamente.

» Girando l'albero condotto del motoriduttore con-
trollare se il meccanismo ha «gioco». In caso di
«gioco» chiaramente percepibile, smontare il
motoriduttore e spedirlo alla casa costruttrice per
sottoporlo ad un controllo (vedere paragrafo 9,
pagina 247. In caso di poco «gioco» collegare di
nuovo il motoriduttore con I'albero condotto.

Tipo massimo «gioco»

all’albero condotto
EWA50/EWA52 (3°

246

90000.0002.6913/2022.11



Traduzione delle istruzioni d’'uso e montaggio originali it

8.2.2 Controllo usura dell'etichetta autoade-

siva

» Controllare che I'etichetta autoadesiva applicata

di fabbrica sia ancora completa e leggibile.

— Pulire I'etichetta autoadesiva (vedere
paragrafo 8.3, pagina 247).

— Sostituire etichette autoadesive che siano
danneggiate o diventate illeggibili. A tal fine,
rivolgersi al costruttore

8.3 Pulizia

9 Smontaggio

Lo smontaggio puo essere eseguito solo da perso-
nale qualificato.

9.1 Smontaggio del motoriduttore

Pericolo di incidenti mortali connesso all'elettricita
e a forze meccaniche!

Il motoriduttore potrebbe essere messoin funzione
non controllata.

Pericolo di incidenti mortali connesso all'elettricita
e a forze meccaniche!

Il motoriduttore potrebbe essere messo in funzione
non controllata.

» Prima di eseguire un qualunque intervento sul

motoriduttore o all'impianto, staccare I'alimen-
tazione elettrica ed assicurarla contro il pericolo
di avviamento involontario, p. es. utilizzando un
lucchetto. Cio vale anche per circuiti ausiliari

» Prima di pulire il motoriduttore, interrompere
I'alimentazione elettrica e metterla in sicurezza
per evitarne la riaccensione, ad es. con un luc-
chetto. Lo stesso vale anche per i circuiti di cor-
rente ausiliaria, come ad es. interruttori di fine
corsa, scaldiglie anticondensa o convertitori di
frequenza. Non é sufficiente commutare I'unita
di comando su «Stop».

Eseguire i lavori di pulizia solo dopo aver tolto la
tensione dal motoriduttore.

Non utilizzare idropulitrici ad alta pressione per
la pulizia. Vi € il pericolo che I'acqua penetri nel
riduttore e quindi danneggi le guarnizioni. Non
utilizzare panni grondanti per la pulizia.

Rimuovere lo sporco grezzo operando con atten-
zione. A tal fin non utilizzare mai oggetti affilati o
appuntiti!

Per una pulizia umida, utilizzare una spazzola
morbida, poca acqua e, se necessario, un deter-
sivo per il lavaggio a mano delle stoviglie che non
sia aggressivo. Fare attenzione a non far pene-
trare acqua nel motoriduttore attraverso la fora-
tura di ventilazione. In questo modo vi ¢ il
pericolo di danneggiare il motoriduttore.

E vietato utilizzare solventi oppure detergenti
aggressivi. Vi & il pericolo di danneggiare le guar-
nizioni riducendone quindi sensibilmente la
durata.

come p. es. interruttori fine corsa, scaldiglie
anticondensa o convertitori di frequenza. Non &
sufficiente commutare 'unita di comando su
«Stop».

» Tenere sempre presente il pericolo legato a
eventuali cariche residue ancora presenti nei
condensatori (p.es. in caso di motori a corrente
monofase). Prima di eseguire interventi di
manutenzione, controllare i condensatori utiliz-
zando un multimetro adatto.

Pericolo di incidenti mortali connesso con la

caduta di oggetti!

Attraverso la caduta di oggetti sussiste un pericolo

per le persone.

» Assicurare la zona pericolosa tramite nastri di
delimitazione.

» Portare il motoriduttore in posizione libera da
carico.

» Smontare tutti i collegamenti elettrici.

» Smontare il collegamento tra albero condotto e
tubo di uscita.

» Riavvitare la vite di sfiato per i giri di filettatura
aperti in modo da avvitarla completamente.

» Smontare il motoriduttore.
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Danni materiali!

10

Pericolo di incidenti mortali connesso a forze elet-
triche e meccaniche!

Ricerca e rimedio ai guasti

Pericolo di arrecare danni al motoriduttore utiliz-
zando un avvitatore a velocita troppo alte o utiliz-
zando un avvitatore a percussione.

Tramite funzioni subordinanti come, ad esempio, il >
segnale di vento o pioggia, il motoriduttore pud
essere messo in funzione non controllata anche in
caso di posizione di «Stop».

Lavorare con trapani avvitatori e adattatori a
basso numero di giri, max. 1400 min"!, e avvici-
narsi lentamente alle posizioni di fine corsa.

» Non utilizzare mai un avvitatore a percussione!

» Prima di eseguire un qualunque intervento sul
motoriduttore o allimpianto, staccare 'alimen-
tazione elettrica ed assicurarla contro il pericolo
diavviamento involontario, p. es. utilizzando un
lucchetto. Cio vale anche per circuiti ausiliari >
come p. es. interruttori fine corsa, scaldiglie
anticondensa o convertitori di frequenza. Non &
sufficiente commutare 'unita di comando su
«Stop».

10.2 Disfunzione: Il motore non

funziona

Controllare i collegamenti elettrici, anche quello
degli interruttori di fine corsa.

» Controllare il salvamotore predisposto sul luogo
e controllarne la registrazione, vedere

paragrafo 6.4, pagina 244. Se l'errore si verifica
ripetutamente & possibile che si abbia un sovrac-
carico.

L’operazione di ricerca e rimedio ai guasti pud

essere eseguita solo da personale qualificato. . ) . e
9 P q » Per motoriduttori con interruttore di fine corsa

END 20: controllare se il rullo dell'interruttore di

10.1 Disfunzione: Mancanza di fine corsa é ribaltato; per la regolazione vedere
corrente paragrafo 5.5, pagina 223.
» Disinserire I'alimentazione di corrente elettrica » In caso di sistemi di azionamento con collega-

per impedire un riavvio incontrollato del motori-
duttore.

» Per il funzionamento di emergenza, far ruotare il
motoriduttore fino alla posizione operativa richie-
sta utilizzando un trapano elettrico e I'adattatore
dal coperchio del vano dell'interruttore di fine
corsa, vedere paragrafo 5.5, pagina 223.

Cosi facendo si deve evitare di superare le

posizioni di fine corsa.

mento di rete trifase, controllare se il senso di
rotazione «I»/«ll» corrisponda con linterruttore
fine corsa «HI» e «HII».

Sui motoriduttori con motore monofase pud
essere scattato il controllo di temperatura del
motore. Interrompere |'alimentazione elettrica,
togliere I'energia dal motoriduttore e farlo raffred-
dare per circa 20 minuti.

Misurare la capacita del condensatore e con-
frontarla con il valore pF stampato su di esso. Se
I'errore dovesse ripresentarsi dopo aver ripristi-
nato l'alimentazione elettrica, pud essere pre-
sente un sovraccarico del motoriduttore.
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» Controllare il funzionamento elettrico di commu-

10.3 Disfunzione per motoriduttori con

interruttore di fine corsa END 20:
superamento della posizione di
fine corsa

Controllare la stabilita della posizione degli anelli
di regolazione nell'interruttore fine corsa e se la
registrazione dell'interruttore fine corsa & cor-
retta. Se il caso, eseguire una nuova registra-
zione dell'interruttore fine corsa, vedere
paragrafo 5.5, pagina 223.

Controllare il funzionamento elettrico di commu-
tazione degli interruttori «HI» e «HII» nonché
degli interruttori ausiliari «SI» e «SII». La fun-
zione di commutazione dell'interruttore deve
essere collegata come contatto chiuso ariposo e
controllata. E possibile simulare la posizione di
fine corsaribaltando il rullo dell'interruttore di fine
corsa. Per I'esercizio i rulli dell'interruttore di fine
corsa non possono essere inclinati, vedere
paragrafo 5.5, pagina 223.

i}l

tazione degli interruttori «HI» e «HII» e degli

interruttori supplementari «SI» e «Sll». Questi

interruttori devono essere collegati e controllati
come contatti chiusi a riposo. A tal fine, proce-
dere come segue:

— Scollegare il motoriduttore dall'energia e met-
terlo in sicurezza per evitarne la riaccensione.

— Controllare I'assenza di energia sul motori-
duttore.

— Applicare una tensione ausiliaria di 24 V DC
sui morsetti «+» e su «—» (vedere
capitolo 5.6.1, pagina 231, pos. (1)).

— Far girare il motoriduttore con un trapano por-
tandolo in entrambe le posizioni finali (il «<LED
HI» e il «\LED HII» segnalano le posizioni).

— Utilizzando un tester di continuita elettrica,
controllare sulle morsettiere le posizioni di
commutazione dell'unita di controllo prima e
dopo il raggiungimento della posizione finale
impostata.

— Togliere la tensione ausiliaria.

10.5 Disfunzione per motoriduttori con

unita di controllo LSC 40: batteria
tampone scarica

Se non & possibile regolare le posizioni di fine corsa
in assenza di tensione elettrica, controllare le batte-
rie tampone.

» Se necessario, restituire le batterie tampone o
l'interruttore di fine corsa per richiederne la sosti-
tuzione.

» Controllare la funzione di commutazione del relé
del contattore controllo inversione e, se il caso,
sostituirlo.

10.4 Disfunzione per motoriduttori con
unita di controllo LSC 40:
superamento della posizione
finale

» Controllare la corretta regolazione dell'unita di
controllo. Se necessario, regolare nuovamente
le posizioni finali, vedere capitolo 5.6.2,
pagina 232.
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10.6 Disfunzione per motoriduttori con

» Applicare una tensione ausiliaria di 24 V DC sui

unita di controllo LSC 40:
indicatori di esercizio

» Scollegare il motoriduttore dall'energia e met-
terlo in sicurezza per evitarne la riaccensione.

morsetti «+» e su «—» (vedere capitolo 5.6.1,
pagina 231, pos. (1)).

» Controllare I'assenza di energia sul motoridut-

Le seguenti indicazioni di esercizio mostrano lo
stato dell'unita di controllo e delle posizioni finali:

tore.
LED «S» LED «HI» LED «HII» Stato
verde fisso a piacere a piacere Tensione ausiliaria presente
Spento a piacere a piacere Tensione ausiliaria assente
a piacere rosso fisso rosso fisso «HI» e «HII» non impostati
a piacere verde fisso rosso fisso «HI» impostato, «HII» non impostato
a piacere rosso fisso verde fisso «HI» non impostato, «HII» impostato
a piacere verde fisso verde fisso Posizione fra le posizioni finali
a piacere verde lampeggiante |verde fisso Posizione in zona posizione finale «HI» ’
a piacere Spento verde fisso Posizione finale «HI» raggiunta
a piacere verde fisso verde lampeggiante | Posizione in zona posizione finale «HII» "
a piacere verde fisso Spento Posizione finale «HII» raggiunta
a piacere rosso lampeggiante |verde fisso Interruttore supplementare «SI»
raggiunto
a piacere verde fisso rosso lampeggiante |Interruttore supplementare «SII»

raggiunto

*Se la posizione finale «HI» o «HII» si avvicina, il rispettivo LED inizia a lampeggiare. La frequenza di lam-
peggiamento aumenta all'avvicinarsi della posizione finale.

» Togliere la tensione ausiliaria.

10.7

» Controllare la correttezza della posizione e del
punto diinstallazione della vite di scarico, vedere

Disfunzione: Perdita di olio

paragrafo 5.3, pagina 221.

10.8

Rimessa in servizio

» Prima della rimessa in servizio, assicurarsi che
tutti i componenti costruttivi siano stati montati

correttamente e che tutti i collegamenti siano
stati eseguiti a regola d'arte.

» In caso di perdita di olio rivolgersi al fornitore.

Il motoriduttore dispone di una lubrificazione a lunga
durata. Normalmente non & necessario nessun

cambio dell’olio del meccanismo.

» Rimettere in servizio il motoriduttore procedendo

come da descrizione nel paragrafo 6.5,
pagina 244.
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11 Pezzi di ricambio e
sostituzione pezzi

L’operazione di sostituzione pezzi puo essere ese-
guita solo da personale qualificato.

Utilizzare solo pezzi di ricambio originali e lubrifi-
canti originali.

In caso di danni provocati dal fatto che non sono
stati utilizzati componenti originali viene a mancare
ogni diritto di garanzia e di prestazione di garanzia.

Per motivi relativi alla sicurezza del prodotto, la Lock
fornisce come pezzo di ricambio soltanto unita com-
plete di motoriduttori, motori elettrici, interruttori fine
corsa e potenziometri.

| pezzi del riduttore possono essere sostituiti o ripa-
rati soltanto presso un Punto Assistenza Clienti
autorizzato dalla Lock.

Se la trasmissione dovesse guastarsi, nonostante la
massima cura in fase di produzione e controllo e nel
rispetto delle istruzioni di manutenzione (vedere
parte della documentazione 8, pagina 245), entro il
periodo di garanzia previsto dalla legge o entro il
periodo di garanzia commerciale concordato a
livello contrattuale, assicuriamo la consegna di
ricambi ai sensi di legge o del contratto, come previ-
sto dalle nostre Condizioni Generali di Vendita.

Per ogni tipo di domanda e per eseguire ordini di
pezzi di ricambio indicare sempre il proprio numero
dell'ordine riportato sulla targhetta di costruzione del
prodotto.

Ulteriori informazioni (ad es. cataloghi dei prodotti)
sono disponibili anche sul sito Internet www.lockdri-
ves.com

111

» Smontare il motoriduttore, vedere paragrafo 9.1,
pagina 247.

» Posare il motoriduttore su una base solida in
modo che il motore indichi verso l'alto.

» Allentare le viti a testa esagonale della flangia
motore e rimuovere il motore.

Sostituzione del motore

» Controllare se alla superficie della flangia della
scatola ingranaggi dovessero esservi dei resti di
materiale di guarnizione e, se il caso, rimuovere
tali resti di materiale di guarnizione procedendo
con la dovuta cautela.

» Ingrassare I'albero motore.

» Montare il motore di ricambio e la rispettiva guar-
nizione nuova con le viti a testa esagonale sulla
carcassa del riduttore, coppia di serraggio
EWA 50: 5 Nm, EWA 52: 8 Nm, (M5).

» Per motore monofase: il motore di ricambio & for-
nito con il cavo. Collegare il cavo all'interruttore
difine corsa, vedere paragrafo 11.2, pagina 251.

» Montare il motoriduttore, vedere paragrafo 5,
pagina 220 e paragrafo 6, pagina 234.

» Prima della messa in funzione o del ciclo di
prova: dopo l'installazione, far riposare il motori-
duttore nella posizione di esercizio originale per
almeno 2 ore, in modo che le particelle di abra-
sione e usura che galleggiano nell'olio del ridut-
tore possano depositarsi.

» Regolare nuovamente il salvamotore.

11.2  Cablaggio interno

E Il cablaggio interno qui illustrato si rivela
necessario solo in caso di disfunzione/in
caso di sostituzione del motore. Tutti i colle-
gamenti sono predisposti di fabbrica.

11.2.1  Cablaggio interno del motore

monofase

Gli schemi dei collegamenti si trovano alla fine del
presente manuale, vedere pagine 492/493.
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12 Accessori

Per ogni tipo di domanda e per eseguire ordini di
accessori indicare sempre il proprio numero
dell'ordine riportato sulla targhetta di costruzione del
prodotto.

Ulteriori informazioni (ad es. cataloghi degli acces-
sori) sono disponibili anche sul sito Internet
www.lockdrives.com

13 Conservazione

Per la conservazione si devono rispettare i seguenti

criteri:

— Conservare in luogo asciutto e ben arieggiato

— Protezione da umidita da pavimento tramite con-
servazione su scaffale o su una struttura in legno

— Copertura di protezione contro la polvere e la
sporcizia

— Trattare le superfici non laccate utilizzando anti-
corrosivo adatto

14 Garanzia legale e
commerciale

Le scadenze e le condizioni di garanzia legale e
commerciale si trovano nei termini e condizioni
generali e nelle condizioni di garanzia.

La garanzia e le scadenze relative alle prestazioni di
garanzia si basano sulla durata del motoriduttore
indicata rispettivamente per ogni gruppo motori e
sulla condizione del pieno rispetto di tutte le prescri-
zioni tecniche relative al prodotto.

Durante il periodo coperto dalla garanzia legale e
commerciale i motoriduttori possono essere aperti
solo su nostra espressa autorizzazione; in caso con-
trario viene annullato ogni diritto di garanzia legale o
commerciale. Fa eccezione I'apertura del vano per
interruttore fine corsa a scopo di regolazione degli
interruttori di fine corsa.

15 Smaltimento

Seguendo i principi generali della nostra filosofia
aziendale, sottolineiamo il nostro senso di respon-
sabilita nei confronti delle persone, degli animali e
della nostra natura. Per questo motivo, la conserva-
zione di un ambiente sano € di primaria importanza
per la nostra azienda.

Nel rispetto di tale filosofia aziendale, Vi preghiamo
quindi di provvedere al corretto riciclaggio dei com-
ponenti metallici e plastici. Vi preghiamo di riciclare
secondo lo stato attuale della conoscenza i compo-
nenti elettronici come per esempio le schede di cir-
cuiti stampati.

Smaltire in maniera compatibile con I'ambiente ogni
tipo di lubrificante e prodotto per la pulizia. Osser-
vare le vigenti prescrizioni di legge.

Si prega di osservare assolutamente tutte le indica-
zioni di sicurezza e operative relative al prodotto
indicate nella presente documentazione tecnical!

Con ogni riserva di modifica.
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1 Inkorporeringserkleering
iht. EF-maskindirektiv
2006/42/EF, Bilag 1l B

Lock Antriebstechnik GmbH
Freimut-Lock-StraBe 2
D-88521 Ertingen, GERMANY

Hermed erkleerer vi, at folgende delmaskine iht. arti-
kel 2g udelukkende er beregnet til at blive monteret
i/eller til at blive samlet med en anden maskine eller
udstyr:

Eldrev EWA 50 / EWA 52

Det specielle, tekniske materiale iht. bilag VII B er
blevet udarbejdet og sendes til de ansvarlige natio-
nale myndigheder per post, hvis det gnskes. Denne
delmaskine er i overensstemmelse med de princi-
pielle krav, der findes i efterfalgende direktiver:

Maskindirektiv 2006/42/EF, bilag Il nr 1B
EMC-direktiv 2014/30/EU
RoHS-direktiv 2011/65/EU

Felgende harmoniserede standarder er blevet
benyttet:

EN ISO 12100:2010

Maskinsikkerhed — Generelle principper for projek-
tering, konstruktion og udformning - Risikovurdering
og og risikonedseettelse

EN 60204-1:2018

Maskinsikkerhed: Elektrisk udstyr pa maskiner

Andre standarder:

EN IEC 60034-5:2020

Roterende elekiriske maskiner - Del 5: Kapslings-
grad foranstaltet ved elektriske roterende maskiners
design (IP-kode) - Klassifikation

De efterfelgende principielle krav i EF-maskindirek-
tivet 2006/42/EF er blevet anvendt og overholdt:

Direktiv 2006/42/EF Bilag |

ciff. 1.1.2, ciff. 1.1.3, ciff. 1.1.5, ciff. 1.3.2,
ciff. 1.3.4, ciff. 1.3.7, ciff. 1.3.8, ciff. 1.3.9,
ciff. 1.5.1, ciff. 1.5.2, ciff. 1.5.6, ciff. 1.5.9,
ciff. 1.7

Denne ufuldsteendige maskine ma fersttages i brug,
nar det er blevet konstateret, at den maskine, i hvil-
ken denne ufuldsteendige maskine skal integreres,
overholder bestemmelserne i maskindirektivet.

Den befuldmaegtigede for samlingen af det tekniske
materiale er:
M. Bausch (adresse se ovenfor)

Ertingen, 01.10.2022

-

Frank Lock, direkter
Lock Antriebstechnik GmbH
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2 Forklaring af de enkelte
symboler og
sikkerhedsforskrifter

2.1 Forklaring af de enkelte symboler

Advarselsanvisninger

Advarselsanvisningeriteksten er kendetegnet
med en indrammet advarselstrekant.

Signalord i starten af en advarselsanvisning kende-

tegner type og alvorlighed af fglgerne, hvis foran-

staltningerne til afveergelse af faren ikke folges.

— BEMAERKbetyder, at tingskader kan opsta.

— FORSIGTIG betyder, at lette til middelsvaere
kveestelser kan opsta.

— ADVARSEL betyder, at alvorlige kvaestelser kan
opsta.

— FARE betyder, at livsfarlige kveestelser kan
opsta.

Vigtige informationer

Vigtige informationer uden fare for menne-
sker eller ting kendetegnes med symbolet,
der ses til venstre for denne tekst. De er lige-
ledes indrammet med en linje.

Yderligere symboler

Symbol Betydning

> Handlingsskridt

T Drejningsmoment i Nm for 40 °C
omgivelsestemperatur og
1000 m over middel vandstand

n Nominelt omdrejningstal i 1/min
eller min™' (rpm)

P Afgivet mekanisk ydelse motor
i kW

| Stromstyrke i A

U Nominel spaending i V

~ Stremart:
- ,3~" vekselspaending 3-faset
- ,1~"vekselspaending 1-faset
- ,="jeevnspeending

AL Samlet laengde drevimm

MD Motorens diameter i mm

WL Leengde udgéaende aksel i mm

We Type akselende

m Veegt i kg
Drejeretning for den udgaende

I 4] |aksel

2 Dele under elektrisk spaending

De tekniske data fremgar af drevets typeskilt og det
aktuelle produktkatalog.
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2.2 Sikkerhedsforskrifter
Generelle sikkerhedsforskrifter

Lees hele monterings- og driftsvejledningen ngje
igennem, for drevet monteres.

Overhold ngje raekkefelgen for de trin, der er angivet
i monterings- og driftsvejledningen. Falg alle oplys-
ningerne i monterings- og driftsvejledningen, iseer
alle oplysninger vedr. sikkerhed, drift, vedligehol-
delse og istandsaettelse. Opbevar monterings- og
driftsvejledningen i hele produktets levetid og giv
den videre til brugeren/slutkunden.

Livsfare hvis efterfglgende sikkerhedsforskrifter
ikke overholdes!

» Afbryd stremforsyningen, fer der arbejdes pa
drevet.

» Sikr, at alle mekaniske og elektroniske kompo-
nenter - i det direkte vedligeholdelsesomrade -
befinder sig i en energifri tilstand (f.eks. ingen
kondensatorer med restladning, ingen svee-
vende last og evt. ingen spaendte fiedre).

» Forlad og rem det farlige omrade, for stremfor-
syningen genoprettes.

» Ved forkert montering, ibrugtagning, vedlige-
holdelse osv. kan kvaestelser pa grund af dre-
vets store drejningsmoment ikke udelukkes.

» Personer ma IKKE opholde sig i det farlige
omrade under svaevende last.

» Erdrevet under belastning, ma hverken skruer,
koblinger eller andre dele lgsnes. Undtagelse:
Udluftningsskruen kan lgsnes, se afsnit 5.3,
side 263.

» Folg ogsé landespecifikke forskrifter, standar-
der, retningslinjer samt sikkerheds- og uhelds-
forebyggende forskrifter.

Livsfare hvis efterfglgende sikkerhedsforskrifter
ikke overholdes!

» Slutpositionskontakten bruges kun til at
beskytte anlaegget. Sikr evt. personkritiske
anvendelser saerskilt.

» Drev med integreret viklingsbeskyttelseskon-
takt kan slukke automatisk, hvis det overophe-
des. S& snart drevet er afkolet, gar det i gang
igen med det samme. Opstar der farer i denne
forbindelse, skal hele anleegget sikres mod
automatisk genstart.

» Til bestemte anvendelser (f.eks. befordring af
personer, lgftning af porte, drev af dere) skal
der evt. anvendes yderligere sikkerhedsudstyr,
der er beregnet til specielle anvendelser.

BEMAERK:

Overbelastning af drevet.

Materiel skade som folge af for store drejningsmo-
menter!

» Overskrid ikke drevets elektriske tilslutnings-
veerdier, da drevet ellers kan blive overbelastet
eller gdelagt som fglge af for store drejnings-
momenter.

Trods omhyggelig planlaegning og overholdelse af
alle forskrifter kan man ikke udelukke alle farer og
resterende risici.
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Advarsler mod risici og tilbageveerende risici

Livsfare hvis efterfglgende sikkerhedsforskrifter
ikke overholdes!

Afbryd stramforsyningen, fer der arbejdes pa dre-
vet eller anleegget, og sikre stramforsyningen mod
genindkobling f.eks. med en las. Dette geelder
ogsa for hjeelpestramkredse som f.eks. endestop-
kontakt eller stilstandsvarme. Det er ikke tilstraek-
keligt, at styringen star pa ,Halt (stop).
Overordnede funktioner som f.eks. vind- eller
regnsensor kan fa drevet til at ga i gang, ogséa selv
om ,Halt“-(stop)positionen er aktiveret.

» Monterede eller drevede dele er forbundet med
fare for fangning, opvikling og klemning. Over-
hold bl.a. sikkerhedsafstandene iht. ISO 13854
0g ISO 13857 og traef passende beskyttelses-
foranstaltninger (f.eks. egnede beskyttelsesan-
ordninger eller dogdmandsdrift).

» Pa grund af konstruktionsmeessige foranstalt-
ninger rader drevene over selvspaer. Alligevel
kan et svigt af selvspeerret ikke helt udelukkes
(selvspeer = den udgaende aksel bliver staende
i sin position, nar motoren slukkes, ogsa under
belastning).

— Overholdes alle tekniske bestemmelser, er dre-
vet egnet til en levetid iht. drivanordningsgruppe
1Cm (iht. DIN 15020).

— Monterede eller drevede dele kan have en kor-
tere levetid end drevet.

23 Kvalificeret personale

Alt arbejde, der beskrives i det falgende, skal gen-
nemfgres af kvalificeret personale.

Kvalificeret personale er personer:

— der pa grund af deres uddannelse, erfaring,

instruktion (f.eks. af Lock certificerede installate-

rer) samt kendskab til geeldende standarder og
bestemmelser, uheldsforebyggende forskrifter
og driftsforhold af anlaeggets sikkerhedsperson
er berettiget til at udfere det pakraevede arbejde
og i denne forbindelse erkende og undga mulige
farer.

der er uddannet, instrueret og berettiget til at

teende og slukke for samt til at jordforbinde

stromkredse og apparater iht. de sikkerhedstek-

niske bestemmelser og til at meerke dem for-

malstjenligt iht. arbejdskravene

— derraderover de principielle kendskab til elektrik
og mekanik samt over kendskab til de tilhgrende
tekniske udtryk

— derertilstreekkelig fortrolig med alle advarsler og
forsigtighedsforanstaltninger iht. denne doku-
mentation og med dokumentationen for den
pageeldende komponent og dens indhold

— derrader over et passende sikkerhedsudstyr og

er instrueret i forstehjeelp.

Personer, der monterer, betjener, demonterer eller
vedligeholder produkter fra firmaet Lock
Antriebstechnik, ma ikke vaere pavirket af alkohol,
andre stoffer eller medikamenter, der pavirker reak-
tionsevnen.

3 Produktbetegnelse

3.1 Producent

Lock Antriebstechnik GmbH
Freimut-Lock-StraBe 2
D-88521 Ertingen - Germany

3.2 Betegnelse

Elektrisk drev
Artikelnummer | 12508 12528
Typer EWA 50 EWA 52
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3.3 Levering elektrisk drev

Leveringen omfatter:

— Elektrisk drev EWA

— Teknisk dokumentation i form af en kort vejled-
ning (den detaljerede monterings- og driftsvej-
ledning kan downloades under
www.lockdrives.com)

— Evt. tilbehor

3.4 Oversigt eldrev (eksempel)

Leverancen kan afvige i forbindelse med
levering af delkomponenter.

8

9

1 Husfod (2x)
2 Typeskilt elektrisk drev

Afhaengigt af udfgrelsen: Endestopkontakt
END 20 eller kontrolenhed LSC 40

Keedekobling (2x)*
Udgéende akselende (2x)
Positionstilbagemelder™
Klemkasse

w

o N o g s

Elmotor

9 Motorakselende
10 Typeskilt eimotor
11 Endestopkontaktldg med indbygget pakning
12 Endestopkontaktrum
13 Udluftningsskrue, position eksemplarisk

* til dels leveringsomfang

En komponentbeskrivelse fremgar af det pageelden-
de afsnit.
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3.5 Typeskilt

Elektrisk drev (eksempel)

1.2 3 4

|| | |

I | {—
EWA 50.1505 J 2022.06
KA1009.7920712508.1505.2103
Elektroantrieb 150 Nm 4,5 rom 5
We06 230V 50 Hz [LSC40 DC A60 — 6
SN10]o.0oc7.4788 IP 55 — 7

Lock Antriebfteclnik GimbH = 88/521 |Ertingen = Germany
| ww| N.Iock4l\rives.com|’/ +4I) 7371 9508-22 J
1211 10 9 8

Version

Kundeordrenummer
Fremstillingsar/-maned

QR-kode Teknisk dokumentation
Nominelt omdrejningstal n

AB0 til beskyttet udvendig montering/stald
Teethedsklasse IP (DIN EN 60529)
Endestopkontakttype
Drejningsmoment T

Nominel spaending U

Akselende We

Fortlabende serienummer

0 NO A WN =

JET G G Y
N = O ©

4 Tilsigtet anvendelse

Denne monterings- og driftsvejledning geelder for
eldrevene EWA 50 og EWA 52.

4.1 Anvendelsesformal

Den ngjagtige produktbeskrivelse af den leverede
udferelse fremgar af falgesedlen og typeskiltet.

Specialdrev udelukkende til ventilation og schatte-

ring, til vejrbeskyttet, erhvervsmaessig brug, til

— Tagventilation: Linjeformet anbragte glasruder
over hovedhgijde f.eks. i drivhuse, havecentre,
kontorbygninger, haller, ventilation i foliedriv-
huse

— Sideventilation: Linjeformet anbragte glasruder
f.eks. i drivhuse, fassader, haller, viklejalousier
pa stalde og drivhuse

— Schatteringer: F.eks. tov- og tandstangschatte-
ringer i drivhuse og lamelsystemer pa fassader

Specialdrev til positionering af spjeeld/klapper og
skydere til erhvervsmaessig brug efter aftale med
producenten.

Bl.a. fas felgende specialudfarelser (kan ikke leve-

res til alle typer):

— udferelse A60 til anvendelser under -5 °C til
maks. —15°C samt til vejr- og sprinklerbeskyttet
indbygning ude og inde

— Udferelse med specialmotor/med frekvensom-
former

4.2 Brugsvilkar

Folgende brugsvilkar gaelder anvendelse af drevet:

— Drejningsmomenter, supplerende monterings-
mal og yderligere tekniske data, se typeskilt og
det aktuelle produktkatalog

— Drev ma ikke bruges til konstant drift, maks.
teendingstid i et tidsrum pa 60 minutter: 1 cyklus
S3/40 % og 5 cyklusser S3/20 % (dvs. i et tids-
rum pa 60 min er 1 cyklus med 4 min Igbetid og
6 min stilstand samt 5 cyklusser a 2 min lgbetid
og 8 min stilstand mulig). Drivanordningsgruppe
1Cm (iht. DIN 15020).

— P& grund af den store varmeudvikling og den
integrerede viklingsbeskyttelseskontakt har drev
med enfasede motorer evt. en kortere taendings-
tid end drev med trefasede motorer.

— Omgivelsestemperaturomrade for drift med
standarddrev ved nominelt omdrejningstal op til
5min™': =5 °C til +60 °C. Andre versioner, se
katalog. Luftfugtighed indtil maks. 90 %, i kort tid
er det muligt op til 100%.

— Tilladte netudsving under driften:

— Speendingsvariationer: 5 %
— Frekvensvariationer: 3 % /-5 %

— tilladte indbygningspositioner se illustrationer i
afsnit 5.3, side 263, yderligere indbygningsposi-
tioner ved forespargsel

— Maks. kraft pa udgaende aksel (husafstand
50 mm): Radial 5000 N, aksial 400 N
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— Loftes der frit svaevende last som f.eks. Ioftevar-
me eller assimilationslys, er det ikke tilladt at
justere anlzegget, hvis lasten befinder sig i omra-
der, hvor personer opholder sig. Hele systemet
skal altid veere sikret af en nedstyrtningssikring.
Nar justeringen er feerdig, skal systemet sikres i
den pageeldende position med egnede midler
(f.eks. fastgerelse med kaede).

— Drevets levetid forleenges betydeligt:

— ved koblingscyklusser, der tillader en regel-
maessig afkeling af drevet

— ved lille belastning

— ved kort taendingstid

— Kaorer drev med enfasede motorer betydeligt
under nominel belastning, kan de opvarme sig
mere. Det kan fore til en reduceret teendingstid.

Til udvidelse af anvendelsesformalet kan der leve-
res specialudfgrelser.

4.3 Begraenset anvendelse

Folgende begraensninger gaelder for brug af drevet:

— Drevet ma ikke belastes med drejningsmomen-
ter, der er storre end det maksimale drejnings-
moment T

— Drev ma ikke kare med forkerte spaendings- og
frekvenssvingninger

— Drevet ma ikke anvendes til at betjene dele i det
direkte omrade (gribeomrade), hvor personer
opholder sig. Sikkerhedsafstande skal overhol-
des iht. ISO 13857.

— Drevet ma ikke udseettes for direkte van-
ding/sprinkling.

— Drevet ma ikke anvendes til at betjene rag- og
varmebortledningsanleeg iht. DIN 18232 og
DIN EN 12101.

— Drevet ma ikke anvendes til at betjene dere eller
porte, der abner og lukker automatisk.

— Drevet ma ikke anvendes i eksplosive omrader,
medmindre de er udtrykkeligt konstrueret hertil.

Det er forbudt at gennemfgre byggetekniske
eendringer pa drevet. Producenten fraskriver sig
ansvaret, hvis dette ikke overholdes.

4.4 Misbrug

Der advares udtrykkeligt mod efterfglgende mis-

brug:

— Drev ma ikke bruges over angivelserne for drej-
ningsmoment og omdrejningstal iht. typeskilt

— Drev ma ikke bruges uden yderligere beskyttel-
sesforanstaltninger ifm. befordring af personer,
leftning af porte eller drev af dere osv.

— Drevmaikke bruges uden evt. yderligere kraeve-
de beskyttelsesanordninger i hele systemet
(f.eks. motorvaern)

5 Montering

Monteringsarbejdet méa kun foretages af kvalificeret
personale.

Hertil er der brug for felgende vaerktgjer og hjeelpe-
midler:

— Sekskant-adapter fra levering

— Sekskantnggle fra levering (kun til drev med
endestopkontakt END 20)

— Top- eller gaffelnggle

— Boreskruemaskine (ikke slagboremaskine!)

5.1 Transport

Drevet og tilbehgret er ab fabrik pakket pa en sadan
made, at de passer til den aftalte transportmade.
Transportér kun drevet i original emballage.

Transporteres det vha. haenderne, skal man tage
hgjde for de menneskelige lafte- og baerekreefter,
som med rimelighed kan forlanges. Undga slag og
stgd. Kontrollér om emballagen, drevet og tilbehoret
er beskadiget.

Left kun drevet med Igftegrej. Drevet kan fastgeres
tiludgangsakslerne eller evt. til anhugningsgjer med
band og beelter.
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Livsfare som folge af nedfaldende genstande!

Nedfaldende genstande kan udseette personer for

fare.

» Sikre det farlige omrade med afskesermnings-
band.

» Anvend en lgfteplatform eller fastger drevet pa
den udgéende aksel i loftegrevet vha. egnede
lofteband.

5.2 Drev monteres

Fare for klemninger som fglge af automatisk start!
Fare som folge af elektrisk stad, hvis kabler beska-
diges/rives af!

» Gor altid drevet spaendingsfrit og sikr det mod
genindkobling, fer der arbejdes pa anlaegget.

» Sikr, at tilgaengelige kabler monteres med
treekaflastning.

BEMAERK:

Materiel skade som fglge af uensartet fordeling af
drejningsmomentet!

Koblingerne kan blive gdelagt, hvis det maks. drej-
ningsmoment overskrides.

» Fastgerelserne for drevene, motorerne og for-
bindelseselementerne udsaettes for hgje drej-
ningsmomentkraefter. Fastlaeg ubetinget
monteringspunkterne pa basis af de dynamisk
virkende kraefter.

» Placér drevet midt pa den udgaende streng for
at opna en ensartet belastning af koblingerne.

» Nar belastede komponenter fastlaegges, skal
man veere opmaerksom pa, at betydeligt mere
end det angivede drejningsmoment Kkortfristet
kan virke pa udgangssiden.

» Sorg for, at endestopkontaktrummet er tilstreek-
keligt tilgeengeligt.

5.2.1 Fodmontering

» Formonter drevet pa konsollen ved at stikke 4
skruer M 10 og 4 sikringsmgatrikker gennem
husets fodder. Skruernes mindste styrke 8.8.

BEMAERK:

Materiel skade!

Den udgéende aksel kan ga i stykker, hvis den

flugter forkert i forhold til det udgaende ror.

» Den udgaende aksel og det udgaende rer skal
flugte.

» Anbring udligningsskiver under husets fodder,
sé den udgaende aksel og det udgaende rer
flugter.

» Anvend en udligningskobling, hvis flugtningsfejl
ikke kan udlignes.

» Skru drevet fast med de 4 skruer, tilspaendings-
moment 50 Nm (8.8).

Bruges traeskruer eller dyvler til monteringsarbejdet,
skal De selv finde frem til, hvilke skruer og tilspaen-
dingsmomenter der skal anvendes.
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5.2.2 Sidevendt montering

De vedlagte skruer og fodskruerne kan anvendes,
hvis disse passer til iskruningsdybden i tabellen.

» Monter drevet iht. iskruningsdybden med 4
skruer ved at skrue det fast til konsollen med
fastgerelseshullerne. Skruernes mindste
styrke 8.8.

)

é
@\
g

Type Skruestor- | Iskrunings-
relse dybde i drev
min/maks
EWA 50/ M10 10/12 mm
EWA 52

BEMAERK:

Materiel skade!

Den udgaende aksel kan ga i stykker, hvis den

flugter forkert i forhold til det udgaende rer.

» Den udgéende aksel og det udgdende ror skal
flugte.

» Anvend en udligningskobling, hvis flugtnings-
fejl ikke kan udlignes.

5.3 Gearudluftning monteres

Gearudluftningen er ngdvendig for at forhindre over-

eller undertryk i gearhuset.

» For at sikre gearets udluftningsfunktion drejes
M6-skruen 2 omdrejninger ud som vist pa illu-
strationerne mht. indbygningspositionerne.

5
w

il

I_;

4

-
-—

il

» Skru drevet fast med de 4 skruer, tilspeendings-
moment 50 Nm (M 10).

* Kun frigivet efter forespergsel.
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5.4 Kobling monteres

5.4.1 Kaedekobling KKS monteres

Lock tilbyder kaedekoblinger til udligning af sma
flugtningsfejl for 1° og 6°. De forskellige typer ma
ikke kombineres indbyrdes.

» Monter de to koblingshalvdele pa den udgaende
aksel og det udgaende ror med de vedlagte
skruer (tilspaendingsmoment 40 Nm) og sikre
disse f.eks. ved sekskant- (We66) eller pasfje-
deraksel (We 19) med den vedlagte sikringsring.
Sikre, at koblingen ikke beveeger sig aksialt,
hvorved den kan glide af akslen.

» Drej koblingshalvdelene, til teenderne daekker
over hinanden.

» Laeg dobbeltkeeden omkring koblingshalvdele-
nes teender, s& keedens ender ligger foroven.

» Monter kaeden iht. efterfalgende billeder.

5.4.2 Bosningskobling BKS monteres

Lock tilbyder bgsningskoblinger til at overfere drej-
ningsmomenterne fra elektriske og manuelle drev
uden vinkeludligning.

» Monter bgsningskoblingen pa drevets udgaende
aksel og det udgaende rer med de vedlagte
skruer (tilspeendingsmoment 40 Nm) og sikre
disse f.eks. ved sekskantaksel (We 66) med den
vedlagte sikringsring. Sikre, at koblingen ikke
beveeger sig aksialt, hvorved den kan glide af
akslen.

5.5 Ved drev med endestopkontakt
END 20: Endestopkontakt
indstilles

Endestopkontakten slukker - efter den korrekte ind-
stilling - automatisk for to definerede yderstillinger
for drevets drejebeveegelse.

Under www.lockdrives.com findes pa inter-
nettet en animation, der viser, hvordan ende-
stopkontakten indstilles.
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» Sikre, at de 6 skruer er lgse pa stilleringene og at
endestopkontaktens ruller sidder i stilleringenes
fordybninger. Endestopkontaktens ruller ma ikke
Materiel skade! veere kippet. De 6 skruer skal sidde i en linje.
Yderstillingerne ma ikke indstilles via drevet. Dette svarer til udleveringstilstanden, se ogsa
» Kor udelukkende det beveegede element efterfolgende billede.
(f.eks. tagelement) med en bore-/skruema- —

skine hen i den gnskede position og indstil s&
yderstillingen.

Den indbyggede endestopkontakt END20.20 hhv.
END20.40 deekker et koblingsomrade pa 0-580
omdrejninger for den udgaende aksel. Endestop-
kontakten END20.40 har ekstra kontakter, hvorved
den adskiller sig fra endestopkontakten END20.20.

Falgende koblingsfunktioner er fastlagt: / ﬂ|
— Kontakt ,HI“ kobler drejeretning ,I“ fra
— Kontakt ,HII“ kobler drejeretning ,II“ fra » Forbind en bore-/skruemaskine med adapteren

(sekskant 6 mm) fra endestopkontaktrummets

» Demontér endestopkontaktens lag. lag med motorakslens ende

BEM/ERK: > Drej bore.-/skru_emask.inen i drejeretni?g W (se
drejeretningspil ved siden af den udgéende
Materielle skader som fglge af fugt og snavs! aksel) indtil endepositionen.

Afbrydes ibrugtagningen/feerdiggerelsen af
anleegget, kan der opstar snavs!

» Beskyt installationsomradet mod fugt og stev
med egnede tildeekninger.

» Skulle potentiometeret for positionstilbagemel-
deren veere i vejen, nar endestopkontakten ind-
stilles, kan dette demonteres forbigaende.

90000.0002.6913 / 2022.11 265



da Overseettelse af den originale monterings- og driftsvejledning

BEMAERK:

Materiel skade!
Er boreskruemaskinens omdrejningstal for hgijt,
eller bruges der en slagnggle, kan drevet blive
beskadiget.
» Arbejd med lave omdrejningstal, nar der bruges
boreskruemaskiner og adapter, maks.
1400 min’", og ker langsomt til yderstillingerne.
» Anvend ikke nogen slagskruemaskine!

» Fjern henvisningsetiketten, der er klsebet pa
endestopkontakten, og lad den ikke blive i ende-
stopkontaktrummet.

» Speend de 3 gevindstifter i stilleringene pa ende-
stopkontakten ,HI“ med en drejningsmoment-
nagle og ettilspeendingsmoment pa 0,15 Nm. En
egnet drejningsmomentnggle fas som tilbeher
hos Lock.

Som alternativ kan den medleverede unbraco-
negle SW 1,5 mm bruges. Drej pa gevindstif-
terne, til der meerkes en lille modstand, hvilket
betyder, at gevindstifterne ligger op ad kunststof-
hjulene. Drej herefter gevindstifterne yderligere 3
til 4 omdrejninger. Dette alternativ svarer ca. til
den ideelle fremgangsmade med drejningsmo-
mentngglen. Et afvigende tilspsendingsmoment
kan fare til fejlfunktioner eller beskadigelse af
endestopkontakten.

» Drej drevet som beskrevet forinden i den anden
endeposition |1 (se drejeretningspil ved siden af
den udgaende aksel).

» Speend de 3 stilleringskruer for en endestopkon-
takt ,HII“ som beskrevet forinden.

IS Sy (S S S 04 1H 05
miaujmiuiuisislu e ae
alalalalatalalalatatals
WR2MN1W09 8 76 5 4 3 2 1

@ Q (e) :

Fugt i endestopkontaktens rum!

Endestopkontakten kan svigte som folge af korro-
sion. Kares der over yderstillingerne, kan dele pa
ventilationen (f.eks. vinduesglas) ga i stykker og
falde ned. Personer i nzerheden kan blive kvaestet.

» Sorg for, at endestopkontaktens rum er tort
eller tor det tart.

» Monter endestopkontaktlaget igen med de 4
skruer og de 4 spaendeskiver.

Ved udfgrelse med ekstra kontakt END20.40 er som
folge af indstillingen af endestopkontakterne ,HI“ og
LHII“ automatisk ogsa de ekstra kontakter ,SI“ og
LSII* indstillet.

Som positionstilbagemelder kan PAR 06 eller PAR
10 bruges (se afsnit 5.5.1 til 5.5.4, side 267 til 270).

266
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5.5.1 Positionstilbagemelder PAR 06
monteres

Positionstilbagemelderen bruges til at melde dre-
vets position tilbage til reguleringen.

Positionstilbagemelderen er allerede monteret ved
bestilling ab fabrik. Laes om omstillingen i

afsnit 5.5.2, side 268 videre. En evt. eftermontering
gennemfares pa felgende made:

» Veelg potentiometeret og tandhjulet iht. efterfol-
gende tabel passende til de gnskede omdrejnin-
ger for den udgéende aksel. Oplysningerne i
tabellen er maksimale veerdier, det faktiske antal
omdrejninger skal altid veere mindre. Den hgje-
ste ngjagtighed opnas, nar omdrejningstallet i
stor grad stemmer overens med veerdien i spalte
1 i efterfolgende tabel.

Indstil endestopkontakten, for positionstilba-
gemelderen monteres, se afsnit 5.5,
side 264.

Nar positionstilbagemelderen er monteret,
er det ikke mere muligt at indstille endestop-
kontakten. Positionstilbagemelderen skal
udbygges igen til indstilling.

Standard-stillingstilbagemelderen PAR 06 daekker
et koblingsomrade pa 0-85,4 omdrejninger for den
udgéende aksel.

» Afmonter endestopkontaktlaget, se afsnit 5.5,
side 264.

» Monter drevhjulet med akslen og skruen i ende-
kontaktens plade, tilspeendingsmoment 10 Nm.
Hold akslen fast med unbrakongglen fra leve-
ringsomfanget. Tandhjulet skal i denne forbin-
delse gribe ind i fortandingen pa det lille tandhjul
i endestopkontakten.

Maks. omdrej-
ninger for den
udgaende Potentiome- | Tandhjulets
aksel ter antal teender
1,2 1:1 20
4,0 3:1 20
6,7 5:1 20
13,5 10:1 20
19,3 3:1 28
25,5 3:1 37
32,2 5:1 28
42,6 5:1 37
64,5 10:1 28
85,4 10:1 37

» Seet potentiometeret med det tandhjul, der er
valgt iht. tabellen, med metrik og lamelskive ind i
endestopkontaktens plade.

90000.0002.6913/2022.11
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» Skru potentiometeret fast med underlagt lamel-
skive (kun ved potentiometre med metalgevind)
og metrik.

(tilspeendingsmoment 1,2 Nm)

» Forskyd tandhjulet, sa teenderne ikke griber ind.
Drej de to M3-skruer let i tandhjulet.

5.5.2 Positionstilbagemelder PAR 06 indstil-

les

Indstil endestopkontakten, for positionstilba-
gemelderen monteres, se afsnit 5.5,
side 264.

Nar positionstilbagemelderen er monteret,
er det ikke mere muligt at indstille endestop-
kontakten. Positionstilbagemelderen skal
udbygges igen til indstilling.

» Laddrevet kere i drejeretning ,|“ (se drejeretning-
spil ved siden af den udgaende aksel) indtil
endepositionen. Hold gje med mellemhjulet.

» Drej potentiometeret mod mellemhjulets Z54
drejeretning indtil kort far endepositionen vha.
det fastgjorte tandhjul.

BEMAERK:

Materiel skade!

Overskrides det maks. omdrejningstal, gdelaegges
potentiometeret, som sa skal udskiftes.
» Maks. muligt antal omdrejninger for den udga-

ende aksel pa det eksisterende potentiometer.
Bestil et andet potentiometer efter behov.

268
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» Lasne M3-skruerne i tandhjulet igen. Forskyd
tandhjulet pa potentiometerets aksel, sa dets
teender griber ind i tandhjulet. Spaend herefter
M3-skruerne, tilspeendingsmoment 0,5 Nm.

Z=37

5.5.3 Positionstilbagemelder PAR 10 mon-
teres

Positionstilbagemelderen bruges til at melde dre-
vets position tilbage til reguleringen.

Positionstilbagemelderen er allerede monteret ved
bestilling ab fabrik. Laes om omstillingen i

afsnit 5.5.4, side 270 videre. En evt. eftermontering
gennemfgres pa felgende made:

7=28

Indstil endestopkontakten, for positionstilba-
gemelderen monteres, se afsnit 5.5,
side 264.

Nar positionstilbagemelderen er monteret,
er det ikke mere muligt at indstille endestop-
kontakten. Positionstilbagemelderen skal
udbygges igen til indstilling.

Z=20

Standard-positionstilbagemelderen PAR 10 daek-
ker et koblingsomrade fra 0— 190 omdrejninger for
udgangsakslen.

» Afmonter endestopkontaktlaget, se afsnit 5.5,
side 264.

» Monter positionstilbagemelderen, der findes i
endestopkontaktpladen, i den fastlagte not, til-
spaendingsmoment 10 Nm. Tandhjulet skal i
denne forbindelse gribe ind i fortandingen i ende-
stopkontakten.

90000.0002.6913/2022.11
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» Drej matrikken fast med en gaffelnggle (SW 14). » Tryk pa startpunkt-knappen (rad) (LED blinker
rad), til LED-lampen lyser rad. Startveerdien
overtages, og signaludgangen stilles pa 0 V.
(den rgde LED-lampe fortsaetter med at lyse, il
indstillingen er feerdig.)

PAR 10

» Kor drevet hen pa slutposition.

» Tryk pa slutpunkt-knappen (gren) (LED blinker

5.5.4  Positionstilbagemelder PAR 10 gren), til LED-lampen lyser gren. Slutveerdien
indstilles overtages, og signaludgangen stilles pa 5 V eller

10V afheengigt af udferelsen. Den grenne LED-

lampe lyser i yderligere 5 sekunder.

» Beregn drevets drejeretning.

» Forskyd drejeretningskontakten til drejeretning
»“ hen pa ,CW/I*.

» Kores der forst i drejeretning |1, skydes kontak-
ten hen pa ,,CCWI/II“.

Ninvertigcan
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» Er drejeretningen indstillet forkert, blinker den
rade og den grenne LED-lampe pa skift. Indstil i
dette tilfeelde drejeretningskontakten igen. Er
drejeretningen indstillet rigtigt, udsender LED-
lampen ikke noget signal.

PAR 10

Positionstilbagemelderen kan efter behov stilles til-

bage pa grundindstilling.

» Dette gores ved at trykke pa startpunkt- og slut-
punkt-knappen pa samme tid, til LED-lampen
lyser efter 5 sekunder: grundindstillingen er over-
taget. Begge LED-lamper lyser i 5 sekunder.

5.5.5 Provekorsel gennemfores

» Gennemfer en provekersel af drevet, nar positi-
onstilbagemeldingen er indstillet. Kontroller her,
at drejeretningen for udgangsakslen og styresig-
nalet stemmer overens.

» Kontroller, at positionstilbagemelderen er indstil-
let og fungerer korrekt hva. speendingsmaleud-
styret.

Fugt i endestopkontaktens rum!

Endestopkontakten kan svigte som fglge af korro-
sion. Keres der over yderstillingerne, kan dele pa
ventilationen (f.eks. vinduesglas) ga i stykker og
falde ned. Personer i nzerheden kan blive kveestet.

» Sorg for, at endestopkontaktens rum er tort
eller tor det tort.

» Montér endestopkontaktens Iag, se afsnit 5.5,
side 264.

Kablerne og tradene ma under ingen
omstaendigheder bergre tandhjulene.

» Traek kablet til styringen f.eks. i en udspa-
ring i endestopkontaktens plade og brug
kabelband.

90000.0002.6913/2022.11

271



da

Overseettelse af den originale monterings- og driftsvejledning

5.6
indstilles

5.6.1

Kontrolenheden fas i falgende varianter:

Ved drev med kontrolenhed LSC 40: Yderstillinger og positionstilbagemelding

Oversigt og tekniske data for kontrolenheden

Kontrolenheden er ved lastspaending AC fortilsluttet
med drevet.

— AC-variant
— DC-variant Kontrolenheden deekker et koblingsomrade pa
ca. + 37.500 omdrejninger for udgangsakslen.
1 2 3 4 5 6 7 89
s
HY  uin B @ o |
) _ @ @ @LEDS S
N &) | 4-20ma = z5
23 l_]—lDV LSE 4‘" /@@k =l
N &) INC B AC
)linceg o o oo
N&I|- 2.2z _82¢ g2 g
NEJ+Y5 3 3 2255 5 55252 %
LTﬁ@@@@égggg@@@@QT Lo
A, J
Kontrolenhed LSC 40 AC (grent beskyttelsesprintkort)
1
|
S 40
RS DC
N
N ¢ 5o 8o
C:O - L h A m =z = z =z
N+ .;a;;;s;;;;;;
10
N J

Kontrolenhed LSC 40 DC (blat beskyttelsesprintkort)

1 Klemme 8-polet (afisoleringsleengde 8,5—
9,5 mm, tveersnit 0,2— 1,5 mm?) ~

2 LED HII"

3 Taste HII"

4 LED HI*

5 Taste HI“

6 LED,S"

7 Taste ,S*
8 Kontakt ,INV*
9 Kontakt ,FCT“ (uden funktion)
10 Klemme 13-polet (afisoleringsleengde
9- 10 mm, tvaersnit 0,5— 1,5 mm?) *

" Det er ikke tilladt at bruge areslutkapper.
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» Afmonter endestopkontaktlaget.

LSC 40 AC:

Forsyningsspaending 120 V-240 V AC,
50 Hz + 60 Hz,
(maks. stram 10 A)

Brugskategori AC15,10A

Stremforbrug 50 mA

Informationer iht. lavspaendingsdirektiv
Dimensioneret speending 250 V

Dimensioneret 4 kV

stadspaending

Overspaendingskategori 3

Tilsmudsningskategori 2

Isoleringsmaterialegruppe 2 (uden lak) » Kontrolenhedens tilstand foresperges ved at

trykke pa tasten S

LSC 40 DC: S4 snart hjeelpespaendingen er forbundet med

Forsyningsspeending 15Vv-28V DC kontrolenheden, vises tilstanden hele tiden.
(maks. stram 0,7 A)

Stromforbrug 50 mA Kontrolenheden har allerede indstillede slutpositio-

ner i udleveringstilstanden,; disse skal forst nulstil-

5.6.2 Nulstilling og slutpositioner indstilles les.

» Slutpositionerne nulstilles ved at trykke pa
tasterne ,HI" og ,HII* og holde dem nede. Tryk
desuden pa tasten ,S* til LED-lampen ,HI“ og
LED-lampen ,HII lyser rad.

» Slutpositionerne indstilles ved at forbinde en

Livsfare som folge af snavs!

> Beskyt installationsomrédet mod ngt Og' stov boremaskine med adapteren (Sekskant 6 mm)
med egnede afdaekninger under montering, fra endestopkontaktldget med motorakslens
ibrugtagning og hvis ibrugtagningen skal afbry- ende.

des. Kontroller, at installationsomradet er tort.
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BEMAERK:

Materiel skade!

Er boreskruemaskinens omdrejningstal for hgijt,

eller bruges der en slagnagle, kan drevet blive

beskadiget.

» Arbejd med lave omdrejningstal, maks.
1400 min™!, nar der bruges boremaskine og
adapter, og ker langsomt til yderstillingerne.

» Anvend ikke nogen slagskruemaskine!

» Drejidrejeretning ,|“ med boremaskinen, til den
enskede slutposition er naet (se drejeretningspil
ved siden af udgangsakslen).

» Nar den gnskede slutposition er naet, gemmes
slutpositionen ,HI. Tryk pa tasten ,S“ og hold
den nede og tryk desuden pa tasten ,HI*, til LED-
lampen ,HI“ skifter fra rod til gron.

» Nar slutpositionen ,HI“ er indstillet, drejes drevet
som beskrevet forinden i den anden slutposition
J1“ (se drejeretningspil ved siden af udgangsaks-
len).

» Nar den gnskede slutposition er naet, gemmes
slutpositionen ,HII“. Tryk pa tasten ,S“ og hold
den nede og tryk desuden pa tasten ,HII, til
LED-lampen ,HII“ skifter fra rad til gren.

» Kontroller til slut, om slutpositionerne er indstillet.
Tryk pa tasten,S“: alle tre LED-lamper (LED ,HI*
/ LED ,HII*/ LED ,S“) skal lyse gren. Er det ikke
tilfaeldet, indstilles slutpositionerne som beskre-
vet forinden igen.

Livsfare som falge af fugt!
» Kontroller, at endestopkontaktrummet er tort.

» Monter endestopkontaktlaget igen med de 4
skruer og de 4 spaendeskiver.

Alle kontrolenheder er udstyret med en ekstra kon-
takt til slutfrakobling. Indstilles slutpositionerne ,HI*
og ,HII% indstilles de ekstra kontakter,SI“ og ,,SIT*
automatisk med et defineret efterlgb.

5.6.3 Nulstilling for at omstille

» Onsker du at omstille en enkelt slutposition,
kares til den gnskede nye slutposition iht. beskri-
velsen i kapitel 5.6.2, side 273.

» Indstil slutpositionen pa ny ved at trykke pa
tasten ,S“ og holde den nede, tryk desuden pa
den pageeldende taste til slutpositionen (taste
LHI“ eller taste ,HII“). Nar LED-lampen ,HI“ eller
LED-lampen ,HII“ skifter fra gren til red og sa til
gron, er den nye slutposition gemt.

5.6.4 Yderstillinger indstilles hvis batteri er

tomt eller temperatur er under -5 °C

Farlig elektrisk speending! Bergring af tilslutnin-
gerne er forbundet med alvorlige kvaestelser, evt.
med dgden til folge!

» Kontrolenheden ma kun indstilles af kvalificeret
personale.

» Stil drevet pa energifri og sikr det mod genind-
kobling.
» Kontroller, at drevet er energifrit.

» Forsyn klemmerne ,+“ med en hjeelpespaending
pa 24V DC ,~“ (se kapitel 5.6.1, side 272, pos.
(1)

» Sikr kontrolenheden iht. de geeldende forskrifter.

» Indstil slutpositionen iht. kapitel 5.6.2, side 273.

» Fjern hjeelpespaendingen.

274

90000.0002.6913/2022.11



Overseettelse af den originale monterings- og driftsvejledning da

5.6.5 Positionstilbagemelding indstilles

Der skelnes mellem fglgende to optioner mht.

positionstilbagemelding:

— LPR 02 (analogt signal: 0-10 V, 4-20 mA)

— LPR 04 (analogt signal: 0-10 V, 4-20 mA, digitalt
signal: inkrementalt A/B-spor - niveau 12V)

Er positionstilbagemeldingen LPR 02 eller LPR 04

afbrudt, tilpasser udgangssignalerne

0-10 V og 4-20 mA sig automatisk mellem slutpositi-

onerne ,HI“ og ,HII".

Det digitale positionssignal udsender 2458 inkre-

menter for hver omdrejning af udgangsakslen.

» Skaludgangssignalerne ,4-20 mA*“eller,0-10 V*
inverteres, stilles drevet i en energifri tilstand, for
det sikres mod genindkobling.

» Kontroller, at drevet er energifrit.

Omstil kontakten INV.

» Proveker drevet iht. afsnit 5.5.5, side 271.

v

6 Elektrisk tilslutning og
ibrugtagning

Tilslutningen og ibrugtagningen méa kun udferes
efter montering af drevet af kvalificeret personale.

BEMAERK:

Materiel skade!

Traekaflastninger beskytter fleksible, elekiriske

kabler mod at blive revet ud.

» Sikr, at alle tilgeengelige kabler monteres med
en traekaflastning.

6.1 Korrekt EMC installation af eldrev
fra Lock

6.1.1 Overblik

En korrekt EMC installation skal gennemfgres iht.
forskrifterne i DIN VDE 0100.

Iht. DIN VDE 0100-410 skal der vaere plads mellem
SELV-stromkredse og 400/230-V-stramkredse
samt mellem andre stromkredse fra lavspaendings-
omradet som f.eks. i form af skillestykker i kabelka-
nalen.

Svag- |Lav-
strom |spzen-
(SELV) |ding
LSC 40 |Forsyningsledning X
DC (endestopkontakt)
Signalledning (LPR) X
LSC 40 |Forsyningsledning X
AC (endestopkontakt)
Signalledning (LPR) X
END 20 | Forsyningsledning X X
(endestopkontakt)
Signalledning (PAR) X
Elek- Motorledning 3 faser
trisk X
drev

Speendingsomréade for LSC-signal- og forsynings-
ledningerne

90000.0002.6913/2022.11
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» Sorg for, at der er en passende beskyttelsesbe-
stykning pa alle kontaktorer (svagstrem og lav-
spaending).

6.1.2 Afstand med skillestykker

uls

]

Udferelse iht. DIN EN 50174-2

Afstand A hvis
skillestykket er
Type installation af stal
ubeskyttede netkabler og
ubeskyttede datatransmissi-
onskabler 50 mm
ubeskyttede netkabler og
beskyttede datatransmissi-
onskabler 5mm
beskyttede netkabler og
ubeskyttede datatransmissi-
onskabler 2mm
beskyttede netkabler og
beskyttede datatransmissi-
onskabler 0 mm
Afstand skillestykke

6.1.3 Udferelse uden afstand

Hvis det ikke er muligt at sikre en afstand mellem
SELV-stromkredse og stremkredse fra lavspaen-
dingsomradet, treeffes felgende foranstaltninger:

— Brug af beskyttede kabler, der som supplement
til basisisoleringen er beskyttet med en kappe af
isoleringsmateriale eller af en jordforbundet
metalskaerm

— Brug af en kabelskeaerm, der er anbragt pa begge
sider

— Brug af kabelskrueforbindelser iht. EMC med:

— Dimension M20 x 1,5 eller M16 x 1,5
— mindst IP 55
— mindst selvslukkende

Bemeerk: Egnede kabelskrueforbindelser findes
hos alle almindelige producenter af kabelskruefor-
bindelser; hvis det enskes, kan de ogsa kebes hos
firmaet Lock.

Egnet er f.eks.:
SKINTOP® MS-HF-M SC fra Lappkabel

Eksempel: EMC-kabelskrueforbindelse
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6.1.4 Yderligere henvisninger

Lees og overhold fglgende yderligere henvisninger
vedr. en kabeltraekning iht. EMC:

— Treek altid frem- og tilbagelederen sammen.

— Undga reservesilgifer pa alle tilslutningskabler.

— Treek helst sarbare ledninger i hjgrnerne pa en
kabelkanal eller en hjerneprofil af metal. Dette
reducerer ledningens afstraling.

— Treek ledningerne sa teet som muligt op ad refe-
rence potentialeudligningen som f.eks. monte-
ringspladen, pladekanalen eller den
jordforbundede maskinkonsol.

— Ledninger skal helst kun krydses i en ret vinkel.

— Enenkelt ubeskyttet eller ufiltreret ledning kan
gere alle andre foranstaltninger virkningslgse.

— Skeermled pa styringen kan afhjaelpe, hvis fejl
ikke forsvinder.

De her angivede foranstaltninger er det aktuelle tek-
niske niveau mht. minimering af EMC-tekniske fejl.
Selv om alle disse foranstaltninger er truffet, kan der
alligevel opsta yderligere fejl, hvis der opstar ikke-
forudseelige EMC-tekniske pavirkninger. Disse skal
betragtes som enkeltstdende tilfeelde pa stedet.

6.2 Drev med 3-fasede vekselstrom-
motorer

6.2.1 Ved drev med endestopkontakt

END 20: Endestopkontakt tilsluttes

Fugt i endestopkontaktens rum!

Derved kan elekirisk stad, fejlfunktioner eller svigt
af endestopkontakt udlgses.

» Sikr, at endestopkontaktrummet er tort, for
arbejde startes.

Ved drev med 3-faset nettilslutning forbindes
endestopkontakterne ,HI“ og ,HII“ og de
valgfrie ekstra kontakter,SI“ og ,,SII“ med sty-
ringen. Slutfrakoblingen skal sikres af styrin-
gen.

» Overhold den maks. brydeevne for kontakterne
ved et ledertvaersnit pa 0,75 mm?.
Drift af endestopkontakterne enten med:

— vekselspeending:
hovedafbryder standardkontakt 250 VAC, 6 A;
Ekstra kontakt 230 VAC, 6 A
eller med

— Svagstram < 30 VDC, stram = 20 mA indtil maks.
100 mA

BEMAERK:

Materiel skade!

Efter drift med forskellige spaendinger og stram-
styrker kobler endestopkontakten ikke mere pali-
deligt.

» Brug ikke mere end endestopkontakt, der tidli-
gere blev brugt med lavspaending (f.eks.
230 V AC), med svagstrem (24 V DC)!

» Overhold dettilladte omrade for stramstyrkerne
for svagstrom fra mindst 20 mA til maks.
100 mA.
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» Afmonter endestopkontaktlaget.

» Slut jordledningen til PE-tilslutningen (M4, til-

spaendingsmoment 2 Nm). Hvis styringsprodu-
centen har foreskrevet en afskaermet ledning,
kan afskaermningen anbringes pa PE-tilslutnin-
gen.

» For tilslutningsledningen (kabeldiameter 6 -12
mm) gennem kabelskrueforbindelsen M20x1,5.

» Tilslut kablerne til klemmersekken pa felgende
made:
Standard leveringsomfang med END20.20:
— Tilslutning kontakt ,HI*: klemme 1 og 2.
— Tilslutning kontakt ,HII“: Klemme 7 og 8.
Valgfri med END20.40:
— Tilslutning kontakt ,SI“: Klemme 4 og 5.
— Tilslutning kontakt ,,SII“: Klemme 10 og 11.

<@
=
DIN
1SO 7089 @M
4,3A2 |
&)
&5
DIN 6798 <‘>
4,3 A4

&

» Anvendes ,SI“og ,SII“ kobles disse pa en sepa-
rat sikkerhedskobling med ngd-stop-funktion
(f.eks. separat kontaktor).

| |
@ + HIl HI
v olololololo
END20.20 O|O|0[0|0[0
@ L S48
v ololololo|ololo|ololo]o
END20.40 o|ololololololololololo

Sl Sl

N 11 10 5 4
’|’ L1

- L2

) L3

E Kablerne og trddene ma under ingen
omsteendigheder bergre tandhjulene.

» Treek kablet il styringen f.eks. i en udspa-
ring i endestopkontaktens plade og brug
kabelband.

» Spaend kabelskrueforbindelsen.

» Monter endestopkontaktlaget igen med de 4
skruer og spaendeskiverne og spaend skruerne
med et tilspeendingsmoment pa 2,5 Nm.
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BEMAERK:

Fastklemte kabler!

Fejl kan opsta under driften som fglge af fastklemte
kabler.

» Klem ikke noget kabel ind.
» Sorg for korrekt taethed.

Fugt i endestopkontaktens rum!

Endestopkontakten kan svigte som folge af korro-
sion. Kares der over yderstillingerne, kan dele pa
ventilationen (f.eks. vinduesglas) ga i stykker og
falde ned. Personer i naerheden kan blive kvaestet.

» Sorg for, at endestopkontaktens rum er tort
eller tor det tart.

6.2.2 Ved drev med endestopkontakt END
20: Positionstilbagemelder tilsluttes

(option)

Traek potentiometerets tilslutningsledning som funk-
tionslavspaending, separat eller afskeermet int. EMC
fra andre ledninger.

» Huvis positionstilbagemelderen ikke er formonte-
ret pa fabrikken, skrues en kabelskrueforbin-
delse, starrelse M16x1,5, ind i huset. Traek
tilslutningsledningen (kabeldiameter 4 — 10 mm)
igennem og teetne den.

o
o
(o
o
o
(o
(o
o
(o
(o
o
o

2122 23 0)

{ (=t

—

o\

o\

&

Eksempel: PAR 06

» Forbind tilslutningsledningen med potentiomete-
rets klemmer 21, 22, 23 iht. efterfglgende tilslut-
ningsbillede.

Hertil kan tilslutningsstikket fijernes fra potentio-
meteret.

212223 n‘
0
4-innno [ A I S le
SRS A 118 18
B I !

Kablerne og tradene ma under ingen
omstaendigheder bergre tandhjulene.
» Traek kablet til styringen f.eks. i en udspa-
ring i endestopkontaktens plade og brug
kabelband.
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Ved drev med kontrolenhed LSC 40:
Kontrolenhed tilsluttes

Farlig elektrisk spaending! Bergring af tilslutnin-

gerne eller af forkert kabelfgring er forbundet med

alvorlige kveestelser, evt. med deden til folge!

» Abn kun endestopkontaktlaget i spaendingsles
tilstand.

» Fjern ikke beskyttelsesprintkortet.

» Forbind kun spaending med den indbyggede
kontrolenhed.

» Gennemfer kabelferingen bergringssikkert.

» Skub ikke kablerne nedad forbi siden pa print-
kortet. Klem ikke kablerne ind.

» Afmonter kun kontrolenheden i speendingslas
tilstand.

6.2.3

BEMAERK:

Veer opmeerksom pa, at speendingsforsyning kun
ma forbindes med indgangene (klemme 1 og 7).
Vedvarende spaending ma ikke forbindes med
udgangene (klemme 5 og 11).

Ledningsdiagrammet findes bagesti denne vejled-
ning, se side 493.

» Gennemfer en treekkontrol af de enkelte arer, nar
installationen er feerdig.

BEMAERK:

Neutrallederen ,N“ (ved LSC 40 AC) eller minusle-
deren ,—* (ved LSC 40 DC) skal altid forbindes.

BEMAERK:

» Stil drevet pa energifri og sikr det mod genind-
kobling.

» Kontroller, at drevet er energifrit.

» Afmonter endestopkontaktlaget, se afsnit 5.6.2,
side 273.

» For tilslutningsledningen gennem kabelskruefor-
bindelsen:
Afisoleringsleengden skal veere 9 — 10 mm og
kabeltvaersnittet 0,5-1,5 mm?. Det er ikke tilladt
at bruge areslutkapper.

Materiel skade!

» Brug kun kontrolenheden med de fastlagte
driftsspaendinger AC eller DC. Ellers kan kon-
trolenheden blive beskadiget.

BEMAERK:

Materiel skade!

» Forbind kablerne med den 13-polede tilslut-
ningsliste (se kapitel 5.6.1, side 272, pos. (1)) pa
felgende made:

— Tilslutning kontakt ,HI" og ,,SI*:
Klemme 1 0g 5

— Tilslutning kontakt ,HII“ og ,,SII*: Klemme 7
og 11

For hurtig eendring af drejeretningen kan beska-

dige kontrolenheden.

» Skal drejeretningen aendres, skal omkoblingen
gennemfgres via en ,,off*stilling.

» Skal motorens drejeretning eendres, ber der
bruges et tidsfunktionselement pa over
ca. 2 sekunder i styringen.

» Slut jordledningen til PE-tilslutningen (M4, til-
spaendingsmoment 2 Nm). Hvis styringsprodu-
centen har foreskrevet en afskaermet ledning,
kan afskarmningen anbringes pa PE-tilslutnin-
gen.
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» Spaend kabelskrueforbindelsen.

9
@5@

Felgende muligheder star til radighed for at forbinde
positionstilbagemelderen.

4-20mA

GND
Signal 4-20mA ——— 4-20mA
O-10V
INC B
INC A
+24VDC ——— +

» Monter endestopkontaktlaget igen med de 4
skruer og spaendeskiverne og spaend skruerne
med et tilspeendingsmoment pa 2,5 Nm.

BEMAERK:

Fastklemte kabler!

Fejl kan opsta under driften som felge af fastklemte
kabler.

» Klem ikke noget kabel ind.
» Sorg for korrekt taethed.
» Kontroller, at endestopkontaktrummet er tort.

O-10V

6.2.4 Ved drev med kontrolenhed LSC 40:

Positionstilbagemelding tilsluttes

Treek positionstilbagemeldingens tilslutningsled-
ning som funktionslavspaending, separat eller
afskeermet iht. EMC fra andre ledninger.

For tilslutning til den 8-polede klemraekke skal afiso-

leringsleengden 8,5- 9,5 mm og kabeltveersnittet

vaere 0,2— 1,5 mm?2. Det er ikke tilladt at bruge are-
slutkapper.

» Stil drevet pa energifri og sikr det mod genind-
kobling.

» Kontroller, at drevet er energifrit.

» Forbind jeevnspeending 24 V DC med klemme
~+*0g,—"for at forsyne positionstilbagemeldeop-
tionerne.

» Forbind den gnskede positionstilbagemelding.

4-20mA
Signal 0-10V O-10V
GND —— -
INC B
INC A
+24VDC —— +
4-20mA
O-10V
Signal INC B ——— INC B
Signal INC A —— INC A
GND —— -
+24VDC +
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6.2.5

BEMAERK:

Stromkildens spaending og frekvens skal stemme
overens med oplysningerne pa elmotorens type-
skilt.

Drevet kan blive gdelagt.

Elektrisk tilslutning 3-fase-motor

» Sikr, at stremkildens spaending og frekvens
stemmer overens med oplysningerne pa elmo-
torens typeskilt.

| udleverinstilstanden er motorerne udstyret
med testlitzetrad. Denne bruges til at kontrol-
lere funktionen pa fabrikken.

» Fjern testlitzetrddene, nar motoren tilslut-
tes, og anvend egnede tilslutningslednin-
ger.

» Tilslut ubetinget jordledningen til elektromoto-
rens markerede jordledningsklemme iht.
DIN VDE 0100.

» Demonter klemmekassens lag.

BEMAERK:

Materielle skader som felge af fugt og snavs!

Afbrydes ibrugtagningen/feerdiggerelsen af

anleegget, kan der opstar snavs!

» Beskyt installationsomradet mod fugt og stev
med egnede tildeekninger.

» For tilslutningsledningen gennem kabelskruefor-
bindelsen og fiern i givet fald lukkeproppen.

» Forbind el-motoren iht. oplysningerne pa moto-
rens typeskilt og kontrollér broerne pa klemme-
braettet.

— Jordledning til klemme PE
— Fase L1 til klemme U1
— Fase L2 til klemme V1
— Fase L3 til klemme W1

W2 U2 V2

» Drejdrevet i en position mellem de to endeposi-
tioner med en boreskruemaskine.

BEMAERK:

Materiel skade!
Er boreskruemaskinens omdrejningstal for hgit,
eller bruges der en slagnggle, kan drevet blive
beskadiget.
» Arbejd med lave omdrejningstal, nar der bruges
boreskruemaskiner og adapter, maks.
1400 min™", og ker langsomt til yderstillingerne.
» Anvend ikke nogen slagskruemaskine!

» Find frem til drevets drejeretning ved kort at teen-
de for motoren og sammenlign drejeretningen
med drejeretningspilen ved siden af den udga-
ende aksel.
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Livsfare som folge af overkersel af yderstillingerne!

Keres der over yderstillingerne, kan dele af ventila-
tionen (f.eks. vinduesglas) ga i stykker og falde
ned. Personer i neerheden kan blive kvaestet.

» Drejeretning ,|“ skal kobles med endestopkon-
takt ,HI“ og drejeretning ,|I“ med endestopkon-
takt ,HII".

v

Byt evt. om pa fase L1 og fase L2, hvis drejeret-
ningen skal eendres.

» Monter klemmekassens lag igen.

BEMAERK:

Materiel skade som fglge af fugt i klemkassen!
Motoren kan svigte som folge af korrosion og skal
udskiftes.

» Klem ikke noget kabel ind.

» Sorg for korrekt taethed.

» Kabelskrueforbindelsen skal helst pege nedad.

» Sorg for, at installationsomradet er tert eller tor
det tort.

Livsfare som felge af mekaniske kreefter!

Et faseskift i stramforsyningsnettet medferer, at
drevets drejeretning eendres. Ved faseskift bliver
endestopkontakterne virkningslese.

» Installer fasefalgevagter foran drevstyringen.

Drev med 1-fasede vekselstrom-
motorer

Livsfare som folge af overkarsel af yderstillingerne!

For hurtig omskiftning af drejeretningen kan med-
fore, at drevet korer videre i den samme retning
som tidligere, hvorved yderstillingen kares over.

Kares der over yderstillingerne, kan dele af ventila-
tionen (f.eks. vinduesglas) ga i stykker og falde
ned. Personer i naerheden kan blive kvaestet.

» Skal drejeretningen aendres, skal omkoblingen
gennemfgres via en ,off“-stilling.

» Skal motorens drejeretning sendres, bor der
bruges et tidsfunktionselement pa over
ca. 2 sekunder i styringen.

Livsfare som folge af mekaniske kraefter!

» Drev med integreret viklingsbeskyttelseskon-
takt kan slukke automatisk, hvis det overophe-
des. Sa snart drevet er afkolet, gar det i gang
igen med det samme. Opstar der farer i denne
forbindelse, skal hele anlaegget sikres mod
automatisk genstart.

6.3

Ved 1-faset nettilslutning slukkes motoren
direkte med endestopkontakten ,HI* og
LHII“. De valgfrie ekstrakontakter ,SI" og ,,SII*
er i udleveringstilstanden seriekoblet med
LHI“ og HII*

Skal drejeretningen eendres, skal omkoblin-
gen gennemfgres via en ,,off“stilling.

Skal motorens drejeretning aendres, bar der
bruges et tidsfunktionselement pa over

ca. 2 sekunder i styringen.
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BEMAERK:

Drevet kan blive gdelagt.

Stremkildens spaending og frekvens skal stemme

overens med oplysningerne pa elmotorens type-

skilt.

» Sikr, at stramkildens spaending og frekvens
stemmer overens med oplysningerne pa elmo-
torens typeskilt.

| udleveringstilstanden er motorerne udstyret med
en 4-aret tilslutningsledning.

For specielle tilslutningsoptioner findes der
temporeert en ikke tilsluttet sjette lidse med
et beskyttelsesror i endestopkontaktens
rum. Denne er uden betydning for tilslutnin-
gen og ibrugtagningen med endestopkon-
takten END 20.

» Tilslut tilslutningsledningen i en egnet forgre-
ningsdase iht. &renes markering og styringspro-
ducentens stremskema.

— Are PE = jordledning (PE)

— Arenr. 3 =neutral ledning (COM ved 240 V)
— Arenr. 1 =fase for drejeretning |

— Arenr. 2 = fase for drejeretning Il

Endestopkontakterne er allerede feerdig for-
bundet og forsynet med stik. Skal lednings-
foringen aendres, gennemfgres dette iht.
forklaringen i afsnit 6.2.1, side 277 frem.

Tilsluttes flere drev, skal hvert drev kobles via en
separat kontakt eller et separat relee.

6.4 Motorbeskyttelseskontakt indstil-
les pa monteringssted

» Indstil motorbeskyttelseskontakten pa styringen
pa monteringsstedet pa tilslutningsveerdien iht.
elektromotorens typeskilt.

» Start drevet i on-/off-drift.

» Kor drevet under belastning i arbejdsomradet
mellem frakoblingspunkterne. Mal og kontrollér
motorens stremforbrug under en komplet abning
og lukning.

Stremveerdierne pa driftspunktet findes
under www.lockdrives.com.

» Indstil motorveernet pa en veerdi, der er 5 % hgje-
re end maleveerdien. Den indstillede vaerdi ma
overskride motorens tilslutningsveerdi med
maks. 3 % (overbelastningsbeskyttelse).

Pa alle 1-fasede motorer er en viklingsbeskyttelses-
kontakt integreret pa fabrikken, der beskytter moto-
ren mod overophedning.

6.5 Ibrugtagning

BEMAERK:

Anvendelsen iht. drivanordningsgruppe 1Cm (iht.
DIN 15020) er et grundlag for at sikre en lang leve-
tid for drevet.

» Indstil styringen/reguleringen iht. denne drivan-
ordningsgruppe.

» Lock anbefaler, at der indbygges en driftstime-
teeller.

Gennemfer en provekersel, nar monteringen er faer-
dig. Overhold her felgende skridt:

» Sikr det farlige omrade iht. de geeldende forskrif-
ter, for drevet teendes.

» Start ikke drevet i automatisk drift, men derimod
i start-/stop-drift.

» Kontroller endestopkontaktens funktion samt fra-
koblingspunkterne for begge drejeretninger.

» Korriger endestopkontaktens indstilling, hvis det
er ngdvendigt.

» Kontrollér, at udluftningsskruen er indbygget og
sidder rigtigt, se afsnit 5.3, side 263 samt monte-
ringen af endestopkontaktens lag og klemkas-
sens lag.

» Kontroller, at drejeretningerne I og ,II“ stemmer
overens med ,Auf (aben)“/,Zu (lukket)“.

» Montér endestopkontaktens lag, se afsnit 5.5,
side 264.
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Livsfare som folge af elektriske og mekaniske
kreefter!

Overordnede funktioner som f.eks. vind- eller
regnsensor kan fa drevet til at ga i gang, ogsa selv
om ,Halt (stop)“-positionen er aktiveret.

Ved drev med enfaset motor er viklingsbeskyttel-
seskontakten (temperaturkontrol) forbundet
internt. Er viklingsbeskyttelseskontakten udlgst,
gar drevet automatisk i gang igen efter afkalingen.

» Afbryd stremforsyningen, for der arbejdes pa
drevet eller anleegget, og sikre stramforsynin-
gen mod genindkobling f.eks. med en |s. Dette
geelder ogsa for hjeelpestramkredse som f.eks.
endestopkontakter, stilstandsvarme eller fre-
kvensomformer. Det er ikke tilstreekkeligt, at
styringen star pa ,Halt“ (stop).

» Sikr, at kondensatorer findes i afladt tilstand
ved 1-fasede vekselstramsmotorer, for arbej-
det startes.

71 Stoj

Stejudviklingen (lydtryksniveau) ligger under
70 dB (A).

7.2

Drevet er ikke egnet til varig drift. Overhold oplysnin-
gerne vedr. teendevarighed i afsnit 4.2, side 260.

Opvarmning

8 Inspektion og
vedligeholdelse

Inspektions- og vedligeholdelsesarbejde ma kun
udfgres af kvalificeret personale.

Livsfare som folge af nedfaldende genstande!

Nedfaldende genstande kan udseette personer for
fare.

» Sikre det farlige omrade med afskesermnings-
band.

Livsfare som folge af elektriske og mekaniske
kreefter!

Overordnede funktioner som f.eks. vind- eller
regnsensor kan fa drevet til at ga ukontrolleret i
gang, ogsa selv om ,Halt"-(stop)positionen er akti-
veret.

» Afbryd stremforsyningen, for der arbejdes pa
drevet eller anlaegget, og sikre stramforsynin-
gen mod genindkobling f.eks. med en las. Dette
geelder ogsa for hjeelpestromkredse som f.eks.
endestopkontakter, stilstandsvarme eller fre-
kvensomformer. Det er ikke tilstrackkeligt, at
styringen star pa ,Halt” (stop).

» Veer opmeerksom pa faren for evt. resterende
restladninger i kondensatorer (f.eks. ved 1-
fasede motorer). Kontrollér kondensatorerne
med et egnet multimeter, for vedligeholdelses-
arbejdet startes.

8.1

Folg vedligeholdelsesintervallerne, der er fastlagt i
loven, eller andre foreskrevede vedligeholdelsesin-
tervaller.

Vedligeholdelsesfrister

Tidsrum Arbejde

3 méneder — Kontrollér udvendig side pa

eller 25 drifts- drev og omrade under monte-

timer ringssted for olielaekage, se
afsnit 10.7, side 290
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Tidsrum Arbejde 8.2 Vedligeholdelsesskridt
6 maneder ~ Kontroller drevetfor uszedvanig 8.2.1 Kontroller snekkehjul pa aksel for slid

eller 50 drifts-
timer

kerestgj, kontakt evt. leverande-
ren

12 maneder
eller 100 drifts-
timer

— Kontrollér snekkehjul pa aksel
for slid, se afsnit 8.2.1, side 286

— Kontroller koblingsfunktion og
frakoblingspunkter for ende-
stopkontakterne ,HI¢, HII*, ,SI*
og,,SII*

— Kontroller koblinger pa udgaen-
de streng for fast montering og
slid, spaend eller skift dem i
givet fald

— Smer et tyndt lag olie pa kob-
lingshalvdelenes kaede og teen-
der ved kaedekoblinger KKS og
fiern overskydende fedt

— Kontroller koblingshalvdelenes
keede og taender for slid og kor-
rosion og udskift i givet fald

— Kontroller drev for fast monte-
ring og spaend det i givet fald

— Kontroller elektriske tilslutnin-
ger pa motor og endestopkon-
takt

— Kontroller kabelkapper for
spradhed

— Ved drev med endestopkontakt
END 20: Efterspaend gevindstif-
teri stillering med 0,15 Nm

— Kontroller endestopkontaktrum
for evt. indtraengt fugt/kondens-
vand og ter evt. ren

— Kontroller skruen, der er lgsnet
2 omdrejninger for at trykud-
ligne gearet, i hgjeste position
for bevaegeligt gevind, og fiern
evt. snavs omkring dette skrue-
hoved.

» Kor drevet i en lastfri position.
» Afbryd stremforsyningen.

Til det efterfelgende arbejde skal det sikres,
at lasten ikke selvsteendigt kan saette sig i
bevaegelse, nar drevet frakobles.

Livsfare som folge af mekaniske kreefter!

Efter lasning af koblingen og frakobling af den
udgéende streng bliver endestopkontakterne virk-
ningslose.

» Tilkoble drev og udgéende streng igen i den
samme position eller indstil endestopkontak-
terne igen for ibrugtagningen.

» Frakoble drevet fra den udgéende streng, sa den
udgaende aksel kan drejes frit.

» Kontrollér ved at dreje pa drevets udgaende
aksel, om gearet har ,slor“. Maerkes et tydeligt
,Slor“, demontér da drevet og send det til kontrol
til producenten, se afsnit 9, side 287. Maerkes et
lille ,,sler”, forbind da drevet med den udgaende
streng igen.

Maksimalt ,,slor“ pa den
udgéende aksel

EWA50/EWA52 |3°

Type

8.2.2 Etiket kontrolleres for slid

» Kontrollér de pa fabrikken anbragte etiketter for
mangler og laeselighed.
— Renger etiketterne (se afsnit 8.3, side 287).
— Udskift beskadigede eller uleeselige etiketter.
Kontakt producenten.

286
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8.3 Rengoring

Livsfare som folge af elekiriske og mekaniske
kraefter!

Drevet kan starte ukontrolleret.

» Afbryd stromforsyningen, fer drevet rengeres,
og sikre stramforsyningen mod genindkobling
f.eks. med en las. Dette geelder ogsa for hjeel-
pestromkredse som f.eks. endestopkontakter,
stilstandsvarme eller frekvensomformer. Det er
ikke tilstreekkeligt, at styringen star pa ,Halt*
(stop).

» Gennemfer kun rengeringsarbejdet, hvis drevet
er spaendingsfrit.

» Rengor ikke med en hgjtryksrenser. Der er fare
for, at vand treenger ind i gearet, hvorved pak-
ningerne beskadiges. Rengor ikke med meget
vade klude.

» Fjern forsigtigt groft snavs. Brug aldrig skarpe
eller spidse genstande!

» Anvend til fugtig rengering en blod berste, lidt
vand og efter behov et mildt rengeringsmiddel.
Sorg for, at vand ikke traenger ind gennem udluft-
ningsboringen og videre ind i gearet. Derved kan
gearet beskadiges.

» Det er ikke tilladt at bruge oplgsningsmidler eller
skrappe renggringsmidler. Der er fare for, at pak-
ningerne angribes og at disse derved aldrer
noget hurtigere.

9

Demontering

Demonteringsarbejdet ma kun udferes af kvalifice-
ret personale.

9.1

Demontering drev

>

Livsfare som folge af elektriske og mekaniske
kraefter!

Drevet kan starte ukontrolleret.

Afbryd stremforsyningen, for der arbejdes pa
drevet eller anlaegget, og sikre stramforsynin-
genmod genindkobling f.eks. med en&s. Dette
geelder ogsa for hjeelpestromkredse som f.eks.
endestopkontakter, stilstandsvarme eller fre-
kvensomformer. Det er ikke tilstreekkeligt, at
styringen star pa ,Halt“ (stop).

Vaer opmaerksom pa faren for evt. resterende
restladninger i kondensatorer (f.eks. ved 1-
fasede motorer). Kontrollér kondensatorerne
med et egnet multimeter, for vedligeholdelses-
arbejdet startes.

Livsfare som fglge af nedfaldende genstande!

Nedfaldende genstande kan udseette personer for
fare.

» Sikre det farlige omrade med afskesermnings-

band.

v

Kor drevet i en lastfri position.

Demonter alle elektriske forbindelser.

Demonter forbindelsen mellem udgéende aksel
og udgaende rer.

Drej udluftningsskruen tilbage omkring de abne-
de gevind, sa den er skruet helt ind.

Demonter drevet.

90000.0002.6913/2022.11
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10 Fejlafhjaelpning

Livsfare som folge af elektriske eller mekaniske
kreefter!

Overordnede funktioner som f.eks. vind- eller
regnsensor kan fa drevet til at ga ukontrolleret i
gang, ogsa selv om ,Halt*-(stop)positionen er akti-
veret.

» Afbryd stremforsyningen, for der arbejdes pa
drevet eller anleegget, og sikre stramforsynin-
gen mod genindkobling f.eks. med en |8s. Dette
geelder ogsa for hjeelpestramkredse som f.eks.
endestopkontakter, stilstandsvarme eller fre-
kvensomformer. Det er ikke tilstreekkeligt, at
styringen star pa ,Halt“ (stop).

Afhjeelpning af fejl ma kun udferes af kvalificeret per-
sonale.

10.1

» Sluk for strammen for at forhindre en ukontrolle-
ret genstart af drevet.

» Til ngddrift: Drej drevet pa motorakslens ende
med en bore-/skruemaskine og adapteren ud af
endestopkontaktens lag, se afsnit 5.5, side 264 i
den gnskede arbejdsstilling.

Fejl: Stromsvigt

Slutpositionerne ma ikke kares over.

BEMAERK:

Materiel skade!
Er boreskruemaskinens omdrejningstal for hgijt,
eller bruges der en slagnagle, kan drevet blive
beskadiget.
» Arbejd med lave omdrejningstal, nar der bruges
boreskruemaskiner og adapter, maks.
1400 min™", og ker langsomt til yderstillingerne.
» Anvend ikke nogen slagskruemaskine!

10.2

» Kontroller de elektriske tilslutninger, ogsa ende-
stopkontaktens tilslutning.

» Kontrollér motorbeskyttelseskontakten pa mon-
teringsstedet og kontrollér dens indstilling, se
afsnit 6.4, side 284. Opstar fejlen igen, kan dette
skyldes en overbelastning.

» Ved drev med endestopkontakt END 20: Kon-
troller, om endestopkontaktens rulle er veeltet,
indstilling se afsnit 5.5, side 264.

» Kontroller pa drev med 3-faset nettilslutning, om
drejeretningen ,|*/,l1“ stemmer overens med
endestopkontakten ,HI“ og ,HII".

» Pa drev med enfasemotor kan motorens tempe-
raturkontrol veere aktiveret. Afbryd stromtilfors-
len, ger drevet energifrit og lad det afkele i ca. 20
minutter.

Mal kondensatorens kapacitet og sammenlign
den med den patrykte uF-veerdi. Opstar fejlen

igen, nar stramtilfarslen genoprettes, kan dette
skyldes en overbelastning af drevet.

Fejl: Motor starter ikke
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10.3  Forstyrrelse ved drev med ende-
stopkontakt END 20: Yderstilling

kort over

» Kontrollér, at stilleringene er monteret fast i
endestopkontakten, og at endestopkontakterne
er indstillet korrekt. Indstil i givet fald endestop-
kontakterne igen, se afsnit 5.5, side 264.

» Kontrollér den elektriske koblingsfunktion for
kontakterne ,HI" og ,HII“ samt for de ekstra kon-
takter ,,SI“ og ,,SII“. Kontakterne skal tilsluttes og
kontrolleres som abner. Yderstillingen kan simu-
leres ved at klappe endestopkontaktens rulle
veek. Til driften ma endestopkontakternes ruller
ikke veere kippet, se afsnit 5.5, side 264.

ipill

» Kontroller vendekontaktorstyringens kontaktorer
for korrekt kontaktfunktion og skift dem i givet
fald.

10.4  Forstyrrelse ved drev med
kontrolenhed LSC 40: Slutposition

kort over

» Kontroller, at kontrolenheden er indstillet korrekt.
Indstil evt. slutpositionerne igen, se kapitel 5.6.2,
side 273.

» Kontroller den elektriske koblingsfunktion for
kontakterne ,HI" og ,HII“ samt for de ekstra kon-
takter,SI og,,SlI“. Disse kontakter skal forbindes
og kontrolleres som &bner. Ger folgende:

— Stil drevet pa energifri og sikr det mod gen-
indkobling.

— Kontroller, at drevet er energifrit.

— Forsyn klemmerne ,+“ med en hjeelpespaen-
ding pa 24 V DC ,-“ (se kapitel 5.6.1,
side 272, pos. (1)).

— Drej drevet med en boremaskine til de to ind-
stillede slutpositioner (,LED HI og ,LED HII*
signaliserer positionere).

— Kontroller kontrolenhedens skiftepositioner
ved at anbringe en gennemgangstester pa
klemrzekkerne for og efter den indstillede
slutposition er naet.

— Fjern hjeelpespaendingen.

10.5 Forstyrrelse ved drev med

kontrolenhed LSC 40:

Pufferbatterier tom

Kan yderstillingerne ikke indstilles i speendingstri til-
stand, kontrolleres pufferbatterierne.

» Skulle det veere ngdvendigt, returneres puffer-
batterierne eller endestopkontakten, sa de kan
udskiftes.

90000.0002.6913/2022.11
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10.6 » Forsyn klemmerne ,+“ med en hjselpespaending
pa 24V DC ,-“ (se kapitel 5.6.1, side 272, pos.

(1))

Efterfolgende driftsindikatorer viser kontrolenhe-
dens og slutpositionernes tilstand:

Forstyrrelse ved drev med
kontrolenhed LSC 40: Driftsindi-
katorer

» Stil drevet pa energifri og sikr det mod genind-
kobling.

» Kontroller, at drevet er energifrit.

LED ,,S“ LED ,,HI* LED ,HII“ Tilstand

lyser gren vilkarlig vilkarlig Hjeelpespeaending er forbundet

off vilkarlig vilkarlig Hjeelpespaending er ikke forbundet
vilkarlig lyser rad lyser rad LHI* og ,HII* ikke indstillet

vilkarlig lyser gren lyser rod LHI" indstillet, ,HII“ ikke indstillet
vilkarlig lyser rod lyser gren LHI" ikke indstillet, ,HII“ indstillet
vilkarlig lyser gren lyser gren Position mellem slutpositionerne
vilkarlig blinker grent lyser gren Position i omradet slutposition ,HI“ :
vilkarlig off lyser gren Slutposition ,HI“ naet

vilkarlig lyser gren blinker gront Position i omradet slutposition ,HIT“ .
vilkarlig lyser gren off Slutposition ,HIT“ ndet

vilkarlig blinker redt lyser gren Ekstra kontakt,SI“ ndet

vilkarlig lyser gren blinker rgdt Ekstra kontakt,SII“ naet

*Nar positionen neermer sig slutpositionen ,HI“ eller ,HII*, gar den pagaeldende LED-lampe i gang med at
blinke. Blinkefrekvensen ages, jo teettere der kares hen mod slutpositionen.

» Fjern hjeelpespzendingen.

10.7  Fejl: Olietab

10.8

» Kontrollér, at udluftningsskruen er indbygget og >

sidder rigtigt, se afsnit 5.3, side 263.

» Kontakt leverandgren i tilfaelde af olietab.

Gearet rader over en evighedssmaring. Normalt

kreeves der ikke noget gearolieskift.

Gentaget ibrugtagning

Sikr, at alle dele er indbygget korrekt, og at alle
tilslutninger er udfert korrekt, for det hele tages i
brug igen.

Tag drevet i brug igen iht. afsnit 6.5, side 284.
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11 Reservedele og skift af dele

Skift af dele ma kun udferes af kvalificeret perso-
nale.

Anvend kun originale reservedele og originale sme-
remidler.

Garanti- og reklamationskrav bortfalder, hvis der
opstar skader, der skyldes en manglende brug af
originale komponenter.

Af hensyn til produktsikkerheden leverer Lock kun
komplette gear, elektromotorer, endestopkontakter
0g potentiometre som reservedel.

Geardele ma kun skiftes eller repareres af en autori-
seret kundeservice fra firmaet Lock.

Skulle drevet svigte trods meget omhyggelige pro-
duktions- og testprocesser og overholdelse af vedli-
geholdelsesbestemmelserne (se afsnit 8, side 285)
inden for reklamationsrettens gyldighedstid eller
inden for garantiens gyldighedstid, sikres en lov-
maessig eller aftalemaessig erstatningslevering iht.
vores almindelige salgs- og leveringsbetingelser.

Angiv dit kundeordrenummer iht. produktes type-
skilt, hvis du har spergsmal eller gnsker at bestille
reservedele.

Yderligere informationer (f.eks. produktkataloger)

findes ogsa pa internettet under:www.lockdri-
ves.com

11.1

» Demontér drevet, se afsnit 9.1, side 287.

» Anbring drevet pa et fast underlag, sa motoren
peger opad.

» Losne sekskantskruernre pa motorflangen og
tag motoren af.

» Kontroller, om pakningsrester sidder pa gearhu-
sets flangeflade og fjern disse evt. pakningsre-
ster forsigtigt.

» Smgr motorakslen.

» Monter reservemotoren og den tilhgrende nye
pakning med sekskantskruerne pa gearhuset, til-
spaendingsmoment EWA 50: 5 Nm, EWA 52:

8 Nm, (M5).

Motor skiftes

» Ved 1-fase-motor: Reservemotoren leveres med
kabel. Seet kablet i endestopkontakten, se
afsnit 11.2, side 291.

» Montér drevet, se afsnit 5, side 261 og afsnit 6,
side 275.

» Foribrugtagning og testkersel: Lad drevet hvile i
mindst 2 timer i den oprindelige driftsposition
efter gennemfert montering, sa stev- og slidpar-
tikler, der svaever i gearolien, kan falde ned.

» Indstil motorveernet igen.

11.2  Intern ledningsforing

E Den her illustrerede, interne ledningsfaring
er der kun brug for i tilfeelde af fejl/hvis moto-
ren skiftes. Alle tilslutninger er fremstillet pa
fabrikken.

11.2.1 Intern ledningsforing for den 1-fasede

motor

Streamskemaerne findes bag i denne vejledning, se
side 492/493.

12 Tilbehor

Angiv dit kundeordrenummer iht. produktes type-
skilt, hvis du har spergsmal eller gnsker at bestille til-
behar.

Yderligere informationer (f.eks. tilbehgrskataloger)
findes ogsa pa internettet under:
www.lockdrives.com
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13 Lagring

Mht. lagringen skal falgende henvisninger overhol-

des:

— Skal lagres i godt ventilerede, torre rum

— Skal lagres pé hylder eller treerist for at vaere
beskyttet mod gulvfugtighed

— Skal tildeekkes for at veere beskyttet mod stev og
snavs

— Ulakerede overflader behandles med egnet kor-
rosionsbeskyttelsesmiddel

14 Garanti- og mangels-
ansvarskrav

Fristerne og betingelserne for garanti- og mangel-
sansvarskrav fremgar af de almindelige forretnings-
og garantibetingelser.

Grundlaget for garanti- og mangelsansvarsfristerne
er den levetid, der er angivet for drevet, iht. drivan-
ordningsgruppen og at alle tekniske bestemmelser
overholdes.

| garanti- og mangelsansvarstiden ma drevene kun
abnes med vores udtrykkelige samtykke, eller bort-
falder alle mangelsansvars- eller garantikrav. Und-
taget herfra er &bning af endestopkontaktens rum,

hvis endestopkontakterne skal indstilles.

15 Bortskaffelse

| overensstemmelse med vores forbillede er vi
ansvarlige for mennesker, dyr og vores natur. Derfor
er det vigtigt for os at opretholde et miljg, der er vaerd
atlevei.

Int. dette forbillede beder vi om, at metal og kunst-
stof genbruges. Bortskaf venligst elektronikkompo-
nenter som f.eks. bestykkede printkort korrekt.
Bortskaf smare- og rengeringsmidler miljgvenligt.
Overhold lovens bestemmelser.

Overhold ubetinget de produktspecifikke sikker-
heds- og anvendelsesforskrifter i denne tekniske
dokumentation!

Ret til ndringer forbeholdes.
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1 Férsakran for inbyggnad
enligt EG-maskindirektivet
2006/42/EG, bilaga 1l B

Lock Antriebstechnik GmbH
Freimut-Lock-StraBe 2
D-88521 Ertingen, GERMANY

Harmed férsakrar vi att foljande delvis fullbordade
maskin enligt artikel 2g endast &r avsedd fér inmon-
tering i eller hopmontering med en annan maskin
eller utrustning.

Elektrisk drivenhet EWA 50 / EWA 52

Den relevanta tekniska dokumentationen enligt
avsnitt B i bilaga VII har uppréattats och skickas pa
begéran med post till den behériga myndigheten.
Denna delvis fullbordade maskin uppfyller de grund-
laggande kraven i féljande direktiv:
maskindirektivet 2006/42/EG,

avsnitt 1B i bilaga Il

EMC-direktivet 2014/30/EU
RoHS-direktivet 2011/65/EU

Féljande harmoniserade standarder har tillampats:

EN ISO 12100:2010

Maskinsakerhet — Allménna konstruktionsprinciper
— Riskbedbémning och riskreducering

EN 60204-1:2018

Maskinsékerhet: Maskiners elutrustning

Ovriga standarder:

EN IEC 60034-5:2020

Roterande elekiriska maskiner. Del 5: Del 5: Kaps-
lingsklasser for elektriska maskiner (IP-beteckning)
- Indelning

Féljande grundldggande krav i EG-maskindirektivet
2006/42/EG har tillampats och iakttagits:

Direktiv 2006/42/EG bilaga |

avsn. 1.1.2, avsn. 1.1.3, avsn. 1.1.5, avsn. 1.3.2,
avsn. 1.3.4, avsn. 1.3.7, avsn. 1.3.8, avsn. 1.3.9,
avsn. 1.5.1, avsn. 1.5.2, avsn. 1.5.6, avsn. 1.5.9,
avsn. 1.7

Denna ofullbordade maskin far inte tas i drift férran
den maskin den ofullbordade maskinen ska byggas
in i har férklarats 6verensstdmma med bestammel-
serna i maskindirektivet.

Befullmaktigad fér sammanstélining av den tekniska
dokumentationen:
M. Bausch (adress se ovan)

Ertingen, 01.10.2022

~

Frank Lock, VD
Lock Antriebstechnik GmbH

90000.0002.6913/2022.11

295



SV

Oversittning av originalmonterings- och bruksanvisningen

2 Symbolférklaring och

sdkerhetsanvisningar

Ovriga symboler

Symbol Innebord
2.1 Symbolférklaring > Arbetsmoment
Varningsanvisningar T Vridmoment i Nm fér 40 °C
. L . . Omgivningstemperatur och
Varningsanvisningar i texten kdnnetecknas av 1000 m 6h
& en varningstriangel och sétts i en ram.
n Markvarvtal i v/min eller min‘"!
_ o . R (rpm)
Slgnalord iborjan aven varmngs.,anwsnmog |r1d|kerar ) Angiven mekanisk effekt motor i
vilken typ av skador som kan félja av att atgérderna KW
fér undvikande av faror inte iakttas och hur allvarliga
dessa skador kan vara. I Stromstyrka i A
— ANVISNING innebér att risk for materialskador U Mérkspénning i V
flrlns. ) . . . ~ Strémart:
- FORSIKT.IGT innebdr att I’IS|.( for latta eller min- _ "3 Véxelspanning 3-fas
dre allvarliga personskador finns. — ™1~” Véxelspanning 1-fas
— VARNING innebér att risk for allvarliga person- - »=’ Likspanning
skador finns. AL TotallE renhot]
— FARA innebér att risk for livsfarliga personska- otallangd drivenhet i mm
dor finns. MD Motordiameter i mm
. . WL Langd utgaende axel i mm
Viktiga hdnvisningar
We Typ axeltapp
E Viktig information utan risk fér personer eller m Viktikg
material kdnnetecknas av denna symbol. II.4—a] |Rotationsrikining utgdende axel

Omges ocksa av en ram.

Strémfdrande delar

Tekniska data framgér av drivenhetens markskylt
och den aktuella produktkatalogen.
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2.2 Sakerhetsanvisningar
Allménna sékerhetsanvisningar

Las hela monterings- och bruksanvisningen nog-
grant innan du monterar drivenheten.

laktta den korrekta ordningsféljden av arbetsmo-
menten enligt monterings- och bruksanvisningen.
Félj alla anvisningarna i monterings- och bruksan-
visningen, i synnerhet alla anvisningar som berér
sakerhet, drift, skétsel och underhall. Férvara mon-
terings- och bruksanvisningen under produktens
hela livstid och/eller 6verlamna den till anvénda-
ren/slutkunden.

Livsfara om foljande sakerhetsanvisningar asido-
satts!

» Avbryt elférsérjningen fore alla arbeten pa dri-
venheten.

» Sékerstall att alla mekaniska och elektroniska
komponenter i det direkta underhallsomradet
arienergildst tillstand (t ex inga kondensatorer
med restladdning, inga hdngande laster och, i
férekommande fall, inga spanda fjadrar).

» Lamna och utrym riskomradet innan stromfor-
sérjningen kopplas till igen.

» Vid felaktig(t) montering, idrifttagande, under-
hall mm kan personskador inte uteslutas pa
grund av drivenhetens stora vridmoment.

» Inga personer far vistas i hdngande lasters risk-
omrade.

» Inga skruvar, kopplingar eller évriga kompo-
nenter far lossas nar drivenheten &r belastad.
Undantag: Avluftningsskruven far lossas, se
avsnitt 5.3, sidan 303.

» Beakta ockséa de nationella foreskrifterna, stan-
darderna, riktlinjerna, sakerhetsféreskrifterna
och bestdmmelserna for férebyggande av
olyckshéndelser.

Livsfara om foljande sékerhetsanvisningar asido-
sétts!

» Andlagesbrytaren dr endast avsedd som skydd
av anlaggningen. Anvandningar med potenti-
ella risker for personskador ska sékras separat.

» Drivenheter med inbyggd lindningsskyddskon-
takt kan stdnga av automatiskt vid 6verhettning.
Nar drivenheten har svalnat startar den igen
automatiskt. Om detta leder till potentiella risker
ska hela anlaggningen skyddas mot automa-
tisk aterstart.

» Forvissa anvandningar (t.ex. transportera per-
soner, lyfta portar, driva dorrar) kan eventuellt
ytterligare sakerhetsanordningar vara nédvéan-
diga.

ANVISNING:

Overbelastning av drivenheten.

Materiella skador pa grund av fér héga vridmo-
ment!

» Drivenhetens elektriska anslutningsvarden far
inte 6verskridas, annars kan drivenheten 6ver-
belastas av fér héga vridmoment och forstéras.

Trots omsorgsfull planering och trots att alla
bestdmmelser har iakttagits kan inte alla faror och
restrisker undvikas.
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Varning fér risker och resterande risker

Livsfara om féljande sékerhetsanvisningar asido-
satts!

Avbryt elférsérjningen fore alla arbeten péa driven-
heten och sékra denna mot paslagning, t ex med
hanglas. Detta géller ocksa hjalpstromkretsar som
t ex &ndlagesbrytare eller stillestandsuppvarm-
ning. Det racker inte att stélla styrningen pa
"Stopp”. Overordnade funktioner som t ex vind-
eller regnsignal kan géra att drivenheten startar
fastan den é&r i "stopp”-lage.

» Det finns risk att klader eller langt har fastnar
och lindas upp och att personer hamnar i klam
pa grund av pAmonterade eller roterande kom-
ponenter. Beakta bland annat sékerhetsav-
standen enligt EN 13854 och ISO 13857 och
vidta lampliga skyddséatgéarder, t ex genom att
anordna lampliga skyddsanordningar eller d6d-
mansdrift.

» Drivenheterna har genom sin konstruktion en
automatisk blockeringsfunktion. Anda kan det
inte helt uteslutas att den automatiska blocke-
ringsfunktionen slar fel (automatisk blockering
= ndr motorn har stngts av stannar den utga-
ende axeln kvar i sitt ldge &ven under belast-
ning).

— Under férutsattning att alla tekniska villkor upp-
fylls ar drivenheten dimensionerad fér en bruks-
tid enligt motorgrupp 1Cm enligt DIN 15020.

— Tillbyggnadsdelars eller drivna delars brukstid
kan vara kortare &n drivenhetens brukstid.

2.3 Kvalificerad personal

Nedan beskrivna arbeten far endast utféras av kva-
lificerad personal.

Kvalificerad personal &r personer som:

genom yrkesutbildning, erfarenhet, instruktion (t
ex av Lock certifierade installatérer) samt kdnne-
dom om relevanta standarder och bestammel-
ser, bestdmmelser om férebyggande av olyckor
och driftsférhallanden har fatt behérighet av
sakerhets- och anlaggningsansvarig att utféra de
nbédvandiga arbetena och kan identifiera och
undvika méjliga risker i samband med arbetet
har utbildats och instruerats och ar behériga att
sla pa och av och jorda stromkretsar och utrust-
ningar enligt de sakerhetstekniska bestammel-
serna och markera dem pa ett lampligt satt i
enlighet med vad som krévs fér arbetena

har de grundlaggande kunskaperna i elteknik
och mekanik och kanner till relevanta fackter-
merna

ar vl fortrogna med alla varningar och forsiktig-
hetsatgarder enligt denna dokumentation och
den aktuella komponentens dokumentation och
som forstar deras innehall

som har lamplig skyddsutrustning och &r utbil-
dade i férsta hjalpen.

Personer som monterar, mandvrerar, demonterar

eller underhaller produkter fran Lock Antriebstech-
nik far inte vara paverkade av alkohol, andra droger
eller lakemedel som kan reducera reaktionsforma-

gan.
3 Produktbeteckning
3.1 Tillverkare

Lock Antriebstechnik GmbH
Freimut-Lock-StraBe 2
D-88521 Ertingen - Germany

3.2 Beteckning

Elektrisk drivenhet
Artikelnummer | 12508 12528
Typer EWA 50 EWA 52
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SV

3.3

Leveransomfattning, elektrisk
drivenhet

Leveransen omfattar:

3.4

elektrisk drivenhet EWA

teknisk dokumentation i form av en snabbguide
(den utférliga monterings- och bruksanvisningen

kan laddas ner pa www.lockdrives.com)
eventuella tillbehér

ransomfattningen avvika.

Vid leverans av delkomponenter kan leve-

Oversikt, elektrisk drivenhet (exempel)

8

9

w

o N O BN

Fot (2x)
Maskinskylt, elektrisk drivenhet

beroende pa utférande Andlagesbrytare END
20 eller kontrollenhet LSC 40

Kedjekoppling (2x)*
Axeltapp, utgadende axel (2x)
Lagesatergivare*

Plintlada

Elmotor

9 Axeltapp, motoraxel
10 Maskinskylt, eimotor
11 Andlagesbrytarlock med inbyggd tatning
12 Andlagesbrytarfack
13 Avluftningsskruv, exemplarisk position

* leveransomfattning delleverans

Modulerna beskrivs i sina respektive avsnitt.
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3.5 Maskinskylt

Elektrisk drivenhet (exempel)

1.2 3 4
|| [
I 1=

I
EWA 50.1505 J 2022.06
KA1009.7920712508.1505.2103
Elektroantrieb 150 Nm 4,5 rom 5
We06 230V 50 Hz [LSC40 DC A60 — 6

SN10]0.00c|7.4788 IP 55
Lock Antrieb mbH = 88/521 |Ertingen = Germany
Irives.com |/ +4]) 7371 9508-22 Y,

1=
9 8

tect{nik G

ww|v.locky

| |
1211 10

Version

Kundordernummer
Tillverkningsar/-manad

QR-kod teknisk dokumentation
Markvarvtal n

AB0 for skyddad utomhusmontering/stall
Kapslingsklass IP (DIN EN 60529)
Typ andlagesbrytare

Vridmoment T

Mérkspéanning U

Axeltapp We

Lépande serienummer

0 NO A WN =

JE G G Y
N = O ©

4 Avsedd anvandning

Denna monterings- och bruksanvisning géller fér de
elektriska drivenheterna EWA 50 och EWA 52.

4.1 Anvandningsandamal

Féljesedeln och markskylten innehaller en exakt
produktbeskrivning for det levererade utférandet.

Specialdrivenhet uteslutande fér ventilation och

skuggning i vaderleksskyddade omraden for

— takventilation: linjeformigt lagrade &vertopp-for-
glasningar, t ex i vaxthus, tradgardscenter, kon-
torsbyggnader, hallar, stallbyggnader,
ventilation i folievaxthus

— sidoventilation: linjeformigt lagrade férglasning-
ar, t ex i vaxthus, fasader, hallar, rulljalusier pa
stallbyggnader och véaxthus

— skuggning: t ex skuggningsanlaggningar med
linor eller kuggsténger i vaxthus, lamellsystem
pa fasader

Specialdrivenhet fér positionering av luckor och slid-
ventiler i kommersiella lokaler efter dverenskommel-
se med tillverkaren.

Bland annat kan féljande specialutféranden levere-

ras (géller inte alla typer):

— utférande A60 foér anvandningar under -5 °C upp
till max.—15°C samt fér vaderleks- resp. regn-
skyddad montering utom- och inomhus

— utférande med specialmotor/med frekvensom-
vandlare

4.2 Anvandningsforhallanden

Foéljande anvéandningsférhallanden ska iakttas for

drivenhetens bruk:

— Vridmoment, kompletterande inbyggnadsmatt
och ytterligare tekniska data framgar av typskyl-
ten och den aktuella produktkatalogen

— Drivenheten far inte anvandas i permanent drift.
Maximal paslagningstid per 60 minuter: 1 cykel
S3/40 % och 5 cykler S3/20 % (dvs inom 60 min
kan drivenheten vara igang under 1 cykel med
4 min gangtid och 6 min stillestandstid samt
5 cykler a 2 min gangtid min och 8 minuter stille-
standstid). Motorgrupp 1Cm enligt DIN 15020.

— P& grund av hégre varmeutveckling och integre-
rad lindningsskyddskontakt har drivenheter med
1-fas motor eventuellt en kortare inkopplingstid
an drivenheter med 3-fas motorer.

— Omgivningstemperaturomrade for drift med
standarddrlvenhet vid nominellt varvtal upp till
5min"': -5 °C upp till +60 °C. For andra versio-
ner se katalog. Luftfuktighet maximalt 90 %, fér
en kort period &r upp till 100% majligt.

— Tilldtna natvariationer under drift:

— Spanningsvariationer: +5 %
— Frekvensvariationer: 3% /-5 %

— fortillatna monteringslagen se bilder i avsnitt 5.3,
sidan 303, andra lagen pa begéran

— max kraft pa den utgdende axeln (avstand holje
50 mm): radialt 5000 N, axialt 400 N
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— Det ar forbjudet att géra andringar pa maskinen
nér fritt hAngande laster, t ex lyftvarme eller assi-
milationsljus, lyfts upp om lasten finns déar perso-
ner vistas. Hela systemet ska alltid vara sakrat
med ett fallskydd. Efter &ndringarna ska syste-
met sédkras med lampliga medel i den aktuella
positionen (t ex genom fixering med kedja).

— Drivenhetens livslangd 6kas avsevért:

— vid kopplingscykler som &r sa langa att dri-
venheten hinner svalna regelbundet

— vid lag pakanning

— vid kort inkopplingstid

— Om drivenheter drivs med 1-fas motorer tydligt
under markbelastning kan de varmas upp star-
kare. Detta kan leda till en nedsatt inkopplingstid.

For utdkade anvandningsmojligheter finns special-
utféranden.

4.3 Reservation angaende anvand-

ning

Foéljande reservation géller angédende anvéndning

av drivenheten:

— Drivenheten far inte belastas med vridmoment
som &r storre &n det maximala vridmomentet T.

— Drivenheten far inte anvandas med otillatna
spannings- och frekvensvariationer

— Drivenheten far inte anvandas for drivning av
komponenter som befinner sig direkt inom per-
soners vistelseomrade (rackvidd) Sakerhetsav-
stand enligt ISO 13857 ska iakttas.

— Drivenheten far inte utséattas for direkt bevatt-
ning.

— Drivenheten far inte anvandas fér mandvrering
av rék- och véarmeutsugningsanlédggningar enligt
DIN 18232 resp DIN EN 12101.

— Drivenheten far inte anvandas for drivning av
automatiskt 6ppnande eller stingande ddrrar
eller portar.

— Drivenheten far inte anvandas i explosionsfar-
liga omraden savida den inte uttryckligen ar
avsedd for detta andamal.

Det ar forbjudet att féreta dndringar pa drivenhetens
konstruktion. Vid dvertradelse av detta férbud
ansvarar inte tillverkaren.

4.4 Felaktigt bruk

Vi varnar uttryckligen for felaktigt bruk enligt féljan-

de:

— Drivenheten far inte drivas med hogre vridmo-
ment och varvtal &n vad som &r angivet pa méark-
skylten

— Drivenheten far inte anvandas for transport av
personer, lyftning av portar eller drivning av dér-
rar mm. utan ytterligare skyddséatgarder.

— Drivenheten far inte anvandas i det éverordnade
systemet utan eventuellt nédvandiga ytterligare
skyddsanordningar (t.ex. motorskyddsbrytare).

5 Montering

Monteringsarbetena far endast utféras av kvalifice-
rad personal.

Nédvandiga verktyg och hjalpmedel:

— sexkantadapter (medféljer)

— insexnyckel, medfdljande (endast fér drivenhe-
ter med andlagesbrytare END 20)

— hylsnyckel eller u-nyckel

— skruvdragare (ingen mutterdragare eller slag-
borr)

5.1 Transport

Drivenheten och tillbehéren férpackas pa fabriken
for det Overenskomna transportséttet. Transportera
alltid drivenheten i originalférpackningen.

Vid manuell transport bér de rimliga manskliga lyft-
och bérkrafterna beaktas. Undvik slag och stétar.
Ge akt pa eventuella skador pa férpackningen, dri-
venheten eller tillbehdren.

Drivenheten far endast lyftas upp med lyftanord-
ning. Drivenheten kan fstas med stroppar och rem-
mar i de utgédende axlarna eller i eventuella
fastoglor.

90000.0002.6913/2022.11

301



sV Oversiittning av originalmonterings- och bruksanvisningen

Livsfara pa grund av fallande féremal!
Fallande féremal kan utgéra en fara for personer.
» Sékra riskomradet genom bandavsparrningar.

» Anvéand en arbetsplattform eller fast drivenhe-
ten pa drivaxeln med hjalp av lampliga lyftbal-
ten pa lyftdonet.

5.2 Montera drivenheten

Risk for klamskador pa grund av automatisk upp-

start!

Risk for elektriska stétar om kablar skadas/rivs ut!

» Gor drivenheten spanningslos fore alla arbeten
pa anlaggningen och sékra den mot paslag-
ning.

» Se till att dtkomliga kablar monteras med
dragavlastning.

ANVISNING:

Materiella skador pa grund av ojamn férdelning av
vridmomentet!

Kopplingarna kan férstéras om det maximala vrid-
momentet éverskrids.

» Fasten pa drivenheter, motorer och deras
kopplingselement ar utsatta fér héga vridmo-
mentkrafter. Det ar viktigt att ta hansyn till
dessa dynamiskt verkande krafter vid dimensi-
onering av monteringspunkterna.

» Placera drivenheten centralt pa kraftuttagssi-
dans komponenter for att kopplingarna ska
belastas jamnt.

» Beakta vid dimensionering av belastade kom-
ponenter att viidmomentet som verkar pa den
utgdende sidan kan vara flerdubbelt hogre an
det angivna vridmomentet.

» Se till att &ndlagesbrytarfacket ar atkomligt.

5.2.1 Montering av fotter

» Foérmontera drivenheten pa kapslingens fotter
16st mot konsolen med 4 skruvar M10 och 4
lasmuttrar. Skruvarnas hallfasthet ska vara minst
8.8.

ANVISNING:

Materiella skador!

Den utgdende axeln kan slitas av genom inrikt-

ningsavvikelser i férhallande till kraftuttagssidans

ror.

» Den utgédende axeln och det drivna roret ska
varailinje.

» Placera utjamningsbrickor under héljets fotter
tills den utgdende axeln och det drivna réret ar
i linje.

» |fall av ej kompenserbar missanpassning ska en
kompenseringskoppling anvéndas.

» Skruva fast drivenheten med 4 skruvar, atdrag-
ningsmoment 50 Nm (8.8).

Vid montering med tréskruvar eller pluggar ska mot-
svarande skruvar och atdragningsmoment bestam-
mas.
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5.2.2 Montering i sidled

Du kan anvanda de medféljande skruvarna resp.
fotskruvarna om dessa motsvarar inskruvningsdju-
pet enligt tabellen.

» Formontera drivenheten 16st genom att skruvain
4 skruvar i fasthalen pa konsolen. Beakta skru-
varnas foéreskrivna inskruvningsdjup. Skruvarna
ska ha minst hallfasthet 8.8.

Typ Skruvstorlek |Inskruvnings-
djup i drivenhet
min/max

EWA50/ [M10 10/12 mm

EWA 52

ANVISNING:

Materiella skador!

Den utgaende axeln kan slitas av genom inrikt-

ningsavvikelser i férhallande till kraftuttagssidans

rér.

» Den utgdende axeln och det drivna roret ska
varailinje.

» | fall av ej kompenserbar missanpassning ska
en kompenseringskoppling anvéndas.

» Skruva fast drivenheten med 4 skruvar, atdrag-
ningsmoment 50 Nm (M 10).

5.3 Montering av véxelhusventilation
Véxelhusventilation kravs for att férhindra 6ver- eller
undertryck i vaxelhuset.

» FOr att sékerstalla vaxelhusventilationen ska M6
skruven skruvas ut 2 varv enligt bilderna som
visar monteringslaget.

il
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* Friges endast pa begéran.
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5.4 Montering av koppling

5.4.1 Montering av kedjekoppling KKS

Lock levererar kedjekopplingar fér kompensering av
mindre missanpasshningar fér 1° och 6°. De olika
typerna far inte kombineras med varandra.

» Montera de bada kopplingshalvorna med de
bifogade skruvarna (dtdragningsmoment 40 Nm)
pa den utgaende axeln och det drivna réret och
sakra den t ex vid sexkant- (We 66) eller passfja-
deraxel (We 19) med den bifogade sékringsring-
en. Sakerstall att kopplingen inte ar rorlig i axial
riktning sa att den skulle kunna glida av fran
axeln.

» Vrid kopplingshalvorna tills kuggarna star exakt
parallella.

» Lagg dubbelkedjan pa kopplingshalvornas kug-
gar sa att kedjans andar befinner sig upptill.

» Montera kedjan i enlighet med féljande bilder.

5.4.2 Montering av hylskoppling BKS

Lock erbjuder doskopplingar fér dverféring av vrid-
momenten fran elektriska och manuella drivningar
utan vinkelutjgmning.

» Montera hylskopplingen med de bifogade skru-
varna (atdragningsmoment 40 Nm) pa den utga-
ende axeln och det drivna réret och sékra den t
ex vid sexkantaxel (We 66) med den bifogade
sakringsringen. Sékerstéll att kopplingen inte &ar
rorlig i axial riktning sa att den skulle kunna glida
av fran axeln.

5.5 Drivenheter med &ndlégesbrytare
END 20: Stéalla in andldgesbryta-
ren

Nar &ndlagesbrytaren har stallts in korrekt stanger
andlagesbrytaren automatiskt av tva definierade
andlagen fér drivenhetens rotationsroérelse.

E Pa www.lockdrives.com i internet kan du se
en animationsvideo om justering av and|a-
gesbrytaren.
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» Se till att de 6 skruvarna pa stéllringarna sitter
ANVISNING: I6st och att &ndlagesbrytarrullarna befinner sig i
stéllringarnas gropar. Andlagesbrytarrullarna far

Materiella skador! inte vara infallda. De 6 skruvarna ska ligga i rad.
Instélining av &ndlagena far inte géras med driven- Detta motsvarar leveranstillstandet, se aven bil-
heten. den nedan.

» Flytta det rorliga elementet (t.ex. takelement)
alltid med en skruvdragare till dnskat lage och
stéll sedan in &ndlaget.

Den inbyggda &ndlagesbrytaren END20.20 resp
END20.40 lampar sig for ett kopplingsintervall fran
0-580 varv hos den utgéende axeln. Andlagesbry-
taren END20.40 skiljer sig fran andlagesbrytaren
END20.20 genom att den har extra tillaggsbrytare.

Féljande brytfunktioner &r forinstéllda: / ﬂ|

— Brytare "HI” bryter rotationsriktning ”I”.

— Brytare "HII” bryter rotationsriktning "II”. » Anslut en skruvdragare till motoraxelns ande

» Avmontera andlagesbrytarlocket. tr;(ralg ;(letlptern (sexkant 6 mm) fran &ndlagesbry-

» Vrid med skruvdragaren i rotationsriktning ”I” (se
ANVISNING:
riktningspil bredvid den utgdende axeln) tills

Materiella skador pa grund av fuktighet och smuts! andlaget uppnatts.

Vid avbrott under idrifttagande/fardigstéllande av ANVISNING:
anldggningen kan nedsmutsning intraffa!

» Skydda installationsomradet mot fuktighet och Materiella skador!

damm med hjalp av lampliga tackanordningar. Om skruvdragarens varvtal ar for hégt eller om
mutterdragare anvands kan drivenheten skadas.

» Om lagesatergivarens potentiometer stér vid
installning av andlagesbrytaren kan den demon-
teras tillfalligt.

> Arbeta med laga varvtal pa max 1400 min"'och
kor langsamt mot andlagena nar du anvander
skruvdragare och adapter.

» Anvéand inte mutterdragare!
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» Ta bort informationsetiketten fran andlagesbry-
taren och lAmna inte etiketten i &ndlagesbrytar-
facket.

» Dra at de 3 pinnskruvarna i stéllringarna pa and-
lagesbrytaren "HI” med ett dtdragningsmoment
pa 0,15 Nm med hjalp av en momentnyckel. En
lamplig vridmomentnyckel kan bestéllas som till-
behér hos Lock.

Alternativt kan den medféljande insexnyckeln
1,5 anvéndas. Vrid pinnskruvarna tills du kédnner
ett 1att motstand som indikerar att pinnskruvarna
ligger an mot plasthjulen. Fortsatt att dra at pinn-
skruvarna ytterligare 3 till 4 varv. Detta alternativ
motsvarar ungefér den idealiska metoden med
vridmomentnyckel. Ett avvikande vridmoment
kan leda till funktionsfel eller skador pa andla-
gesbrytaren.

» Vrid drivenheten mot det andra andlaget "II” (se
rotationsriktning bredvid den utgaende axeln)
enligt beskrivningen ovan.

» Dra at &ndlagesbrytarens 3 stallringsskruvar
"HII” enligt beskrivningen ovan.

s 0s s mH mH - sSESESS
mmmninjn sfsistafala
alalalalalalalalalatata
MW2MN1W09 8 76 5 4 3 2 1

Fukt i granslagesbrytarrummet!

Korrosion kan géra att &ndlagesbrytaren upphor
att fungera. Vid 6verkérning av &ndlagen kan delar
av ventilationen (t ex fénsterglas) brista och falla
ner. Personer i ndrheten kan skadas.

» Se till att utrymmet fér &ndlagesbrytare ar torrt
resp torka av det.

» Montera andlagesbrytarlocket igen med de 4
skruvarna och de 4 brickorna.

Hos utférandet med tilldggsbrytare END20.40 leder
instalining av andlagesbrytarna "HI” och "HII” till
automatisk instalining av tilldggsbrytarna ”SI” och
"SII” .

Som lagesatergivare kan PAR 06 eller PAR 10
anvandas (se avsnitt 5.5.1 till 5.5.4, sida 307

till 310).

306
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5.5.1 Montera ldgesatergivaren PAR 06

Lagesatergivaren signalerar drivenhetens position
tillbaka till regleringen.

Om den har bestéllts monteras lagesatergivaren
redan pa fabriken. For installning se avsnitt 5.5.2,
sidan 308. Om lagesatergivaren ska monteras i
efterhand:

Stéll in andlagesbrytaren innan du monterar
lageséatergivaren, se avsnitt 5.5, sidan 304.

Nar lagesatergivaren har monterats ar det

inte langre maojligt att justera &ndlagesbryta-
ren. utan att demontera lagesatergivaren

igen.

Standardlagesatergivaren PAR 06 lampar sig for ett
kopplingsintervall mellan 0-85,4 varv hos den utga-
ende axeln.

» Avmontera dndlagesbrytarlocket, se avsnitt 5.5,
sida 304.

» Montera drevhjulet med axel och skruv i andla-
gesbrytarplaten, atdragningsmoment 10 Nm.
Hall emot axeln med den medféljande insex-
nyckeln. Kugghjulet ska gripa in i kuggarna pa
det lilla kugghjulet i &ndlagesbrytaren.

max varv, utga- |potentiome- |antal kuggar,
ende axel ter kugghijul
1,2 1:1 20
4,0 3:1 20
6,7 5:1 20
13,5 10:1 20
19,3 3:1 28
25,5 3:1 37
32,2 5:1 28
42,6 5:1 37
64,5 10:1 28
85,4 10:1 37

» Placera potentiometern med kugghjul enligt
tabellen med mutter och solfjadersbricka i andla-
gesbrytarplaten.

» Skruva fast potentiometern med underliggande
solfjadersbricka (endast pa potentiometer med
metallgdnga) och muttern.

(Atdragningsmoment 1,2 Nm)

» Valj potentiometer och kugghjul enligt féljande
tabell utifran vilket varvtal som énskas for den
utgdende axeln. Uppgifterna i tabellen &r maxi-
mivarden, det faktiska varvtalet ska alltid vara
lagre. Du uppnar den basta noggrannheten om
varvtalet i stort sett dverensstdmmer med vardet
i kolumn 1 i tabellen.

90000.0002.6913/2022.11
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» Forskjut kugghjulet sa att kuggarna inte ar i
ingreppslage. Dra &t de bada M 3-skruvarna i
kugghjulet latt.

5.5.2 Stélla in lagesatergivaren PAR 06

Stall in andlagesbrytaren innan du monterar
lagesatergivaren, se avsnitt 5.5, sidan 304.
Nar lagesatergivaren har monterats &r det
inte langre mojligt att justera andlégesbryta-
ren. utan att demontera lagesatergivaren
igen.

» Lat drivenheten ga i rotationsriktning ”I” (se rikt-
ningspil bredvid den utgédende axeln) tills &ndla-
get uppnatts. Beakta mellanhjulet.

» Vrid potentiometern med hjélp av det monterade
kugghjulet mot mellanhjulets Z54 rotations-
riktning tills &ndlaget nastan uppnatts.

Z=37

ANVISNING:

Materiella skador!

Om det maximala antalet varv dverskrids forstérs
potentiometern och den maste bytas ut.

» Beakta den utgdende axelns maximala méjliga

antalet varv for potentiometern. Bestall en
annan potentiometer om det ar nédvandigt.

» Lossa M 3-skruvarna i kugghjulet igen. Férskjut
kugghjulet pa potentiometerns axel sa att dess
kuggar griper in i kugghjulet. Dra sedan at M
3-skruvarna, atdragningsmoment 0,5 Nm.

Z=37

o\

Z=28

o\
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z=20 || 0

o\ 0

5.5.3 Montera lagesatergivaren PAR 10

Lagesatergivaren signalerar drivenhetens position
tillbaka till regleringen.

Om den har bestéllts monteras lagesétergivaren
redan pa fabriken. For installning se avsnitt 5.5.4,
sidan 310. Om lagesatergivaren ska monteras i
efterhand:

Stéll in andlagesbrytaren innan du monterar
lageséatergivaren, se avsnitt 5.5, sidan 304.

Nar lagesatergivaren har monterats ar det
inte langre mojligt att justera andlégesbryta-
ren. utan att demontera lagesatergivaren
igen.

Standardlagesatergivaren PAR 10 lampar sig for ett
kopplingsintervall fran 0—190 varv hos den utgéaen-
de axeln.

» Avmontera éndlagesbrytarlocket, se avsnitt 5.5,
sida 304.

» Montera lagesatergivaren i det avsedda sparet i
granslagesbrytarplaten, atdragningsmoment
10 Nm. Kugghijulet ska gripa in i kuggarna i &nd-
lagesbrytaren.

- o " ‘?:k

i
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5.5.4 Stélla in lagesatergivaren PAR 10

» Faststéll drivenhetens rotationsriktning.

» For rotationsriktningsomkopplaren for rotations-
riktning ”I” ska rotationsriktningsomkopplaren
stéllas pa "CW/I”.

PAR 10

» Om man férst vill kéra drivenheten med rota-
tionsriktning "II” ska omkopplaren stéllas pa
"CCWI/II".

PAR 10

» Hall tryckknappen for startpunkten (réd) intryckt
(lysdioden blinkar rétt) tills lysdioden lyser rétt
med fast sken. Startvardet sparas och signalut-
gangen stélls pa 0 V. (Den réda lysdioden fort-
sétter att lysa tills installningsproceduren &r
avslutad.)

PAR 10

Kér drivenheten till &ndlaget.

Hall tryckknappen for &ndpunkten (grén) intryckt
(lysdioden blinkar gront) tills lysdioden lyser
grént med fast sken. Andvérdet sparas och sig-
nalutgangen stélls pa 5V eller 10V, beroende pa
utférande. Den gréna lysdioden fortsatter att lysa
i 5 sekunder.

PAR 10

Om rotationsriktningen &r felinstalld, blinkar den
réda och den gréna lysdioden omvaxlande. Stall
dé in rotationsriktningsomkopplaren pa nytt. Om
rotationsriktningen ar korrekt installd, ar lysdio-
den sléckt.

Om nddvandigt kan lagesatergivarens utgangslage
aterstéllas:

>

Tryck samtidigt pa tryckknapparna for startpunkt
och andpunkt tills lysdioderna lyser efter fem
sekunder: grundinstallningarna verkstélls. Bada
lysdioderna fortsatter att lysa i 5 sekunder.

310
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SV

5.5.5 Provkérning

» Efter att lagesatergivaren har stéllts in ska dri-
venheten provkéras. Kontrollera vid provkér-
ningen att den utgadende axelns rotationsriktning
odverensstdmmer med styrsignalen.

» Kontrollera med ett spanningsmatdon att lagesa-
tergivaren ar korrekt installd och fungerar kor-
rekt.

Fukt i granslagesbrytarrummet!

Korrosion kan géra att &ndlagesbrytaren upphdr
attfungera. Vid éverkérning av andlagen kan delar
av ventilationen (t ex fénsterglas) brista och falla
ner. Personer i narheten kan skadas.

» Se till att utrymmet fér andlagesbrytare ar torrt
resp torka av det.

» Montera andlagesbrytarlocket, se avsnitt 5.5,
sidan 304.

E Kablar och tradar far absolut inte beréra
kugghjulen.

» Drakabeln fér styrningen t ex i urtag i

andlagesbrytarplaten och anvand bunt-
band.
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5.6 Drivenheter med kontrollenhet LSC 40: Stélla in &ndldgen och lagesatergivare

5.6.1 Oversikt och tekniska data fér kontrollenheten

Kontrollenheten finns i féljande varianter: Vid lastspanning AC &r kontrollenheten férinstalle-
_ AC-variant rad pé& drivenheten.
— DC-variant Styrenheten l&mpar sig for ett kopplingsintervall pa

ca + 37 500 varv av den utgaende axeln.

I A O .
\
I:H h%lx) H‘II IH%D H‘I @ LW
N,J—@ @@LEDS S
N &) | 4-20ma ~ z5
% o | SC 40 ok ==
i)INCB AC
NCHine oo o g o
NI~ Lo .22 2@
| [Ggueaagngeaagd <.
’—‘SL UJ
N | — | —

|

! A

{

VA4 VA Vi V4, Y4 V4 Vi
8884888

N
3|H
2|H

H

o i
5 e J

Kontrollenhet LSC 40 DC (blatt tdckkretskort)

1 Kldamma 8-polig (avisoleringslangd 8,5- 7 Knapp”S”

9,5 mm, area 0,2- 1,5 mm?) 8 Omkopplare "INV’
2 Lysdiod "HII” 9 Omkopplare "FCT” (utan funktion)
3 Knapp "HII" 10 Klamma 13-polig (avisoleringslangd 9— 10 mm,
4 Lysdiod "HI” area0,5-1,5 mm2)
5 Knapp "HI” . - N

Andhylsor far inte anvéndas.

6 Lysdiod”s” y
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LSC 40 AC:

Matningsspénning 120 V-240 V AC,
50 Hz + 60 Hz,
(max. strém 10 A)

Brukskategori AC15,10A

Stromférbrukning 50 mA

Uppgifter enligt lagvoltsdirektivet
Dimensionerande spanning 250 V
Dimensionerande stétspan- 4 kV

ning
Overspéanningskategori 3
Nedsmutsningskategori 2

Isolermaterialgrupp
LSC 40 DC:

2 (utan lack)

Matningsspanning 15V-28V DC
(max. strém 0,7 A)
Strémférbrukning 50 mA

5.6.2 Aterstilining och instilining av

andlagen

Livsfara pa grund av nedsmutsning!

» Skydda installationsomradet mot fuktighet och
damm med hjalp av [Ampliga tdckningsanord-
ningar vid montering och idrifttagande samt om
idrifttagandet/fardigstallandet av anlaggningen
tillfalligt maste avbrytas. Se till att installations-
omréadet ar torrt.

» Avmontera andlagesbrytarlocket.

» Kontrollenheten kan avfragas genom att man
trycker pa knappen ”S”.
S4 snart som en hjalpspanning finns pa kontrol-
lenheten, visas statusen varaktigt.

Kontrollenheten har vid leverans redan installda

andlagen. Dessa maste aterstéllas forst.

» Aterstall andlagena genom att halla knapparna
"HI” och "HII” intryckta. Tryck dessutom pa knap-
pen ”S” tills lysdioden "HI” och lysdioden "HII”
lyser rott.

» FOr instélining av &ndlagena ska en borrmaskin
anslutas till motoraxelns &nde med hjélp av
adaptern (sexkant 6 mm) fran andlagesbrytar-
locket.

90000.0002.6913/2022.11
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ANVISNING:

Materiella skador!

Om skruvdragarens varvtal ar fér hdgt eller om
mutterdragare anvands kan drivenheten skadas.

» Arbeta med laga varvtal pa max 1400 min"'och
kor langsamt mot andlagena nar du anvénder
borrmaskin och adapter.

» Anvand inte mutterdragare!

» Vrid med borrmaskinen i rotationsriktning ”I” tills
Onskat andlage har uppnatts (se rotationsrikt-
ningspil bredvid den utgédende axeln).

» Spara &ndlaget nér det dnskade &ndlaget har
uppnatts. "HI”. Gor detta genom att halla knap-
pen”S” intryckt och dessutom trycka pa knappen
"HI” tills lysdioden "HI” byter farg fran rétt till
gront.

» Nar andlaget "HI” har stéllts in, ska drivenheten
vridas mot det andra andlaget "II” (se rotations-
riktning bredvid den utgdende axeln) enligt
beskrivningen ovan.

» Spara andlaget nar det 6nskade andlaget har
uppnatts. "HII”. Gor detta genom att halla knap-
pen”S” intryckt och dessutom trycka pa knappen
"HII” tills lysdioden "HII” byter farg fran rott till
gront.

» Kontrollera darefter om andlagena har instéllts.
Gor detta genom att trycka pa knappen "S”: alla
tre lysdioder (lysdiod "HI” / lysdiod "HII” / lysdiod
”S”) ska lysa gront. Annars ska andlagenas
instéllning upprepas enligt beskrivningen ovan.

Livsfara pa grund av fuktighet!
» Se till att andlagesbrytarfacket &r torrt.

» Montera andléagesbrytarlocket igen med de 4
skruvarna och de 4 brickorna.

Alla kontrollenheter &r utrustade med en tillaggsbry-
tare for franslagning i &ndlaget. Genom instéllning
av andlagena "HI” och "HII” stélls automatiskt &ven
tilldggsbrytarna ”SI” och "SII” in med definierad
eftergang.

5.6.3 Korrigera dndlagen

» Omdu vill korrigera ett enskilt andlage, kor till det
onskade nya &ndlaget enligt beskrivningen i
kapitel 5.6.2, sida 313.

» Stéllindet nya andlaget genom att halla knappen
”S” intryckt och dessutom trycka p& motsvarande
knapp for andlaget (knapp "HI” eller knapp "HII”).
Om lysdioden "HI” eller lysdioden "HII” byter farg
fran gront till rott och tillbaka till grént har det nya
andlaget sparats.

5.6.4 Instéllning av &ndldgen om batteriet

ar tomt eller temperaturen ligger

under -5 °C

Farlig elektrisk spanning! Risk for dédsfall eller all-
varliga skador vid beréring av anslutningarnal!

» Endast kvalificerad personal far stélla in kon-
trollenheten.

» Skilj drivenheten fran energiférsérjningen och
sakra den mot paslagning.

» Kontrollera att drivenheten ar energilés.

» Koppla en hjéalpspanning pa 24 V DC till klam-
morna "+” och "-" (se kapitel 5.6.1, sida 312,
pos. (1)).

» Sakra kontrollenheten enligt de gallande fére-
skrifterna.

» Stall in &ndlaget enligt kapitel 5.6.2, sida 313.
» Tabort hjalpspanningen.

314
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5.6.5 Stélla in lagesatergivaren

Lagesatergivaren har tva alternativa lagen:

— LPR 02 (analog signal: 0-10 V, 4-20 mA)

— LPR 04 (analog signal: 0-10 V, 4-20 mA, digital
signal: inkrementellt A/B-spar - niva 12V)

Om lagesatergivare LPR 02 eller LPR 04 &r aktive-
rad, stélls utgdngssignalerna

0-10 V och 4-20 mA automatiskt in mellan andlage-
na "HI” och "HII” .

Den digitala lagessignalen matar ut 2458 inkrement
per varv av den utgadende axeln.

» Om utgangssignalerna "4-20 mA” eller "0-10 V”
maste inverteras, ska drivenheten skiljas fran
energifdrsorjningen och sékras mot paslagning.

» Kontrollera att drivenheten ar energilds.

Stall om omkopplaren INV.

» Provkér drivenheten enligt avsnitt 5.5.5,
sida 311.

v

6 Elanslutning och
idrifttagande

Anslutning och idrifttagande far endast utféras av
kvalificerad personal efter det att drivenheten har
monterats.

Materiella skador!

Dragavlastningar férhindrar att flexibla kablar rivs
ut.

» Settill att alla atkomliga kablar monteras med
dragavlastning.

6.1 EMC-korrekt installation av eldri-
venheter fran Lock

6.1.1 Overblick

Foér EMC-korrekt installation ska standarderna i
serien DIN VDE 0100 beaktas.

Enligt DIN VDE 0100-410 ska SELV-stréomkretsar
och 400/230V-strdmkretsar samt andra stromkret-
sar i lagspanningsomradet vara fysiskt separerade,
t.ex. genom atskiljande stag i kabelkanalen.

Klen-
span- |Lag-
ning spén-
(SELV) |ning
LSC 40 |Matningsledning X
DC (granslagesbrytare)
Signalledning (LPR) X
LSC 40 |Matningsledning X

AC (granslagesbrytare)
Signalledning (LPR) X
END 20 | Matningsledning X X
(granslagesbrytare)
Signalledning (PAR) X
Elek- Motorledning trefas

trisk dri- X
venhet

Spénningsomrade fér LSC-signal- och matnings-
ledningar

90000.0002.6913/2022.11
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» Anordna lamplig skyddskoppling pa alla kontak-
torer (klen- och lagspanning).

6.1.2 Separat dragning med atskiljande stag

A

i

]

Utférande enligt DIN EN 50174-2

Avstand A vid
atskiljande stag
Typ av installation av stal
oskarmade néatanslutnings-
kablar och oskdrmade data-
kablar 50 mm
oskarmade natanslutnings-
kablar och skdrmade dataka-
blar 5mm
skérmade natanslutningskab-
lar och oskérmade datakablar {2 mm
skérmade natanslutningskab-
lar och skdrmade datakablar {0 mm

Avsténd &tskiljande stag

6.1.3 Utférande utan separat dragning

Om SELV-stromkretsar och lagspanningskretsar
inte kan dras separat ska foljande atgarder vidtas:
— Anvand skdrmade kablar som utdver basisole-
ring ocksa ar héljda i en mantel av isolerande
material eller en jordad metallskarm
— Anvand en kabelskarm som laggs pa kabeln pa
bada sidorna
— Anvand EMC-korrekta kabelférskruvningar med:
- matt M20 x 1,5 eller M16 x 1,5
— minstIP 55
— minst sjélvslocknande

Viktigt: LAmpliga kabelférskruvningar finns hos alla
gangse tillverkare av kabelférskruvningar eller kan
pa forfragan bestéllas via Lock.

Lampliga ér till exempel:
SKINTOP® MS-HF-M SC fran Lappkabel

Exempel: EMC-kabelférskruvning

316
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6

1.4 Ytterligare information

Beakta dessutom féljande information fér EMC-kor-
rekt kabeldragning:

Dra fram- och returledare alltid tillsammans.
Undvik reservslingor pa alla anslutningskablar.
Dra stérningsbenégna ledningar om méjligt i hor-
nen av en metallkanal eller hérnprofil. Genom
detta minskas ledningens emission.

Dra ledningarna sa néara referenspotentialutjam-
ningen som méjligt, t.ex. monteringspléten, plat-
kanalen eller det jordade maskinstativet.

Korsa ledningar om méjligt bara i rat vinkel.

En enstaka oskarmad eller ofiltrerad ledning kan
gobra alla andra atgarder effektlosa.
Avstdrningselement vid styrenheten kan avhjal-
pa dvriga stoérningar.

De namnda atgéarderna motsvarar teknikens utveck-
lingsniva f6r minimering av EMC-tekniska stérning-
ar. Anda kan trots alla dessa atgarder ytterligare
stérningar eventuellt intréffa i samband med ovénta-
de EMC-tekniska faktorer. Dessa maste underso-
kas pa plats som individuella fall.

6.2 Drivenheter med 3-fas AC-moto-

rer

E Fér drivenheter med 3-fasanslutning till elna-
tet ska andlagesbrytarna "HI” och "HII” och
de optionala tillaggsbrytarna ”SI” och "SII”
anslutas till styrningen. Franslagningsfunk-
tionen i &ndlaget ska sékerstallas via styr-
ningen.

6.2.1 Drivenheter med &ndlagesbrytare
END 20: Ansluta éndléagesbrytarna

Fukt i grdnslagesbrytarrummet!

Detta kan leda till elekiriska stétar, funktionsfel
eller haveri av andlagesbrytaren.

» Se till att utrymmet fér &ndlagesbrytare ar torrt
innan arbetena pabdrjas.

» Beakta brytarnas maximala brytkapacitet vid
kabelarea 0,75 mm?.
Drift av granslagesbrytarna antingen med:
— Lagspanning:
Huvudstrémbrytare standardstrémbrytare
250 VAC, 6 A;
Tillaggsstrombrytare 230 VAC, 6 A
eller med
— Klenspéanning < 30 VDC, strémstyrka = 20 mA till
max 100 mA

ANVISNING:

Materiella skador!

Efter drift med olika spanningar och strémstyrkor

fungerar andlagesbrytaren inte tillforlitligt langre.

» En andlagesbrytare som har anvants med lag-
spanning (t ex 230 V AC) far inte langre anvan-
das med klenspénning (24 V DC)!

» Beakta det tillatna stromstyrkeintervallet for
klenspanning pa minst 20 mA till h6gst 100 mA.
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» Avmontera andlagesbrytarlocket.

» Dra anslutningskabeln (diam 6 - 12 mm) genom
kabelférskruvningen M 20x1,5.

» Anslut kablarna till anslutningslisten enligt féljan-
de:
Leveransomfattning med END20.20:
— Anslutning brytare "HI”: kontakter 1 och 2.
— Anslutning brytare "HII”: kontakter 7 och 8.
Som tillval med END20.40:
— Anslutning brytare ”SI”: kontakter 4 och 5.
— Anslutning brytare "SII”: kontakter 10 och 11.

» Anslut skyddsledaren till PE-kontakten (M4,
atdragningsmoment 2 Nm). Om styrningstillver-
karen foreskriver en skdrmad kabel kan skarm-
ningen kopplas till PE-anslutningen.

(X

E DIN
507089 @M
4,3 A2 ‘
&)
5
DIN 6798 <‘5
4,3 A4

&

| |
@ + HIl HI
v olololololo
END20.20 O|O|0[0|0[0
@ L S48
v ololololo|ololo|ololo]o
END20.40 o|ololololololololololo

» Nar”SI” och "SII” anvands ska dessa kopplas
med en separat sdkerhetskoppling med ndd-
stoppsfunktion (t ex separat kontaktor).

Sl Sl_o.

N 11 10 5 4
/|’ L1

— - L2

) L3

E Kablar och tradar far absolut inte berdra
kugghjulen.

» Dra kabeln for styrningen t exiurtag i
andlagesbrytarplaten och anvand bunt-
band.

» Dra at kabelférskruvningen.

» Montera andlagesbrytarlocket igen med de 4
skruvarna och brickorna och dra at skruvarna
med ett atdragningsmoment pa 2,5 Nm.
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sV
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Inklamda kablar!
Stérningar kan intréffa under drift pa grund av !
inklamda kablar.
» Klam inte in kablarna.
2122 23]
» Se till att locket sitter tatt. @

Fukt i granslagesbrytarrummet!

Korrosion kan géra att andlagesbrytaren upphér
attfungera. Vid éverkérning av andldgen kan delar
av ventilationen (t ex fénsterglas) brista och falla
ner. Personer i narheten kan skadas.

» Se till att utrymmet fér &ndlagesbrytare ar torrt
resp torka av det.

6.2.2 Drivenheter med &ndlagesbrytare
END 20: Ansluta lagesatergivare

(tillval)

Dra potentiometerns anslutningskabel som funk-
tionsklenspanning, skild fran eller skarmad mot
andra ledningar.

» Om lagesatergivaren inte har férmonterats pa
fabriken: Skruva in en kabelférskruvning i storlek
M16x1,5 i kapslingen. Dra anslutningskabeln
(diam 4-10 mm) genom kabelférskruvningen
och tata den.

—

o\

o\

&

» Koppla anslutningsledningen med klammorna
21, 22, 23 pa potentiometern enligt kopplings-
schemat nedan.

Detta kan g6ras genom att anslutningskontakten
dras av fran potentiometern.

Exempel: PAR 06

212223 n‘
0
4-innno [ A I S le
SIS A 118 18
L Ir ?

E Kablar och tradar far absolut inte beréra
kugghjulen.

» Drakabeln for styrningen t ex i urtag i
andlagesbrytarplaten och anvand bunt-
band.
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Drivenheter med kontrollenhet LSC
40: Ansluta kontrollenheten

Farlig elektrisk spanning! Risk fér dédsfall eller all-
varliga skador vid beréring av anslutningarna eller
felaktig anslutning av kablar!

» Oppna andlagesbrytarlocket endast i span-
ningslost tillstand.

» Tainte bort tackkretskortet.

» Koppla spanningen endast till den inbyggda
kontrollenheten.

» Dra kablarna pa ett berdringssakert sétt.

» Skjut inte kablarna ner férbi kretskortets sida.
Klédm inte in kablarna.

» Oppna andlagesbrytarlocket endast i span-
ningslost tillstand.

6.2.3

» Skilj drivenheten fran energiférsoérjningen och
sékra den mot paslagning.

» Kontrollera att drivenheten ar energilds.

» Avmontera andlagesbrytarlocket, se
avsnitt 5.6.2, sida 313.

» Dra anslutningskabeln genom kabelférskruv-
ningen:

Avisoleringsldngden ska vara 9 — 10 mm, kabel-
arean 0,5-1,5 mm? . Andhylsor far inte anvén-
das.

» Anslut kablarna pa den 13-poliga anslutningslis-
ten (se kapitel 5.6.1, sida 312, pos. (1)) enligt fol-
jande:

— Anslutning brytare "HI” och "SI”:
klammor 1, 1 och 5

— Anslutning brytare "HII” och "SII”: klammor 7
och 11

Beakta att spanningsférsérjningen endast far vara
ansluten till ingadngarna (kldamma 1 och 7). Till
utgdngarna (kldmma 5 och 11) far ingen varaktig
spanning vara ansluten.

Kopplingsschemat finns i slutet av denna anvis-
ning, se sidan 493.

» Utfér ett dragprov med varje enskild ledare efter
installationen.

Den neutrala ledaren "N” (LSC 40 AC) resp minus-
ledaren "-" (LSC 40 DC) ska alltid vara ansluten.

Materiella skador!

» Driv kontrollenheten endast med de avsedda
driftspanningarna AC eller DC. Annars kan
kontrollenheten ta skada.

ANVISNING:

Materiella skador!

Om rotationsriktningen kopplas om for fort, kan

kontrollenheten ta skada.

» Fo6r omvand rotationsriktning ska omkoppling
goras via ett "fran-"lage.

» Fér omvéandning av motorns rotationsriktning
ska ett tidsbestdmmande element pa ca
2 sekunder anvéandas i styrningen.

» Anslut skyddsledaren till PE-kontakten (M4,
atdragningsmoment 2 Nm). Om styrningstillver-
karen foreskriver en skdrmad kabel kan skarm-
ningen kopplas till PE-anslutningen.
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» Dra at kabelférskruvningen.

9
@5@

» Montera andlagesbrytarlocket igen med de 4
skruvarna och brickorna och dra at skruvarna
med ett dtdragningsmoment pa 2,5 Nm.

ANVISNING:

Inklamda kablar!

Storningar kan intréffa under drift pa grund av
inklamda kablar.

» Klam inte in kablarna.

» Se till att locket sitter tatt.

» Se till att &ndlagesbrytarfacket ar torrt.

6.2.4 Drivenheter med kontrollenhet

LSC 40: Ansluta lagesatergivning

Dra lagesatergivningens anslutningskabel som
funktionsklenspanning, skild fran eller EMC-riktigt
skarmad mot andra ledningar.

Fér anslutning till den 8-poliga plintraden ska aviso-
leringslangden vara 8,5- 9,5 mm, arean 0,2—
1,5mme . Andhylsor far inte anvandas.

» Skilj drivenheten fran energiférsorjningen och
sékra den mot paslagning.

» Kontrollera att drivenheten ar energilds.

» Anslut likspanning 24 V DC fér férsérjning av
lagesatergivaralternativen till klamma "+”
och”™”.

» Anslut 6nskat lagesatergivaralternativ.

Det finns féljande méjligheter fér anslutning av lage-
satergivaren.

4-20mA

GND
Signal 4-20mA ——— 4-20mA
O-10V
INC B
INC A
+24VDC ——— +

O-10V

4-20mA
Signal 0-10V —— O-10V
GND —— -
INC B
INC A
+24VDC —— +
4-20mA
O-10V
Signal INC B ——— INC B
Signal INC A —— INC A
GND —— -
+24VDC — +
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6.2.5

ANVISNING:

Strémkallans spéanning och frekvens éverens-
stdmmer inte med uppgifterna pa elmotorns
maskinskylt.

Elanslutning 3-fas motor

Drivenheten kan forstéras.

» Se till att stromkallans spanning och frekvens
Overensstammer med uppgifterna pa elmo-
torns maskinskylt.

E Vid leverans ar motorerna utrustade med
provtradar. Dessa ar avsedda for funktions-
provning pa fabrik.

» Ta bort provtradarna vid anslutning av
motorn och anvand Idmpliga anslutnings-
ledningar.

» Anslut skyddsledaren enligt DIN VDE 0100 alltid
till elmotorns mérkta skyddsledarkontak.

» Demontera kontaktladans lock.

ANVISNING:

Materiella skador pa grund av fuktighet och smuts!

Vid avbrott under idrifttagande/fardigstallande av
anlaggningen kan nedsmutsning intraffa!

» Skydda installationsomradet mot fuktighet och
damm med hjélp av l&mpliga tdckanordningar.

» Dra anslutningskabeln genom kabelférskruv-
ningen, ta eventuellt bort proppen.

» Anslut elmotorn enligt uppgifterna p4 motorns
markskylt och kontrollera byglarna pa plintplat-
tan.

— skyddsledare till kontakt PE
— fas L1 till kontakt U1
— fas L2 till kontakt V1
— fas L3 till kontakt W1

W2 U2 V2

» Vrid drivenheten med skruvdragaren i en posi-
tion mellan de bada dndpositionerna.

ANVISNING:

Materiella skador!

Om skruvdragarens varvtal ar for hogt eller om

mutterdragare anvénds kan drivenheten skadas.

» Arbeta med laga varvtal p4 max 1400 min"'och
kor lAangsamt mot andlagena nar du anvander
skruvdragare och adapter.

» Anvéand inte mutterdragare!

» Kontrollera motorns rotationsriktning genom att
sla pa den nagon sekund och jamfér med rikt-
ningspilen pa den utgaende axeln.
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Livsfara om &ndlagena kors éver!

Vid dverkdrning av &ndlagen kan delar av ventila-
tionen (t ex fénsterglas) brista och falla ner. Perso-
ner i narheten kan skadas.

» Rotationsriktning ”I” ska kopplas med andla-
gesbrytare "HI” och rotationsriktning ”II” med
andlagesbrytare "HII”

» Om rotationsriktningen behdver &ndras ska
faserna L1 och L2 bytas om.

» Montera kontaktladans lock.

ANVISNING:

Materiella skador pa grund av fukt i plintladan!

Korrosion kan géra att &ndlagesbrytaren upphdr

att fungera och maste bytas ut.

» Klam inte in kablarna.

» Se till att locket sitter tatt.

» Kabelférskruvningen ska helst vara riktad ner-
at.

» Setill attinstallationsomradet ar torrt resp torka
av det.

Livsfara pa grund av mekaniska krafter!

Om faserna i elnatet & omvénda byts drivenhe-
tens rotationsriktning. Vid omvénd anslutning av
faserna &r andlagesbrytarna utan effekt.

» Installera fasféljdvakter fére motorstyrningen.

Drivenheter med 1-fas AC-
motorer

Livsfara om &ndlagena kérs éver!

6.3

Om rotationsriktningen kopplas om fér snabbt kan
drivenheten fortsatta att rotera &t samma hall som
tidigare och kéra 6ver andléaget.

Vid éverkdrning av &ndlagen kan delar av ventila-
tionen (t ex fonsterglas) brista och falla ner. Perso-
ner i nérheten kan skadas.

» Fér omvéand rotationsriktning ska omkoppling
goras via ett "fran-"lage.

» Fo6r omvandning av motorns rotationsriktning
ska ett tidsbestdmmande element pa ca
2 sekunder anvéndas i styrningen.

Livsfara pa grund av mekaniska krafter!

» Drivenheter med inbyggd lindningsskyddskon-
takt kan stdnga av automatiskt vid dverhettning.
Nar drivenheten har svalnat startar den igen
automatiskt. Om detta leder till potentiella risker
ska hela anlaggningen skyddas mot automa-
tisk aterstart.

Vid 1-fasanslutning till eInatet stdngs motorn
av via andlagesbrytarna "HI” och "HII” . De
optionala tillaggsbrytarna ”SI” och "SII” ar
seriekopplade med "HI” och "HII” vid leve-
ransen.

F6r omvéand rotationsriktning ska omkopp-
ling goras via ett "fran-"lage.
Féromvandning av motorns rotationsriktning
ska ett tidsbestdmmande element pa ca

2 sekunder anvandas i styrningen.
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ANVISNING:

Drivenheten kan forstoras.

Strémkallans spanning och frekvens dverens-
stdmmer inte med uppgifterna pa elmotorns
maskinskylt.

» Se till att stromkallans spanning och frekvens
Overensstammer med uppgifterna pa elmo-
torns maskinskylt.

Vid leverans &r motorerna utrustade med en anslut-
ningskabel med 4 ledare.

Fér speciella anslutningsoptioner finns en
ledig sjatte ledare med skyddshylsa tillfalligt
i andlagesbrytarrummet. Denna ledare har
ingen betydelse fér anslutning och idriftta-
gande i samband med andlagesbrytaren
END 20.

» Anslut anslutningskabeln till en 1amplig avgre-
ningsdosa. laktta ledarnas mérkning och styr-
ningstillverkarens kopplingsschema.

— PE = skyddsledare (PE)

— ledare 3 = neutral ledare (COM vid 240 V)
— ledare 1 = fas fér rotationsriktning |

— ledare 2 = fas for rotationsriktning Il

Andlagesbrytarna &r redan kopplade. Om
kopplingen behéver &ndras: Folj anvisning-
arna i avsnitt 6.2.1, sidan 317.

Vid anslutning av flera drivenheter ska varje driven-
het kopplas via en separat brytare eller ett separat
rela.

6.4 Instéllning av den éverordnade
anlaggningens motorskyddsbry-
tare

» Stall in motorskyddsbrytaren pa den éverordna-
de anlaggningens styrning enligt anslutningsvér-
det pa elmotorns typskylt.

» Starta drivenheten i till-/fran-drift.

» Kor drivenheten under belastning inom arbets-
omradet mellan frankopplingsvardena. Méat och
kontrollera motorns stromférbrukning under en
hel 6ppning- och slutprocedur.

Stréomvarden i driftpunkten aterfinns pa
www.lockdrives.com.

» Stallin motorskyddsbrytaren pa ett ett varde som
ar ca 5% hoégre an matvéardet. Det instéllda var-
det far éverskrida motorns anslutningsvarde
med max 3% (&verbelastningsskydd).

Alla 1-fasmotorer har en lindningsskyddskontakt
fran fabrik som skyddar motorn mot dverhettning.

6.5 Idrifttagande

ANVISNING:

Att drivenheten anvands i dverensstdmmelse med

motorgrupp 1Cm enligt DIN 15020 &r en forutsatt-

ning fér en lang livslangd.

» Stall in styrningen/regleringen i enlighet med
denna motorgrupp.

» Lock rekommenderar att installera en timrékna-
re.

Provkér motorn efter monteringen. laktta féljande
arbetsmoment:

» Saékra riskomradet enligt de gallande bestam-
melserna innan du slar pa drivenheten.

» Starta drivenheten inte i automatdrift utan i
pé&/av-drift.

» Kontrollera strémbrytarens funktion samt
avstangningspunkterna fér bada rotationsrikt-
ningarna.

» Om nddvandigt korrigera andlagesbrytarens
installning.

» Kontrollera att avluftningsskruven sitter korrekt
och &r monterad pa ratt plats, se avsnitt 5.3,
sidan 303 samt att &ndlagesbrytarlocket och
plintlddans lock &r korrekt monterade.

» Kontrollera att rotationsriktningarna ”I” och "II”
dverensstammer med "Oppna”/”Stang”.

» Montera andlagesbrytarlocket, se avsnitt 5.5,
sidan 304.
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Livsfara pa grund av elektricitet och mekaniska
krafter!

Overordnade funktioner som t ex vind- eller regn-
signal kan gora att motorn startar fastén den ar i
"stopp”-lage.

Hos drivenheter med 1-fas motor &r lindnings-
skyddskontakten (temperaturvakt) internt kopplad.
Nér lindningsskyddskontakten har utldst svalnar
motorn och startar sedan automatiskt om.

» Avbryt elférsoérjningen fore alla arbeten pa dri-
venheten och sédkra denna mot paslagning, t ex
med hénglas. Detta galler ocksa hjalpstrom-
kretsar som t ex andlagesbrytare stillestands-
uppvarmning eller frekvensomriktare. Det
racker inte att stélla styrningen pa "stopp”.

» For 1-fas vaxelstromsmotorer: Se fére arbe-
tena till att kondensatorerna &r urladdade.

71 Ljudniva
Bullernivan (ljudtrycksnivan) ar under 70 dB (A).

7.2 Uppvarmning

Drivenheten lampar sig inte fér permanent drift.
Beakta uppgifterna angaende inkopplingstiden i
avsnitt 4.2, sidan 300.

8 Skotsel och underhall

Skotsel- och underhallsarbeten far endast utforas
av kvalificerad personal.

Livsfara pa grund av fallande féremal!

Fallande féremal kan utgdra en fara for personer.
» Sékra riskomradet genom bandavsparrningar.

Livsfara pa grund av elektricitet och mekaniska
krafter!

Overordnade funktioner som t ex vind- eller regn-
signal kan géra att motorn startar fastan den ari
"stopp”-lage.

» Avbryt elforsorjningen fore alla arbeten pa dri-
venheten och sékra denna mot paslagning, t ex
med hénglas. Detta galler ocksa hjalpstrom-
kretsar som t ex andlagesbrytare stillestands-
uppvarmning eller frekvensomriktare. Det
racker inte att stélla styrningen pa "stopp”.

» Beakta risken fér eventuella restladdningar i
kondensatorer (t ex hos 1-fasmotorer). Kontrol-
lera kondensatorerna fére underhallsarbetena
med en lamplig multimeter.

8.1 Underhallsintervall

Krav angaende underhallsintervall enligt gallande
lagar eller dvriga foreskrifter ska iakttas.

Tidsintervall |Arbeten
3 manader — Kontrollera vaxelladans utsida
eller 25 drift- och omradet under monterings-
timmar platsen med avseende oljelack-
age, se avsnitt 10.7, sidan 330
6 manader — Kontrollera ovanliga driftsljud
eller 50 drift- hos drivenheten, kontakta leve-
timmar rantéren i féorekommande fall

90000.0002.6913/2022.11
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Tidsintervall |Arbeten 8.2 Arbetsmoment underhall

12 manader |- Kontrollera slitaget pa skruvhju- 8.2.1 Kontrollera snickhjulet p& axeln med
eller 100 drift- let, se avsnitt 8.2.1, sidan 326 avseende p4 slitage.

timmar — Kontrollera brytfunktion och

brytpunkter hos &ndlégesbrytar-
na "HI”, "HII”, ”SI” och "SII”.

— Kontrollera att kopplingarna
inom drivsystemet sitter fast och
inte ar forslitna. Dra at eller byt
ut vid behov.

— Olja in kedjan och kopplings-
halvornas kuggar hos kedje-
kopplingen KKS och torka bort
Sverflodigt fett.

— Kontrollera kedjan och kopp-
lingshalvornas kuggar med
avseende pa slitage och korro-
sion, byt ut vid behov.

— Kontrollera att drivenheten sitter
fast, dra &t vid behov.

— Kontrollera de elektriska kon-
takterna pa motorn och andla-
gesbrytaren.

— Kontrollera att kabelmantlarna
inte har blivit spréda

— Drivenheter med andlagesbry-
tare END 20: Dra at pinnskru-
varna i stallringen med 0,15 Nm

— Kontrollera om fukt/kondens
finns i gréanslagesbrytarrummet
och torka upp vid behov

— Kontrollera att skruven som har
lossats 2 varv for tryckutjamning
i transmissionen ar lattrérlig i
det hogsta laget. Rengér even-
tuell smuts kring detta skruvhu-
vud.

» Kor drivenheten till ett obelastat lage.
» Bryt stromférsérjningen.

For de efterféljande arbetena ska det vara
sakerstallt att lasten inte sjalvstandigt kan
forséattas i rorelse nar den kopplats loss fran
drivenheten.

Livsfara pa grund av mekaniska krafter!

Nar lasten och drivsystemet har kopplats loss ar

andlagesbrytarna utan effekt.

» Koppla till drivenheten och drivsystemet igen i
samma position eller stéll in &ndlagesbrytarna
pa nytt fore driftstart.

» Koppla loss drivenheten fran drivsystemet sa att
den utgéende axeln kan roras fritt.

» Kontrollera genom att vrida drivenhetens utga-
ende axel om véaxeln "glappar.” Vid tydligt mérk-
bart "glapp:"demontera drivenheten och skicka
den till tillverkaren fér kontroll, se avsnitt 9,
sidan 327. Vid mindre "glapp:” anslut drivenhe-
ten till drivlinan igen.

max “glapp”’pa utgaende
axel

EWA50/EWA52 |3°

Typ

8.2.2 Kontrollera om dekalerna &r slitna

» Kontrollera att dekalerna som har satts dit pa
fabriken ar fullstandiga och lasliga.
— Rengor dekalerna (se avsnitt 8.3, sidan 327).
— Byt ut skadade eller olésliga dekaler. Kon-
takta tillverkaren for detta.
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8.3

Rengoring

Liv:

Dri
>

krafter!

sfara pa grund av elektricitet och mekaniska

venheten kan starta okontrollerat.

Stang av strdmférsérjningen innan du rengér
drivenheten och sakra den mot aterinkoppling,
t.ex. med ett hanglas. Detsamma géller dven
for hjalpstromskretsar som t.ex. andlagesbryta-
re, stillestdndsvarme eller frekvensomriktare.
Det racker inte att stalla styrningen pa "stopp.”
Rengdringsarbeten far endast utforas nar dri-
venheten &r spanningslos.

Anvand inte hdégtryckstvatt fér rengéring. Det
finns risk att vatten trdnger in i transmissionen
vilket skadar tatningarna. Anvand inte trasor
som &r dybléta.

Ta forsiktigt bort grévre smuts. Anvand aldrig
vassa eller spetsiga féremal!

Anvand en mjuk borste och litet vatten samt
eventuellt ett milt rengéringsmedel fér fuktig ren-
gbring. Se ill attinget vatten tréanger in i transmis-
sionen genom avluftningshalen. Transmissionen
kan skadas.

Lésningsmedel eller aggressiva rengéringsme-
delfarinte anvandas. De kan frata pa tatningarna
som sedan &ldras snabbare.

9

Demontering

Demonteringsarbetena far endast utféras av kvalifi-
cerad personal.

9.1

Demontering drivenhet

>

Livsfara pa grund av elektricitet och mekaniska
krafter!

Drivenheten kan starta okontrollerat.

Avbryt elférsoérjningen fore alla arbeten pa dri-
venheten och sékra denna mot paslagning, t ex
med hénglas. Detta galler ocksa hjalpstrom-
kretsar som t ex andlagesbrytare stillestands-
uppvarmning eller frekvensomriktare. Det

racker inte att stélla styrningen pa "stopp”.

Beakta risken for eventuella restladdningar i
kondensatorer (t ex hos 1-fasmotorer). Kontrol-
lera kondensatorerna fére underhallsarbetena
med en lamplig multimeter.

>

Livsfara pa grund av fallande féremal!
Fallande féremal kan utgéra en fara fér personer.

Sékra riskomradet genom bandavsparrningar.

vvyyywy

Kér drivenheten till ett obelastat l1age.
Demontera alla elektriska forbindelser.
Skilj den utgaende axeln fran det drivna roret.

Vrid tillbaka avluftningsskruven sa manga varv
som den har skruvats ut s& att avluftningsskru-
ven ar fullstandigt inskruvad igen.

Demontera drivenheten.
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10 Felavhjalpning

Livsfara pa grund av elektriska eller mekaniska
krafter!

Overordnade funktioner som t ex vind- eller regn-
signal kan gora att motorn startar fastén den ar i
"stopp”-lage.

» Avbryt elférsdrjningen fore alla arbeten pa dri-
venheten och sadkra denna mot paslagning, t ex
med hanglas. Detta géller ocksa hjalpstrém-
kretsar som t ex andlagesbrytare stillestands-
uppvarmning eller frekvensomriktare. Det
racker inte att stélla styrningen pa “stopp”.

Arbetena med felavhjalpning far endast utféras av
kvalificerad personal.

10.1 Fel: Stromavbrott

» Sténg av stromférsérjningen for att férhindra
okontrollerad aterstart av drivenheten.

» Vrid drivenheten pa motoraxelns &nde till dnskat
arbetslage med hjalp av en skruvdragare och
adaptern fran andlagesbrytarlocket, se
avsnitt 5.5, sida 304 , for att mojliggéra néddrift.

Andlagena far inte 6ver kéras 6ver.

ANVISNING:

Materiella skador!

Om skruvdragarens varvtal ar fér hogt eller om

mutterdragare anvénds kan drivenheten skadas.

> Arbeta med laga varvtal pA max 1400 min'och
kor langsamt mot andléagena nar du anvander
skruvdragare och adapter.

» Anvéand inte mutterdragare!

Granska den lokalt installerade motorskyddsbry-
taren och dess instéllning, se avsnitt 6.4,

sidan 324. Om felet upprepas kan en éverbelast-
ning vara orsaken.

Drivenheter med &ndlagesbrytare END 20:
Granska om granslagesbrytarrullen har fallts
bort. Fér instalining, se avsnitt 5.5, sida 304.
Kontrollera for drivenheter med 3-fas natanslut-
ning om rotationsriktningen "I"/’II” dverensstam-
mer med andlagesbrytare "HI” och "HII”.

Hos drivenheter med enfasmotor kan motorns
temperaturvakt ha |6st ut. Sténg av strémférsorj-
ningen, gor drivenheten spanningslés och lat
den svalna i ca 20 minuter.

Mét kondensatorns kapacitans och jamfér den
med det patryckta pF-vardet. Om felet intraffar
pa nytt nar stromforsorjningen har slagits pa
igen, kan drivenheten vara 6verbelastad.

10.3  Storning pa drivenheter med and-

lagesbrytare END 20: Andlage
kors éver

» Kontrollera att justeringsringarna i &ndlagesbry-

taren sitter fast och att andlagesbrytarna ar kor-
rekt justerade. Om nddvandigt, stéll in
andlagesbrytarna pa nytt, se avsnitt 5.5,

sidan 304.

Kontrollera den elektriska kopplingsfunktionen
hos brytarna "HI” och "HII” samt tillaggsbrytarna
”SI” och ”SII”. Brytarna ska anslutas och testas
som NC-kontakter. Du kan simulera dndlaget
genom att svénga bort &ndlégesrullen. Under
drift far andlagesrullarna inte vara bortféllda, se
avsnitt 5.5, sidan 304.

10.2  Fel: Motorn gar inte

» Kontrollera de elektriska anslutningarna, dven
anslutningen av andlégesbrytaren.

&) (Y N =

Kontrollera omkastningskontaktorstyrningens
kontaktorer med avseende pa deras kopplings-
funkktion och byt ut dem vid behov.
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10.4  Storning pa drivenheter med kon-
trollenhet LSC 40: Andléage kérs
oéver

» Kontrollera att kontrollenheten ar korrekt instélld.
Om nodvandigt, stall in andldgena pa nytt, se
avsnitt 5.6.2, sida 313.

» Kontrollera den elektriska kopplingsfunktionen
hos brytarna "HI” och "HII” samt tillaggsbrytarna
"SI” och "SII”. Dessa brytare ska anslutas och
testas som NC-kontakter. Gor s& hér:

— Skiljdrivenheten fran energifdrsérjningen och
sakra den mot paslagning.

— Kontrollera att drivenheten &ar energilés.

— Koppla en hjéalpspanning pa 24 V DC till klam-
morna "+’ och =" (se kapitel 5.6.1, sida 312,
pos. (1)).

— Vrid drivenheten med en borrmaskin till de
bada installda &ndlagena ("Lysdiod HI” och
“Lysdiod HII” signalerar positionerna).

— Kontrollera kontrollenhetens kopplingslagen
pa plintraderna innan och efter att &ndlagena
har uppnétts med hjélp av en kontinuitetsma-
tare.

— Ta bort hjalpspanningen.

10.5  Storning pa drivenheter med kon-
trollenhet LSC 40: Buffertbatterier
tomma

Om andlagena inte kan stéllas in nér drivenheten &r
spanningslés, ska buffertbatterierna kontrolleras.

» Om ndédvandigt ska buffertbatterierna eller &nd-
lagesbrytaren sandas in for byte.

10.6 Drivenheter med kontrollenhet
LSC 40: Driftindikeringar

» Skilj drivenheten fran energiférsorjningen och
sakra den mot paslagning.

» Kontrollera att drivenheten ar energilds.

» Koppla en hjélpspanning pa 24 V DC till klam-
morna "+” och "-” (se kapitel 5.6.1, sida 312,
pos. (1)).

Efterféljande driftindikeringar visar kontrollenhetens

och &ndlagenas status:

Lysdiod ”S” Lysdiod "HI” Lysdiod "HII” Status

grént fast sken valfritt valfritt Hjélpspanning finns

fran valfritt valfritt Hjalpspanning finns ej

valfritt rétt fast sken rétt fast sken "HI” och "HII” ej instélld
valfritt gront fast sken rétt fast sken "HI” instélld, "HII” ej installd
valfritt rott fast sken gront fast sken "HI” ej instélld, "HII” instélld
valfritt gront fast sken gront fast sken Position mellan andlagena
valfritt grént blinkande gront fast sken Position nara andlaget "HI” ’
valfritt fran grént fast sken Andlage "HI” uppnatt

valfritt grént fast sken grént blinkande Position néra &ndlaget "HII” .
valfritt gront fast sken fran Andlage "HII” uppnatt

valfritt rétt blinkande gront fast sken Tillaggsbrytare "SI” uppnadd
valfritt gront fast sken rétt blinkande Tillaggsbrytare "SII” uppnadd

*Om positionen narmar sig andlaget "HI” eller "HII” bérjar motsvarande lysdiod blinka Blinkningsfrekvensen

Okar ju mindre avstandet fran andlaget blir.

» Ta bort hjélpspanningen.
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10.7

» Kontrollera att avluftningsskruven sitter korrekt
och ar monterad pa ratt plats, se avsnitt 5.3,
sidan 303.

Fel: Forlust av olja

» Kontakta leverantdren vid férlust av olja.

Transmissionen ar livstidssmord. Normalt &r det inte
nddvandigt att byta transmissionsoljan.

10.8

» Setillinnan drivenheten startas igen att alla kom-
ponenter ar korrekt monterade och att alla
anslutningar ar korrekt utférda.

» Starta drivenheten igen enligt avsnitt 6.5,
sidan 324.

Aterupptagande av drift

11 Reservdelar och byte av
delar

Endast kvalificerad personal far byta ut delar.

Endast originalreservdelar och originalsmérjmedel
far anvéndas.

Om skador intraffar till féljd av att andra komponen-
ter frn andra tillverkare har anvénts galler ingen
garanti eller reklamationsratt.

Av produktsakerhetsskal levererar Lock endast hela
transmissioner, elmotorer, &ndlagesbrytare och
potentiometrar som reservdelar.

Delar av transmissionen far endast bytas ut eller
repareras av en auktoriserad kundtjanstpartner av
Lock.

For det fall att drivenheten skulle havererainom den
lagstadgade reklamationstiden eller den avtalade
garantitiden trots noggranna tillverknings- och kon-
trollmetoder och trots att underhéallsbestammelser-
na har iakttagits (se avsnitt 8, sida 325) , tillférsékrar
vi dig den lagstadgade resp. avtalade ersattningsle-
veransen i enlighet med vara Allméanna Forsalj-
ningsvillkor (AGB).

Ange ditt kundordernummer enligt produktens
maskinskylt vid alla fragor och reservdelsbestall-
ningar.

Ytterligare information (t ex produktkataloger) finns
pa internet pa adressen www.lockdrives.com

1.1 Byta ut motorn

» Demontera drivenheten, se avsnitt 9.1,
sidan 327.

» Placera drivenheten pa ett fast underlag sé att
motorn befinner sig pa ovansidan.

» Lossa sexkantskruvarna pa motorflansen och ta
bort motorn.

» Avlagsna forsiktigt eventuella tatningsrester pa
transmissionsladans flansyta.

» Fetta motoraxein.

» Montera reservmotorn och den tillhérande nya
tatningen pa transmissionsladan med sexkant-
skruvar, atdragningsmoment EWA 50: 5 Nm,
EWA 52: 8 Nm, (M5).

» 1-fasmotorer: Reservmotorn levereras med
kabel. Anslut kabeln pa dndlagesbrytaren, se
avsnitt 11.2, sida 330.

» Monteradrivenheten, se avsnitt 5, sidan 301 och
avsnitt 6, sidan 315.

» Innan utrustningen tas i drift eller provkérs: Nar
drivenheten har monterats ska den vila i minst 2
timmar i dess ursprungliga driftsposition for att
ndtnings- och slitagepartiklar i transmissionsol-
jan ska hinna avsatta sig.

» Stall in motorskyddsbrytaren pa nytt.

11.2 Inre koppling

Den inre kopplingen som visas har behévs
endast nar ett fel intréffat eller né&r motorn ska
bytas ut. Alla anslutningar har astadkommits
pa fabriken.

11.2.1 Inre koppling, 1-fas motor

Kopplingsschemat befinner sig i slutet av denna
anvisning, se sidan 492/493.

330

90000.0002.6913/2022.11



Oversittning av originalmonterings- och bruksanvisningen sV

12 Tillbehor

Ange ditt kundordernummer enligt produktens
maskinskylt vid alla fragor och tillbehdrsbestélining-
ar.

Ytterligare information (t ex tillbehdrskataloger)
finns pé& internet pa adressen
www.lockdrives.com

13 Forvaring

Beakta féljande anvisningar angéende forvaring av

enheten:

— Enheten ska forvaras i ett ventilerat torrt
utrymme.

— Enheten ska skyddas mot fukt fran golvet genom
att den forvaras i en hylla eller pa ett tragaller.

— Enheten ska tackas Over sa att den ar skyddad
mot damm och smuts.

— Omalade ytor ska behandlas med lampligt korro-
sionsskyddsmedel

14 Reklamationsratt och
garanti

Tider och villkor fér garantikrav och reklamationer
framgar av vara Allmanna forséljnings- och garanti-
villkor.

Tidsfristerna fér garantin och reklamationsréatten &r
baserade pa drivenhetens angivna brukstid enligt
motorgruppen under iakttagande av alla tekniska
férutséattningar och anvisningar.

Under garantitiden och tiden fér reklamationsratten
far drivenheterna endast 6ppnas efter vart uttryck-
liga samtycke, annars upphoér all garanti och rekla-
mationsratt. Endast andlagesbrytarfacket far
Oppnas for att justera andlagesbrytarna.

15 Avfallshantering

| enlighet med var vision tar vi ansvar gentemot
manniskor, djur och naturen. Darfor &r vi mana om
att bevara en intakt miljé.

I enlighet med denna vision ber vi dig att |Amna in
metaller och plast till &tervinningen. Avfallshantera
elektroniska komponenter, t ex kretskort, pa korrekt
satt.

Avfallshantera smérj- och rengéringsmedel miljorik-
tigt. Beakta lagforeskrifterna.

Beakta alltid produktens sékerhets- och anvéand-
ningsanvisningar i denna tekniska dokumentation!

Ratt till &ndringar férbehalles.
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Serdecznie dzigkujemy,

ze zdecydowali sig¢ Pariistwo na wybor
napedu elektrycznego EWA 50 / EWA 52
firmy Lock.

Jako wiodacy producent urzagdzen z zakresu
techniki napgdowej stosowanych do
naturalnej wentylacji i zaciemniania
zobowigzani jestesmy do spetniania
najwyzszych wymagan klientéw odnosnie
jakosci produktow. W zwigzku z tym prosimy
o stosowanie sie do wskazowek instrukciji
montazu i eksploatacji podczas instalacji i
ustawiania. Pozwoli to na utrzymanie
wysokiej jakosci urzadzenia réwniez
podczas eksploatacji.

Jesli mimo to wystapig problemy, prosimy o
kontakt z nami. Numery telefonéw do
naszego zespotu serwisowego to:

Hotline Niemcy: +49 7371 9508-22
Hotline kraje Beneluksu: +31 174 212833
Hotline Ameryka Pétnocna:

+1 (877) 562 5487

Email Service: service@lockdrives.com
Zespot firmy Lock

Spis tresci
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1 Deklaracja wtaczenia
zgodnie z Dyrektywa
maszynowg 2006/42/WE,
zatacznik Il B

Lock Antriebstechnik GmbH
Freimut-Lock-StraBe 2
D-88521 Ertingen, NIEMCY

Niniejszym oswiadczamy, ze podana nizej maszyna
nieukoniczona przewidziana jest zgodnie z art. 2g
wytacznie do zamontowania w/lub do wigczenia w
inng maszyne lub wyposazenie:

Naped elektryczny EWA 50 / EWA 52

Zgodnie z zatacznikiem VII B przygotowano
wszystkie specjalne dokumenty techniczne, ktére
na zyczenie zostang przestane pocztg do
wtasciwych narodowych urzedéw. Niniejsza
maszyna nieukorficzona odpowiada wszystkim
wymogom nastepujgcych dyrektyw:
Dyrektywa maszynowa 2006/42/WE,
zatacznik Il nr 1B

Dyrektywa kompatybilnosci
elektromagnetycznej 2014/30/UE
Dyrektywa RoHS (w sprawie ograniczenia

stosowania niektorych niebezpiecznych
substancji) 2011/65/UE

Zastosowano nastepujgce zharmonizowane normy:
EN ISO 12100:2010

Bezpieczenstwo maszyn — Ogélne zasady
projektowania — Ocena ryzyka i zmniejszenie ryzyka
EN 60204-1:2018

Bezpieczenstwo maszyn: elektryczne wyposazenie
maszyn

Pozostate normy:

EN IEC 60034-5:2020

Maszyny elektryczne wirujace - Cze$c¢ 5: Stopnie
ochrony zapewniane przez rozwigzania
konstrukcyjne maszyn elektrycznych wirujacych
(Kod IP) - Klasyfikacja

Zastosowano i stosowano sie do nastepujgcych
podstawowych wymagan Dyrektywy maszynowej
2006/42/WE:

Dyrektywa 2006/42/WE zatacznik |

pkt. 1.1.2, pkt. 1.1.3, pkt. 1.1.5, pkt. 1.3.2,
pkt. 1.1.4, pkt. 1.3.7, pkt. 1.3.8, pkt. 1.3.9,
pkt. 1.5.1, pkt. 1.5.2, pkt. 1.5.6, pkt. 1.5.9,
pkt. 1.7

Niniejsza nieukorczona maszyna moze by¢
eksploatowana wytgcznie wtedy, jezeli stwierdzono,
ze maszyna, w ktérg ma by¢ ona wigczona,
odpowiada wymaganiom dyrektywy maszynowe;.

Odpowiedzialny za przygotowanie dokumentaciji
techniczne;j:
M. Bausch (adres ponizej)

Ertingen, 01.10.2022

~

Franz Lock, dyrektor zarzgdzajgcy
Lock Antriebstechnik GmbH
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2 Objasnienia symboli i
wskazéwek
bezpieczenstwa

2.1 Objasnienia symboli

Wskazowki ostrzegawcze

Wskazowki ostrzegawcze oznaczone sg w
{ ) tekscie trojkatem ostrzegawczym i pojawiajg
sie w ramce.

Stowa sygnalizacyjne na poczatku wskazéwki
ostrzegawczej informuja o rodzaju i powadze
skutkéw niestosowania srodkéw pozwalajacych na
uniknigcie zagrozenia.

—  WSKAZOWKA oznacza, ze moga powstac
szkody rzeczowe.

— OSTROZNIE oznacza, ze moze dojsé do
powstania lekkich lub $redniocigzkich szkéd
osobowych.

— OSTRZEZENIE oznacza, ze moze dojs¢ do
powstania ciezkich szkéd osobowych.

— ZAGROZENIE oznacza, ze moze doj$é do
szkdd osobowych zagrazajgcych zyciu.

Wazne informacje

Pozostate symbole

Wazne informacje niezwigzane z
zagrozeniami dla os6b lub rzeczy
oznaczane bedg nastepujgcym symbolem.
Te informacje bedg pojawi¢ sie rowniez w
ramce.

Symbol Znaczenie

> Czynnosc

T Predkos¢ obrotowa w Nm dla
40 °C temperatury otoczenia i
1000 m n.p.m

n Znamionowa predkos¢ obrotowa
w 1/min lub min™! (rpm)

P Oddawana moc mechaniczna
silnika w kW

| Natezenie pradu w A

U Napigcie znamionowe w V

~ Rodzaj pradu elektrycznego:
- ,3~" napigcie zmienne 3-fazy
- ,1~“Napiecie zmienne 1-faza
- ,="Napiecie state

AL Catkowita dlugo$¢ napgdu w mm

MD Srednica silnika w mm

WL Dtugos¢ watu odbioru mocy w
mm

We Rodzaj koncéwki watu

m Waga w kg
Kierunek obrotéw watu odbioru

O 4] mocy
Czesci znajdujace sie pod
napigeciem elektrycznym

Dane techniczne znajdujg sie na tabliczce
znamionowej i w aktualnym katalogu produktow.
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2.2 Wskazowki bezpieczenstwa
Ogélne wskazéwki bezpieczenstwa

Przed montazem napedu nalezy starannie i w
catosci przeczytaé instrukcje montazu i
eksploatacji.

Nalezy bezwzglednie zachowac kolejnosé
czynnosci podanych w instrukcji montazu i
eksploatacji. Nalezy stosowac¢ sie do wszystkich
wskazowek zawartych w instrukcji montazu i
eksploatacji, w szczegdInosci wskazowek
zwigzanych z bezpieczenstwem, eksploatacja,
konserwacja i utrzymaniem ruchu. Instrukcje
montazu i eksploatacji przechowywac w ciggu
catego okresu eksploatacji napedu lub przekazac ja
uzytkownikowi/klientowi koncowemu.

A ZAGROZENIE:

Zagrozenie dla zycia w wypadku niestosowania
sie do nastepujacych wskazéwek
bezpieczenstwal!

» Przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac przy
napedzie odtgczy¢ naped od zasilania
elektrycznego.

» Zapewnic, aby wszystkie komponenty
mechaniczne i elektryczne w bezposredniej
strefie konserwacji nie byty pod napigeciem lub
naprezeniem (np. kondensatory bez tadunku
resztkowego, zadnych wiszacych tadunkow i
zadnych naprezonych sprezyn).

» Przed podtgczeniem do zasilania
elektrycznego opusci¢ i posprzatac strefe
zagrozenia.

» W wypadku nieprawidtowego montazu,
uruchomienia, konserwaciji itd. nie mozna
wykluczy¢ zagrozen dla zdrowia oséb w wyniku
duzego momentu obrotowego napedu.

» Zabrania sie przebywania oséb w obszarze
wiszacych cigzarow.

» Jezeli naped jest obcigzony, zabrania sig
luzowania $rub, potgczen lub innych czesci
maszyny. Wyjatek: Nie wolno odkrecac sruby
odpowietrzajacej, patrz podrozdziat 5.3,
strona 343.

» Stosowac sig do krajowych przepiséw, norm,
dyrektyw, jak réwniez przepisow
bezpieczenstwa i zapobiegania wypadkom.

A ZAGROZENIE:

Zagrozenie dla zycia w wypadku niestosowania
sie do nastepujacych wskazowek
bezpieczenstwal

» Wytgcznik potozenia kraficowego stuzy
wytgcznie ochronie urzgdzenia. Zastosowania
stanowigce zagrozenie dla oséb nalezy osobno
zabezpieczy¢.

» W wypadku przegrzania napedy z zestykiem
ochronnym uzwojenia moga sig automatycznie
wytaczaé. Po wystygnieciu naped od razu
ponownie si¢ uruchamia. Jezeli w wyniku tego
powstajg zagrozenia, cate urzgdzenie nalezy
zabezpieczy¢ przed ponownym
uruchomieniem.

» W wypadku niektorych zastosowan (np.
transport oséb, podnoszenie bram, naped
drzwi) nalezy przewidzie¢ dodatkowe
urzadzenia zabezpieczajace lub takie, ktore sg
odpowiednie dla danego zastosowania.

WSKAZOWKA:

Przecigzenie napedu.

Szkody rzeczowe w wyniku za duzego momentu
obrotowego.

» Nie przekracza¢ mocy przytgczeniowych
napedu, w przeciwnym razie naped moze ulec
przecigzeniu lub zniszczeniu w wyniku za
duzego momentu obrotowego.

Mimo starannego planowania i stosowania sie do
wszystkich przepiséw nie mozna wykluczy¢
wszystkich zagrozen i ryzyka resztkowego.
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Ostrzezenie przed ryzykami i ryzykami
resztkowymi

Zagrozenie dla zycia w wypadku niestosowania
sie do nastepujgcych wskazéwek
bezpieczenstwal!

Zasilanie energig elektryczng nalezy wytgczy¢
przed wykonaniem jakichkolwiek prac przy
napedzie czy maszynie i zabezpieczy¢ je przed
ponownym zatgczeniem np. zamkiem. Dotyczy to
pomocniczych obwodéw pradu, takich jak np.
wytgczniki krancowe czy ogrzewanie postojowe.
Nie wystarcza, jezeli sterowanie ustawiono na
,zatrzymanie®. W wyniku nadrzednych funkcji,
takich jak np. komunikaty o wietrze lub deszczu
naped moze uruchomi¢ sig¢ nawet wtedy, jezeli
sterowanie ustawiono na ,zatrzymanie®“.

» Zagrozenie uchwyceniem, nawinigciem lub
zmiazdzeniem przez czesci domontowane lub
napedzane. Nalezy zachowa¢ m.in.
odpowiednie odstepy bezpieczenstwa zgodnie
z1SO 13854 i 1SO 13857 i przewidzieé
odpowiednie $rodki zabezpieczajagce, np.
odpowiednie urzgdzenia zabezpieczajgce lub
tryb czuwakowy.

» Dzieki odpowiedniej konstrukcji napedy
posiadajg samohamowanie. Mimo to nie
mozna catkowicie wykluczy¢ awarii
samohamowania (samohamowanie = wat
odbioru mocy pozostaje w swoim potozeniu po

wytgczeniu silnika takze pod obcigzeniem).

— Jezeli zastosowano sie do wszystkich
technicznych wytycznych, to okres uzytkowania
napedu odpowiada danym dla grupy zespotéw
napedowych 1Cm, zgodnie z DIN 15020.

— Czesci domontowywane lub napedzane moga
wykazywac krétszy okres eksploatacii.

2.3 Wykwalifikowany personel
Wszystkie nizej opisane prace moze wykonywacé
tylko wykwalifikowany personel.

Personel wykwalifikowany to osoby:

— ktdére w zwigzku ze swoim wyksztatceniem,
doswiadczeniem, wyszkoleniem (np.
instalatorzy certyfikowani przez firme Lock), jak
réwniez znajomoscig obowigzujgcych norm,
wytycznych, przepiséw zapobiegania
wypadkom i warunkéw w zaktadzie zostaty
upowaznione przez osoby odpowiedzialne za
bezpieczenstwo urzadzenia do wykonywania
koniecznych czynnosci i moga rozpoznac i
zapobiec mozliwym zagrozeniom

— ktdre posiadajg odpowiednie wyksztatcenie,
zostaty przeszkolone i sg uprawnione do
wigczania i wytgczania obwoddw elektrycznychi
urzgdzen, do ich uziemiania zgodnie z zasadami
bezpieczenstwa i do ich oznaczania zgodnie z
celem wymaganym przy pracy.

— ktdre posiadajg podstawowg wiedze na temat
uktadow elektrycznych i mechanicznych, jak
réwniez znajomos$¢ odpowiednich termindéw
fachowych.

— ktore w dostateczny sposdb zapoznalty sig i
zrozumiaty wszystkie ostrzezenia i wskazowki
bezpieczenstwa zgodnie z niniejszg
dokumentacjg i dokumentacjg poszczegdinych
komponentéw.

— ktdre posiadajg odpowiednie wyposazenie w
sprzet ochronny i przeszty przeszkolenie w
zakresie pierwszej pomocy.

Osoby, ktére montuja, demontujg i obstuguja
produkty firmy Lock nie mogg znajdowac sig pod
wptywem alkoholu, narkotykéw lub lekarstw, ktére
wptywajg negatywnie na zdolnos¢ reagowania.

3 Nazwa produktu

3.1 Producent

Lock Antriebstechnik GmbH
Freimut-Lock-StraBBe 2
D-88521 Ertingen - Germany

3.2 Nazwa

Naped elektryczny

Numer artykutu | 12508 12528
Typy EWA 50 EWA 52
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3.3 Zakres dostawy napedu
elektrycznego

Do zakresu dostawy naleza:

— Naped elektryczny EWA

— Dokumentacja techniczna w formie krotkiej

instrukcji (petna instrukcje montazu i eksploataciji

mozna pobra¢ ze strony www.lockdrives.com)
— Ewent. osprzet

Zakres dostawy w wypadku dostawy
komponentéw czgsci moze by¢ inny.

3.4 Zestawienie - naped elektryczny (przyktad)

8

9

1 No6zka obudowy (2x)

2 Tabliczka znamionowa napedu elektrycznego
3 W zaleznosci od wykonania: wytgcznik
kraricowy END 20 lub jednostka kontrolna
LSC 40

Sprzegto taricuchowe (2x)*

Koncowka watu napedowego (2x)
Sygnalizator potozenia*

Skrzynka zaciskowa

Silnik elektryczny

0o N OGN

9 Koncoéwka watu silnika
10 Tabliczka znamionowa silnika elektrycznego
11 Pokrywa skrzynki wytacznikéw kranicowych z
zamontowang uszczelkg
12 Skrzynka wytgcznikéw kraficowych
13 Sruba odpowietrzajaca, przyktadowe potozenie

* czesciowy zakres dostawy

Opis podzespotow znajduje sie w rozdziatach
opisujgcych podzespoty.
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3.5 Tabliczka znamionowa

Naped elektryczny (przyktad)

12 3 4
| |

|
EWA 50.1505 J 2022.06
KA1009.7920712508.1505.2103
Elektroantrieb 150 Nm 4,5 rpm 5
We06 230V 50 Hz [LSC40 DC A60 6
IP55

SN10[»0.00¢[7.4788
Lock Antrieb. inik GimbH = 8¢[521 |Ertingen = Germany
) 7371 9508-22 ),

w.lockilrives.com |/ +4.

=
9 8

=

tecl
wWw

U
1211 10

Wersja

Numer zlecenia od klienta
Rok/miesigc produkciji

Kod QR dokumentacji technicznej
Znamionowa predkosc¢ obrotowa n

D a s WON =

AB0 do zabezpieczonego montazu na
zewnatrz/stajnia/obora

7 Stopien ochrony IP (DIN EN 60529)
8 Typ wytacznika kraricowego
9 Moment obrotowy T

10 Napigcie znamionowe U

11 Korncédwka watu We

12 Biezacy numer seryjny

4 Zastosowanie zgodne z
przeznaczeniem

Instrukcja montazu i eksploatacji odnosi sie do
napedow elektrycznych EWA 50 i EWA 52.

41 Przeznaczenie produktu

Doktadny opis produktu w dostarczonym wykonaniu
znajduje si¢ w potwierdzeniu odbioru lub na
tabliczce znamionowe;j.

Specjalny naped wytgcznie do urzgdzen

wentylacyjnych i zaciemniajacych w przestrzeniach

komercyjnych niewystawionych na dziatanie

czynnikéw atmosferycznych, do

— wentylacji dachowej, liniowo potozonych
oszklen dachowych, np. w szklarniach, centrach

ogrodniczych, budynkach biurowych, halach,
oborach, do wentylacji w szklarniach foliowych

— wentylacji bocznej: liniowo potozonych oszklen,
np. w szklarniach, na fasadach, w halach, do
zwijanych zaluzji na oborach i szklarniach

— Urzadzen zaciemniajgcych: np. urzadzen
zaciemniajgcych na linach i zgbatkach w
szklarniach, do systeméw lamelowych na
fasadach

Specjalny naped do pozycjonowania klap i zasuw w
sektorze komercyjnym po uzgodnieniu z
producentem.

Dostepne sg miedzy innymi nastepujace specjalne

wykonania (dostawa mozliwa nie dla kazdego typu)

— Wersja A60 do zastosowan ponizej -5 °C do
maks.—15°C, jak réwniez do montazu we
wnetrzach i na zewnatrz w miejscach
niewystawionych na dziatanie czynnikow
atmosferycznych (np. deszczu).

— Wykonanie z specjalnym silnikiem / z
przetwornica czestotliwosci

4.2 Warunki uzytkowania

Dla napgddw obowigzujg nastepujgce warunki

uzytkowania:

— Moment obrotowy, uzupetniajgce wymiary
montazowe i inne dane techniczne - patrz
tabliczka znamionowa i katalog produktow.

— Naped nie jest przystosowany do pracy ciggtej,
maksymalny czas trwania wtgczenia odnosi sig¢
do 60 minut: 1 cykl pracy S3/40 % i 5 cykli
S3/20 % (tzn. w ciggu 60 min mozliwy jest 1 cykl
z czasem pracy 4 min i 6 min postoju, jak réwniez
5 cykli, kazdy z 2 min czasu pracy i 8 min
postoju). Grupa urzgdzen napedowych 1Cm,
zgodnie z DIN 15020

— W zwigzku z powstawaniem wysokich
temperatur i wbudowanym stykiem ochronnym
uzwojenia napedy z silnikami jednofazowymi
posiadajg ewentualnie krotsze czasy trwania
wigczenia niz napedy z silnikami tréjfazowymi.
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— Zakres temperatury otoczenia dla pracy z
napedem standardowym; przy znamionowej
predkosci obrotowej 5 min™': =5 °C do +60 °C.
Inne wersje - patrz katalog. Wilgotnos¢
powietrza mozliwa do maksymalnie 90%,
krotkotrwale do 100 %.

— Dopuszczalne wahania w sieci w czasie
eksploataciji:

— Wahania napigcia: 5 %
— Wahania czgstotliwosci: 3 %/-5 %

— Dopuszczalne potozenia montazowe patrz
rysunki w podrozdziale 5.3, strona 343, dalsze
potozenia montazowe na zgdanie

— Maks. sita na wat odbioru mocy (odstep od
obudowy 50 mm): promieniowo 5000 N, osiowo
400 N.

— W czasie podnoszenia swobodnie wiszgcych
tadunkéw, np. podnoszone ogrzewanie lub
oswietlenie asymilacyjne nie wolno przestawiaé
instalacji, dopdki tadunek znajduje sie w strefie
przebywania osob. Caty system musi by¢
zawsze zabezpieczony zabezpieczeniem przed
opadnieciem. Po zakonczeniu przestawiania
system nalezy zabezpieczy¢ w zgdanym
potozeniu przy pomocy odpowiednich $rodkéw
(np. zabezpieczenie tancuchem).

— Okres eksploatacji napedu wydtuza sie
znacznie:

— jezeli stosowane sg cykle wigczania
pozwalajace na regularne ochtadzanie sig
napedu

— jezeli obcigzenie jest niskie

— jezeli czas trwania wtaczenia jest krotki

— jezeli wartos¢ obcigzenia napgdow z
jednofazowymi silnikami w czasie eksploatac;ji
jest wyraZznie mniejsza niz warto$¢ obcigzenia
znamionowego, to napedy moga si¢ silnie
nagrzewac. Moze to powodowac krétsze czas
trwania wtgczenia.

W celu rozszerzenia zakresu zastosowania
oferujemy wykonania specjalne.

4.3 Ograniczenie uzytkowania

Nastepujace ograniczenia obowigzujg dla

uzytkowania napedu:

— Napedu nie wolno obcigza¢ momentami
obrotowymi, ktére przekraczajg wartosé
maksymalnego momentu T.

— Napedu nie eksploatowac w zakresie
niedopuszczalnych wahan napiecia i
czestotliwosci.

— Napedu nie stosowa¢ do uruchamiania czesci
znajdujacych sie w bezposrednim zasiegu
przebywajgcych w danym pomieszczeniu oséb.
Stosowac sig do odstepdw bezpieczenstwa
zgodnie z 1ISO 13857.

— Naped chronié przed bezposrednim dziataniem
wody z instalacji zraszajgcych.

— Napedu nie stosowa¢ do uruchomiania
wyciagéw dymowych i odprowadzajgcych ciepto
wedtug normy DIN 18232 lub DIN EN 12101.

— Napedu nie stosowac¢ do uruchomiania
automatycznie zamykanych i otwieranych drzwi i
bram.

— Napedu nie stosowaé w obszarach zagrozonych
wybuchem, chyba ze naped jest do takich
obszaréw wyraznie przewidziany.

Zabrania si¢ wprowadzania w napgdzie zmian
konstrukcyjnych. W wypadku niestosowania sig do
podanych zakazéw producent nie ponosi zadnej
odpowiedzialnosci.

4.4 Nieprawidtowe uzytkowanie

Whyraznie ostrzegamy przed nastepujacym

nieprawidtowym uzytkowaniem:

— Napedu nie eksploatowac¢ poza zakresami
momentu obrotowego i predkosci obrotowej
podanymi na tabliczce znamionowe;j

— Napedu nie stosowac bez wykonania dalszych
zabezpieczen w zakresie transportu oséb,
podnoszenia bram, napedu drzwi itd.

— Napedu nie stosowac¢ bez dalszych koniecznych
urzgdzen zabezpieczajacych w catym uktadzie
(np. styczniki silnikowe)
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5 Montaz

Montaz moze wykonywac wytacznie
wykwalifikowany personel.

Konieczne do tego beda nastepujace narzedzia i
$rodki pomocnicze:

— Szesciokatny adapter z zakresu dostawy

— Imbusowy klucz szesciokatny z zakresu dostawy
(tylko przy napedach z wytacznikiem krancowym
END 20)

— Klucz nasadowy lub widetkowy

— Wkretarka (nie wiertarka udarowal)

5.1 Transport

Naped i osprzet sg fabrycznie zapakowane
odpowiednio do ustalonego sposobu transportu.
Naped nalezy transportowac wytacznie w
oryginalnym opakowaniu.

W czasie recznego transportu nie przekraczac sity
podnoszenia i noszenia poszczegdinych oséb.
Unika¢ uderzen i obijania. Zwréci¢ uwage na
uszkodzenia opakowania, napedu i osprzetu.
Naped podnosi¢ wytgcznie dzwignica. Naped
mozna zamocowac tasmami i pasami do watéw
wyjsciowych lub do uch mocujacych.

Zagrozenie dla zycia spadajgcymi przedmiotami!
Spadajgce przedmioty moga stanowi¢ zagrozenie
dla osob.

» Strefe zagrozenia nalezy zabezpieczyé
tasmami oddzielajgcymi.

» Zastosowac podest podnoszacy i zamocowac
naped na wale odbioru mocy przy pomocy
odpowiednich tasm do podnoszenia przy
dzwignicy.

5.2 Montaz napedu

Zagrozenie zmiazdzeniem wskutek

automatycznego uruchomienia!

Zagrozenie porazeniem pragdem elektrycznym

wskutek uszkodzenia/wyrwania kabli!

» Przed wykonywaniem jakichkolwiek prac przy
napedzie, naped odtgczy¢ od zasilania
elektrycznegoizabezpieczyc¢ przed ponownym
wigczeniem.

» Zapewnic¢, aby dostepne kable zamontowane
byty z elementami odcigzajgcymi.

WSKAZOWKA:

Szkody materialne w wyniku nieréwnomiernego
roztozenia momentu obrotowego!

W wyniku przekroczenia maksymalnego momentu
obrotowego moze dojs¢ do uszkodzenia
sprzegiet.

» Mocowania napgdow, silnikow i elementéw
taczacych wystawione sa na duze obcigzenia
zwigzane z momentem obrotowym. Punkty
montazowe ustala¢ koniecznie po
uwzglednieniu tych dynamicznie dziatajgcych
sit.

» Umiesci¢ naped posrodku uktadu napedowego
w celu rownomiernego obcigzenia sprzegiet.

» Uwzglednic przy rozmieszczeniu obcigzonych
komponentéw, ze po stronie odbioru mocy
moze dziata¢ moment obrotowy wielokrotnie
wigkszy niz podany.

» Do skrzynki wytgcznikdw krancowych
zapewni¢ wystarczajacy dostep.
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5.2.1 Montaz nézek

» Wstepnie luzno przymocowac naped do
wspornika n6zkami obudowy 4 srubami M10 i 4
nakretkami zabezpieczajgcymi. Minimalna
wytrzymatosc¢ $rub 8.8.

WSKAZOWKA:

Szkody rzeczowe!

Wat odbioru mocy moze sig oberwac¢ w wyniku

réznic w prostoliniowosci w stosunku do rury

odbioru mocy.

» Wat odbioru mocy i rura odbioru mocy muszg
leze¢ na jednej linii.

» Prostoliniowos¢ watu i rury odbioru mocy
uzyskuje sig, stosujgc pod nozki obudowy
podktadki wyréwnawcze.

» W wypadku btedéw prostoliniowosci
niemozliwych do wyréwnania stosowaé sprzegto
wyréwnawcze.

» Przykreci¢ naped 4 srubami, moment obrotowy
dokrecania 50 Nm (8.8).

Jezeli montaz wykonywany jest przy pomocy $rub
drewnianychi kotkéw, to nalezy ustali¢ odpowiednio
wytrzymatos$¢ $rub i moment obrotowy przy
dokrecaniu.

5.2.2 Montaz boczny

Mozna wykorzystaé zatgczone $ruby lub Sruby
poziomujace, jezeli odpowiadajg one gtebokosci
montazowej podanej w tabeli.

» Naped wstepnie lekko wkrecic¢ 4 Srubami do
otworéw mocujgcych wspornika, uwzgledniajgc
gtebokos¢ wkrecania. Minimalna wytrzymatos$é
Srub 8.8.

Typ Wielkosé Gtebokosé
Sruby wkrecania do
napedu min/mx
EWA 50/ M10 10/12 mm
EWA 52

WSKAZOWKA:

Szkody rzeczowe!

Wat odbioru mocy moze sie oberwaé w wyniku

réznic w prostoliniowos$ci w stosunku do rury

odbioru mocy.

» Wat odbioru mocy i rura odbioru mocy muszg
leze¢ na jednej linii.

» W wypadku btedéw prostoliniowosci
niemozliwych do wyréwnania stosowac
sprzegto wyréwnawcze.

» Dokreci¢ naped 4 srubami, moment dokrecania
50 Nm (M10).
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5.3 Montaz odpowietrznika
przektadni

Zastosowanie odpowietrznika przektadni pozwala
na uniknigcie pod- i nadci$nienia w obudowie
przektadni.

» Aby zapewni¢ dziatanie funkcji odpowietrzania,
przekreci¢ o 2 obroty srube M6 zgodnie z
rysunkami dot. potozenia montazowego.

5.4 Montaz sprzegta

5.4.1 Montaz sprzegta taricuchowego KKS

Firma Lock oferuje sprzegta tancuchowe w celu
wyréwnania niewielkich btedéw prostoliniowoscidla
1°i6°. Nie wolno taczy¢ z soba réznych typéw.

» Przy pomocy zatgczonych srub (moment
obrotowy dokrecania 40 Nm) zamontowa¢ obie
potowki sprzegta na wale i rurze odbioru mocy i
zabezpieczy¢ $ruby pierscieniem
zabezpieczajgcym przy np. watku
szesciokgtnym (We 66) lub wpustowym (We 19).
Sprawdzi¢, czy sprzegto nie przesuwa sie
osiowo; w przeciwnym razie moze spasé z watu.

» Potoéwki sprzegta tak przekrecic, aby zeby sie
pokrywaty.

» Podwojny tancuch tak natozy¢ na zeby potowek
sprzegta, aby konce tancucha znajdowaty sie u
gory.

» tancuch zamontowac zgodnie z podanymi nizej
rysunkami.

|

* zezwolenie wytgcznie po specjalnym zapytaniu.
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5.4.2 Montaz sprzegta tulejowego BKS

Lock oferuje sprzegta tulejowe do przenoszenia
momentu obrotowego napeddéw elektrycznych i
recznych bez kompensacji odchytek katowych.

» Przy pomocy zatgczonych srub (moment
obrotowy dokrgcania 40 Nm) zamontowac obie
potéwki sprzegta tulejowego na wale i rurze
odbioru mocy napedu i zabezpieczy¢ Sruby
pierscieniem zabezpieczajgcym przy np. watku
szesciokagtnym (We 66). Sprawdzic¢, czy
sprzegto nie przesuwa sig osiowo; w
przeciwnym razie moze spasc z watu.

5.5 Dla napeddow z wytacznikiem
krancowym END 20: ustawianie
wytacznika krancowego

Wytacznik krancowy po prawidtowym ustawieniu
wytacza automatycznie dwa zdefiniowane
potozenia krancowe ruchu obrotowego napedu.

E Na stronie internetowej www.lockdrives.com
znajduje sie animacja na temat ustawiania
wytgcznika krancowego.

WSKAZOWKA:

Szkody rzeczowe!

Ustawienia potozen kraricowych nie wolno
dokonywac napedem.

» Przesuna¢ uruchamiany element do zgdanego
potozenia (np. element dachu) wytgcznie przy
pomocy wkretarki i nastepnie ustawic¢
potozenie krancowe.

Zamontowany wytacznik krancowy END20.20 lub
END20.40 nadaje sie do zakresu wytgczania od
0-580 obrotow watu odbioru mocy. Wytgcznik
kraricowy END20.40 rézni si¢ od wytgcznika
krancowego END20.20 dodatkowym wytgcznikiem.

Nastepujgce funkcje przetgczania zostaty wstepnie
ustalone:

—  Wytacznik ,HI“ wytgcza kierunku obrotéw |

— Wytacznik ,HII“ wytgcza kierunek obrotow ,I1

» Usunaé pokrywe wytacznika krancowego.
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WSKAZOWKA:

Szkody rzeczowe wskutek wilgoci i zabrudzenial

W wypadku przerwy w czasie

uruchomienia/przygotowania do rozruchu

instalacji moga pojawi¢ sie zabrudzenia!

» Strefe instalacji zabezpieczy¢ przed wilgocig i
kurzem odpowiednimi ostonami.

» Jezeli potencjometr sygnalizatora potozenia
przeszkadza w ustawieniu wytacznika
krancowego, to mozna go tymczasowo
zdemontowag.

» 6 Srub przy pierscieniach nastawczych musi by¢
poluzowanych, a rolki wytagcznika krancowego
znajduja si¢ we wgtebieniach pierscieni
nastawczych. Rolki wytgcznika krancowego nie
moga byc¢ odchylone. 6 Srub musi sig znajdowac
na jednej linii. To odpowiada stanowi przy
dostawie, patrz takze nastepny rysunek.

» Potaczy¢ wkretarke adapterem (szesciokgtnym
6 mm) z pokrywy skrzynki wytgcznikow
krancowych z koncéwka watu silnika.

» Pokrecic¢ wkretarka w kierunku obrotow , I (patrz
strzatka kierunku obrotéw obok watu odbioru
mocy) do potozenia krancowego.

WSKAZOWKA:

Szkody rzeczowe!

Jezeli stosowana jest wkretarka o duzej predkosci
obrotowej lub wiertarka udarowa, to moze dojsé do
uszkodzenia napedu.

» W czasie obracania napedu wkretarkg i
adapterem pracowac na niskich obrotach,
maks. 1400 min™", i powoli osigga¢ potozenia
kraricowe.

» Nie stosowac wiertarek udarowych!

» Z wytacznika krancowego usungé naklejong
etykietke informacyjng i nie pozostawiac jej w
skrzynce wytgcznikow krancowych.

» Przy pomocy klucza dynamometrycznego
pokreci¢ 3 wkretami bez tba w w pierscieniach
nastawczych wytacznika krancowego ,HI“,
stosujgc moment dociggania 0,15 Nm.
Odpowiedni klucz dynamometryczny dostepny
jest w firmie Lock jako wyposazenie opcjonalne.
Alternatywnie mozna zastosowaé dostarczony
klucz imbusowy o rozmiarze 1,5 mm. Tak dtugo
pokreca¢ wkretami bez tba, az lekki opor
zasygnalizuje dokrecenie wkretéw bez tba do
watkéw z tworzywa sztucznego. Nastepnie
pokreci¢ wkretami bez tha o nastepne 3 do 4
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obrotoéw. Ta alternatywa odpowiada mniej wigcej
idealnemu ustawianiu przy pomocy klucza
dynamometrycznego. Inny moment dociagania
moze doprowadzi¢ do nieprawidtowego
dziatania lub uszkodzenia wytacznika
krancowego.

» Jak wyzej opisano ustawi¢ naped, obracajgc w
kierunku drugiego potozenia krancowego ,I1
(patrz strzatka kierunku obrotéw obok watu
odbioru mocy).

» Dokreci¢ 3 Sruby pierscieni nastawczych
wytacznika krancowego ,HII“, zgodnie z opisem
powyzej.

A ZAGROZENIE:

Wilgo¢ w skrzynce wytgcznika krancowego!

Whytacznik krancowy moze przestaé dziata¢

wskutek korozji. Wskutek przekroczenia potozenia

kraricowego moze dojs$¢ do peknigcia i upadku

czesci wentylacji (np. szkto okienka). Moze dojs¢

do zranienia os6b znajdujgcych sie w poblizu.

» Obszar wytgcznika krancowego musi byé
suchy; w razie potrzeby osuszy¢.

» Z powrotem zamontowac pokrywe skrzynki
wytacznikéw krarncowych przy pomocy 4 $rub i 4
podktadek.

W wypadku wykonania z dodatkowymi
wytgcznikami END20.40 ustawienie wytgcznikow
»S141,SII“ dokonywane jest automatycznie w wyniku
ustawienia wytgcznikow krancowych HI“ i HII".

Jako sygnalizator potozenia mozna stosowa¢ PAR
06 lub PAR 10 (patrz podrozdziaty 5.5.1 do 5.5.4,
strony 346 do 349).

5.5.1 Montaz sygnalizatora potozenia
PAR 06

Sygnalizator potozenia zgtasza potozenie napedu
do uktadu regulacji.

Sygnalizator potozenia montowany jest w
zaméwionym napedzie fabrycznie. Opis ustawienia
znajduje si¢ w podrozdziale 5.5.2, strona 348. W
wypadku pézniejszego montazu sygnalizatora
potozenia montaz nalezy przeprowadzi¢ w
nastepujgcy sposob:

Przed zamontowaniem sygnalizatora
potozenia przeprowadzi¢ ustawienie
wytgcznika kraficowego, patrz
podrozdziat 5.5 strona 344.

Po zamontowaniu sygnalizatora potozenia
niemozliwe jest jego ustawienie. W celu
ustawienia sygnalizator potozenia nalezy
wymontowac.
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Standardowy sygnalizator potozenia PAR 06
nadaje sie do zakresu przetgczania od
0-85,4 obroty watu odbioru mocy.

>

>

Zdja¢ pokrywe skrzynki wytgcznikéw
krancowych, patrz podrozdziat 5.5, strona 344.
Potaczyc tarcze matego kota zebatego z osig i
Srubg w blaszce wytgcznika krarncowego;
moment dokrecania 10 Nm. Przytrzymac o$
imbusowym kluczem szesciokgtnym z zakresu
dostawy. Koto zgbate musi zazebi¢ sig z matym
kotem zebatym w wytgczniku krancowym.

» Wiozy¢ potencjometr razem z kotem zgbatym

wybranym zgodnie z tabela, nakretka i
podktadkg podatng ptatkowag w blaszke
wytacznika krancowego.

Przykreci¢ potencjometr razem z podtozong
podktadka podatng ptatkowg (tylko w wypadku
potencjometréw z gwintem metalowym) i
nakretka.

(Moment obrotowy dokrecania 1,2 Nm).

Odpowiednio do zgdanych obrotéw watu
odbioru mocy wybra¢ potencjometr i koto zebate
zgodnie z podang tabelg. W tabeli zostaty
podane wartosci maksymalne, rzeczywista
liczba obrotéw musi by¢ zawsze mniejsza.
Najwiekszg doktadnos¢ osiaga sie wtedy, jezeli
liczba obrotéw zblizona jest najbardziej do
wartosci w kolumnie 1 podanej nizej tabeli.

» Przesuna¢ koto zgbate tak, aby zeby nie byty

zazebione. Pokrecic¢ lekko 2 sruby M3 w kole
zebatym.

Maks. obroty
watu odbioru Liczba zgebow
mocy Potencjometr |kota zebatego
1,2 1:1 20
4,0 3:1 20
6,7 5:1 20
13,5 10:1 20
19,3 3:1 28
25,5 3:1 37
32,2 5:1 28
42,6 5:1 37
64,5 10:1 28
85,4 10:1 37
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5.5.2 Ustawianie sygnalizatora potozenia

PAR 06

Przed zamontowaniem sygnalizatora
potozenia przeprowadzi¢ ustawienie
wytgcznika kraficowego, patrz
podrozdziat 5.5 strona 344.

Po zamontowaniu sygnalizatora potozenia
niemozliwe jest jego ustawienie. W celu
ustawienia sygnalizator potozenia nalezy
wymontowac.

» Naped obrdci¢ wiertarkg w kierunku obrotow ,|I“
(patrz strzatka kierunku obrotéw obok watu
odbioru mocy) do potozenia krancowego.
Obserwowac koto posrednie.

» Pokreci¢ potencjometr przy pomocy
zamocowanego kota zgbatego w kierunku
odwrotnym do kierunku obrotéw kota
posredniego Z54 i zatrzymac sie tuz przed
potozeniem kraricowym.

Z=37

o\

Szkody rzeczowe!

Przekroczenie maksymalnej liczby obrotow

powoduje zniszczenie potencjometru i

koniecznosc¢ jego wymiany.

» Stosowac sie do mozliwej liczby obrotéw watu
odbioru mocy stosowanego potencjometru. W
razie potrzeby zamoéwi¢ inny potencjometr.

» Ponownie odkreci¢ sruby M3 w kole zgbatym.
Tak przesuna¢ koto zebate na watku
potencjometru, aby zazebit sig z kotem zgbatym.
Nastepnie dokrecic¢ sruby M3, moment obrotowy
dokrecania 0,5 Nm.

Z=37

Z=28

o\

Z=20

. AT |

o\
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5.5.3 Montowanie sygnalizatora potozenia

PAR 10

Sygnalizator potozenia zgtasza potozenie napedu
do uktadu regulacji.

Sygnalizator potozenia montowany jest w
zamowionym napedzie fabrycznie. Opis ustawienia
znajduje sie¢ w podrozdziale 5.5.4, strona 349. W
wypadku p6zniejszego montazu sygnalizatora
potozenia montaz nalezy przeprowadzi¢ w
nastepujacy sposob:

Przed zamontowaniem sygnalizatora
potozenia przeprowadzi¢ ustawienie
wytacznika krancowego, patrz
podrozdziat 5.5 strona 344.

Po zamontowaniu sygnalizatora potozenia
niemozliwe jest jego ustawienie. W celu
ustawienia sygnalizator potozenia nalezy
wymontowac.

Standardowy sygnalizator potozenia PAR 10
obejmuje zakres wytgczania od 0 - 190 obrotow
watu odbioru mocy.

» Zdemontowac pokrywe skrzynki wytgcznikéw
krafcowych, patrz podrozdziat 5.5, strona 344.

» Zamontowac¢ sygnalizator potozenia w
przewidzianym wybraniu w blaszce
sygnalizatora potozenia, moment dokrecania
10 Nm. Koto zebate musi wejs¢ w zazegbienie w
wytaczniku krancowym.

» Dokreci¢ nakretke kluczem widetkowym (14).

5.5.4 Ustawianie sygnalizatora potozenia

PAR 10

» Ustali¢ kierunek obrotow napedu.

» Przesung¢ przetacznik kierunku obrotow dla
kierunku obrotéw ,|“ na pozycje ,CW/I“.

» Jezeli naped obraca sie w kierunku ,I1%,
przesuna¢ przetgcznik na potozenie ,CCW/II.
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» Przyciskaé przycisk punktu startu (czerwony)
(LED miga czerwonym s$wiattem) tak dtugo, az
LED zacznie $wieci¢ czerwonym $wiattem.
Przejmowana jest wartos¢ startu i wyjscie
sygnatu ustawiane jest na 0 V. (Czerwona LED
Swieci sie dalej az do zakonczenia ustawiania.)

» Jezeli kierunek obrotéw ustawiono

nieprawidtowo miga na przemian czerwona i
zielona LED. W takim wypadku nalezy ponownie
ustawi¢ przetacznik kierunku obrotow. Jezeli
kierunek obrotéw jest prawidtowy LED nie
sygnalizuje.

IPAR 10

» Ustawi¢ naped w potozeniu koricowym.

» Przyciskac przycisk punktu koncowego (zielony)
(LED miga zielonym $wiattem) tak dtugo, az LED
zacznie swiecic zielonym swiattem. Warto$¢
koncowa jest przejmowana a wyjscie sygnatu
ustawiane jest w zaleznosci od wykonaniana 5V
lub 10 V. Zielona LED $wieci sig jeszcze przez
5 sekund.

| PAR 10

Jezeli to konieczne, sygnalizator potozenia mozna
wycofaé do potozenia podstawowego:

» Przyciskac jednoczesnie przycisk punktu startu i

punktu koncowego, az LED zacznie $wieci¢
zielonym Swiattem po 5 sekundach: ustawienie
podstawowe zostato przejete. Obie LED $wieca
sie jeszcze przez 5 sekund.

350

90000.0002.6913/2022.11



Ttumaczenie oryginalnej instrukcji montazu i eksploatacji

pl

5.5.5 Przeprowadzenie biegu probnego

» Po ustawieniu sygnalizatora potozenia
przeprowadz bieg prébny napedu. Sprawdzic,
czy zgadza sig kierunek obrotéw watu odbioru
mocy z sygnatem sterujacym.

» Sprawdz prawidtowe ustawienie i
funkcjonowanie sygnalizacji potozenia przy
pomocy woltomierza.

A ZAGROZENIE:

Wilgoé w skrzynce wytgcznika krancowego!

Wytacznik krancowy moze przestaé dziata¢

wskutek korozji. Wskutek przekroczenia potozenia

krancowego moze dojs¢ do peknigcia i upadku

czesci wentylacji (np. szkto okienka). Moze dojsé

do zranienia 0os6b znajdujgcych sie w poblizu.

» Obszar wytgcznika krancowego musi byé
suchy; w razie potrzeby osuszyc.

» Zamontowac pokrywe wytgcznika kraricowego,
patrz podrozdziat 5.5, strona 344.

Kable i przewody nigdy nie powinny dotyka¢
kot zebatych.
» Kable sterowania utozy¢ np. w wybraniu
blaszki wytgcznika krancowego lub
stosowac taczniki przewodowe.
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5.6 Dla napedow z jednostka kontrolng LSC 40: Ustawianie potozenia korncowego i

sygnalizatora potozenia

5.6.1

Jednostka kontrolna jest dostepna w nastepujgcych
wariantach:

Zestawienie i dane techniczne jednostki kontrolnej

Przy napigciu obcigzenia AC jest okablowany z
napedem.

— Wariant AC Jednostka kontrolna obejmuje caty zakres
—  Wariant DC przetaczania od ok. + 37.500 obrotéw watu odbioru
mocy.
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Sterownik LSC 40 DC (niebieska pokrywa)

1 Zacisk 8-biegunowy (dtugos¢ usunietej izolacji
8,5- 9,5 mm, przekrdj 0,2— 1,5 mm?)

7 Przycisk ,S“
8 Przetgcznik ,INV*

2 LED  HII" 9 Przetgcznik ,FCT“ (bez funkciji)
3 Przycisk ,HII* 10 Zacisk 13-biegunowy (dtugosc¢ usunietej izolacji
4 LED HI* 9- 10 mm, przekréj 0.5- 1,5 mm2)
5 Przycisk ,HI* " Zastosowanie tulejek kablowych jest
6 LED,S* niedopuszczalne.
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LSC 40 AC:

Napigcie zasilania 120 V-240 V AC,
50 Hz + 60 Hz,
(maks. prad 10 A)

Kategoria uzytkowania AC15,10A

Poboér pradu 50 mA

Parametry wg dyrektywy niskonapigciowej

Napiecie znamionowe 250V

Znamionowe napigcie 4 kV

udarowe

Kategoria przepigciowa 3

Kategoria 2

zanieczyszczenia

Grupa izolacji 2 (bez lakieru)

LSC 40 DC:

Napiecie zasilania 15V-28 VDC
(max prad 0,7 A)

Poboér pradu 50 mA

5.6.2 Wyzerowywanie i ustawianie

potozenia koricowego

Zagrozenie zycia w wyniku zabrudzenia!

» Na czas montazu, uruchomienia i jesli
uruchamianie ma by¢ przerwane strefe
instalacji nalezy zabezpieczy¢ przed wilgocig i
pytem za pomoca wtasciwych oston. Zwracaj
przy tym uwage, aby strefa instalacji byta
sucha.

» Zdjac¢ pokrywe skrzynki wytgcznikdw
krancowych

» Aby sprawdzi¢ stan sterownika nacisnij
przycisk ,S“.
Z chwilg pojawienia sig napigcia pomocniczego
przez caly czas jest pokazywany jego stan.

Sterownik przy wysytce ma juz ustawione potozenia
kranicowe; te nalezy najpierw wyzerowac.

» W celu wyzerowania potozen krancowych
nacisnij i przytrzymaj przyciski ,HI“ und ,HIT“.
Dodatkowo nacisnij i przytrzymaj przycisk ,,S“ tak
dtugo, az dioda LED ,HI"i ,HII“ zaswiecg sie na
Czerwono.

» Do ustawienia potozen koncowych potaczy¢
wkretarke z koricem watu silnika przystawkag
(szesciokgtna 6 mm) z pokrywy skrzynki
wytacznikdw kraficowych.
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WSKAZOWKA:

Szkody rzeczowe!

Jezeli stosowana jest wkretarka o duzej predkosci

obrotowej lub wiertarka udarowa, to moze dojs¢ do

uszkodzenia napedu.

» Whkretarka i nasadka muszg pracowac na
matych obrotach, max. 1400 min”'; do
krancowych potozen zblizaj sie powoli.

» Nie stosowac wiertarek udarowych!

» Whkretarka ma pracowac w kierunku obrotéw I
do momentu, az osiggniete zostanie zgdane
potozenie kraricowe (patrz strzatka kierunku
obrotéw obok watu odbioru).

» Pouzyskaniuzagdanego potozenia, zapisz je jako
LHI“. W tym celu nacisnij i przytrzymaj przycisk
»5" i dodatkowo nacisnij przycisk ,HI“ do
momentu, az dioda LED ,HI" zmieni kolor z
czerwonego na zielony.

» Po ustawieniu potozenia kraricowego ,HI“
obracaj naped w opisany powyzej sposéb do
drugiego potozenia krancowego ,II* (patrz
strzatka kierunku obrotéw obok watu odbioru).

» Po uzyskaniu zadanego potozenia zapisz je jako
LHII“. W tym celu nacisnij i przytrzymaj przycisk
»5" i dodatkowo nacisnij przycisk ,HII“ do
momentu, az dioda LED ,HII“ zmieni kolor z
czerwonego na zielony.

» Na koniec sprawdz, czy potozenia kraficowe
zostaty ustawione. W tym celu nacisnij przycisk
»S“ wszystkie trzy diody LED (LED ,HI“/ LED
LHII“/ LED ,S*) musza $wieci¢ na zielono. Jesli
tak nie jest, powtorz ustawienia potozen
kraricowych jak wyzej opisano.

A ZAGROZENIE:

Zagrozenie zycia z powodu wilgotnosci!

» Zwracaj uwage, aby pomieszczenie
wytacznikdw kraricowych byto suche.

» Z powrotem zamontowac pokrywe skrzynki
wytacznikow krancowych przy pomocy 4 $rub i 4
podktadek.

Wszystkie sterowniki sg wyposazone w dodatkowy
wytgcznik do ostatecznego wytgczania
krancowego. Po ustawieniu potozen krancowych
LHIU 0L HIT automatycznie sg razem ustawiane
dodatkowe wytaczniki ,,S1“ i ,,SII“ z okreslonym
czasem dobiegu.

5.6.3 Zerowanie do przeprowadzenia
regulaciji

» Jezeliistnieje potrzeba wyregulowania
potozenia koncowego, ustaw zgodnie z opisem
w w rozdziale 5.6.2, strona 353 w zgdanym
nowym potozeniu koncowym.

» W tym celu nacisnij przycisk ,S“ i przytrzymaj;
dodatkowo nacisnij odpowiedni przycisk
krancowego potfozenia (przycisk ,HI" lub ,HII®).
Kiedy dioda LED ,HI” lub ,HII* zmieni swoj kolor
z zielonego na czerwony, po czym z powrotem z
czerwonego na zielony, to oznacza to, ze nowe
potozenie krancowe jest zapisane.

5.6.4 Ustawianie potozenia koncowego,

jezeli akumulator jest pusty lub w

temperaturze ponizej-5 °C

A ZAGROZENIE:

Niebezpieczne napigcie elektryczne! Grozba

$mierci lub powaznych urazéw w przypadku

dotknigcia przytaczy!

» Ustawianie sterownika moze przeprowadzaé
jedynie wykwalifikowany personel.

» Woytgcz zasilanie napedu i zabezpiecz przed
ponownym zatgczeniem.

» Sprawdz brak zasilania.

» Podaj napiecie pomocnicze 24 V DC na zaciski
L~ ina,—" (patrzrozdziat 5.6.1, strona 352, poz.
(1)

» Zabezpiecz sterownik zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami.

» Ustawi¢ potozenie koricowe zgodnie z opisem w
rozdziale 5.6.2, strona 353.

» Zdejmij napiecie pomocnicze.
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5.6.5 Ustawianie sygnalizowania potozenia

Rozréznia sie nastepujace dwie opcje
sygnalizowania potozenia:

— LPR 02 (sygnat analogowy: 0-10 V, 4-20 mA)
— LPR 04 (sygnat analogowy: 0-10 V, 4-20 mA,
sygnat cyfrowy: przyrostowa sciezka A/B -

poziom 12V)

Dla wigczonego sygnalizowania potozenia LPR 02
albo LPR 04 sygnaty wyjsciowe

0-10 Vi4-20 mA pomigdzy potozeniami koricowymi
LHIU i HIT* ustawiajg sie automatycznie.

Cyfrowy sygnat potozenia wyprowadza dla kazdego
obrotu watu odbioru mocy 2458 przyrostéw .

» Jesli sygnaty ,,4-20 mA* lub ,0-10 V*“ muszg
zostacé odwrécone, wytgcz zasilanie napedu i
zabezpiecz przed ponownym zatgczeniem.

» Sprawdz brak zasilania.
Zmien potozenie przetgcznika INV.

» Przeprowadz bieg prébny napedu zgodnie z
podrozdziatem 5.5.5, strona 351.

v

6 Podtaczenie do sieci
elektrycznej i uruchomienie

Podtaczenie i uruchomienie przeprowadzaé¢ moze
wytacznie po wykonanym montazu napedu tylko
wykwalifikowany personel.

WSKAZOWKA:

Szkody rzeczowe!

Elementy odcigzajgce chronig elastyczne kable
elektryczne przed wyrwaniem.

» Zapewni¢, aby wszystkie dostepne kable
zamontowane byty z elementami
odcigzajgcymi.

6.1 Instalacja napedow elektrycznych
Lock zgodna z zasadami EMC

6.1.1 Przeglad

Dla instalacji zgodnej z zasadami EMC obowigzujg
przepisy norm DIN VDE 0100.

Zgodnie z DIN VDE 01100-410 obwody SELV i
obwody 400/230 V, jak rowniez inne obwody
zakresu niskiego napiecia muszg by¢ przestrzennie
odseparowane, np. separatorami w kanale
kablowym.

Napiecie
obnizone |Niskie
(SELV) |napiecie

LSC 40 |Przewod

DC zasilajgcy
(wytacznik
krarnicowy)
Przewdd
sygnatowy (LPR)
LSC 40 |Przewod

AC zasilajgcy
(wytacznik
kraricowy)
Przewdd
sygnatowy (LPR)
END 20 | Przewod X X
zasilajgcy
(wytacznik
krancowy)
Przewdd X
sygnatowy (PAR)
Naped |Tréjfazowy
elektryc |przewdd silnikowy X
zny

Zakres napiec przewodow sygnatowych i
zasilajgcych LSC

» Nalezy upewnic¢ sie, czy okablowanie ochronne
wszystkich stycznikéw jest odpowiednie
(obnizone i niskie napiecie).

90000.0002.6913/2022.11
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6.1.2 Separacja przestrzenna za pomoca
separatorow

uls

]

Wykonanie zgodnie z DIN EN 50174-2

Odstep A w
wypadku
stalowego
Rodzaj instalacji separatora

Nieekranowane kable
energetyczne i

nieekranowane kable
informatyczne 50 mm

Nieekranowane kable
energetyczne i
ekranowane kable
informatyczne 5mm

Ekranowane kable
energetyczne i
nieekranowane kable
informatyczne 2mm

Ekranowane kable
energetyczne i

ekranowane kable
informatyczne 0mm

Odlegtfosc¢ Separator

6.1.3 Wykonanie bez separacji
przestrzennej

Jezeli przestrzenna separacja obwoddéw SELV i
obwodoéw niskiego napigcia nie jest mozliwa, nalezy
zastosowacé nastepujace $rodki:

— Zastosowanie kabli ekranowanych, ktére oprécz
izolacji podstawowej posiadajg ptaszcz z
materiatu izolacyjnego lub uziemiong ostoneg
metalowg

— Zastosowanie obustronnej ostony kablowej

— Zastosowanie dtawikéw kablowych zgodnych z
EMC:

— Wymiary M20 x 1,5 lub M16 x 1,5
— €o najmniej IP 55
— €O najmniej samogasnacy

Wskazéwka: Odpowiednie dtawiki kablowe mozna
znalez¢ u wszystkich popularnych producentow
dtawikéw kablowych lub otrzyma¢ na zyczenie od
firmy Lock.

Odpowiednie sg np.:

SKINTOP® MS-HF-M SC firmy Lappkabel

Przykiad: Dfawik kablowy EMC
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6

1.4

Dalsze wskazowki

Przy prowadzeniu kabli zgodnym z EMC nalezy
przestrzegac¢ nastepujgcych dalszych wskazéwek:

Przewody doprowadzajgce i powrotne nalezy
prowadzi¢ zawsze razem.

Na wszystkich przewodach przytaczeniowych
nalezy unika¢ petli rezerwowych.

Przewody narazone na zaktdcenia nalezy
uktadaé przede wszystkim w naroznikach
metalowych kanatéw kablowych lub profili
naroznych. W ten sposob zmniejsza sie
promieniowanie kabla.

Kable nalezy prowadzi¢ mozliwie blisko
elementéw do wyréwnania potencjatéw, jak np.
ptyta montazowa, kanat blaszany lub uziemiona
konsola maszyny

W miare mozliwosci kable nalezy krzyzowac¢
tylko pod katem prostym.

Jeden nieekranowany lub niefiltrowany kabel
moze spowodowac, ze wszystkie inne srodki
stang sig nieskuteczne.

Ttumiki w sterowaniu moga zaradzi¢ pozostatym
zaktéceniom.

Wymienione tutaj srodki sa zgodne z aktualnym
stanem techniki w zakresie minimalizacji zaktécen
EMC. Jednak pomimo zastosowania wszystkich
opisanych tutaj srodkéw, mozliwe jest wystagpienie
dalszych zaktécen z powodu nieprzewidywalnych
wptywoéw technicznych EMC. Muszg byc¢ one
rozpatrywane jako indywidualne przypadki na
miejscu.

6.2

Napedy z 3-fazowymi silnikami
pradu przemiennego

Jezeli stosowane sg napedy z 3-fazowym
podtgczeniem do sieci, to wtedy wytgczniki
krancowe ,HI“i HII"i opcjonalne dodatkowe
wytgczniki ,SI“ i ,SII“ podtaczone sg do
sterowania. Wytgczenie koncowe musi by¢
zapewnione przez sterowanie.

6.2.1 Dla napgdow z wytacznikiem
krancowym END 20: ustawianie

wytacznika krancowego

A ZAGROZENIE:

Wilgo¢ w skrzynce wytgcznika krancowego!
W ten spos6b mozna spowodowac porazenie

awarie wytgcznika kraricowego.

» Przed rozpoczeciem wszystkich prac
sprawdzic¢, czy skrzynka wytgcznikow
krancowych jest sucha.

pradem elektrycznym, nieprawidtowe dziatanie lub

» Uwzgledni¢ maksymalng moc zatgczania
wytgcznikéw dla przekroju przewoddw
wynoszgcego 0,75 mmZ.

Praca wytgcznikéw krarcowych albo na:

— niskim napieciu:

Gtéwny wytgcznik wytgcznik standardowy
250 VAC, 6 A;

wytaczniki dodatkowe 230 VAC, 6 A

lub

— obnizonym napigciu < 30 VDC, prad elektryczny

> 20 mA do maks. 100 mA

WSKAZOWKA:

Szkody rzeczowe!

Po eksploatacji przy pomocy dwéch réznych
wartosci napiecia i natezenia pradu wytacznik
krancowy nie pracuje juz niezawodnie.

» Nie stosowac juz wytacznika kraricowego

napieciu obnizonym (24 V DC)!
» Stosowac sie do dopuszczalnego zakresu

najmniej 20 mA do maksymalnie 100 mA.

uzytego na niskim napieciu (np. 230 V AC) na

natezenia prgdu dla obnizonego napigcia od co

90000.0002.6913/2022.11
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» Zdja¢ pokrywe skrzynki wytgcznikow
krancowych

» Podtaczyé przewdd ochronny do przytgcza PE
(M4, moment obrotowy dokrecania 2 Nm) Jezeli
producent sterowania przewidziat przewod
ekranowany, to ekran mozna natozy¢ na
przewdd ochronny.

» Przeprowadzi¢ przewod przytaczeniowy
(przekroj przewodu 6 — 12 mm) przez koncéwke
Srubowg M 20 x 1,5.

» Podtaczy¢ kable do listwy przytaczeniowej w
nastepujacy sposob:
Standardowy zakres dostawy z END20.20
— Przytacze wytacznika ,HI*: Zaciski 112
— Przytacze wytacznika HII": Zaciski 7 i 8.
Opcjonalnie z END20.40:
— Przytacze wytacznika ,SI: Zaciski 4 i 5.
— Przytacze wytacznika ,SII*: Zaciski 10i 11.

<@
=
DIN
1SO 7089 @M
4,3A2 |
&)
&5
DIN 6798 <‘>
4,3 A4

&

| |
@ + [l T
v olololololo
END20.20 ellejiejieele
@ L [548
v ololololo|olololololo]o
END20.40 olo|o|ololololo|olololo

» Jezelistosuje sig ,SI1“i ,SII%, nalezy je przetaczyé
na osobny obwdd bezpieczenstwa z funkcja
wytgczania awaryjnego (np. z oddzielnym
stycznikiem).

Sli Sl

N 11 10 5 4

A ;

— - L2

) L3

Kable i przewody nigdy nie powinny dotykaé
kot zebatych.
» Kable sterowania utozy¢ np. w wybraniu
blaszki wytgcznika krarcowego lub
stosowac taczniki przewodowe.

» Przykrecic ztgcze srubowe kabla.

» Zamontowac z powrotem pokrywe skrzynki
wytgcznikéw kraricowych 4 Srubami z
podktadkami i dokreci¢ Sruby momentem
dokrecania 2,5 Nm.
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Zakleszczone kable!

Mozliwe zaktécenia w czasie pracy wskutek
zakleszczenia kabli.

» Nie zakleszczac kabli.
» Zawracac uwage na szczelnosc.

A ZAGROZENIE:

Wilgo¢ w skrzynce wytgcznika krancowego!

Wytacznik kraricowy moze przestac dziatac¢

wskutek korozji. Wskutek przekroczenia potozenia

krancowego moze dojs¢ do pekniecia i upadku

czesci wentylacii (np. szkto okienka). Moze dojsé

do zranienia os6b znajdujgcych sie w poblizu.

» Obszar wytgcznika kraricowego musi byé
suchy; w razie potrzeby osuszy¢.

6.2.2 Dla napedow z wytgcznikiem
krancowym END 20: podtaczanie

sygnalizatora potozenia (opcja)

Przewdd przytaczeniowy potencjometru jako
obnizone napigcie funkcjonalne przetozyé
oddzielnie od innych przewodoéw lub z ekranem
odpowiadajgcym wymaganiom kompatybilnosci
elektromagnetyczne;j.

» Jezeli sygnalizator potozenia nie zostat
zamontowany fabrycznie, wkreci¢ do obudowy
dfawik kablowy, wielko$¢ M 16x1,5. Przeciagnij
przewdd taczeniowy ($rednica kabla 4 —10 mm)
i uszczelnij przewdd.

o
o
(o
o
o
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o
(o
(o
o
o

2122 23 0)

{ (=t

—
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» Zgodnie z podanym nizej rysunkiem potgczy¢
przewdd przytgczeniowy z zaciskami
potencjometru 21, 22, 23.

W tym celu mozna usungc¢ wtyczke
potencjometru.

Przykiad: PAR 06

212223 =
Yo
+lonn R A g =)
SIS A 118 18
L TF ?

Kable i przewody nigdy nie powinny dotykaé
kot zebatych.

» Kable sterowania utozy¢ np. w wybraniu
blaszki wytgcznika krancowego lub
stosowac taczniki przewodowe.

90000.0002.6913/2022.11
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6.2.3 Dla napeddéw z jednostka kontrolng
LSC 40: podtaczenie jednostki

kontrolnej

A ZAGROZENIE:

Niebezpieczne napiecie elekiryczne! Grozba
Smierci lub powaznych urazéw w przypadku
dotknigcia przytaczy lub wadliwego podtaczenia
przewodow!

» Otwieraj pokrywe skrzynki wytgcznikow
krancowych wytacznie w stanie
beznapigciowym.

» Nie usuwaj ptytki ostaniajgce;.

» Napiecie podawaj tylko wtedy, gdy kontroler
jest zamontowany.

» Kabel poprowadz tak, aby nie mozna byto go
dotkngc.

» Nie przesuwaj kabla do dotu obok ptytki. Nie
zaciskaj kabla.

» Kontroler mozesz demontowac tylko przy
odtgczonym zasilaniu.

Zapewni¢, aby pod napieciem zasilane byty
wytacznie wejscia (zaciski 1 7). Wyjscia nie moga

(zaciski 5 i 11) znajdowac sie pod statym
napieciem.

Plan potaczen znajduje sie na koncu tej instrukc;ji,
patrz strona 493.

» Wytagcz zasilanie napedu i zabezpiecz przed
ponownym zatgczeniem.

» Sprawdz brak zasilania.

» Zdemontowac pokrywe skrzynki wytgcznikow
krancowych, patrz podrozdziat 5.6.2,
strona 353.

» Przeprowadz przewod taczeniowy przez dtawik
kablowy:
Dtugos¢ usunietej izolacji musi wynosi¢ 9 —
10 mm a przekréj przewodu 0,5-1,5 mm?2.
Zastosowanie tulejek kablowych jest
niedopuszczalne.

» Podtacz przewody do 13-biegunowej listwy
przytaczeniowej (patrz rozdziat 5.6.1,
strona 352, poz. (1)) w nastepujacy sposob:
— Podtacz przetgczniki ,HI“ i ,SI*:

zaciski1i5

— Podtacz przetgczniki ,HI1“i,,SII*: zaciski 7 i 11

» Po zakonczeniu instalacji sprawdz, pociaggajac
poszczegdine zyty.

WSKAZOWKA:

Przewod neutralny ,N“ (w przypadku LSC 40 AC)
lub minusowy ,— (w przypadku LSC 40 DC) musi
by¢ zawsze podtgczony.

WSKAZOWKA:

Szkody rzeczowe!

» Sterownik moze pracowac tylko przy
przewidzianym napigciu roboczym AC lub DC.
W przeciwnym razie sterownik moze ulec
uszkodzeniu.

WSKAZOWKA:

Szkody rzeczowe!

Szybkie przetgczanie kierunku obrotéw moze

prowadzi¢ do uszkodzenia sterownika.

» Zmiane kierunku obrotéw osigga sie
potozeniem ,WYL®.

» W celu zmiany kierunku obrotéw silnika w
sterowaniu nalezy zastosowac czton czasowy
ok.2s.

» Podtacz przewdd ochronny do przytacza PE
(M4, moment dokrgcania 2 Nm) Jezeli producent
sterowania nakazuje zastosowanie przewodu
ekranowanego, to ekran mozna natozy¢ na
przytacze PE.
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» Dokre¢ ztgczke kablowa.

9
@5@

» Zamontowaé z powrotem pokrywe skrzynki
wytgcznikéw kraricowych 4 Srubami z
podktadkami i dokrecié sSruby momentem
dokrecania 2,5 Nm.

WSKAZOWKA:

Zakleszczone kable!

Mozliwe zaktdcenia w czasie pracy wskutek
zakleszczenia kabli.

» Nie zakleszczac kabli.

» Zawracac uwage na szczelnosc.

» Zwracaj uwage, aby pomieszczenie
wytacznikéw krancowych byto suche.

6.2.4 Dla napedow z jednostkg kontroing
LSC 40: podtagczanie sygnalizatora
potozenia

Przewdd sygnalizacji zwrotnej nalezy uktadac¢ jako
przewdd niskonapigeciowy oddzielnie od innych
przewodoéw lub w ekranie zgodnie z EMV.

Do podtaczenia do 8-biegunowej listwy
przytaczeniowej dtugos¢ usunietej izolacji musi
wynosic¢ 8,5- 9,5 mm, a przekroj przewodu 0,2-
1,5 mm?. Zastosowanie tulejek kablowych jest
niedopuszczalne.

» Wytgcz zasilanie napedu i zabezpiecz przed
ponownym zatgczeniem.

» Sprawdz brak zasilania.

» Do zaciskow ,+“i,—“ podtagcz state napiecie
24 VDC do zasilania opcji sygnalizacji zwrotnej
potozenia.

» Podtgcz wybrang opcje.

Istniejg nastepujgce mozliwosci podtaczenia
sygnalizatora potozenia:

4-20mA

GND
Signal 4-20mA ——— 4-20mA
O-10V
INC B
INC A
+24VDC —— +

O-10V

4-20mA
Signal 0-10V —— 0-10V
GND — -
INC B
INC A
+24VDC — +
4-20mA
0-10V
Signal INC B ——— INC B
Signal INC A ——— INC A
GND —— -
+24VDC +

90000.0002.6913/2022.11
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6.2.5 Podtaczenie silnika 3-fazowego do

sieci elektrycznej

WSKAZOWKA:

Napiecie i czestotliwos¢ zrédta pradu nie zgadzajg
sie z danymi na tabliczce znamionowej silnika
elektrycznego.

Mozliwe zniszczenie napedu.

» Zapewni¢, aby napiecie i czestotliwosé zrédta
pradu zgadzaly sie z danymi na tabliczce
znamionowe; silnika elektrycznego.

Dostarczane silniki sg wyposazone w lice
kontrolne. Stuzg one do fabrycznej kontroli
dziatania.

» Podczas podtaczenia silnika lice
kontrolne nalezy usuna¢ i zastosowac
odpowiednie przewody przytagczeniowe.

WSKAZOWKA:

Szkody rzeczowe wskutek wilgoci i zabrudzenia!

W wypadku przerwy w czasie

uruchomienia/przygotowania do rozruchu

instalacji moga pojawi¢ si¢ zabrudzenia!

» Strefe instalacji zabezpieczy¢ przed wilgocig i
kurzem odpowiednimi ostonami.

» Przewdd ochronny odpowiadajgcy normie
DIN VDE 0100 koniecznie podtgczy¢ do
zaznaczonego zacisku silnika elektrycznego.

» Usuna¢ pokrywe skrzynki zaciskowe;j.

» Przeprowadzi¢ przewdd przytaczeniowy przez
ztgcze Srubowe kabla, jezeli to konieczne
usung¢ zatyczke.

» Podtaczy¢ silnik elektryczny zgodnie z danymi
na tabliczce znamionowe;j silnika i sprawdzi¢
mostki na fgczéwce zaciskowe;.

— Przewdd ochronny do zacisku PE
— Faza L1 do zacisku U1
— Faza L2 do zacisku V1
— Faza L3 do zacisku W1

W2 Uz V2

» Wkretarka obroci¢ naped do potozenia
pomiedzy oboma potozeniami krancowymi.

WSKAZOWKA:

Szkody rzeczowe!

Jezeli stosowana jest wkretarka o duzej predkosci
obrotowej lub wiertarka udarowa, to moze dojsé do
uszkodzenia napedu.

» W czasie obracania napedu wkretarka i
adapterem pracowac na niskich obrotach,
maks. 1400 min™, i powoli osigga¢ potozenia
krancowe.

» Nie stosowac wiertarek udarowych!
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» Ustali¢ kierunek obrotéw, na krétko
uruchamiajgc naped i poréwnac ze strzatkg
kierunku obrotéw na wale odbioru mocy.

: A ZAGROZENIE:
A ZAGROZENIE:

Zagrozenie dla zycia w wyniku przekroczenia
potozenia krancowego!

Wskutek przekroczenia potozenia krancowego
moze doj$¢ do pekniecia i upadku czesci
wentylacji (np. szkto okienka). Moze dojs¢ do
zranienia oséb znajdujacych sie w poblizu.
Kierunek obrotéw , I nalezy wigczy¢ wytgcznikiem
krancowym ,HI“ a kierunek obrotow ,II*
wytacznikiem krancowym , HII“.

» W celu zmiany kierunku obrotéw zamieni¢ w
razie potrzeby faze L1 na faze L2.

» Z powrotem natozy¢ pokrywe skrzynki
zaciskowej.

WSKAZOWKA:

Szkody rzeczowe wskutek wilgoci w skrzynce
zaciskowej!

W wyniku korozji silnik moze przesta¢ dziata¢ -
konieczna bedzie jego wymiana.

» Nie zakleszczac kabli.

» Zawracac uwage na szczelnosc.

» Ztgcze Srubowe kabla powinno by¢ skierowane
na dot.

» Obszar instalacji musi by¢ suchy; w razie
potrzeby osuszy¢.

A ZAGROZENIE:

Zagrozenie dla zycia w wyniku sit mechanicznych!

Zamiana faz w sieci zasilajgcej powoduje zmianeg
kierunku obrotéw napedu. Jezeli zmieniona
zostanie faza, to przestajg dziata¢ wytgczniki
krancowe.

» Przed sterowaniem napedu zainstalowaé
czujnik kolejnosci faz.

6.3 Napedy z 1-fazowymi silnikami
pradu przemiennego

Zagrozenie dla zycia w wyniku przekroczenia
potozenia krancowego!

W wyniku za szybkiego przetaczenia kierunku
obrotu naped moze pracowac dalej w poprzednim
kierunku i moze przekroczy¢ potozenie krancowe.

Wskutek przekroczenia potozenia krancowego

moze doj$¢ do pekniecia i upadku czesci

wentylacji (np. szkto okienka). Moze dojs¢ do

zranienia 0sob znajdujacych sie w poblizu.

» Zmiang kierunku obrotéw osigga sie
potozeniem ,WYL".

» W celu zmiany kierunku obrotéw silnika w
sterowaniu nalezy zastosowa¢ czton czasowy
ok.2s.

Zagrozenie dla zycia w wyniku sit mechanicznych!

» W wypadku przegrzania napedy z zestykiem
ochronnym uzwojenia moga sig automatycznie
wytgczaé. Po wystygnieciu naped od razu
ponownie sig uruchamia. Jezeli w wyniku tego
powstajg zagrozenia, cate urzgdzenie nalezy
zabezpieczy¢ przed ponownym
uruchomieniem.

E W wypadku podtgczenia do sieci 1-fazowej
silnik wytgczany jest bezposrednio poprzez
wytgczniki kranicowe ,HI“i ,HII“. Opcjonalne
wytgczniki dodatkowe ,S1“i ,SII“ sg
fabrycznie potgczone szeregowo z HI“ i
SHITY.

Zmiane kierunku obrotow osiaga sie
potozeniem ,WYL".

W celu zmiany kierunku obrotéw silnika w
sterowaniu nalezy zastosowac czton
czasowy ok. 2 s.
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WSKAZOWKA:

Mozliwe zniszczenie napedu.

Napiecie i czestotliwosé zrédta pradu nie zgadzajg

sig z danymi na tabliczce znamionowe;j silnika

elektrycznego.

» Zapewnic, aby napiecie i czgstotliwos¢ zrédta
pradu zgadzaty sie¢ z danymi na tabliczce
znamionowe;j silnika elektrycznego.

Silniki wyposazone sg fabrycznie w 4-zytowy
przewdd przytaczeniowy.

Dla specjalnych opcji podtaczen w skrzynce
wytacznika krancowego lezy tymczasowo
nie podtgczona szodsta lica w koricowce
ochronnej. Ta lica jest bez znaczenia dla
podtaczenia i uruchomienia w potaczeniu z
wytgcznikiem krancowym END 20.

» Podtaczy¢ przewod przytaczeniowy do
odpowiedniej puszki rozgateznej, zwracajac
uwage na oznaczenie zyt i planu potaczen
producenta sterowania.

— Zyta PE = przewdd ochronny (PE)

— Zytanr 3 = przewéd zerowy (COM przy
240V)

— Zytanr 1 =faza dla kierunku obrotéw |

— Zytanr 2 =faza dla kierunku obrotéw I

Wytaczniki kraricowe sg juz
oprzewodowane. Jezeli oprzewodowanie
ma zosta¢ zmienione, to postepowac
zgodnie z instrukcjamiw podrozdziale 6.2.1,
strona 357.

Jezeli podtacza sie kilka napeddw, to kazdy naped
musi by¢ podtgczony poprzez osobny wytgcznik lub
przekaznik.

6.4 Ustawianie stycznika silnikowego
uzytkownika
» Ustawic stycznik silnikowy w sterowaniu
uzytkownika na wartos¢ przytgczeniowg wedtug
tabliczki znamionowej silnika elektrycznego.
» Uruchomi¢ naped w trybie ZAL/WYL.

» Eksploatowac naped pod obcigzeniem w
zakresie pracy pomigdzy punktami wytaczania.
Zmierzy¢ i sprawdzi¢ pobor pradu silnika w
czasie catego przebiegu otwierania i zamykania.

Wartosci pradu w punkcie pracy podane
zostaty pod www.lockdrives.com

» Ustawi¢ stycznik silnikowy na warto$¢ wyzszg o
5% niz warto$¢ zmierzona. Ustawiona warto$¢
moze przekracza¢ wartos¢ przytaczowa o
maksymalnie 3 % (ochrona przed
przecigzeniem).

We wszystkich silnikach 1-fazowych fabrycznie
wbudowany jest zestyk ochronny uzwojenia, ktéry
chroni silnik przed przegrzaniem.

6.5 Uruchomienie

WSKAZOWKA:

Zastosowanie grupy zespotu napedowego 1Cm

zgodnie z DIN 15020 jest niezbedne do uzyskania

dtugiego okresu eksploatacji napedu.

» Ustawi¢ sterowanie/regulacje odpowiednio do
grupy zespotu napedowego.

» Lock zaleca zamontowanie licznika
roboczogodzin.

Po zakonczeniu montazu przeprowadzi¢ bieg

prébny. Nalezy wykonaé nastepujace czynnosci:

» Przed witgczeniem napedu zabezpieczy¢ strefe
zagrozenia wedtug obowigzujgcych przepisow.

» Uruchomic naped nie w trybie automatycznym,
tylko w trybie ZAE/WYL.

» Sprawdzi¢ dziatanie wytgcznika kraricowego, jak
rowniez punkty wytaczania dla obu kierunkéw
obrotéw.

» Jezeli to konieczne, skorygowac ustawienie
wytgcznika krancowego.

» Sprawdzi¢ prawidtowe osadzenie i
prawidtowo$¢ potozenia $ruby odpowietrzajacej,
patrz podrozdziat 5.3, strona 343, jak réwniez
odpowiednie zamontowanie pokrywy
wytacznika krancowego i pokrywy skrzynki
zaciskowej.
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» Sprawdzi¢ zgodnos¢ kierunkow obrotow I i I
z ,Otwarte"/,Zamknigte*.

» Zamontowac¢ pokrywe wytacznika krancowego,
patrz podrozdziat 5.5, strona 344.

7 Eksploatacja

Zagrozenie dla zycia w wyniku dziatania pradu
elektrycznego i sit mechanicznych!

W wyniku nadrzednych funkcji, takich jak np.
komunikaty o wietrze lub deszczu naped moze
uruchomic¢ sie nawet wtedy, jezeli sterowanie
ustawiono na ,zatrzymanie*.

W napedach z jednofazowym silnikiem zestyk

ochronny uzwojenia (kontrola temperatury) jest

potaczony wewnetrznie. Po zadziataniu zestyku
ochronnego uzwojenia naped po ostygnieciu
zatgcza sie ponownie automatycznie.

» Zasilanie energig elektryczng nalezy wytaczyé
przed wykonaniem jakichkolwiek prac przy
napedzie czy maszynie i zabezpieczy¢ je przed
ponownym wigczeniem np. ktédka. Dotyczy to
pomocniczych obwoddw pradu, takich jak np.
wytgczniki krancowe, ogrzewanie postojowe,
falowniki. Nie wystarcza, jezeli sterowanie
ustawiono na ,zatrzymanie®.

» W wypadku stosowania jednofazowych
silnikéw pradu przemiennego sprawdzic¢ przed
rozpoczeciem prac, czy kondensatory sg
wytadowane.

7.1

Poziom hatasu (poziom cisnienia akustycznego)
wynosi mniej niz 70 dB (A).

Hatas

7.2

Naped nie jest przewidziany do pracy ciagte;.
Stosowac sie do wskazdéwek dot. czasu trwania
wigczenia w podrozdziale 4.2, strona 339.

Nagrzanie

8 Kontrole i konserwacja

Prace kontrolne i konserwacyjne moze wykonywa¢
wytgcznie wykwalifikowany personel.

A ZAGROZENIE:

Zagrozenie dla zycia spadajgcymi przedmiotami!
Spadajgce przedmioty moga stanowié zagrozenie
dla oséb.

» Strefe zagrozenia nalezy zabezpieczyc¢
tasmami oddzielajacymi.

A ZAGROZENIE:

Zagrozenie dla zycia w wyniku dziatania pradu
elektrycznego i sit mechanicznych!

W wyniku nadrzednych funkcji, takich jak np.
komunikaty o wietrze lub deszczu naped moze
uruchomic¢ sie w sposob niekontrolowany nawet
wtedy, jezeli sterowanie ustawiono na
LZatrzymanie“

» Zasilanie energig elektryczng nalezy wytgczyc¢
przed wykonaniem jakichkolwiek prac przy
napedzie czy maszynie i zabezpieczy¢ je przed
ponownym wigczeniem np. ktédkg. Dotyczy to
pomocniczych obwoddéw pradu, takich jak np.
wytaczniki krancowe, ogrzewanie postojowe,
falowniki. Nie wystarcza, jezeli sterowanie
ustawiono na ,zatrzymanie®“.

» Pamieta¢ o istniejacym niebezpieczenstwie
zwigzanym z ewentualnie resztkowo
natadowanymi kondensatorami (np. w
wypadku silnikéw jednofazowych). Przed
pracami konserwacyjnymi sprawdzi¢
kondensatory odpowiednim multimetrem.

8.1

Stosowac sie do przepisowych interwatow
czasowych konserwaciji.

Interwaty czasowe konserwacji

Prace

— Sprawdzi¢ zewnetrzng strong
przektadni i miejsce pod
napedem na wyciek oleju, patrz
podrozdziat 10.7, strona 370

Okres czasu
3 miesigcei25
godzin
roboczych
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Okres czasu

Prace

6 miesiecy i 50 |- Sprawdzi¢ naped na nietypowe

godzin dzwieki podczas pracy, w razie

roboczych potrzeby skontaktowac sie z
dostawca.

12 miesiecyi |- Sprawdzi¢ zuzycie kota

100 godzin slimakowego na wale, patrz

roboczych podrozdziat 8.2.1, strona 366

— Sprawdzi¢ funkcje przetaczania
i punkty wytaczania
wytacznikéw krancowych ,HI,
LSHITY ST 0, SIT .

— Sprawdzi¢ sprzegta w zespole
odbioru mocy na prawidtowe
osadzenie i zuzycie, w razie

potrzeby dokreci¢ lub wymienié.

— W sprzegtach taricuchowych
KKS tancuch i zeby lekko
naoliwi¢ i usung¢ nadmiar oleju

— Sprawdzi¢ taricuch i potowki
sprzegta na zuzycie i korozje, w
razie potrzeby wymienié

— Sprawdzi¢ napgd na mocne
osadzenie, w razie potrzeby
dokreci¢

— Sprawdzi¢ przytacza
elektryczne przy silniku i
wytaczniku kranicowym

— Sprawdzi¢ ostony kablowe na
wzrost famliwosci

— Dla napedow z wytacznikiem
krancowym END 20: kotki
gwintowane w pierscieniu
nastawczym dociggnac
momentem 0,15 Nm.

— Sprawdzi¢, czy do skrzynki
wytacznikow krancowych nie
przedostata sig wilgo¢/skropliny
i czy jest ona sucha.

— Sprawdzi¢ w najwyzszym
potozeniu dziatanie gwintu
$ruby poluzowanej o 2 obroty w
celu wyréwnania ci$nienia w
przektadni i jezeli to konieczne
usung¢ zabrudzenia

nagromadzone wokot tba Sruby.

8.2 Czynnosci konserwacyjne

8.2.1 Sprawdzi¢ zuzycie kota slimakowego

na wale

» Ustawi¢ naped w potozeniu bez obcigzenia.
» Odtaczy¢ zasilanie elektryczne.

Przed wykonaniem podanych prac nalezy
sprawdzi¢, czy obcigzenie po rozprzegleniu
napedu nie wykona samodzielnego ruchu.

Zagrozenie dla zycia w wyniku sit mechanicznych!

Po otwarciu sprzegta i rozprzegleniu zespotu
odbioru mocy wytaczniki krancowe przestaja
dziatac.

» Zasprzegli¢ naped i zespét odbioru mocy z
powrotem w takim samym potozeniu i przed
uruchomieniem na nowo ustawi¢ wytgczniki
krancowe.

» Wysprzegli¢ naped z zespotu odbioru mocy, tak
aby wat odbioru mocy dat si¢ swobodnie
obracac.

» Sprawdzi¢, pokrecajac watem odbioru mocy
napedu, czy przektadnia ma ,luz“. Jezeli luz“
jest wyraznie wyczuwalny, zdemontowac naped
i przesta¢ w celu kontroli do producenta, patrz
podrozdziat 9, strona 367. Jezeli ,Juz” jest
nieznaczny, z powrotem potaczy¢ naped z
zespotem odbioru mocy.

Maksymalny ,luz“ na wale
odbioru mocy

EWA50/EWA52 |3°

Typ

8.2.2 Kontrola stanu zuzycia naklejek

» Sprawdzi¢, czy naklejki umieszczone fabrycznie
sg cate i czytelne.
— Oczysci¢ naklejki (patrz podrozdziat 8.3,
strona 367).
—  Wymieni¢ uszkodzone i nieczytelne naklejki.
Zwrocic¢ sie w tym celu do producenta.
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8.3 Czyszczenie

A ZAGROZENIE:

Zagrozenie dla zycia w wyniku dziatania pradu
elektrycznego i sit mechanicznych!

Naped mdégtby uruchomic sie w sposéb

niekontrolowany.

» Przed czyszczeniem napedu wytaczy¢
zasilanie energig elektryczng i zabezpieczy¢ je
przed ponownym wtgczeniem np. ktédka.
Dotyczy to pomocniczych obwoddw pradu,
takich jak np. wytaczniki krancowe, ogrzewanie
postojowe, falowniki. Nie wystarcza, jezeli
sterowanie ustawiono na ,zatrzymanie“.

» Czyszczenie przeprowadzaé wytgcznie wtedy,
jezeli naped odtgczony jest od zasilania
energig elekiryczna.

» Do czyszczenia nie stosowac urzadzen
wysokocisnieniowych. Istnieje
niebezpieczenstwo wnikniecia wody do
przektadni i uszkodzenia w ten sposéb
uszczelek. Do czyszczenia nie stosowaé

bardzo mokrych szmatek.

» Usuna¢ ostroznie wigksze zabrudzenia. Nigdy
nie stosowac do czyszczenia ostrych lub
spiczastych narzedzi!

» Do czyszczenia na mokro zastosowacé miekka
szczoteczke, mato wody i jezeli to konieczne -
tagodny srodek do recznego mycia naczyn.
Uwazagé, aby przez otwor odpowietrzajgcy do
przektadni nie dostata sie woda. Woda moze
uszkodzi¢ przektadnig.

» Niedopuszczalne jest stosowanie
rozpuszczalnikéw lub agresywnych srodkéw
czyszczacych. Istnieje niebezpieczenstwo
negatywnego wptywu na uszczelki i ich okres
uzytkowania.

9 Demontaz

Demontaz moze wykonywac wytgcznie
wykwalifikowany personel.

9.1 Demontaz napedu

A ZAGROZENIE:

Zagrozenie dla zycia w wyniku dziatania pradu

elektrycznego i sit mechanicznych!

Naped moégtby uruchomic sie w sposéb

niekontrolowany.

» Zasilanie energig elekiryczng nalezy wytaczyé
przed wykonaniem jakichkolwiek prac przy
napedzie czy maszynie i zabezpieczy¢ je przed
ponownym wigczeniem np. ktddkg. Dotyczy to
pomocniczych obwoddéw pradu, takich jak np.
wytaczniki krancowe, ogrzewanie postojowe,
falowniki. Nie wystarcza, jezeli sterowanie
ustawiono na ,zatrzymanie®.

» Pamietac o istniejgcym niebezpieczenstwie
zwigzanym z ewentualnie resztkowo
natadowanymi kondensatorami (np. w
wypadku silnikéw jednofazowych). Przed
pracami konserwacyjnymi sprawdzi¢
kondensatory odpowiednim multimetrem.

A ZAGROZENIE:

Zagrozenie dla zycia spadajgcymi przedmiotami!

Spadajgce przedmioty moga stanowié zagrozenie
dla os6b.

» Strefe zagrozenia nalezy zabezpieczy¢
tasmami oddzielajgcymi.

» Ustawic¢ naped w potozeniu bez obcigzenia.

» Zdemontowac wszystkie potaczenia
elektryczne.

» Zdemontowac potgczenie pomiedzy watem
odbioru mocy a rurg odbioru mocy.

» Srube odpowietrzajgca wkreci¢ z powrotem o
wykrecone nacigcia, tak aby sruba byta w
catosci wkrecona.

» Zdemontowac naped.

90000.0002.6913/2022.11
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10 Usuwanie zaktocen

A ZAGROZENIE:

Zagrozenie dla zycia w wyniku napie¢

elektrycznych i sit mechanicznych!

W wyniku nadrzednych funkgciji, takich jak np.

komunikaty o wietrze lub deszczu naped moze

uruchomic sie w sposob niekontrolowany nawet

wtedy, jezeli sterowanie ustawiono na

Lzatrzymanie®

» Zasilanie energig elektryczng nalezy wytaczyé
przed wykonaniem jakichkolwiek prac przy
napedzie czy maszynie i zabezpieczyc¢ je przed
ponownym wigczeniem np. ktédka. Dotyczy to
pomocniczych obwoddéw pradu, takich jak np.
wytaczniki krancowe, ogrzewanie postojowe,
falowniki. Nie wystarcza, jezeli sterowanie
ustawiono na ,zatrzymanie®“.

WSKAZOWKA:

Szkody rzeczowe!

Jezeli stosowana jest wkretarka o duzej predkosci
obrotowej lub wiertarka udarowa, to moze dojs¢ do
uszkodzenia napedu.

» W czasie obracania napedu wkretarka i
adapterem pracowac na niskich obrotach,
maks. 1400 min™, i powoli osigga¢ potozenia
krancowe.

» Nie stosowac wiertarek udarowych!

Zaktécenia moze usuwac wytgcznie
wykwalifikowany personel.

10.1 Zaktocenie: Przerwa w zasilaniu
pradem
» Odtaczy¢ doprowadzenie energii elektrycznej,
aby nie dopusci¢ do niekontrolowanego
wiaczenia sig napedu.
» Dla trybu awaryjnego obréci¢ naped na korcu

watu silnika przy pomocy wkretarki z przystawka

z pokrywy wytgcznikéw krancowych, patrz
podrozdziat 5.5, strona 344 do zgdanego
potozenia.

Nie wolno przy tym przekroczy¢ potozen
krancowych.

10.2  Zakidécenie: Silnik nie zatacza sie

» Sprawdzi¢ przewody elekiryczne, takze

przytacze wytgcznika krancowego.

» Sprawdzi¢ stycznik silnikowy uzytkownika i jego

ustawienie, patrz podrozdziat 6.4, strona 364.
Jezeli btad wystapi ponownie, przyczyng moze
by¢ przecigzenie.

» Dla napedoéw z wytgcznikiem kranncowym END

20: sprawdzi¢, czy rolka wytacznika krancowego
jest wychylona, ustawienie patrz
podrozdziat 5.5, strona 344.

» Sprawdzi¢ dla napedow podtgczonych do sieci

tréjfazowej, czy kierunek obrotéw, |/ |1 zgadza
sie z wytgcznikiem krancowym  HI“i ,HII“.

» W wypadku napeddw z silnikiem jednofazowym

moze zareagowac kontrola temperatury silnika.
Przerwa¢ doptyw energii elektrycznej, odtgczyé
naped od zasilania i odczekaé¢ 20 minut az
ostygnie.

Zmierzy¢ pojemnos¢ kondensatora i poréwnaé
go z nadrukowang wartoscig pF. Jezeli btad
pojawi sie ponownie po podtgczeniu do zasilania
energig elektryczng, przyczyng moze byé
przecigzenie napedu.
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10.3  Zakldcenie dziatania napedow z
wytacznikiem kraricowym END 20:

przekroczone potozenie konncowe

» Sprawdzi¢ pierécienie nastawcze w wytgczniku
kranncowym na mocne osadzenie i ustawienie
wytacznikéw kraricowych na prawidtowosé. W
razie potrzeby na nowo ustawi¢ wytgczniki
krancowe, patrz podrozdziat 5.5, strona 344.

» Sprawdzi¢ elektryczne funkcje przetgczania
wytacznikow HI" i HII%, jak rowniez
dodatkowych wytgcznikow, ST i ,SIT“. Wytgczniki
muszg by¢ podtgczone jako zestyki rozwierne i
sprawdzone. Mozna przeprowadzi¢ symulacje
potozenia krancowego, wychylajgc rolke
wytacznika kranncowego. W czasie pracy napedu
nie wolno wychylac rolek wytacznika
krancowego, patrz podrozdziat 5.5, strona 344.

» Sprawdzi¢ stycznik sterowania stycznikiem
zmiang kierunku obrotéw na funkcje
przetaczania i w razie potrzeby wymieni¢
stycznik.

10.4  Zakidcenie dziatania napedow z
jednostka kontrolng LSC 40:

przekroczone potozenie koficowe

» Sprawdz prawidtowe ustawienie jednostki
kontrolnej. Jezeli to konieczne, na nowo ustaw
potozenia koricowe, patrz rozdziat 5.6.2,
strona 353.

» Sprawdz elektryczne dziatanie wytgcznikow ,HI*
i ,HII“ jak tez wytacznikéw dodatkowych ,SI* i
»SlI“. Musza one by¢ podtgczone i sprawdzane
jako styki rozwierne. Postepuj przy tym
nastepujgco:

— wylgcz zasilanie napedu i zabezpiecz przed
ponownym zatgczeniem,

— sprawdz brak zasilania,

Podaj napiecie pomocnicze 24 V DC na
zaciski ,+" i na ,—“ (patrz rozdziat 5.6.1,
strona 352, poz. (1)).

— obracaj naped wkretarkg az do obu
ustawionych potozen krancowych (diody
,LED HI“i ,LED HII" sygnalizujg pozycje),

— miernikiem przejscia sprawdz na listwach
zaciskowych potozenia przetgczania
sterownika przed i po osiggnieciu
ustawionego potozenia kraricowego,

— zdejmij napigcie pomocnicze.

10.5 Zakidcenie dziatania napedow z

jednostka kontrolng LSC 40: puste

baterie buforowe

Jezeli potozen koncowych nie mozna ustawi¢ w
stanie beznapigciowym, sprawdzi¢ baterie
buforowe.

» Jezeli to konieczne, wyslij baterie buforowe lub
wytacznik krancowy do wymiany.
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10.6 Zakldcenie dziatania napedow z
jednostka kontrolng LSC 40:

Wskazniki pracy

» Wytgcz zasilanie napedu i zabezpiecz przed
ponownym zatgczeniem.

» Sprawdz brak zasilania.

» Podaj napiecie pomocnicze 24 V DC na zaciski
»+'ina,—“(patrz rozdziat 5.6.1, strona 352, poz.

(1)

Ponizsze wskazniki wskazuja stan sterownika jak
tez potozen krancowych:

LED ,S* LED , HI* LED ,HII“ Stan

Swieci na zielono dowolnie dowolnie Podane jest napiecie pomocnicze

zgaszona dowolnie dowolnie Brak napigcia pomocniczego

dowolnie $wieci na czerwono |$wieci na czerwono |,HI“i HII nie sg ustawione

dowolnie Swieci na zielono Swieci na czerwono |,HI“i ,HII" nie sg ustawione

dowolnie Swieci na czerwono |$wieci na zielono Dioda ,HI" nieustawiona, ,HII“
ustawiona

dowolnie Swieci na zielono Swieci na zielono Pozycja migdzy potozeniami krancowymi

dowolnie miga na zielono $wieci na zielono Pozycja w strefie potozenia krancowego
JHI

dowolnie zgaszona $wieci na zielono Osiagniete potozenie krancowe ,HI“

dowolnie Swieci na zielono miga na zielono Pozygja w strefie potozenia krancowego
HHIT®

dowolnie Swieci na zielono zgaszona Osiggnigte potozenie krancowe ,HII“

dowolnie miga na czerwono |$wieci na zielono Osiagniety wytacznik dodatkowy ,,SI*

dowolnie $wieci na zielono miga na czerwono | Osiagniety wytacznik dodatkowy ,SII

*Kiedy zbliza sie pozycja kranncowego potozenia ,HI“ lub ,HII zaczyna miga¢ odnosna dioda LED.
Czestos¢ migania zwieksza sie wraz ze zblizaniem sie do kraricowego potozenia.

» Zdejmij napiecie pomocnicze.

10.7

» Sprawdzi¢ $rube odpowietrzajaca na
prawidtowe osadzenie i potozenie, patrz
podrozdziat 5.3, strona 343.

Zaktocenie: Wyciek oleju

» W wypadku wycieku oleju prosimy o nawigzanie
kontaktu z dostawca.

Przektadnia zostata przesmarowana na caty okres
eksploatacji. W normalnych warunkach eksploatacji
wymiana oleju w przektadni nie jest konieczna.

10.8

» Przed ponownym uruchomieniem zapewnic¢
prawidtowy montaz wszystkich komponentéw i
prawidtowe wykonanie wszystkich potaczen.

» Ponownie uruchomi¢ naped, patrz
podrozdziat 6.5, strona 364.

Ponowne uruchomienie
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11 Czesci zamienne i wymiana
czesci

Zaktécenia moze usuwac wytacznie
wykwalifikowany personel.

Nalezy stosowac wytacznie oryginalne czesci
zamienne i oryginalne $rodki smarowe.

W wypadku powstania szkdéd spowodowanych
zastosowaniem nieoryginalnych komponentéw
niewazne sg zadne roszczenia z tytutu gwarancji
czy rekojmi.

Ze wzgledu na bezpieczenstwo produktow Lock
dostarcza jako czg$¢ zamienng kompletne
przektadnie, silniki elektryczne, wytgczniki
krancowe i potencjometry.

Czesci przektadni moze wymienia¢ lub naprawiac¢
wytacznie autoryzowany przez firme Lock serwis dla
klientow.

Jezeli mimo najstaranniejszych metod produkgciji i
kontroli, jak réwniez stosowania sie do wytycznych
dot. konserwaciji (patrz podrozdziat 8, strona 365)
dosztoby do awarii napedu w czasie ustawowo
okreslonego okresu rekojmi lub umownie
zdefiniowanego okresu gwaranc;ji, to w takim
wypadku zapewniamy Panstwu ustawowg lub
okreslong w umowie wymiane towaru zgodnie z
naszymi ogélnymi warunkami handlowymi.

Kierujgc do nas zapytania i zamdwienia czesci
zamiennych prosimy o podawanie numeru zlecenia

klienta zgodnego z tabliczkg znamionowa produktu.

Dalsze informacje (np. katalogi produktéw) mozna
pobrac na stronie: www.lockdrives.com

111 Wymiana silnika

» Zdemontowac naped, patrz podrozdziat 9.1,
strona 367.

» Potozyc¢ naped na twardym podtozu, tak aby
silnik znajdowat sig u gory.

» Odkrecic sruby szesciokatne na kotnierzu silnika
i zdjg¢ silnik.

» Sprawdzi¢, czy na powierzchni kotnierza
obudowy przektadni znajduja sig resztki
uszczelki i w razie potrzeby ostroznie je usunac.

» Przesmarowaé wat silnika.

» Przymocuj do obudowy przektadni zapasowy
silnik i nowa uszczelke silnika przy pomocy $rub
o tbie szesciokgtnym, moment dokrecania EWA
50: 5 Nm, EWA 52: 8 Nm, (M5).

» Dla silnika 1-fazowego: Silnik zapasowy
dostarczany jest z przewodem. Podtacz
przewdd do wytgcznika krafncowego, patrz
podrozdziat 11.2, strona 371.

» Zamontowaé naped, patrz podrozdziat 5,
strona 341 i podrozdziat 6, strona 355.

» Przed uruchomieniem lub biegiem prébnym:
Naped po montazu pozostawi¢ w pierwotnym
potozeniu pracy przez 2 godziny, aby w oleju
przektadniowym opadty zawieszone czgsteczki
zuzycia i tarcia.

» Z powrotem ustawic¢ stycznik silnika.

11.2  Wewnetrzne oprzewodowanie

Przedstawione na rysunkach wewngtrzne
oprzewodowanie stuzy pomocg wytacznie w
wypadku awarii/wymiany silnika. Wszystkie
podtaczenia wykonano fabrycznie.

11.2.1 Wewnetrzne oprzewodowanie silnika

1-fazowego

Rysunki oprzewodowania znajduja sie na koncu
niniejszej instrukcji, patrz strony 492/493.

12 Osprzet

Kierujgc do nas zapytania i zamowienia osprzetu
prosimy o podawanie numeru zlecenia klienta
zgodnego z tabliczkg znamionowg produktu.
Dalsze informacje (np. katalogi akcesoriow) mozna

pobrac na stronie:
www.lockdrives.com
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13 Skiadowanie

W czasie sktadowania nalezy stosowac sie do

nastepujgcych wskazowek:

— Naped sktadowa¢ w dobrze wentylowanym i
suchym pomieszczeniu.

— Naped chroni¢ przed sktadowaniem na
wilgotnym podtozu (wykorzystywac potki lub
ruszt drewniany).

— Naped okry¢ w celu ochrony przed kurzem i
brudem.

— Przesmarowac niepolakierowane czesci
Srodkiem zapobiegajgcym korozji.

14 Roszczenia z tytutu rekojmi
i gwarancji

Okresy obowigzywania gwarancji i rekojmi podano
w Ogdlnych warunkach handlowych.

Podstawg okresu gwaranc;ji i rekojmi jest okres
uzytkowania napedu zgodnie z grupg zespotu
napedowego i przy zachowaniu wszystkich
technicznych wielkos$ci zadanych.

W okresie obowigzywania gwarancji i rekojmi
napedy wolno otwiera¢ wytgcznie za naszg wyrazng
zgoda, w przeciwnym razie wygasajg wszelkie
roszczenia dotyczace gwaranciji i rekojmi. Wyjatek
stanowi otwarcie skrzynki wytgcznikoéw kraricowych
w celu ustawienia wytgcznikéw krancowych.

15 Utylizacja

Zgodnie z filozofig naszej firmy przejmujemy
odpowiedzialnos¢ w stosunku do ludzi, zwierzat i
$rodowiska naturalnego. Dlatego celem naszym
jest zachowanie sprzyjajgcego srodowiska.

Zgodnie z tg filozofig prosimy o prawidtowg
utylizacje i recycling metali i tworzywa sztucznego.
Prosimy o prawidtowg utylizacje komponentéw
elektronicznych, takich jak gotowe ptytki
drukowane.

Smary i srodki czyszczace nalezy usuwac zgodnie z
zasadami ochrony Srodowiska naturalnego.
Prosimy o stosowanie sie¢ do ustawowych
przepisow.

Nalezy koniecznie stosowac sie do wskazéwek
bezpieczenstwa i uzytkowania zawartych w
dokumentacji technicznej.

Zastrzegamy sobie prawo do zmian.

372

90000.0002.6913/2022.11



I'IepeBop, OpPpUrnHas1a pyrRoBoacTtBa NO MOHTaXy U NO KCNa1yaTauuu ru
E Bonbloe cnacu6o, Cop,epmal-wle
YTO Bbl PeLLnIM npuobpecTm 1 MHCTpyKUMA NO MOHTAXy B COOTBETCTBUM
anekTponpusog durpmsl Lock EWA 50 / ¢ AnpekTreoi EC no mawmHOCTpOeHUo
EWA 52. 2006/42/EG,
By/yuM BEAYLLMM NPOM3BOAUTENEM Ha npunoxenune llB ...................... 375
PbIHKE NMPUBOAHOM TEXHUKMU ANA 2 O61BbACHEeHWe CMMBOJIOB W YKa3aHWA
©CTEeCTBEHHOM BEHTUNSALUKN U 3aTEHEHUs Nno TEXHUKE 6e30MacHOCTU ... ........... 376
Mbl CHUTaeM abCoMOTHBIM NPUOPUTETOM 2.1 OGBACHEHNE CUMBOJIOB . .......... 376
BbIMOJIHEHNE TPEOOBAHMIM HALLNX K/TMEHTOB, 2.2 YKasaHuA no TexHWKe
npeabABAeMble K Ka4yecTsy. HTobbl 6€30MaCHOCTM . ..ovviiinnnnn 377
06ecneynTb 3TU BbICOKWE TPEGOBAHUSA 2.3 HKsanudbuumpoBaHHbIV nepcoHan . . . . 378
TaKIKE NPy AasibHerLLem ”p”MeHeHVLM’ 3 O6O3HAYEHWE U3JENMA ... ooveen. 378
npocKmM Bac npn MoHTaxe 1 HacTpoiiKe 3.1 W3rotoBUTENb ...t 378
CO6/MOAATE MHCTPYKLMK B AGHHOM 3.2 HaumeHoBaHMe .................. 378
PYKOBOZCTBE MO MOHTAaMY M SKCMyaTaunmn. 3.3 HOMMAEKT NocTaBKM
B cny4ae BOSHMKHOBEHWA JOMOSTHUTE IbHbIX SNEKTPOMPUBOAA ... 379
BOMPOCOB, NOM¥anyncTa, CBAKUTECH C HAMM. 3.4  0630p anekTponpusoga (npumep) .. 379
Howmepa TenedoHa Hallero CepBMCHOro 3.5  DOUPMEHHBIA WKUTOK ... ..o 380
oraena: 4 [pUMeHeHWe MO HA3HAYEHUIO .. .......... 380
FopA4an nMHUA B FepmaHuy: 41 O6naCTb MPUMEHEHMA . ... ... ... ... 380
+49 7371 9508-22 4.2  YcnoBua pnanpuUMEHEHUa . ...... .. 380
FopAayaa nuHuA B cTpaHax BeHuntoKca: 4.3  OrpaHWyeHue MpUMEHEHUs .. ... ... 381
+31 174 212833 4.4 TIpUMEHEHME HE NO Ha3HaYEHMIo . . . . 382
FopAyaa nMHuA B CeBepHoOi AMepuKe:
+1 (877) 562 5487 5 MOHTaX ... 382
. . 5.1  TpaHCNOPTUPOBKA . ............... 382
Appec SneHTp.OHHOVI nO‘lTbl cepBUCHOM 52 MOHTAH MPUBOAA « ..« vveveenn ... 382
cnyi6bI: service@lockdrives.com 5.2.1 MOHTM OMOP + - 'vvveeeeennnnn. 383
Baw KonneKktus ¢pupmbl Lock 5.2.2 BOKOBOM MOHTAX . ............... 383
5.3 MoHTax geaspauunu pegykropa . ... 384
54  MOHTaX MYyPThbl .. oovvveneeeenn . 385
5.4.1 MoHTaX uenHbix MydpTKKS ........ 385
5.4.2 MoHTax BTyn104HOM MydThl BKS . ... 385
5.5 Y npuBOAOB C KOHLUEBbIM
BbIK/Ito4aTesnem END 20:
Mpon3BecT HaCTPOMKY KOHLIEBOro
BbIK/OYATENA .o voeeeeeea e 386
5.5.1 MOoHTa NO3MLMOHHOro pene
PARO6 .............. ... ... 388
5.5.2 HacTpoiKa no3uL1oHHOro pene
PARO6 ............... ... ... 390
5.5.3 MOoHTa NO3MLMOHHOro pene
PART0 .......... .. il 391
5.5.4 HacTpolika nos1unoHHoro pene
PART0 ........... i il 392
5.5.5 BbInosHeHWE NPOBHOro NycKa . . .. .. 393

90000.0002.6913/2022.11

373



ru I'IepeBop, OpUrnHasia pyroBoacTtBa No MOHTaXy U NO 3KCN/alyaTauuu
5.6 Y npuBogoB ¢ 610KOM ynpaBfieHns 8 WMHcneKuusa v TexobcnywmBaHe ......... 409
LSC 40: HacTpoiika KoHLeBbIX 8.1  WHTepBasibl TEXOBCAYHMBAHUA . . . . . 409
MOJIOEHWM U MO3ULMOHHOO pene . .394 8.2  Pa6ou4ue onepauumn
5.6.1 O630p U TEXHUYECKME fJaHHbIE TEXOOCNYHMBAHUA ... .ovveennn .. 410
6/10Ka yNPaBNEHUA ............... 394 8.2.1 lNpoBepuTb YepBAYHOE KOECO
5.6.2 C6poC 1 HACTPOMKM KOHEYHbIX Ha Baly HAUBHOC . ............... 410
MONMIOMEHUA . ... ..., 395 8.2.2 [lpoBepHa HaH/IeeK Ha U3HOC . . ... .. 411
5.6.3 C6poc ansa AONOHUTENBHON 83 OUMCTHA .....ovieiiiiiiiieannnn 411
HACTPORHI .. voveevee e o398 DMOMTAN . 411
5.6.4 HacTpoiiKa KOHEe4YHbIX MONOKEHUH
9.1  [AeMOHTaM NpUBOAA . ... ...c...... 411
ec/v 6atapes paspameHa uav ecau
TemnepaTtypa HUKe -5°C ......... 396 10 YcTpaHeHWe HeucnpaBHOCTEN .. ......... 412
5.6.5 HacTtpovika no3numoHHoro pene ... 397 10.1 HewucnpaBHOCTb: Nepetoi B
9NIEKTPOCHAOKEHUU . .. ...t 412
6 OneKTpuyecKoe NOoAKJII0YEHME U BBOA B
10.2 HewucnpaBHOCTb: ABUraTesib He
SHCMAYaTaAUMIO ... ..ot 397
3aANYCKAETCH .. .ovvnneeeeneennn 412
6.1  ONEeKTPOMOHTaX 3/IEKTPONPUBOLOB
10.3 HewncnpasHOCTb y NpMBOAOB
dupmbl Lock B cooTBETCTBUM C
C KOHLeBbIM BbiKatoyaTenem END 20:
TpeboBaHMAMM MO IMC ........... 397 BbiXOZ 33 NDEaE/Tb! KOHEUHOMO
B.1.1 OBB0P -« vveeeeeeeea 397 A 38 NPeA
MONOMEHUA .. .o 413
6.1.2 TlpocTpaHCTBEHHOE pa3aeneHue ¢
10.4 HewncnpaBHOCTb Y NpMBOAOB
NMOMOLLIbIO NEPErOPOAOK .. oo v v 398
¢ 610K0M ynpasnenua LSC 40:
6.1.3 WcnonHeHne 6e3 NpoCTPaHCTBEHHOIO
Bbixoa 3a npefesnbl KOHEYHOro
pasgeneHnsa ... 399
NOMOMEHNA . ... ..o 413
6.1.4 [ononHUTe IbHbIE YKasaHusa . .. .. .. 399
10.5 HewucnpaBHOCTb y NPUBOAOB
6.2 [pusoab! ¢ 3-hasHbiMK
¢ 610KkoM ynpasnennsa LSC 40:
ABuraTensMu nepemMeHHoro Toka .399
BydepHble 6aTapeun paspsmeHbl . 414
6.2.1 Y NnpMBOAOB C KOHLEBbLIM
. 10.6 HewucnpaBHOCTb y NPMBOAOB
BblKo4aTenem END 20:
¢ 610K0M ynpasnenua LSC 40:
MopKntoyeHne KoHLEeBoro
Pa6oune nHaukauum . ............ 414
BbIK/OYATENA ..o vieie e ae s 400
10.7 HewucnpaBHoOCTb: moTepaAMacna.. . . . . 415
6.2:2 Y NpvBOAOB C KOHUEBbIM 10.8 [oBTOpHbLIN BBOZ B 3KCnayaTaumio .. 415
BblKto4aTenem END 20: ' P A yaray o
[MoaKNI0YUTL NO3ULMOHHOE 11 3anacHble 4acTu 1 3aMeHa ageTanem ...... 415
pene (ONUMOH) ................... 401 11.1 3SameHagsuratens ............... 415
6.2.3 Y np1BOAOB C 6/I0KOM ynpaBieHusa 11.2 BHYTpeHHAA 91eKTPonpoBOAKa . . . . . 416
LSC 40: MogkntounTb 610K 11.2.1 BHyTpeHHAA 3/1eKTpONpoBOAKa
YAPaBAGHUA . ... 402 1-asHoro gsuratena ............ 416
6.2.4 Y np1BOAOB C GJIOKOM ynpaBieHus
LSC 40: Mogr/ioumTs 12 TIPUHABNEHHOCTU . . oo 416
NMO3ULMOHHOE PEJIE ..o vevvnn.. 404 13 XpaHEHME HACKNAAE ... veeeannannn. 416
6.2.5 OneKTpuyecKoe NogKIHeHe 14 1
3-basHOro ABUFATENA. ... .. ... .. 405 PeAyCMOTPEHHbIe 3aKOHOM rapaHTum U1 46
6.3  TMpuBoas! C 1-basHbiMm rapaHTUM U3FOTOBUTESIA ... oo e n e
ABuraTensiMu nepemMeHHoro Toka .407
6.4 HacTpoiiKa 3alWmMTHOro aBToMaTa 15 YOaneHMe oTXo[0B .. ..o vve v innn 416
9/IeKTpoABUraTeNIA KAMeHTa ....... 408
6.5 BBogBOaKCnyaTaumio . ........... 408
7 OKCIIYATAUMS .. ovveeie e 409
71 Wym ..o 409
72 HarpeB ............ ... 409

374

90000.0002.6913/2022.11



I'IepeBop, OpPpUrnHas1a pyrRoBoacTtBa NO MOHTaXy U NO KCNa1yaTauuu ru

1 MUHCTPYKLMA NO MOHTay B
COOTBETCTBUMU C
AvpexTnson EC no
MaLIMHOCTPOEHUIO
2006/42/EG,
npunoxeHue |l B

Lock Antriebstechnik GmbH
Freimut-Lock-StraBe 2
D-88521 Ertingen, GERMANY

HacToswmm Mbl 3aaBAsiEM, YTO cnegyoLas
4ACTMYHO YKOMM/IEKTOBaHHAsA MallunHa, B
COOTBETCTBWM CO CTaTbel 2¢g, NpefHasHaveHa
UCKIOYUTENIBHO 15 BCTPauBaHus B ApYryto
MalLMHy UK Apyroe o60pyAoBaHue u/mnu
MOHTaMa C HUMMU:

AnekTponpusog EWA 50 / EWA 52

CneuunanbHble TEXHUYECKUE JOKYMEHTbI B
cooTBeTcTBUM C [pnnoxerrem VIl B opopmneHsi n
6yayT no TpeboBaHUIo OTNPaBAEHbI MO NOYTE B
KOMMETEHTHbIN HALWOHa bHbIM opraH. JTa
HEKOMM/IEKTHAA MallMHa OTBEYaeT OCHOBHbIM
TpeboBaHUAM C/efyOWNX AUPEKTUB:

AupeKTuBa no mawmHocTpoeHuto 2006/42/EG,
npunoxeHue Il Hp. B

Aupextusa 2014/30/EU no AMC

AuperTusa 2011/65/EU

MpumeHANUch cnegytolme rapMoHU3UPOBaHHbIEe
HOPMbI:

EN ISO 12100:2010

BesonacHOCTb MalUMH — 06LWME MPUHLMMbI
pa3paboTKM — OLLEHKA U CHUKEHWE pUCKa

EN 60204-1:2018

BesonacHOCTb MallWH: DNeKTpUYECKoe
060pyA0BaHue MalmH

Mpoumre HopmbI:

EN IEC 60034-5:2020

BpauyatoLimecs aneKkTpruyecKkme MallinHbl HacTb 5:
Buabl 3aLimMTbl B CBA3K C 06LLEN KOHCTPYKUMEN
BpALLAIOLLMXCA SNEKTPUYECKUX MaLLKH (IP-Kog) —
noapasgeneHve

MpumeHAnnCh 1 cobnoganmcs cnegyrowme
OCHOBHble Tpe6oBaHma [npekTrsbl EC no
MaLumMHocTpoeHuio 2006/42/EG:

AOunpektnea 2006/42/EG npunoxenue |

nyHKT 1.1.2, nyHKT 1.1.3, nyHKT 1.1.5, nyHKT 1.3.2,
nNyHKT 1.3.4, nyHKT 1.3.7, nyHKT 1.3.8, nyHKT 1.3.9,
nyHKT 1.5.1, nyHKT 1.5.2, nyHKT 1.5.6, nyHKT 1.5.9,
NyHKT 1.7

DTy HEKOMIM/IEKTHYHO MaLLUMHY paspeLlaeTcs
9KCM/yaTMpPOBaTb TOJIbKO, €C/IM YCTaHOB/IEHO, YTO
MallWHa, B KOTOPYHO 3Ta HEKOMIJIEKTHAs MallMHa
OyfeT BCTPOeHa, 0TBeYaeT Tpe6oBaHMAM
JupeKTrBe No MawMHOCTPOEHMUIO.
YNOAHOMOYEHHbIV A1 COCTABNEHUA TEXHUYECKOM
LOKYMeHTaumu:

M. Bausch (M. bayw) (agpec, cMm. BbiLLe)

Ertingen, 01.10.2022

-

®paHK JIoK, ynpaBnsaioLwmm
Lock Antriebstechnik GmbH
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2 O6BbACHEeHUe CUMBOJIOB U
YRKa3aHUA NO TeXHUuKe
6e3onacHocTn

2.1 O6bACHEeHMe CUMBOJIOB

MpepynpeauTenbHoe yKa3aHue

MpepynpeanTenbHblE YKa3aHUA B TEKCTE
0603HajatoTCcA NpeaynpemxaatoLLmm
TPEYroNbHUKOM W PaMKOA.

CwurHanbHble cnoBa B Havasne

npeaynpeanTenbHOro yKkasaHua 0603HajvatT BUA,

W CTEneHb TAXECTU NOCNEACTBUIM €CIM Mepbl AN1A

npeaoTBpaLLEHMs ONaCHOCTU He BbIMOJIHATCS.

—  YHA3AHMHE 0603Ha4aeT BOSMOXKHOCTb
mMaTtepuanbHbIX yLep6oB.

— OCTOPOHHO o603Ha4aeT BO3MOKHOCTb
TpaBM JIETKOM CTEMNEHU U CPeAHEN CTENEHM.

- NPEAYNPEXAEHUE o6o3HavaeT
BO3MOMXHOCTb TAXE/IbIX TPABM.

— ONACHOCTb 0603Ha4aeT BO3MO¥HOCTb
CMepTe/IbHbIX TPaBM.

BamHaa nHpopmauma

BaxHana nHdopmaums, 6e3 onacHoCTH Ana
nogen unv Bellen, oosHavaeTcs
CMMBOJIOM COOKY. Takaa uHdopmaumsa
TaKMe HaXxoanTCA B pamKe.

JanbHelilume CUMBObI

Cumson 3HayeHue
> Pa6ouas onepauuns
T HpyTawwmin momeHT B Hv ana
40 °C TemnepaTypbl
OKpyKatoLen cpeabl 1 1000 m
Hag, ypoBHEM Mops
n HomuHanbHoe uncno 060poToB
1/MUH Wn MR (rpm)
P MexaHun4yecKasn BbixogHas
MOLLHOCTb ABUraTesia B KBT
| CunaTtokaBA
U HomuHanbHoe HanpsaxeHve B B
~ Bug ToKa:
— «3~» MlepeMeHHoe
HanpsMeHue 3-hasHoe
— «1~» nepemeHHoe
HanpsMeHue 1-hasHoe
— «=» MOCTOAHHOE HanpsAXeHWe
AL O6was gavHa npMsBoaa B MM
MD [JunameTp gBurarens B Mm
WL [nvHa BbIXOQHOMO Bana B MM
We Bug KoHua Bana
m Bec B Kr
HanpasneHuve BpalieHus
I 4—a.] |BbixOaHOro Bana
JeTanv nos aneKTprYecKUm
HanpsameHnem

TexHUYeCKMe JaHHble YKasaHbl Ha hrpMEHHOM
LMTKE MPUBOAA U B KaTasiore usaevm.
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2.2 YKa3aHuA no TeXHUKe
6e3onacHOCTH

06u.|,ue YHa3aHMA No TeXHUKe 6e3onacHoCcTH

O3HaKoMbTeCb nepes MOHTaXOM NpUBoOAA
TIWATENbHO W MOJIHOCTbLIO C PYKOBOACTBOM MO
MOHTaMYy M SKCnyaTauuu.

CobntogaiTe CTporo nocnefoBaTeslbHOCTb
paboumx onepauuii, ONUCaHHbIX B UHCTPYKLMK MO
MOHTaXy 1 aKkcrnyataummn. Cobniogavite Bce
yKasaHusa B PyKOBOACTBE MO0 MOHTaXy U
aKcrnyaTauum, B YaCTHOCTU BCE yKasaHus no
6€e30nacHOCTH, SKCUTyaTaLmm, TEXOBCYHMBAHUIO
W cofilepmaHuio B ucnpasHocTH. CoxpaHsinTe
PYKOBOZACTBO MO MOHTAMY W 3KCNyaTaumm Ha
NPOTHAKEHNN BCErO CPOKA CNYHObI U3LENNA NN
nepegasainTe ero nosb30BaTesIl0/KOHEYHOMY
KIMEHTY.

A OMACHOCTb:

OnacHoCTb AJ1A MU3HK B ClyHae HecobogeHnA
NPUBEAEHHDIX HUKE YKa3aHWM No TEXHWUKE
6e3onacHocT!

» [Mepep nobbiMu paboTamu Haf NPUBOLOM
Heo6x0AMMO NpepBaTh AJIEKTPONUTaHHE.

» Y6eautechb, 4TO BCE MEXAHUYECKUE U
9/IEKTPOHHbIE KOMMOHEHTbI - HAXOAALLMECS
HemnocpeaCcTBEHHO B 30HE TEXOGCYHMBAHUSA -
He HaxoAATCA Noj, HanpsxeHWeM (Hanpumep,
KOHZEHCcaTopbl C OCTaTOYHbIM 3apAaoM,
BUCSALLMI IPy3 U, EC/ZIY TAKOBbIE UMEIOTCH,
HaTAHYTbIE MPYHMWHbI).

» [epepn Tem Kak BKAOYATb 3/1EKTPONUTaHME
Heo6Xx0AMMO yopaTh U 3aTeM NMOKUHYTb
OMacHy 30Hy.

» B cnyyae oMGOYHOro MOHTaMa, BBOAA B
SKCMNyaTauuio, TEXOBCYHMBaAHUA U T. 4., B
CBSI31 C BbICOKMM BpaLlaroLLM MOMEHTOM
npuBoAa He UCK/IDYEHA BO3MOXKHOCTb TPaBM.

» 3anpeLyeHo CTOATb NoJ rpy3om.

» Ecnunnpusopg HaxoanTca Nog Harpy3Kom, TO HK
B KOEM CJly4ae HeNb3A 0CNabiATb BUHTI,
My@Tbl MM Nnpoune getann. Uckiroyenume:
JeaspaunoHHbI BUHT MOM¥HO 0C1abuTb, CM.
pasgen 5.3, ctpaHuuy 384.

» CobGntoganTe TaKKe cneunpuryeckme
npasuna, HOPMbl, AUPEKTUBBI U YKa3aHUsA Mo
TEeXHUKe 6e30NacHOCTH, a TaKKe npasuaa no
aBapuMHON 3awmTe.

A ONACHOCTb:

OnacHoCTb AJ1A JW3HU B Cly4ae HecoboaeHUs
npuBeAeHHbIX HUXKe yKasaHvuZ Mo TEXHUKe
6e3onacHocTH!

» HOHLEBOM BbIK/OYaTE b ABAAETCA 3aUTON
TOJ/IbKO A1A ycTaHOBKMW. OnacHble Ans
nepcoHasna npuMeHeHna Heo6xoaNMO, B
cnyvyae Heo6X0AMMOCTH, 3aLUUTUTL OTAEBHO.

> anBO,qu C BCTPOEHHbIM 3alMTHbIM
KOHTaKTOM O6MOTKW MOTYT, B C/ly4ae
neperpesa, aBTOMaTU4ECKU OTKIKOHATBCA.
Mocne oxnawpeHua npueog,
HenocpeaCcTBEHHO ONATb 3anycKaeTcA. Ecnu
9TO MOMET BbI3BaTb ONAaCHOCTb, TO BCHO
yCTaHOBKY HEOGXOAMMO 3aLUTUTL OT
aBTOMaTMYECKOrO 3anycka.

» [1ns 0cobbix NPUMEHEHWI (Hanpumep, ANA
TPaHCNOPTUPOBKU NIOAEN, ANA NogbemMa
BOPOT, AJ/151 NPUBOAA ABEPEN) HEOOXOAUMO
npeaycMoTpeTb crieumduryeckue ans
NPUMEHEHWA, AONOIHUTE/bHbIE 3aLLUTHbIE
ycTpovcTBa.

YHA3AHHE:

Meperpyaka npusoaa.

MaTepuanbHbIi yliep6, BbI3BaHHbIN C/ULLIKOM
BbICOKMMW BPALLAIOLLMMWU MOMEHTaMM!

» He npeBblwaiTe 3Ha4eHUs NoLBOAUMOro
HanpsMeHnA NPMBOAA, B NPOTUBHOM C/lydae
13-3a C/IMLLKOM BbICOKOr0 BpaLLaoLLero
MOMEHTa BO3MOMHbI NeperpysKa u
paspyLueH1e npusoaa.

HecMoTps Ha TLWaTeNbHY0 MPOEKTUPOBKY U
cobnofeHne BCeX NPeAnUcaHnii HEBO3MOMKHO
WCHJIIOYUTb BCE OMACHOCTM M OCTATOYHbIE PUCKM.
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MpepynpemaeHUsa 0 PUCKAX U OCTATOYHbIX
pUCKax

OnacHOCTb /1A U3HM B C/lyyae HecoboaeHus
NpUBEAEHHbIX HUKE YKa3aHWM No TEXHWUKE
6e3onacHocTu!

Mepep nobbimMm paboTamu Haf NPUBOLOM UK
yCTaHOBKOM HEOGXOAMMO NMpepBaTb
3/IEKTPONUTaHNE 1 6JI0KMPOBAaTh €ro, Hanpumep,
3aMKOM, YTOGbI UCKAIOUUTL BKAOYEHWE. ITO
[eNCTBUTENbHO TaKKe 1A BCnoMoraTebHbIX
KOHTYPOB TOKa, KaK Hanpumep, KOHLEeBble
BbIK/IOYATE/IN MW HarpeB, AEeNCTBYIOLNIA NpK
ocTaHoBe. HeloCcTaTOYHO YCTaHOBUTL
ynpasfieHue Ha «cTon». MNpuopuTeTHbIE
(YHKLMHK, KaK, Hanpumep, CUrHaan3aums BeTpau
[OMAA MOTYT BK/IIOYMTL NPUBOA, U B TOM C/y4ae,
€C/I1 ynpas/ieHne YyCTaHOB/IEHO Ha «CTOM».

> AOI‘IOHHVITeﬂbHO NPUCTPOEHHbIE AeTa/n NN
Np1BOAMMbIE B ABUKEHWE AETa U, MOTYT
3axBaTWUTb, BTAHYTb U HAHECTU TPaBMbl.
CobnopaiTe 6e3onacHoe paccTosHUE B
cooTtBeTcTBMM ¢ EN 13854 1 ISO 13857 1
npegycMaTpvBamnTe COOTBETCTBYIOLLME MEPbI
6e30MacHOCTH, Hanp1UMep, COOTBETCTBYHOLLME
3alMTHbIE YCTPOMCTBA UM CXEMY
6e30MacHOCTH.

» Bnaropaps KOHCTPYKTUMBHBIM Mepam NpUBOAbI
061a4a10T CUCTEMOW CAMOTOPMOEHMSA.
HecmoTps Ha 9T0, HEBO3MOKHO NOJIHOCTbLIO
MCKIOYUTb BbIXOZ, U3 CTPOS CUCTEMBI
CaMOTOPMOXEHUA (CaMOTOPMOKEHME =
BbIXOZHOM Basl OCTaeTCs B CBOEM NO3ULMK
noce OTH/IYEHWUA ABUraTe s, TaKKe U NOA
Harpy3sKow).

— Tpu cobnoaeHnn BCex TEXHUYECKUX
TpeboBaHWIM NPUBOA, paccyMTaH Ha CPOK
CNy6bl B COOTBETCTBWM C rPYNMOM NPUBOAHbBIX
mexaHuamoB 1Cm, DIN 15020.

— CpoK cny6bl AONOSHUTENIBHO MPUCTPOEHHbIX
AeTanen Uamn NpUBoANMbIX B ABUKEHNE
feTanen, MOXeT ObITb KOPOYE, YEM CPOK
CNy¥6bl NpuBOAa.

2.3 KBanuduumnpoBaHHbIA NepcoHan

Bce onuncaHHble HUKe paboTbl JOMKHBI
BbINOJIHATHCA KBAIMDULMPOBAHHbLIM NEPCOHAIOM.

HBanmbuumMpoBaHHbI NepcoHan 3aTo auua:

— KOTOpble 6narogaps cBoemy 06pasoBaHuio,
OMbITY Y 0GYyYEHUIO (Hanpumep,
cepTUdULMPOBaHHbIe rUpMoi Lock MOHTEpSI),
a TaKe 6narogaps CBOMM 3HaHUAM B 061acTH
COOTBETCTBYIOLLMX HOPM U MpaBuJi, ¥ NpaBu No
aBapUMHON 3aLUMTE U CBOMM 3HAHMAM paboumx
YCJI0OBUM, YNOJIHOMOY€EHbI OTBETCTBEHHbIMM 32
6e30MacHOCTb 060PYAOBaHNA NNLAMMU,
BbINOJIHATH COOTBETCTBYIOLLME HEOOXOAUMbIE
paboTbl M ONpeaenaTb NP 3TOM BO3MOXKHbIE
OMacHOCTW U NpeAoTBpaLLaTh MX.

— KOTOpble 06Yy4eHbI, MPOUHCTPYKTUPOBAHbI U
YNOJIHOMOYEHbI BKAIOYATb W BbIK/OYATb LEenn
TOKa M NpUBOPbI B COOTBETCTBUM C NpaBuIamMu
TEXHUKM 6€30MacHOCTH, 3a3eM/IATb UX U
NPOU3BOAUTDL X LeIeCO06PasHyo MapKUPOBKY
B COOTBETCTBMM C TpeboBaHUAMU PaboThbI.

— KOTOpble 061a4a0T OCHOBHLIMW 3HAHUAMM B
061aCTU 9NIEKTPUKU U MEXAHWUKH, a TaKKe
3HaHWAMW COOTBETCTBYIOLLEN TEPMUHONIOTMEN

— KOTOpblE B AOCTATO4YHON Mepe 03HAKOMU/IUCH
CO BCEMU NpeaynpeXAEHNAMN U MEpPaMU
NpefoCTOPOXKHOCTU B COOTBETCTBUM C JaHHOM
JOKyMeHTaumMel 1 ¢ JOKyMeHTauUAMK
COOTBETCTBYIOLLMX KOMMOHEHTOB, W MOHANU UX
copepmaHve

— KOTOpble 06124atl0T COOTBETCTBYOLLMM
3aLMTHBIM CHapAKEHWEM U KOTOPbIE 06YY€EHbI
B OKa3aHWK NepBOM MOMOLLM

Jlnua, KoTopble 3aHMMAaIOTCA MOHTAMXOM,
o6CyH1UBaHMEM, EMOHTAXOM UK
Texo6CnyHMBaHUeM nsgenui dupmbl Lock
Antriebstechnik, He BOMKHbI HAXOAWTBLCA NOA,
BO3/eMCTBMEM aNnKOrof, APYrmx HAPKOTUKOB UK
MeAMKaMeHTOB.

3 0O603Ha4yeHue usgenusa

3.1 U3rotosutenn
Lock Antriebstechnik GmbH

Freimut-Lock-StraBe 2
D-88521 Ertingen - Germany

3.2 HanmeHoBaHue

An-npms.

MNpepmeTHbIM HOMmep | 12508 12528
Tunbl EWA 50 EWA 52
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HomnneKT nocTtaBKu
afleKTponpueoaa

KomnneKT nocTaBKM BHKOYAET:

3.4

AneKktponpusog EWA

TexHn4ecKas LOKYMeHTauuA B KpaTKom popme
(nogpo6HOe pyKOBOACTBO MO MOHTAXKY M MO
9KCMJTyaTaumm MOXKHO CKayYaTb noj
www.lockdrives.com)

B HEKOTOpPbLIX CayyaaX, NPpUHaANIEeHHOCTHU

0630p aneKTponpusoga (npumep)

B cnyyae noctaBKM YaCTUYHbIX
KOMMOHEHTOB KOMMMJIEKT NOCTaBKU MOXKET
OT/IMYaThCA.

10

8

9

o N G A

HorKa Kopnyca (2x)
DUPMEHHBIM LWKAbAWK 371EKTPONPUBOAA
B 3aBUCMMOCTH OT UCMOJIHEHUA: KOHLEBOW

Bbiko4aTens END 20 nnn 610K ynpasnexHuns
LSC 40

LenHana mydTa (2x)*

HoHew, npnBogHoro Bana (2x)

Mo3numoHHoe pene*

HKnemmoBas KopobKa

OneKTpogsuraTesb

9 HoHeu Bana gsurarens

10 DUpMEHHbIN WNMABAWK 3NEKTPOABUraTeNs

11 HKpblwKa KOHLEBOro BbIK/OYaTENA C
BCTPOEHHbIM YNJIOTHEHWEM

12 Hamepa KOHLIeBOro BbIK/Il04aTeNa

13 [leaspalOHHbIV BUHT, NO3MLMA B BUAE
npumMepa

*YacTMYHO KOMMNJIEKT NOCTaBKH

OnucaHne COOTBETCTBYIOLErO KOHCTPYKTUBHOIO
y3/1a NPUBOAMTCH B COOTBETCTBYIOLEM pasgesie.
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3.5 PUPMEHHDbIN WUTOK

AnekTponpusBog (npumep)

1.2 3 4
|| [

! |
EWA 50.1505 J 2022.06
KA1009.7920712508.1505.2103

@ Elektroantrieb 150 Nm 4,5 rpm 5
We06 230V 50 Hz [LSC40 DC A60
SN10]o.0oc7.4788 IP 55

Lock Antriebtecl{nik GimbH = 88/521 [Ertingen = Germany
ww|v.lockilrives.com|/ +4[) 7371 9508-22 J

| | =1
121110 9 8

BapuaHTt

Howmep 3aKasa KaveHTa

loa/mecaAl, BbinycKa

QR-Kopa TexHMYecKas fOKyMeHTaumMA
HomuHanbHoe 4nMcio 060poToB N

O G A WN =

A 60 ana ona MOHTaXKa BHe 34aHuns / B
HMBOTHOBOAYECKUX MOMELLEHUAX

7 Bug 3awuTsl IP (DIN EN 60529)
8 Tun KOHUEBOro BblKAOYaTeNs
9 Bpawatowmit MomeHT T

10 HomuHanbHoe HanpsaxeHue U

11 HKoneu Bana We

12 TeKyLwuWi cepuiiHbI HOMep

4 NMpumeHeHue no
Ha3Ha4YeHuIo

JaHHoe pyKOBOACTBO MO MOHTay M No
aKcnyaTauum feiCcTBUTENBHO ANA
anexTponpusogos EWA 50 n EWA 52.

41 O6nacTb NpMMeHeHus

To4HOe onucaHre UCMOIHEHMA NOCTaB/IEHHOIO
u3genuns yKasaHo B HaKN1agHoOM U Ha hUPMEHHOM
LMTKeE.

CneumanbHbIv TPUBOA, UCKIKOYUTENIBHO A1S

BEHTUNALMM U 3aTEHEHUSA ANSA NTPUMEHEHUA B

3aLMLLEHHON OT BAMAHUA NOrOAHbIX YC/IOBUMA

NPOMBbILLIIEHHON 061aCTH, A1 CNEAYIOLLMX

NPUMEHEHUI

— BeHTUnAUMA KpbIWK: IMHENHO
pacnosioeHHbIe, NOTONOYHbIE OCTEKNEHUS,
Hanpumep, B Tensimuax, cagoBbiX LEHTpax,
OMUCHBIX MOMELLEHUSAX, KPbITbIX PbIHKAX,
XieBax, BEHTUAALMA B TENIMLAX OTAEaHHbIX
donbron

— BoKoBas BeHTUAALMSA TIMHENHO
pacnosioKeHHbIe OCTEKIEHUSA, HANPUMeEp, B
Tenauuax, Ha gpacagax, B KpbITbIX pbIHKax, Ha
HaMaTbIBalOLWMXCA Halo3n B
HMBOTHOBOAYECKMX NMOMELLEHUAX U
opaHepesax

— 3aTeHeHus: HanpumMep, 3aTEHEHWsA B Tenmuax
Ha KaHaTax uau 3yb4yaTtbix peiKax, 1amesibHble
cUCTeMbI Ha dacagax

CneuuanbHbI NPUBOA 415 NO3ULMOHUPOBAHKSA
3aC/IOHOK U 3aJBUHEK A1A NPUMEHEHMSA B
NPOMBbILLIEHHOM 06/1aCTH NOC/IE COrNIacoBaHWSA C
W3roTOBUTENIEM.

B pacnopsixeHun umetoTca cneayolime
CreLucnosiHeHUs (NocTaBnaeTCs He As BCeX
TMNOB):

— WcnonHeHnne AB0 ana npUMeHeHUN HUKe -5 °C,
0o maKc. —15 °C, a TaKe 18 3almLWeHHOro ot
BJIMSIHUIA NOrOAHbIX YCIOBUI U [OMAA MOHTaXa
BHE W BHYTPU NOMELLEHUN.

— WcnonHeHue co cneumanbHbiM ABUraTenem/c
npeobpasoBaTesieM YacToTbl

4.2 YcnoBuAa pa npuMeHeHUA

[na npumeHeHus npuBoga AENCTBUTENbHDI

cnegyrolipme ycnoBus:

— Bpauwatouime MoOMeHTbI, MOHTaXHbIe pa3mepbl U
LOMONHUTENbHbIE TEXHUYECKME faHHble
yKasaHbl Ha GMPMEHHOM LUUTHE U B KaTanore
nUsgenvi.

— He npumeHATb NpuBOA 417 NPOJOTIKUTESIBHOMO
peruma paboTbl, MaKCMManbHas
NPOAOIKUTENIbHOCTb BKIOYEHUA Ha 60 MUHYT:
1 umkn S3/40 % v 5 umknos S3/20 % (aTo
3HaYMT, 4YTO B TeyeHue 60 MMHYT BO3MOMEH
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1 UMKA € 4 MWUH. paboTbl U 6 MMUH. COCTOAHMA
MOKOA M 5 LIMKNOB MO 2 MUH. Pa6oTbl U 8 MUH.
COCTOAHMA NOKOA). 'pynna NpuBoOAHbLIX
mexaHu3moB 1Cm, B COOTBETCTBUM C

DIN 15020.

B cBA3M C yBE/IMYEHHBIM TENN006Pa30BaHMEM U
BCTPOEHHbIM KOHTaKTOM 3aLMTbl 0BMOTKM y
NpMBOAOB C 0AHOMA30BbIMU ABUraTeNaAMH,
BO3MOXHO, 60/1ee KopoTKasn
NPOAOCIKUTENIbHOCTb BK/IIOYEHUA, YEM Y
NPMBOAOB C TpexdasHbIMK ABUraTENAMM.
[nanasoH TemnepaTtypbl OKpyxatoLern cpeapl
[ANA 9KCNAyaTaLmMmn co CTaHAaPTHLIM NPUBOAOM;
NPy HOMUHaIbHOM YK1csie 060pOTOoB 05 MU
-5 °C po +60 °C. [ipyrne BapuaHThbl, CM.
Katasior. BnamHocTb BO3ayxa, MaKCMManbHO
90%, KpaTKoBPEMEHHO BO3MOXHO A0 100 %.
Jonyctumble KonebaHws ceTu BO BpeMs
aKcnayaTauum:

— HonebaHua HanpsAxkeHus: +5 %

— Honebanusa vactotbl: 3 % /-5 %

JonycTrMble MOHTaKHbIE MOMIOKEHUSA, CM.
pucyHKuM B pasgene 5.3, cTp. 384, gansHenwne
MOHTaHbIE MOJIOKEHMA NO 3anpocy

MakKc. ycunune Ha BbIXOAHOM Basly (paccTosiH1e

Kopnyca 50 mm): paguansHoe 5000 H,

aKcuanbHoe 400 H

Mpu noagbeme cBO6OAHO BUCALLMX rPY30B, KaK

Hanpumep, NOABEMHbIN HarpeB UAx

aCCUMMNALMOHHOE OCBeLLeHWe, 3anpeLleHo

NPON3BOAUTL NEPEHACTPOIMKY YCTAHOBKU, EC/IU

rpy3 HaxoauTCA B 30He NpebbiBaHUA NIIOAEN.

Bcsa cuctema gonKHa 6biTb NpegoxpaHeHa

3alwuTon ot nageHus. Nocne oKoHYaHWsA

npouecca nepeHacTporKu cucTemy

HEeo6Xxo0anMO DUKCUPOBaTL B

COOTBETCTBYIOLLEN NO3ULMU MNOAXOAALLUMMU

cpeacTBamu (Hanpumep, GUKCUPOBaHUE C

NMOMOLLbIO LLENM).

CpoK cny6bl NPMBOAA 3HAYUTENBHO

yBENNYMBAETCH:

—  MPY KOMMYTaLMOHHBIX LIMKAax, KOTopble
obecneymBatoT peryispHoe oCcTbiBaHWe
npveoaa

— MpW HU3KOW HarpysKe

— MpPWY KOPOTKOM NPOAOIKUTENBHOCTH
BHJTIO4EHUA

Ecan npuBogpbl ¢ ogHOGa30BbIMK ABUraTENAMM
3KCNyaTUpPYTCA NPKU Harpy3ke, KoTopas
3HAYUTESIBHO HUHKE HOMUHA/IBHOM, TO OHW MOTYT
CWbHee HarpeBaTbCA. OTO MOXET NPUBECTU K
COKpaLLEHWIO NPOAOIHKUTENBHOCTH
BKJIOYEHMSA.

[na pacwmpenuns o61acTv NpUMeHeHna
MOCTaBAATCA CNELMCNOSHEHUA.

4.3

OrpaHquHMe NnPpUMeHeHUuAa

[ns skennyataumm npuBoaa AeNCTBUTENbHbI
cnepytoLme orpaHnyeHus:

He HarpyaTb npMBOA BpallaroLwmmm
MOMEHTaMM, KOTOpble NPEBbILLAT
MaKCHMMasIbHbIM MOMEHT T.

He akcnnyatuposaTb NnpuBoA Npu
HEeZOoMYyCTUMbIX KONEHaHMUAX HANPAXKEHUA U
4acToTbl

He npumeHsTb NpuBOA, ANs NepeaBUHEHUA
JeTasnei B 30Hax, B KOTOPbIX HAXOAATCA JII0AN
(30HbI, gOCTYNHbIE ANA pyK). CobntoganTe
6e3onacHoe paccTofiHMe B COOTBETCTBUM C
ISO 13857.

He ocTtaBnATb NpnBoOA NoA AOHKAEM.

He npvmeHATbL NpUBOZ, ANs YCTPOMCTB ANA
oTBoAa Abima unu Tenna no DIN 18232 u

DIN EN 12101.

He npvmeHATbL NpuBOA, AN aBTOMaTUYECKU
OTKPbIBAOLLMXCSA U 3aKPbIBAOLLIMXCSA ABEPEN
WM BOPOT.

He npvmeHATbL NpMBOA BO B3pbIBOOMACHbIX
30Hax €C/IM OH He NPeAYCMOTPEH CrneLuanbHO
Ans aToro.

3anpeLleHo NPon3BOANUTL KOHCTPYKTUBHbIE
M3MEHEeHUs Hag NpuBoAOM. B npoTuBHOM criyyae
h1pMa-U3roToBUTE b HE NPELOCTaBNAET
rapaHTuu.
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4.4 MpumeHeHWe He No Ha3Ha4YeHUIo

B yacTHoCTHU:

— He aKkcnnyatupoBaTb NpMBOA NPU BpaLlaroLwmx
MOMEHTaXx 1 Yncnax 060poTOB, NPEBbILLAIOLWMX
YKa3aHHbIX Ha GUPMEHHOM LLMTKE 3HAYEHMA.

— He npumeHaTb npuBog 6€3 AONOAHUTENBbHBIX
3alUTHBIX Mep AJ1A TPaHCNOPTUPOBKU JII0AEN,
ONA nogbema BOPOT UK AN NpUBOAA ABEPEW U
T. 4.

— He npumeHsTb NpuBog 6€3 BO3MOMKHO
HEO6XO0ANMbIX LOMO/HUTENbHBIX 3aLUTHBIX
YCTPOWCTB B 06LLEN CXEME CUCTEMbI
(Hanpumep, 3aWUTHbIN aBTOMaT
aNeKTpoaBUraTens)

5 MoHTax

MoHTa paspeLuaeTca NPOM3BOAWUTbL TONbHO
KBa/MGULMPOBAHHOMY NEPCOHaY.

[ns aTOro, HEO6X0AMM CNEAYIOLMIA UHCTPYMEHT U
cneaytolme BcromoraTe/ibHble CPeAcTBa:

— LWecturpaHHbIi agantep, BXOAALMMN B
KOMMJIEKT NOCTaBKM

— Hnioy pna BUHTOB € LWeCTUrpaHHbIM
yrny6a1eHnem n3 KOMNAeKTa nocTaBKM (TONIbKO
y NPUBOAOB C KOHLIEBbIM BbiKAto4aTesnem END
20)

— TopuoBbIf UM BUIKOOBPAa3HbIM rae4HbIN KoY

— LypynosepT (He ypapHbin!)

5.1 TpaHcnopTUpOBKa

MpvBOA M NPUHAANEHOCTM YNIAKOBaHbI HA 3aBOje
B COOTBETCTBWM C OrOBOPEHHBIM BUAOM
TpaHcnopTa. MpousBoanTe TPAHCMOPTUPOBKY
NpYBoZA TOMbKO B GUPMEHHOW YNaKOBKE.

Mpw TpaHCNOPTUPOBKE BPYYHYO HEOGXOAMMO
y4uTbIBaTb AOMYCTUMbIN 415 YE/I0BEKA IPy3.
M36erarTe yaapbl u Tonuku. Cnegute 3a
NOBPEHAEHUAMU YNaKOBKW NpuBoga 1
NPUHaA/IEXHOCTEN.

MoabimMaiiTe NPUBOZ TOILKO NOABEMHbIM
ycTpoicTBoM. [pUBOA MOMKHO IEHTaMU UK
PEMHSIMM 3axBaTbIBaTb Y BbIXOAHbIX BAJIOB WX 3a
NoLbEMHbIE CEepbru.

A ONACHOCTb:

OnacHOCTb ANA MU3HW OT NajaroLmx npeameTos!

MNapatowme npegmeTbl MOryT 6bITb ONACHbI A5

nopen.

» OnacHyo 30Hy He06X0AMMO OrpaauTb
JeHTaMu.

» [onbayiTechb NnogbeMHON NiaTdopMon nam
3aKpenuTe NPUBOA, K BbIXOGHOMY Basy C
MOMOLLbIO NMOAXOAALMX PEMHEN NOLHBEMHOrO
ycTpovcTaa.

5.2 MoHTax npusoga

& NPEAYNPEMAEHVE:

OnacHoCTb 3allleM/IeHUs], Bbi3BaHHas
aBTOMaTUYECKMM 3anycKom!

OnacHOCTb NopameHUs 31eKTPUHECKUM TOKOM,
Bbl3BaHHaA NOBPEHKAEHMEM/06PbIBOM Kabenen!

» [Mepep nobbiMu paGoTamu Haf, yCTaHOBKOM
HEO6X0ANMO 06ECTOUUTL NPMBOA U
6I0KMpOBaTb ero NPOTUB C/Iy4arNHOro
BHJ/IIOYEHWSA.

» Heobxoanmo o6ecneynTb, YTOGbI Obin
npom3BefEeH MOHTaX AO0CTYMNHbIX Kabenewn ¢
pas3rpy3KoM OT HaTAXKEHUS.
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YHA3AHHE: YHA3AHHE:

MaTepuanbHblil yliep6, Bbl3BaHHbIN
HepaBHOMEPHbIM pacnpege/ieHMeEM MOMEHTa
BpaLeHusa!

MpeBbiweHe MaKCHMasIbHOro MOMEeHTa

BpaLLEeHMA MOKET NPUBECTU K paspyLLEHUIO

MydT.

» HKpenneHus npuBogoB, ABUraTenen u
COEAVHUTESIbHBIX 9JIEMEHTOB NOABEpPratTCs
BbICOKMM KPYTALLMM MOMEHTAM.
OnpepensiTe TOYKM MOHTaKa 0653aTesIbHO C
YYETOM 3TUX AMHAMUYECKUX CUJ1.

» YcTaHaB/vBawTe NPUBOZ B CEpeanHE CeKLMU
BbIXO4HOr0 Bana, YTobbl 06ecneynTb
paBHOMEPHYIO HarpysKy MydT.

» YuuTbiBalTe NpU pacyeTe NoABEPraoLLmXCs
Harpy3Kam KOMMOHEHTOB, YTO Ha CTOPOHE
npuBOAa KPaTKOBPEMEHHO MOET
[encTBOBaTb MHOrOKpaTHoe 3Ha4YeHue
YKa3aHHOro BpallatoLlero MoOMeHTa.

» Cnepute, 4TOObI KAMEPA KOHLIEBOMO
BbIK/Il04aTESIA Gbl1a XOPOLUO AOCTYMHA.

MaTepuanbHbIii yLiep6!

B cnyyae HapyLweHWs COOCHOCTU OTHOCUTESIbHO
BbIXOAHOM TPYGbl NPUBOAHON Basl MOXKET
o6opBarbCA.

» [lonkHa 6bITb 06ecnevyeHa COOCHOCTb
BbIXOAHOIO Basia U BbIXO4HOM TPY6bI.

» Heobxoanmo o6ecneymTb COOCHOCTb
BbIXOAHOr0 Basia U BbIXOAHOM TPy6bl C
NMOMOLLIbIO YPaBHUTE/bHBIX LLanb, KOTopble
noAKnaablBaloTCA Noj fanbl Kopryca.

5.2.1 MoHTax onop

» [MpouaBeanTe MOHTaX NPUBOAA K oropam
Kopnyca ¢ nomoupto 4 6ontos M 10 1 4
CTOMOPHbIX FraeK K KPOHLUTENHY, 3aTAHYB ranku
b cnerka. MrHrmansHasa NpoYHOCTb 6ONTOB
8.8.

» B cnyyae norpeLHocTen COOCHOCTH, KOTOpble
HEBO3MOHO BblpaBHWUTb, HEOGXOAMMO
NPUMEHATb KOMMNEHCALNOHHYIO MydTY.

» [IpVYBUHTUTE NPUBOA NPOYHO 4 BUHTAMM,
MOMEHT 3aTsAKKK 50 Hm (8.8).

B cnyyae, /v MOHTaM NPOU3BOAMTCS C MOMOLLBIO
BMHTOB A/1 AepeBa 1 atobesnei, To He06X0AMMO
onpeaenTb HE06XOAMMbIE BUHTHI U MOMEHT
3aTAKKM.

5.2.2 BOKOBOM MOHTaK

Bbl MOXETE MCNONb30BaTL NPUIOHEHHbIE BUHTHI U
60/1Tbl OMOP, EC/IM OHWU COOTBETCTBYIOT YKa3aHHOM
B Tab/MLe rNy6rHe BBUHYMBAHUSA.
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» [pousBeanTe MOHTaX NpuBoaa, cobnoaasn 5.3 MoHTax aeaspauuu peayKTopa
rny6uHy BBUHYMBaHUSA, 4 GonTaMu yepes
KpenemHble OTBEPCTUA K KPOHLLTENHY.
MuHMManbHaa NpoYHOCTL 601TOB 8.8.

[Jeaspauuna pegyKTopa Heobxoauma, HTo6bl
NPesoTBPaTUTL MOBbLILLEHHOE W/IW MOHWMHEHHOE
[aB/ieHVe B Kopryce peayKTopa.

» YTo6bl 06eCneUnTb PYHKLMIO feaspaLmm
pegyKTopa, BUHT M6 He06X0ANMO pacKpyTHTb,
B COOTBETCTBMU C PUCYHKaMK, Ha ABa obopoTa
OTHOCUTE/IbHO MOHTAaMHHbIX MOJIOKEHWUN.

Tun Pasmep Fny6uHa
6onTOB BBUHYMBaHUA B
npuBog,
MUH./MaKc.
EWA 50/ M10 10/12 mm
EWA 52

YHA3AHUE:

MaTepuasbHbii ylep6!

B cnyyae HapyLLeHWsA COOCHOCTM OTHOCUTENIbHO
BbIXOAHOM TPY6bl NPUBOAHOM Ban MOMXKET
o6opBaTbCA.

» [lonkHa 6bITb 06ecnevyeHa COOCHOCTb
BbIXOAHOMO Basia M BbIXO4HOM TPyObI.

» B cnyyae norpeluHocTe COOCHOCTH, KOTOPbIE
HEBO3MOHO BblpaBHWUTb, HEOGXOAMMO
NPUMEHATHL KOMMNEHCALUOHHYO MydTY.

» 3aKpenuTe NpMBOZ 4 BUHTAMWU, MOMEHT
3aTamKku 50 Hv (M 10).

* PaspeluaeTca TO/IbKO Mo 3anpocy.
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5.4 MoHTas My TbI

5.4.1 MoHTaX uenHbix mypT KKS

®upma Lock npegnaraet uenHblie MydThl 4na
KOMMEeHcaLm1 HEGObLLMX NOrPeLLUHOCTEN
COOCHOCTHM N8 1° 1 6°. PasnnyHblie Tunbl
3anpeLLeHo KOMGUHNPOBATb.

» [lpousBeguTe MOHTaXK 06emx NoaymydT Ha
BbIXOZIHOM BaJly W BbIXOAHOM Tpy6e C MOMOLLbIO
BXOAALUMX B KOMMIEKT NOCTaBKM 60NTOB
(MOMeHT 3aTamKM 40 HM) u 3acTonopuTte ux,
HanpumMep, eCnu 3TO LLECTUrPaHHbIV Ban
(We66) nnm Ban ¢ npusaMaTMHeCKOM LLNOHKOM
(We19) BxogALwmMM B KOMMIEKT NMOCTaBKM
CTOMOPHbIM KOJIbLIOM. Y6eanTech, 4Tobbl MydTa
He B1ranacb B OCEBOM HamnpaBAeHWUN 1 4TOObI
OHa BC/IeACTBME 9TOr0 He MOr/1a COCKOYUTb C
Basa.

» [MoBopayuBarTe nonymydTbl NOKa 3y6bA He
6yayT coBnagatb.

MonoxuTe ABOMHYIO Lienb BOKPYr 3yGbeB
noNyMydT, TaK YTOGbI KOHLbI LLEEMU HAXOAUUCH
BBEpXY.

MpousBeanTe MOHTaX Lienu B COOTBETCTBUM C
PUCYHKaMK HUKe.

5.4.2 MoHTam BTy/104HON MydTbl BKS

®upma Lock npepnaraeT BTy104HbIE MyThI AN1A
nepejayv BpaliatoLmx MOMEHTOB
3N1IEKTPONPUBOAOB U PYYHbIX NPUBOAOB 6e3
KOMMEHCcaLMK yrioBOro CMeLLeHuA.

» [lpou3BeauTe MOHTaX BTY/I04HOM MydTbl Ha
BbIXOAHOM Basly NPMBOAA U Ha BbIXOAHOMN Tpybe
C MOMOLLbIO BXOAALLMX B KOMIM/IEKT NOCTaBKU
60/1TOB (MOMEHT 3aTAXKM 40 HM) 1
3acTonopuTe MUX, HaNpumMep, ecamn aTo
LecTUrpaHHbin Ban (We66) BXxogAwmm B
KOMMJIEKT NOCTaBKM CTOMOPHbBIM KOJbLIOM.
Y6eputech, 4Tobbl MydTa He ABUranach B
OCEBOM Hanpas/IEHNU M HTOGbI OHa BCIIEACTBUE
3TOro He MOr/1a COCKO4YMUTb C Bana.
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5.5 Y npMBOAOB C KOHLUEBbIM
BbiKnto4yaTenem END 20:
MpousBecTn HaCTPOMKY

KOHLUeBOro BbiK/to4yaTena

lMocne npaBuIbHOM HACTPOMKU NPOU3BOAUT
KOHLLEBOW BbIK/TyHaTe b aBTOMATUHECKM
OTHJTyY€eHWE BpaLLaTe/IbHOro ABUKEHUA NpMBoAa B
060MX 3aaHHbIX KOHLIEBbIX MOIOKEHHSX.

Moa www.lockdrives.com Bkl HaaeTe
BWAEO K/WM A5 HACTPOWMKM KOHL,EBOMO
BbIK/IlOYaTENS.

YHA3AHHE:

MaTepuanbHbii yiiep6!

HaCTpOVIKa KOHEYHbIX MOJIOHEHUN He OO1HHa
npon3BOAUTLCA C NOMOLLbIO NpUBOAA.

» YcTaHaBnvBanTe nepeABUraeMblii 3/1eMEHT
(Hanpumep, 3/1IEMEHT KpbiLuK),
MCKJIIOYUTESIbHO LLYPYNOBEPTOM Ha
enaemyio No3uLMIo U ycTaHaBMBanTe
3aTeM KOHEYHOE MOJIOKEHME.

HoHueBol BbikaouaTens END20.20 u1 END20.40
NnoKpbIBaeT gnanasoH ot 0-580 o6opoToB
BbIXOAHOro Bana. HoHueBoM BbIKO4aTe b
END20.40 oT/M4aeTcs OT KOHLEBOro
BbIKAto4vaTena END20.20 4ononHUTENbHbIMK
BbIK/IO4aTENIAMM.

3apaHbl cnefytolme nepexoyaTesbHble

PYHKLUMU:

— [MMepekrntoyaTensb «HI» BblKAOYaeT
HanpasneHne BpaLeHnsa «|»

— Mepekrntoyatens «HIl» BbIKAOYaeT
HanpasneHue BpalleHns «lI»

» [Mpou3BeauTe 4EeMOHTaH KPbILLKW HOHLLEBOro
BbIK/ItOUATENS.

YHA3AHHE:

MaTepuanbHbIl yLiep6, Bbl3BaHHbIN BNarom 1
3arpasHeHvem!
B cnyyae npepbiBaHuA BBOAA B

SKcnnyaTaumio/3asepLueHns paboT Hag
YCTaHOBKOM MOTYT BO3HUKHYTb 3arpsA3HeHus!

» 30HY MOHTaMa Heo6X0AMMO 3aLLUMUTHTb
NOAXOAALMM MOKPbLITUEM OT BAru 1 Mbliu.

» Ecnu noteHUMomeTp No3nLMOHHOIO pesie npu
HaCTpOMKe KOHLIEBOro BbIKO4ATENA MELLAET,
TO ero MO¥HO BPEMEHHO AEMOHTMPOBATb.

» Y6eauTech, 4TO 6 60NTOB YyCTAHOBOYHbBIX KOMEL,
ocnabneHbl U YTO POJIMKKU KOHLIEBOTO
BbIK/IOYATENSA HAXOAATCA B Yray6aeHnax
YCTaHOBOYHbIX Kosel,. PO/IMKM KOHLLEBOrO
BbIK/OYATENA HE JONHHbI ObITb ONPOKUHYTHI.
6 6O/ITOB [,0/THKHbI HAXOAWUTBLCA HA OAHOM JIMHUM.
OTO COCTOAHWE NPU NOCTaBKE, CM. TaKKe
PUCYHOK HUKeE.
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» CoegunHu1Te WYpyrnoBepT C agantepom
(wecTUrpaHHMK 6 MM) M3 KPbILLKK KOHLLEBOro
BbIK/IlOYATENA, C KOHLOM Basa ABuraTens.

» [loBopayuBaiTe LLYpynoBepPTOM B
HanpasneHnW BpaLLeHua «|» (CM. CTpenKy
HanpaBneHWA BPaLLEHWs OKOJIO BbIXOAHOMO
Basia) A0 KOHEYHOrO NOJIOKEHWS.

YHA3AHHE:

MaTepuanbHbi yiwep6!

B cnyyae cnunwKom BbICOKOro YmMcna o60poToB
LIypyrnoBepTa, Win B Cay4ae NnpuMeHeHus apenm
YAAPHOro AENCTBUA, BO3MOMHHbBI NOBPEHKAEHNA
npusoja.

» Pa6oTaiiTe npu MCNo/Ib30BaHWM LLYpynoBepTa
W agantepa npy HU3KKUX Yucaax o6opoToB,
makc. 1400/muH™" 1 npubnmmaiiTecs K
KOHEYHOMY MOIOKEHWIO MEAJ/IEHHO.

» He nonbayiiTeck Apenbto yaapHoro aencTaus!

» Ypanute HaKNeeHHY0 Ha KOHL,eBOM
BblH/lOHaTEe/1Ie 3TUKETKY U He oCTaB/isIliTe ee B
HamMmepe KOHLEeBOro BblK/lo4aTensa.

» 3akpyTuTe 3 pe3b60BbIX LNWIbKK B
YCTAHOBOYHOE KOJIbLIO KOHLEBOrO
BblK/ItloyaTens «HI» ¢ nomoLLbo
AMHAMOMETPUYECKOrO KJI04a, C MOMEHTOM
3aTamkm 0,15 Hm. MNoaxopawmm
AMHAMOMETPUYECKUI KOY MMeeTCA B
pacnopsxeHnn y dupmbl Lock B KavecTse
[ONONHUTENIbHON NPUHAAJIEKHOCTMU.
ANbTEpHaTMBHO MOXHO MCMOb30BaThb
BXOAALUMM B KOMIM/IEKT NOCTaBKM K04 AN1A

BMHTOB C LLUECTUrPaHHbIM yraybnenvem L3
1,5 Mmm. [inA aToro, BBUHYMBaMTE pe3bboBble
LUNWABKK [0 TEX NOP, NOKa Bbl HE MOYYBCTBYINTE
NerKoe conpoTMB/IEHNE Pe3b60BbIX LUMUIEK,
4TO yKasblBaeT Ha WX NpueraHue K
nnacTMaccoBbIM Kolecam. 3aTeM, BBUHTUTE
pe3b60BbIe LNUABKW AONOIHUTENBHO Ha 3 - 4
o6opoTa. STOT a/lbTepPHATUBHbIN BapuaHT
COOTBETCTBYET, 6oNiee-MeHee, naeansHOMy
BapUaHTy C AMHAMOMETPUYECKUM KJTHOHOM.
OTK/IOHAIOLWMIACA MOMEHT 3aTAXKN MOKET
BbI3BaTb OLUMOOYHYIO paboTy 1an
NOBPEMAEHNE KOHLEBOO BbIK/IlOYATENSA.

MoBepHWTE NpMBOA, B COOTBETCTBUU C
onu1caHWeM Bbllle, B APYroe KOHeYHoe
nonoxeHune «ll» (cM. cTpenKy HanpasaeHusa
BpaLLEeHWA OKOJI0 BbIXOLHOrO Bana).
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» 3artAnHuTe 3 601Ta yCTaHOBOUHbIX KOMeL,
KOHL,EBOro BblKAtoyaTens «HIl» Kak onucaHo
BbiLLE.

Bnaras Hamepe KOoHUeBoro BblKAtoYaTens!

B cnefcTBUM KOPPO3WK KOHLLEBOW BbIK/IlOYaTEb
MOMET BbIMTH U3 CcTpos. B cnyyae nepebera
KOHEYHOM MO3WLUM HaCTW BEHTUASALMU
(HanpumMep, OKOHHOE CTEKJI0) MOTYT TPECHYTb U
ynacTb BHWU3. BO3MOXHbI TpaBMbl HAXOAALLMXCA
B6/IM3M NlIOAEN.

» Heobxogmmo ybeauTbea, 4TO Kamepa
KOHLEBbIX BbIK/t0MaTenen cyxasa, unm
BbICYLUUTb €€.

» [lpon3BeanTe MOHTaX KPbILKM KOHLLEBOIO
BbIK/IlO4aTeNna 4 6onTaMun 1 € 4 NnpoKnagKamu.

[Mpn UCNONHEHUW C AONONHUTEIbHBIMW KOHLEBbIMU
BbIKtovaTenamu END20.40, npu HacTporike
KOHLEBbIX BblK/touaTenen «HI» n «HIl»,
aBTOMAaTMYECKU NPON3BOAUTCH TaKKe HACTPOMKa
[OMNOJIHUTENbHBIX BbIKAOHaTeNnen «SI» 1 «SII».

B KayecTBe NO3MLIMOHHOrO pene MOXKHO
ncnonb3osaTb PAR 06 nam PAR 10 (cm.
pasgenbl 5.5.1 no 5.5.4, cTp. 388 no 392).

5.5.1 MoHTak nosuuymnoHHoro pene PAR 06

Mo3uumoHHOEe pene coobLuaeT cucteme
perynnpoBaHua No3unLuio NpuBoa.

Mpu 3aKase ¢ 3aBoAa NO3ULMOHHOE pene yxe
MOHTMPOBAHO. 18 HACTPOMKM, CM. pasgen 5.5.2,
cTpanuy 390. B cnyyae nocneaytoLero MoHTama:

Mepea MOHTaXKOM NO3MLMOHHOIO pene
Heo6X0ANMO NPON3BECTU HACTPOMKY
KOHLLeBOr0 BbIK/Ilo4aTenNs, cM. pasaen 5.5,
CcTpaHuuy 386.

Mocne MOHTama NO3ULMOHHOTO pesie
HEBO3MOMHO NMPOU3BOANTb YCTAHOBKY
KOHLLeBOro BblKtouaTess. 15 ycTaHOBKM
HEeo6X0AMMO ONATb NPOU3BECTU AEMOHTaM
MO3ULMOHHOIO pesie.

CraHgapTHOe nosuumoHHoe pene PAR06
NoKpbIBaeT guanasoH ot 0 —85,4 060poToB
BbIXOZHOrO Bana.

» [pounsBeanTe AEMOHTANK KPbILKW KOHLEBOIO
BblK/IlO4aTENSA, CM. pasgen 5.5, cTp. 386.

» [lpon3BeanTe MOHTaX LLECTEPHU C OCbIO U
60/1TOM B JIMCTOBYIO fieTa/Ib KOHL,EBOIrO
BbIK/OYATENA, MOMEHT 3aTsaKKM 10 Hwm.
JepmuTte ocb Ka4HoMm ans 601TOB C
LIECTUIPaHHbIM YrTy6IeHMEM, BXOAALLMIN B
KOMMNEKT nocTaBku. MNpu aTom 3yGyaTtoe
KOJIECO LO/THHO BOWTHM B 3aLEN/IEHNE C MasibiM
3y64aTbiM KOJIECOM B KOHLIEBOM BbIK/KOUaTene.
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» BbibepuTe B COOTBETCTBUM C }enaeMbiMn
060poTamMu BbIXOAHOrO Basia MOTEHLMOMETP U
3y64aToe KOJIECO M3 HUKENPUBEAEHHOM
TabaMubl. 3Ha4yeHWA B TabauLe ABNAITCA
MaKCHMMaJIbHbIMKU 3HaYEHUAMM, PaKTUHeCcKoe
KO/JIM4eCTBO 060POTOB A0/HKHO ObIThb BCeraa
MeHblle. MaKcvMMmanbHaA TOYHOCTb
[0CTUraeTca ecv Yucao o6opoToB 6osee-
MeHee CoBnNajaeT Co 3HavYeHnaAMM B rpade 1, B

TabamLe HUHKeE.

» 3aKpenuTe NOTEHLMOMETP C BJIOEHHON
ynpyro dacoHHOM Lwali6o ¢ 3ybuamu (ToNbKO
y MOTEHLMOMETPOB C META/I/IMYECKON PE3b60IA)
M ravKom.
(MoMeHT 3aTsamKKM 1,2 Hm)

MaKc. 060pOoTbI

KO/NY. 3y6beB

» [lepenBuHbTE 3y6UHaToe KONECO TaK, YTOObI
3y6bs He BXoAW/M B 3auenneHve. Cnerka
3aTAHWTEe aBa M3-60nTa B 3y64aToM Kosece.

BbIXOAHOIO noTeH- 3y6uatoro
Bana LuomeTp Roneca
1,2 1:1 20
4,0 3:1 20
6,7 5:1 20
13,5 10:1 20
19,3 3:1 28
25,5 3:1 37
32,2 5:1 28
42,6 5:1 37
64,5 10:1 28
85,4 10:1 37

» BcTaBbTe NOTEHUMOMETP C BbIGPAHHbLIM B
COOTBETCTBMM C Tabsmnuen 3yb4aTbiM KOIECOM,
C ravikom v ynpyron ¢acoHHoM Lwan6om ¢
3y6LaMK1 B IMCTOBYIO fieTalb KOHLEBOMO

BbIK/lOHaTENA.

90000.0002.6913/2022.11

389



ru I'IepeBop, OpUrnHasia pyroBoacTtBa No MOHTaXy U NO 3KCN/alyaTauuu

YHA3AHHE:

MaTepuanbHbIi yiiep6!

5.5.2 HacTtpoiika no3MuuoHHoro pene

PAR 06

Mepea MOHTaXKOM NO3MLMOHHOIO pene
HEeo6X0ANMO MPOU3BECTU HACTPOMKY
KOHLLEBOIO BbIKtOYaTENsA, CM. pasfen 5.5,
cTpaHuuy 386.

B cnyyae npeBbIlWEHNA MaKCMMabHOMO YMcia
060pOTOB NOTEHLMOMETP paspyLlaeTcs, ero
HEeo6Xx0AUMO 3aMEHUTb.

» YuuTbiBarTe MaKCMMaIbHO JOMYCTUMOE
4YMCNo0 060POTOB MPUBOAHOrO Bana ANA
MMeloLLLerocs NOTEHUMOMETpA. 3aKakuTe, B
c/yqae Heob6XoanMMOCTH, APYron
noTeHUMOMETP.

[Mocne moHTaxa NO3ULUOHHOIO pene
HEBO3MOXHO NPOM3BOAUTb YCTAHOBKY
KOHLLEBOro BbIK/ll04aTeN1A. Aﬂﬂ YCTaHOBKH
Heo6xoanMO onfATb NpOnU3BECTU AEeMOHTaMK
NO3ULKMOHHOro pene.

» OcnabbTe M3 60nTbI B 3y64aTOM KONECe.

» [laviTe npMBOAY YCTAHOBUTLCA B HanpaB/eHUn MepeaBuHbTE 3y6HaToe KONECo Ha Basy

BpaLLeHna «|» (CM. CTpesiky HanpasieHus
BpalLLEeHNA OKO/I0 BbIXOAHOIO Bana) A0
KOHEYHOro nosioxeHusa. Habnwoaarnte 3a

NOTEHLMOMETPA TaK, 4TOO6bI ero 3y6bsa BOLLAM B
3auiensieHune ¢ 3ybyaTtbiM KoNecom. 3aTem
3aTAHUTe M3 60/1Tbl, MOMEHT 3aTAKKM 0,5 Hwm.

NPOMEHYTOYHBIM KONECOM.
» [MoBopaynBanTe NOTEHLMOMETP C MOMOLLbIO
3aKpeneHHoro 3yb4arToro Koneca NpoTUB
Hanpas/sieH1A NPOMEKYTOYHOro Kosneca Z54
HenocpesCTBEHHO A0 KOHEYHOMO MOOKEHHA.

Z=37

Z=37

Z=28

o/
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z=20 || 0

o\ 0

5.5.3 MoHTax nosuuymnoHHoro pene PAR 10

Mo3unumoHHOE pene coobuiaeT cucteme
perynvpoBaHusa no3uumio npmsoaa.

Mpu 3aKase C 3aBoAA NO3ULMOHHOE pefe yiKe
MOHTMpPOBaHO. [J1f HACTPOMKK, cM. pasgen 5.5.4,

cTpaHuuy 392. B ciyyae nocneaytoLero MoHTama:

MNepep MOHTaXKOM NO3ULMOHHOIO pene
HEo6X0AMMO NPOU3BECTU HACTPOMKY
KOHLLEBOIO BbIKAOYaTENsA, CM. pasgen 5.5,
cTpaHuuy 386.

Mocne MOHTaMa No3nLMOHHOrO pene
HEBO3MOMXHO NPOU3BOANTL YCTAHOBKY
KOHLLEBOro BbIK/to4aTens. 1A ycTaHOBKM
HEeo06X0AMMO ONATb MPOU3BECTU AEMOHTAMK
NO3ULMOHHOIO pene.

CTtaHgapTHoe nosuumoHHoe pesne PAR 10
obecneymBaeT AvManasoH cpabartbiBaHna 0—190
060pPOTOB NPMBOAHOIO Bana.

» [pousBeanTe AEMOHTAK KPbILWKW KOHLEBOTO
BbIK/tOMaTeNA, CM. pasgen 5.5, cTp. 386.

» MOHTUpYWTE NO3ULMOHHOE pesie B IMCTOBYHO
[leTaslb KOHLEBOr O BbIK/loYaTeNs, B
npeaycMOTPEHHbIN A5 3TOro Nas, MOMEHT
3aramku 10 Hwm. Mpu aTom, 3ybyaToe Koneco
[LOJTFKHO BOWMTM B 3aLen/IEHNE C 3yGUaTbim
KONeCOM B KOHL,EBOM BbIK/l04aTeNE.

» 3aBWHTUTE raiky BUIKOOGPa3HbIM raeqyHbIM
Ktoyom (L3 14).
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5.5.4 HacTtpoiika no3MuuoHHoro pene

PAR 10

» OnpegenunTte Hanpas/ieHWe BpaLleHus
npueoga.

» [lepefBWHbTE NEpPEKROYATEND HANPaBAEHUS
BpaLieHus «I» Ha noauumio «CW/I».

» Ecnu cHavyana npousBoguTCa NnepeasueHne B
HanpasneHuu «ll», nepeasuHbTE
nepekoyaTesb Ha nosuumio «CCW/I1».

» HawumaliTe KnaBuLLy CTAPTOBOM TOYKM
(kpacHas) (C[, MuraeT KpacHbIM LLBETOM), MOKa
C/[] He 6yeT CBETUTLCA KPaCHbIM LIBETOM.
3HauyeHuWe A5 cTapTa NepPeHMMaeTCs U BbIXOZ,
curHana yctaHaenunsaetca Ha 0 B. (KpacHbivi
C/lnpoponaeT CBETUTLCA A0 KOHLA npouecca
HaCTPOMKM. )

» YcTaHoBUTE npuBo4 B KOHEYHYH NO3numio.

» HamumaiTe KnaBuLly KOHEYHOWM TOYKM
(3enenasn) (C, muraeT 3es1eHbIM LIBETOM), MOKa
C/A He 6ypeT cBETUTCA 3€/IEHBIM LIBETOM.
HoHeuyHoe 3HauyeHWe nepeHMMaeTCs U BbIXO4,
curHana yctaHaB/MBaeTCsl, B 3aBUCMMOCTU OT
ucrnosnHeHue, Ha 5 B v Ha 10 B. 3enenbii CJ,
NPOLOJIaET CBETUTLCA B TEHEHWE 5 CEKYHA.
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» B cnydyae Henpasu/bHO YCTaHOB/IEHHOMO
Harnpas/ieH1s BpalleHUs KpacHbIi 1 3eeHbli
CJ muratoT nonepemeHHo. MpovaseauTe B
TaKOM CJly4ae NOBTOPHO HACTPOMKY
nepexsoyaTens HanpaeaeHus BpatieHus. Mpu
npaBWIbHOM HanpaBneHuu BpaleHus C/ He
BblZaeT curHasa.

PAR 10

B cnyyae Heo6X0AMMOCTH Bbl MOMeETe
NO3HLMOHHOE pesie CEPOCHUTL HA OCHOBHYIO
YCTaHOBHY:

» [lns 3TOro HaxKumamnTe oAHOBPEMEHHO
KNaBuLLYy CTapTOBOW TOYKU 1 KNaBULLY
KOHeYHoM TOo4KM, noka C/Jl He ByfeT cBeTUTbCA
5 CeKyHf: OCHOBHas yCTaHOBKa NepeHnMaeTcs.
O6a C/1 npofonatoT 5 CeKyHA CBETUTLCA.

5.5.5 BbinosiHeHUe Npo6HOro nycKa

» BbINosHUTE NOC/Ie HACTPOMKKU NMO3ULMOHHOrO
pene Npo6HbIv Nyck npueoga. Cnegute npu
3TOM, 4TO6bI HanNpaB/ieHWe BpaLLeHUA
BbIXOZHOMO Basia COOTBETCTBOBANO
ynpasAsAoLemMy curHany.

» [poBepbTe C NMOMOLLBIO BONBTMETPA
NpaBuJIbHYIO YCTaHOBKY W paboTy
MO3ULMOHHOTO pesie.

A OMACHOCTb:

Bnara B Kamepe KOHLEBOro BblktoyaTens!

B cneactBum KOPPO3KUK KOHLEBOM BbIK/OYaTE b
MOET BbIMTU M3 CcTpoA. B cnyyae nepebera
KOHEYHOM NO3ULMM YaCcTH BEHTUNALMM
(HanpuMep, OKOHHOE CTEKNO) MOTYT TPECHYTb U
ynacTb BHU3. Bo3MOMHbI TpaBMbl HaxoaALWnXca
B6M3U Ntoaen.

» Heobxoanmo yb6eauTbesa, 4TO Kamepa
KOHLLEBbIX BbIK/OYATENEN cyxas, Uam
BbICYLUUTb €e€.

» [ponsseanTe MOHTaX KPbILLKN KOHLIEBOrO
BbIK/IlOMaTEN A, CM. pasaen 5.5, ctpaHuuy 386.

Ha6enb 1 npoBoga HM B KOEM Clyyae He
[LOJTHHbI NpUKacaTbecs K 3yGyaTbim
Konecam.

» [MponoxuTe Kabesb ANA ynpasieHus,
Hanpuvep, B BbIeMKe B HeCTn
KOHLEBOro BblKAKO4YaTeNna n
UCMONb3YWUTE XOMYT /1A KPEnaeHus
Kabens.
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5.6 Y npuBopoB ¢ 6710KoM ynpasneHusa LSC 40: HacTpoiKa KOHLEeBbIX NOJIOHEHUN
M NO3ULUOHHOIO pene

5.6.1 0630p U TEXHUYECKUE AaHHble 6/10Ka ynpaBieHUs

BnoK ynpasneHus nmeeTcs B CneaytoLwmx Mpu HanpsmxeHun Harpy3skn AC 610K ynpaBaeHus
BapuaHTax npeaBapuTeIbHO CMOHTUPOBAH C NPUBOAOM.

— AC-BapuaHT Bnok ynpaBneHus obecneyvBaeT ananasoH

— DC-BapuaHT cpabaTtbiBaHusA, 0K00, + 37.500 o60poToB

npnBogHoOro sana.
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Bnok ynpasnenuns LSC 40 AC (cuHAA axpaHmpyroLyas n1actTuHa)

A\,

1 Knemma 8-nontocHas (4nnHa 3a4mcTiy 8,5— 7 HnaBuwa «S»

9,5 MM, nonepeyHoe ceverme 0,2— 1,5 mm?) ” 8 Mepekntouatens «INV»
2 C/A «HII» 9 Mepekxntoyatens «FCT» (63 pyHKLUK)
3 Hnasuwa «HII» 10 Hnemma 13-nontocHas (4/1MHa 3a4MCTKN 9—
4 CJ] «HI» 10 MM, nonepeyHoe ceyenue 0,5— 1,5 Mm2)’
5 KnaBwuwa «HI»

) MpumeHeHMe KabebHbIX 3arKMMOB HEZOMYCTUMO.
6 Cﬂ «S»
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LSC 40 AC:
HanpsxeHue nutaHua
50Ty +60Tu,
(maKc. Tok 10 A)
Mepem.T.15,10 A
50 A

JaHHble B COOTBETCTBUM C AUPEKTUBOM MO
HW3KOBOJIbTHOMY 060PYA,0BaHUIO

KaTteropusa npumeHeHus
MoTpebneHune Toka

HomuHanbHoe 250B
HanpsameH1e

HomuHanbHoe yaapHoe 4 KB
HanpsMmeHue

Kateropus 3
nepeHanpsaMmKeHna

HaTteropusa sarpsasHeHua 2

[pynna gnanexkTpuKa 2 (6e3 naka)
LSC 40 DC:

15V-28 B nocT. T.
(makc. Tok 0,7 A)

50 MA

HanpsieHve nuTaHun
MoTpe6neHue Toka

5.6.2 C6poC U HACTPOMKU KOHEYHbIX

MOJIOHEHUHN

A OMACHOCTb:

OnacHOCTb ANA HU3HW, Bbi3BaHHAaA
3arpAsHeHnem!

> 3almTUTE 30HY MOHTaMKa COOTBETCTBYIOLMM
MOKPbLITMEM OT BAIArk 1 NblIN BO BPEMSA
MOHTaa, BBOAA B IKCMNJlyaTaLuio, a TaKkKe
€C/V BBOZ, B 9KCMNAyaTaLmio HE06X0AUMO
npepsaTb. Heo6xoaMMO 06ecneynTb, YTOObI
30Ha MOHTaa 6blaa Cyxom.

120 B-240 B nepem. T.,

>

JeMOHTUPYITE KPbILWKY KOHLLEBOrO
BbIKtOYaTeNs.

YT106bI NPOM3BECTM OMPOC COCTOAHUA 60K
yNPaB/IEHUA HAKMUTE KNaBULLY «S».

Mpu HaNMYMK BCNOMOraTe/IbHOrO HaNPAKEeHNsA
Ha 6J10Ke ynpaBneHusa cpasy HenpepbIBHO
NMoKasblBaeTCA COCTOAHME.

Mpu nocTaBKe B 6/10Ke yNpaB/eHUs ye
YCTaHOB/IEHbI KOHEYHbIE MOIOKEHUS; UX
Heo6X0ANMO CHavana cépocuTb.

>

YT106bl NPOM3BECTM COPOC KOHEYHbIX
NOJIOEHWUIN, HEOBXOAMMO fepaTb HaaTbIMm
Knaeuwm «HI» u «HII». [JonoNHUTENbHO
HamuMmawiTe Knaswiy «S» noka C/Al «HI» n

C/J «HII» He 6yayT CBETUTBLCA KPaCHbIM
LBETOM.

[N HACTPOMKU KOHEYHbIX MONOHEHNN
COeAVHWUTE Apenib C afanTepoMm (LeCTUrPaHHUK
6 MM) M3 KPbILLKX KOHLLEBOrO BbIK/Il04aTenNs, ¢
KOHL,OM BaJsia ABurartens.
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YHA3AHUE:

MaTepuabHbii ylep6!

B cnyyae cauwKom BbICOKOro ymMcna o6opoTos
LypynoBepTa, Un B Ciy4ae NpUMeHeH1sa apenm
yZAapHOro enCTBNUsA, BO3MOHHbI NOBPEXAEHMA
npvsoaa.

» Pa6oTaiTe npu UCNob30BaHWUKM APEnU U
ajanTtepa npy HU3KUX Yucnax 06opoTos,
maxc. 1400/muH™ 1 npuéanKamTecb
MeZJIEHHO K KOHEYHbIM MOJIOKEHUAM.

» He nonb3yiTech apenbio yaapHoro fenctama!

» [loBopaynBainTe Apesibio B HanpasaeHum
BpalleHus «|», noKa Bbl He AOCTUTHETE
KOHEYHOro MOJIOMEHUA (CM. CTPENKY
HanpaBneHWA BPaLLEeHWA OKOJIO BbIXOAHOTO
Bana).

» Ecnun menaemoe KOHeYHOe NonoMeHne
[OCTUIHYTO, COXPaHMUTE KOHEYHOE MOIOKEHNE
«HI». [1nA 3TOro AepHuTe KNasuuly «S»
HaXaTon 1 HarKMManTe JONOAHUTENBHO
Knasuwy «HI», noka C/] «HI» He cmeHuTCA C
KpacHOro Ha 3e/eHbIv LBeT.

» [locne HaCTPOMKN KOHEYHOrO MOJIOKEHNA «HI»
NOBEPHUTE NPUBOA COOTBETCTBEHHO ONMUCaHUIO
BbILLE Ha ApYyroe KOHEeYHOe nonoxeHue «ll» (cm.
CTPesIKY HanpaB/ieHUA BpaLLeHNA OKON0
BbIXOZJHOrO Bana).

» Ecnun menaemoe KOHeYHOe NoNoHKeHne
[OCTUIHYTO, COXPaHMUTE KOHEYHOE MOSIOKEHNE
«HII». [InA 9TOro AepuTe KNaBuLly «S»
HaXaTon 1 HarKMManTe JONOHUTENBHO
Kknasuwy «HII», noka C/[} «HII» He cMeHuTCA C
KpacHOro Ha 3e/eHbIv LBeT.

» 3aTem npoBepbTe, NPOU3BELEHA /I HACTPOMKA
KOHEYHbIX NOIOKEHUN. [INs 9TOro HakmuTe
Knasuwy «S»: Bce Tpn CA (CA «HI» / CL, «HII»
/ Cl, «S») BONKHBI CBETUTLCA 3€/IEHBIM LIBETOM.
Ecnu aTo He TaK, TO HaCTPOMKY KOHEYHbIX
NMONIOHEHUIA HEOBXOAMMO NPOU3BECTU
NOBTOPHO, COOTBETCTBEHHO OMMUCAHMUIO BbILLE.

A ONACHOCTb:

OnacHocTb ANA HWU3HWU, Bbl3BaHHaA Bnarom!

» Heobxoammo obecneunTb, YTOGbI Kamepa
KOHLEBbIX BbIKtO4aTE1IEN Gblaa CyXoMn.

» [ponsBeanTe MOHTAX KPbILIKK KOHLEBOro
BblK/l04aTeNA 4 60ATaMu U C 4 NpoKIagKaMu.

Bce 610K1 ynpaBieHus ocHaLLeHbl
LOMOJIHUTE/IbHBIM BbIK/IOYATEIEM AJ/151 KOHEYHOTO
OTK/IIo4EHUS. MNocpeaCcTBOM HACTPOMKN KOHEYHbIX
nonoMeHun «HI» u «HIl» aBToMaTU4ecku
NPOW3BOAMTCH HACTPOMKA AOMO/HUTENbHbIX
BblK/toyaTenen «Sl» u «SIl» ¢ onpeaeneHHbIM
BblGErom.
5.6.3 C6poc anA A0N0JHUTENIbHOMN
HaCTPOMNKH

» Ecnu Bbl xOTUTE npon3BeCcTn JONO/IHUTE/IbHYIO
HaCTPOMKY OTAE/IbHOrO KOHEYHOrO NOJIOHEHUS,
npoun3BeauTe YyCTaHOBKY Ha HOBOE KOHEYHOE
NoJI0¥eEeHUE, KaK 3TO onmvcaHo B pasgene 5.6.2,
Ha cTp. 395

» YcTaHOBWTE HOBOE KOHEYHOE MOJIOHEHUE
[lepia HaxaTon KnaBuLy «S» K
[ONONHUTENIbHO HAMUTE COOTBETCTBYHOLLYIO
KNaBuLLY 417 KOHEYHOO NOJIOEHUSA (KnasuLia
«HI» unu knaeuwa «HII»). Ecnv uget CA «HI»
nnm C[l, «HII» meHAeTcA ¢ 3e/1eHOro Ha
KpacHbIM 1 ONATb Ha 3e/1eHbI1, TO HOBOE
KOHEYHOE MOJIOHEHWE 3anncaHo B NaMsThb.

5.6.4 HacTtpoiika KOHeYHbIX NOJIOKEeHUMn

ecnv 6aTapen pa3psHKeHa Wiu ecnu

Temneparypa Huxe -5 °C

A OMACHOCTb:

OnacHoe aneKTpU4ecKoe HanpaxeHue!
Tamenble nn cMepTenbHble TPaBMbl NPK
NMPUKOCHOBEHWM K NOAKOYEHUAM!

» HacTpoiiky 610Ka ynpaBneHus paspeLuaeTca
NPOW3BOAUTb TOJILKO KBaIMDHULIMPOBAHHOMY
nepcoHany.
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» OTK/IIOYMTE 9NIEKTPONUTaHME NpMBOAA U
BGNOKUpPYITE ero NPOTUB Cy4arnHOro
BHKJIOYEHMA.

» [lpoBepbTe NPMBOA HA OTCYTCTBUE
HanpsAMXKeHus.

» [opkounTe BCnomoratebHoe HanpsmeHne
24 B nOCT. TOKA K 3aUMaM «+» U K «—» (CM.
pasgen 5.6.1, ctp. 394, nos. (1)).

» Ob6ecneybTe 3aWMTy 6/10Ka yNpaBieHnsa B
COOTBETCTBUM C AENCTBYIOLLMMU NpaBUIaMu.

» [MpousBeuTe HACTPOMKY KOHEYHOrO
MOJIOXEHUA B COOTBETCTBMM C pasgenom 5.6.2,
cTp. 395

» OTKo4NTE BCOMOraTesibHoe HanpaxeHue.

5.6.5 HacTpoiika no3uymnoHHoro pene

MmeeTcA ABa pas/vyHbIX BApUaHTa COOBLLEHMI
MO3ULMOHHOrO pesie:

— LPR 02 (aHanorosebii curHan: 0-10 B, 4-20 mA)

— LPR 04 (aHanorosebii curHan: 0-10 B, 4-20 mA,
[AMCKPETHbIA CUrHaN: MHKPEMEHTHbIV TpeK A/B -
ypoBeHb 12B)

Mpu BKAOYEHHOM NO3MLMOHHOM pene LPR 02 naun
LPR 04 BbIxoaHble CUrHabl

0-10 B 1 4-20 mA ycTaHaBMBaoTCA
aBTOMAaTUYECKN MEXAY KOHEYHbIMM NOIOHEHNAMM
«HI» 1 «HII».

[NCKpEeTHBIV CUrHa NONOKEHWA BblgaeT npu
Kamgom 060poTe NpuBoAHOro Bana 2458
MHKPEMEHTOB.

» Ecnu BbixogHble curHanbl «4-20 MA» nnm «0-
10 B» AonHbI 6bITb MHBEPTUPOBAHDI, TO
npuBog4 HE06XOANMO YCTaHOBUTD B
06eCTO4EHHOE COCTOAHUE M BNOKMPOBATb
NPOTUB CAY4YaMHOrO BK/OYEHHUA.

» [lpoBepbTe NpPMBOA Ha OTCYTCTBME
HanpAmeHus.

» [lepekntounTe neperatoydarens INV.

» [pounsseanTe NPo6HbIN NYCK NpUBOAA B
COOTBETCTBMM C pasgenom 5.5.5, ctp. 393.

6 AneKTpHUyecKoe
NoAK/II0YEeHUe U BBOA, B
3KcnyaTauuio

MoaxNtoYeHWe v BBOZ B SKCMlyaTaLuio
paspeLuaeTcs NPOU3BOANTb
KBa/M(ULMPOBaAHHOMY NEepCoHasy TOJIbKO nocne
YCMELIHOro MOHTaXa NpuBoAa.

YHA3AHHE:

MaTepuanbHbIl yLiep6!
Paarpyska oT HaTAXeHWA 3awmiiaeT rmbK1in
9/IEKTPUYECKUIM Kabenb OT 06pbIBa.

» Heobxoanmo o6ecneynTb, YTOObI Obi
NpPOn3BefEH MOHTaM BCEX JOCTYMHbIX
Kabesel ¢ pasrpy3Kon OT HaTAKEHWA.

6.1 ONeKTpoOMOHTaK
anexkrponpusoaos (pupmbl Lock B
COOTBETCTBUU C TPEGOBaHMAMMU
no AMC

6.1.1 0630p

[lns aneKTpoMOHTama B COOTBETCTBUM C
TpeboBaHuAMM No IMC aencTBUTENbHbI
npeanucanuna cepum ctaHgaptos DIN VDE 0100.

B cooteetcTtBumM ¢ DIN VDE 0100-410 mexay
SELV-anekTpryecknmm uenammn n 400/230-B-
3/IEKTPUYECKWM LieNAMK, a TaKKe APYrMMn
9/IEKTPUYECKMMM LieNAMK Aranas3oHa HU3KKUX
HanpAXeHWUN, Heo6xoAMMO NPesyCMOTPETb
NPOCTPaHCTBEHHOE pasfefieHne, Hanpumep, ¢
NMOMOLLbIO NePeropoAoK B KabeslbHOM KaHane.

90000.0002.6913/2022.11

397



ru I'IepeBop, OpUrnHasia pyroBoacTtBa No MOHTaXy U NO 3KCN/alyaTauuu

Manoe TTErGE 6.1.2 MpocTpaHcTBEHHOE pa3fesieHue ¢
HanpsAMeHne  Hanpam NMOMOLLbIO NEPEeropojox
(SELV) eHue
LSC 40 |MuTatowas A
DC JIHUA X 4" r_
(KoHueBoOM
BbIK/IO4aTETb)
CwurHanbHas X
nuHmA (LPR)
LSC 40 |MuTarowasn
AC JNMHKA X
(KoHUEeBOM
BbIK/IlO4aTE b) A
CurHanbHas X
nvnmA (LPR)
END 20 | MuTtatowan X X
JIMHUA
(KoHueBoOM
BbIK/IlO4aTE Tb)
CurHaneHan X HcnonHeHne o DIN EN 50174-2
nvnua (PAR)
on- L PaccTtosHue A
npve. |aBuratens, X AJN1A NeperopoaKru
Tpex¢asHan Bupj aneHTpomMoHTamKa 13 cTanu
Amanasor HanpsameHni LSC-curHaibHbIX MHWG 1 HE3KPaHWPOBaHHbIN
nNTAIOLMX JIMHNE ceTeBoM Kabenb U
. . . HEeaKpaHWpoBaHHbIEe Kabenu
» CneauTte 3a noaxofsLLen 3aLMTHOM CXEMOM Ha Nepeaaum AaHHbIX 50 MM
BCEX KOHTaKTopax (Manoe 1 HU3Koe =
HaNPAMEHH). HesupaljmposaHHbm
ceTeBoM Kabesnb n
3KpaHWpOBaHHble Kabenn
nepefayu gaHHbIX 5 MM
9KPaHMPOBAHHbIN CETEBOM
Kabenb u
HEaKpaHWpOoBaHHbIe Kabenn
nepefayu gaHHbIX 2 MM
9KPaHMPOBAHHbIN CETEBOM
Kabesb 1 3KpaHMpPOBaHHbIE
Kabenu nepegayv faHHblx |0 MM

PaccTosHue neperopogox
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6.1.3 UcnonHeHue 6e3 NpoCTPaHCTBEHHOIO

paspgeneHua

Ecnv npocTpaHcTBEHHOE pa3faeneHne Mexay
SELV-31eKTPUYECKUMHM LENAMU U
3/IEKTPUYECKMMM LeNsAMM AranasoHa HU3KKUX
HanpsXeHUM HeBO3MOKHO peannsoBatb, TO
HEO06X0AMMO NPUHSATL CleayoLme Mepbl:

— TpvmeHsANTe aKpaHMPOBaHHbIN Kabesb y
KOTOPOro, AONO/IHUTENIbHO K OCHOBHOM
M301ALMKN, 060104Ka U3 UBONALUOHHOTO
maTepvana uav 3a3eMieHHOro
MeTa/l/IMYEeCKOro aKpaHa

— TpuMmeHsliTe ABYCTOPOHHWI 3KpaH Kabens

— TMpumeHsiiTe kabenbHoe pe3bboBoe
coeaunHeHue, obecneyvmBarolee OMC:

— Paamepbl M20 x 1,5 uan M16 x 1,5
— KaK MUMHUMYM, IP 55
— KaK MMHUMYM, camo3aTyxaioLime

YKasaHue: [Nogxopawme KabenbHble pe3bboBble
coejMHEeHNA MMEKTCA Yy BCeX MSFOTOBMTeﬂeﬁ
Kabe/bHbIX Pe3b60BbIX COEAMHEHWI UK, MO
3anpocy, Bbl MmoxeTe 3aKkasatb nx y pupmbl Lock.

MoAXOAAWMM NOCTaBLUMK, HaNpUMep:
SKINTOP® MS-HF-M SC Lappkabel

lMpnmep: SMC-KkabesbHoe pe3bb6oBoe COeaMHEHNE

6.1.4 JlononHuTenbHbIe YHa3aHUA

YuuTbiBalTE CregyroLwme JONOAHUTEIbHbIe
yKasaHusa AN NPOK/IaKW Kabens, oTeevatoLen
TpeboBaHuAM no AMC:

— [MpoKknagbiBaiTe NOABOAALLMIN NPOBOA M
o6paTHbIM NPOBOZA BCEra COBMECTHO.

— MWsberainTe NETAN Y BCEX COEANHUTENBbHbBIX
Kabenen.

— [poKknagbiBaiTe NPOBOAA, YYBCTBUTE/IbHbIE K
nomexam, N0 BO3MOMXHOCTU B yrsiax
MEeTaJI/IM4ECKOro KabeIbHOro KaHana uam
YrI0BOro Npoduna. 3TO CHUKAET U3NTyHEeHNe
nposoga.

— TpoknagbiBaiiTe NPOBOAA KAK MOXHO 6/MKE K
BblpaBHMBAaHMIO NMOTEHLMANIOB, KaK MOHTaXHas
NnTa, KaHal U3 }eCTu WK 3a3eMIeHHasn pama
MalLLWHBbI.

— CkKpewmBaiiTe NpoBoAa, N0 BO3MOXHOCTH,
TONBbKO NOA, NPAMbIM YI/I0M.

— EAWMHWYHBIN HE3KPaHMPOBAaHHbIN UK
HeUIbTPOBaHHbIM NPOBOA, MOXET CAeNaThb
HeAeNCTBUTENbHBIMU BCE OCTa/IbHbIE MEPbI.

— TomexonogasnstoLme yCTponcTBa y
ynpaBaeHuA MOryT YCTPaHUTb OCTaTO4HbIE
NMOMEXMU.

MprBeaeHHbIE 34eCh Mepbl COOTBETCTBYIOT
Tpe6oBaHUAM COBPEMEHHOM TEXHWUKM MO
MWHUMM3ALUN TEXHUHECKUX HEMCTPABHOCTEMN,
cBfA3aHHbIX ¢ OMC. HecmoTpsA Ha npyMeHeHne
BCEX YKa3aHHbIX 34eCb MEP BO3MOHHbI
JanbHeNLLne NOMEXH, BbI3BaHHbIE
HenpeaBUAEHHBIMU BAMAHUAMK Ha DMC. OTu
npo6sieMbl HEO6XOAMMO peLLaTh Ha MecTe.

6.2 Mpusopbl ¢ 3-pa3HbIMU
ABUraTesIAMuU NepemMeHHOro Toka

Y npnBoAoB. ¢ 3-pasHbIiM NOAKIOHEHMEM K
CeTU KOHLIeBble BbiKto4aTenu «HI» un «HII»
1 OMUMOHA/IbHBIE JOMO/IHUTEbHbIE
nepexaoydaTenu «SI» n «SII»
MOAK/II0HATCA K yrNpaB/eHuIo.
CpabaTbiBaHWe KOHL,EBOrO BbIK/O4aTeNA
[OHKHO 6bITb 06ECMEYEHO ynpaBieHUEM.

90000.0002.6913/2022.11

399



ru I'IepeBop, OpUrnHasia pyroBoacTtBa No MOHTaXy U NO 3KCN/alyaTauuu

6.2.1 Y npuBoA0OB C KOHLUEBbIM
BblKAtoyaTeniem END 20:
MopKntoyeHUe KOHLEBOIro
BbIK/lOYaTeNA

A OMACHOCTb:

Bnara B Kamepe KOHLEBOro BbiktoyaTensa!

TOKOM, OLLMBOYHYIO DYHKLMIO UM BbIXOZ U3
CTPOS KOHLIEBOro BblKAtOYATENS.

» [lepepn HauyanoMm Bcex paboT HEO6X0ANMO
o6ecneunTb, YTOObI KaMepa KOHLLEBOro
BbIK/Il0O4aTena 6biia cyxas.

» [1eMOHTUPYITE KPbILLIKY KOHLEBOIO
BbIK/IlOYATENSA.

OTO MOXET BbI3BaTb nopaxeHue aneKTpu4eCKnMmMm

» YuuTblBalTe MaKCUMasIbHYIO PaspbIBHYIO
MOLLHOCTb BbIK/IOYATE e NP NOMNEPEYHOM
ceyeHun nposoaa 0,75 MM2.

OKcnnyaTaumsa KOHLEBbIX BbIKOUaTe el nam

npu:
— HM3KOM HanpameHuu:
rnaBHbIV NepeKoYaTesb CTaHAAPTHbIN
nepektoyatens 250 B nepem. ToKa, 6 A;
[OMOJIHUTEIbHBIN NepeKtoyaTens 2308
nepem. Toka, 6 A
WU pH
— Manom HanpsameHun < 30 B nocT. ToKa, TOK
> 20 MA o makc. 100 MA

YHA3AHHE:

MaTepuanbHbii ylep6!

Mocne aKkcnayaTauum Npu pasamnyHbIX
HaMpPAMEHUAX W Pa3/IMYHbIX CUNax TOKa
KOHLIEBOW BbIK/IIOYaTE b MOXKET paboTaTtb
HEHaAEHHO.

npy MasoM HanpsXeHun (24 B nocT. Toka)
€CJI1 OH 3KCMAyaTUpOBaICA NPU HU3KOM

» YuuTbiBaliTe ,D,OI'IyCTMMbIﬁ AnanasoH CUJbl
TOKa AnAa manbix HaI'IpH}KeHVII‘/II, OT, HaK

» He aKcnnyaTupy#Te KOHLEBOM BbIK/IlO4aTE b

HanpsameHun (Hanpumep, 230 B nepem. Toka)!

MUHUMYM, 20 MA 10, MakcumasnbHo, 100 MA.

» [poaeHbTEe CoOeanHUTEBbHDBIN NPOBOA (AMameTp
Kabens 6 — 12 Mm) 4yepes KabenbHOE pe3bboBoe
coeanHeHne M 20x1,5.

» [logkmounTe Kabenu cnegyowmnm o6pasom K
COeAVHUTENIbHOM penKe:

CTtaHpapTHbIM 06bem noctaBku ¢ END20.20:

MoaKntoyeHue BbiKoYaTens «Hi»:

3aXumbl 11 2.

MoaKntoyeHWe BblKtovaTens «Hil»:
3aMuMbl 7 U 8.

OnumoHanbHo ¢ END20.40:

MoaKntoyeHWe BblKAtoHaTeNs «Sl»:
3aMuMbl 4 1 5.
MoaKntoyeHne BbiKAtoYaTens «SII»:

D+

END20.20 o[o|o[o|o[0

-—wr | Sil | HIl | sl | HI
v ololololo|ololo|ololo|o
END20.40 o|ololololololololololo
12 [11 | 10] 9 8|7 6|5|4]3 2 1

3aumbl 10K 11.
g‘ g‘
| |
HIl
[e](e]le)

9 | 8

@
N
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» [loaknounTe 3awmTHbIM NpoBog K PE
nogxAtodeHuo (M4, MOMEHT 3aTsaKK 2 Hm).
Ecnv nsrotosutens ynpasneHus
npeanucbiBaeT aKPaHUPOBaHHbIM NPOBOA, TO

3KpPaH MOXHO NOAKIHOHYNUTD K PE nogxntoyeHuio.

)
~]
< DN
S0 7085 @M
4,3 A2 ‘
G
&
DIN 6798 6‘5
4,3 Ad é;@

» Bcnyyae npymeHeHmna «SI» U «SII» NOAKAHUTb
MX K OTZE/IbHOM 3alLMTHON cXxeme ¢ hyHKLUMEN
aBapuIMHOro OTKJIIYEHUS (Hanpumvep,
OTAEe/IbHbIA KOHTAKTOP).

Sl Si

N 11 10 5 4

+ g

L3

Ha6enb 1 npoBoaa HY B KOEM C/yyae He
[ONKHbI NPUKacaTbCcA K 3yGyaTbiM
Konecam.

» [ponoxute Kabenb ANA ynpasieHus,
Hanpumep, B BbleMKe B eCTu
KOHLIEBOrO BbIK/II0HaTeNA U
UCMONb3YWTE XOMYT A/1A KpenaeHus
Kabens.

» 3aTAHuTe KabenbHoe pe3bboBoe COeaUHEHUE.

» [ponsseauTe ONATb MOHTAM KPbILKK
KOHLLEBOrO BbIK/t0YaTENA 4 BUHTAMM C
NPoKNaAKaMK, U 3aTAHUTE BUHTbI MOMEHTOM
3aTAKKM 2,5 Hw.

3auieMneHHblM Kabenb!

3alleMneHHbl Kabenb MOXET Bbi3aBaTb C60M BO
BpeEMs aKcrnyaTaumu.

» He 3awemnante kabenu.
» Cnepute 3a repMEeTUYHOCTbBIO.

Bnara B Kamepe KOHLEeBOro BblkatoyaTens!

B cnepctBru KOppO3uKM KOHLEBOM BbIK/l0YaTeE b
MOMET BbIMTU U3 cTposA. B cnyvae nepebera
KOHEYHOM NO3ULMK YacTU BEHTUNALMM
(HanprMep, OKOHHOE CTEKJ/10) MOTYT TPECHYThb U
ynacTb BHWU3. BO3MOHbI TPaBMbl HAXOAALIMXCA
BOM3U NtOAEN.

» Heobxoammo ybeanTbea, 4TO Kamepa
KOHLIEBbIX BbIK/lO4aTeNen cyxas, uam
BbICYLUWTb €€.

6.2.2 Y npuBOAOB C KOHLEBbIM
Bbikntoyatenem END 20: MoaxknioumnTb

NOo31LUOHHOE pene (OnLMoH)

MponounTe coeiMHUTENbHBIV NPOBOJ,
NoTEHLUMOMETPA B BUAE 3a3EM/IEHHON CUCTEMBI
6e30MacHOro CBEPXHU3KOro HanpAXKEHHA,
OTAEe/IbHO UM 9KPaHWMPOBAHO OT PYrvX NPOBOAOB,
B COOTBETCTBUM C TpeboBaHnamMM SMC.

» Ecnu Ha 3aBoae He MPon3BEeAEH MOHTaK
NO3WLMOHHOrO penie, BBUHTUTE KabeslbHoe
pe3bboBoe coeamHeHue pasmepom M16x1,5 B
Kopnyc. MpoaeHbTe coeAMHUTEbHbIN Kabesb
(amameTp kabena 4 — 10 Mm) M NponsBeMTE Er0
YNIOTHEHWE.
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Ha6enb v npoBoga HW B KOEM Cnyyae He
[ONIKHbI NPUKacaTbeA K 3yGyaTbiM
Konecam.

» [ponoxute Kabenb ANA ynpasaeHus,
Hanpvmep, B BbleMKe B eCTh
KOHLIEBOrO BbIK/IIOHaTeNsA U
MCMONb3YWTE XOMYT AN1A KpenaeHus
Kabens.

6.2.3 Y npuBogoB ¢ 610KOM ynpaBieHUs
LSC 40: MoaKknounTb 610K
ynpassieHUA

A OMACHOCTb:

OnacHoe aneKkTpmnyecKoe HanpsmeHue!
CwmepTesbHble UK TAXENbIE TPaBMbl NpU
NPUKOCHOBEHWM K NOAKJIIOYEHUAM UIN B Clyyae
OLUMBOYHBIX KabesIbHbIX COeAUHEHNI!

» OTKpbIBaNTE KPbILLKY KOHLEBOrO
BbIK/II04ATENA TO/IbKO B 06ECTOYEHHOM

lMpumep: PAR 06 COCTOAHUN.
» He ypanaiTte saKpaHUPYIOLLYIO MAACTUHY.
» CoegunHute Coe,qVIHVITe}]ubeIVI npoBsoj B > MopaBaiiTe HANPAKEHHE TONLKO Ha
COOTBETCTBMM CO CXEMOMN MOAKIIOHEHNSA HAME C BCTPOSHHIV 60K YTIPABCHUA.,

3aumamum 21, 22, 23 noTeHumMomeTpa.
[nsi 3TOro, MOXHO CHATb MPUCOEAMHUTEbHBIN
LUTEKEP Y NOTEHLMOMETPA.

» ObecneybTe 3/IEKTPONPOBOAKY 3aLUMLLEHHYIO
OT NPUKOCHOBEHMUA.

» He npoaesaiTe Kabenn c6OKy, OKONO
neyaTHoM nnatbl, BHMU3. He sarmwumaiite

212223 LHMHH Kabesn.
| B 1| » [Mpou3BOAMTE AEMOHTaH 6/10Ka yrpaB/IeHWs

TONBbKO B 06€CTOYEHHOM COCTOSHUM.
» Otkaounte 3/IeKTponnTaHue npmusoaa 1

UL
L a !
C . o
G/IOKUPYITE €ro NPoOTUB Cy4anHOro

<
23—/ \\WN—21 oo BHJIOYEHMA.
! ‘ » [lpoBepbTe NpMBOA Ha OTCYTCTBUE
HanpAMXeHnA.
» [pousBeanTe AEMOHTANK KPbILWKW KOHLEBOTO
BbIK/tOMaTenNA, cM. pasgen 5.6.2, ctp. 395.

E
06,35
10,3
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» [poaeHbTe CoOeanHUTENBHDBIN Kabesb Yepes
pe3b60BOM KabebHbIN BBOA;:
JlnvHa 3a41CTHM fonkHa cocTabAaTe 9 — 10 mm
1 nonepeyHoe cevyeHune Kadena 0,5-1,5 MM,
MprMeHeHWe KabenbHbIX 3aXNMOB
HeJonycTUMO.
» [logknounTe Kabenm cnegyowmnm 06pasom K
13-nontocHoM peike (cm. pa3gen 5.6.1,
cTp. 394, nos.. (1)):
— TMNogkntoyeHue neperntodaTens «Hl» u «SI»:
3akunmbl 15
— [MopKntoveHne neperntoyatens «HI» n «Sl»:
3armumbl 7 1 11

Cnepute, 4TOGbI NUTaHWE NOAABAIOCH TOJILKO Ha
BXOAb! (3aumbl 1 1 7). Ha Bbixogpl (3a1Mbl 5 1
11) Henb3A NogaBaTb NOCTOAHHOE HaMpPAXKEHUE.

ONIeKTpoCXemMa HaxoAUTCA B KOHLE JaHHOro
PYKOBOACTBA, CM. CTp. 493.

» [locne YCTaHOBKM nNpoun3BegnuTe UcnbiTaHne
OTAENbHbIX WM Ha pacTAXeHue.

YHA3SAHHE:

HyneBoi npoBog «N» (y LSC 40 nepem. T) nam
MMHYCOBbIN npoBog, «—» (y LSC 40 nocT. T.)
Heob6xoAMMO BCeraa noaKIo4aThb.

MaTepuanbHbi yiwep6!

» OKcnayaTupyinTe 6/10K ynipaBaeHWA TONIbKO C
npeayCcMOTPEHHbIMU PaGoHMMK
HanpaMmeHUAMM Nepem. T. UM nocT. T. B
NPOTMBHOM CJ/ly4ae BO3MOMHHO MOBPEXAEHME
6/710Ka ynpas/ieHuA.

YHKASAHHE:

YHA3SAHHE:

MaTepuanbHbIii yLiep6!

CnunKom 6bICTPOE NepeKIIoYEeHNe HanpaBieHna

BpaLLEHNA MOXKET Bbl3BaTb NOBPEHAEHME 6/10Ka

ynpasfieHus.

» [1ns USMEHeHWs HanpaB/IeHUA BpaLLEHNA
nepertoyYeHne JOKHO NPOU3BOAUTLCSA
4yepes Mo3uLMI0 «BbIKL.».

» 1A USMEHEHWS HanpaBieHWs BpaLLEeHUs
ABWraTtens ciefyeT B yripaB/ieHUU NPUMEHATb
9/IEMEHT BbIIEPHKN BPEMEHU B TEYEHME,
MPUMEPHO, 2 CEKYHA.

» [logKNounTE 3amTHBINM NPOBOA K PE-
coeguHeHuto (M4, MOMEHT 3aTAKKK 2 Hwm).
Ecnu narotosuTenb ynpaBneHuna TpedyeT
9KPaHMPOBAHHbIM NPOBOZ, TO 9KPaH MOMXHO
NOAKIOYMTb K PE-coeanHeHuIo.

» 3aTtAHuTe KabenbHoe pe3bboBOe COeANHEHME.

ISR

> ﬂpowssep,wre OnNATb MOHTaX KPbILWWKK
KOHLLEBOro BblK/tO4YaTeNA 4 BUHTaMu ¢
NPoKNaAKaMK, U 3aTAHUTE BUHTbI MOMEHTOM
3aTAHKKM 2,5 Hw.
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YHA3AHUE:

3alemneHHbI Kabenb!

3alemneHHbI Kabesb MOXKET Bbl3BaTb COOM BO
BpeMs aKCnayaTauum.

» He zawemnante Kabenu.
» CnepuTte 3a repMETUYHOCTBIO.

» Heobxoammo o6ecneynTb, 4TOGbI Kamepa
KOHL,EBbIX BbIK/O4aTe1en 6bl1a Cyxomn.

6.2.4 Y npuBogoB ¢ 6/10KoM ynpaBnieHUus
LSC 40: NoaKno4nTb NO3ULLUOHHOE

pene

MponoxuTe coeanHUTENbHBIN NPOBOA 06PaTHOM
curHannsauymum nonoxeHmAa B Buae 3a3eM/1IeHHOM
cucTeMbl 6€30NacHOro CBEPXHU3KOro
HanpAmeHWa, OTAENbHO NN 9KPAHWMPOBAHO OT
APYrux NnpoBoA0B, B COOTBETCTBUU C
Tpe6osaHnammM SMC.

[na nogKNoYEHNA K 8-NOIOCHOM 3aXMMHOM
peiKe A/IMHa 3a4UCTKM AOIHKHA COCTaBNATL
8,5- 9,5 MM 1 nonepeyHoe ceveHne Kabens

0,2— 1,5 MM2. MNMprmMeHeHne KabesbHbIX 3aNMOB
HeAoMnyCTUMO.

» OTK/I04MTE INIEKTPONUTaHKE NpMBoAa U
6/10KUpPYITE €ro NPoTMB Cy4anHOro
BKJTIOYEHMSA.

» [lpoBepbTe NPMBOZ Ha OTCYTCTBUE
HanpAXeHuA.

» [OAKIOUUTE K 3aUMY «+» U «—» 24 B NOCT. T.
[ON1A CHabKeHnA obpaTHOM cUrHannsaunm
MONIOHEHUS.

» [oaKaoumTE Henaembli ONuMOoH A5 06paTHOM
CUrHaIM3aLmMKM NOSTOKEHUS.

[na nogKaoYeHna NO3SMLMOHHOIO pene B
pacnopsAKeHn MMetoTCA cneaytoLme

BO3MOXHOCTM.
4-20mA
GND ——— -
Signal 4-20mA ——— 4-20mA

O0-10V
INC B
INC A

+24VDC —— +

O-10V

4-20mA
Signal 0-10V 0-10V
GND —— -
INC B
INC A
+24VDC —— +
4-20mA
0-10V
Signal INC B ———— INC B
Signal INC A ——— INC A
GND — -
+24VDC —— +
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6.2.5 dNeKTpUYecHoe nogxaoyeHue 3-

¢a3Horo ABUrartena.

YHA3AHHE:

HanpsieHue 1 4acToTa UCTOYHUKA TOKA He
COOTBETCTBYIOT J@HHbIM, KOTOPbIE YKa3aHbl Ha
OYPMEHHOM WW/IbAMKE 3/IEKTPOABUIaTENA.

B03MOMHO paspylueHue NpuBoaa.

» Heobxoanmo o6ecneynTb, YTOGbI
HanpsaMeHWe 1 YacToTa MCTOYHMKA TOKa
coBnajanu ¢ AaHHbIMU, KOTOPbIE YKa3aHbl Ha
(OUPMEHHOM LIMSIbAMKE SNEKTPOABUraTens.

YHA3AHHE:

MaTepuabHbIl yLiep6, BbI3BaHHbIN BNarom 1
3arpasHeHvem!

B cnyyae npepbiBaHvA BBOAA B
SKCNyaTaumio/3aBepLueHns paboT Hag,
YCTaHOBKOM MOTYT BO3HUKHYTb 3arpsA3HeHus!

» 30HY MOHTaMa He06X0AMMO 3aLLUMUTHTb
MOAXOAALMM MOKPbLITUEM OT BJArM 1 MblIn.

E Mpv nocTaBKe ABUraTeIv OCHaLLEeHbI
KOHTPOJIbHBIM MHOFOMPOBOJ/IOYHbIM
nposogoM. OH NpegyCcMOTpeH Ana
3aBOACKMUX UCTbITaHWUM QYHKLMIA.

» Ypanute nepeg nogKIO4eHNEeM
ABUraTens KOHTPObHbIN
MHOTOMPOBOJIOYHbIM NPOBOZA U
NpUMeHsINTe NoaXoasLLMe
COeauHUTENbHbIE MPOBOAA.

» [lpoaeHbTe COeaUHUTENBHBIM NPOBOA Yepes
KabesibHOe pe3bboBOe COeMHEHME, B Cly4ae
Heo6X0AMMOCTH yAaNnTe 3aryLuKy.

» [MogKniounTe aneKTpoaBUraTesb B
COOTBETCTBUM C J@HHBIMW Ha PUPMEHHOM
LUTKe ABUraTens 1 NpoBepbTe NePeMbIYKUN Ha
KNEeMMHOW KONOAKe.

— 3aWuWTHbIN NpoBOA K 3axunmy PE
— asy L1 Kk 3amumy U1
— dasy L2 K 3ammnmy V1
— dasy L3 K 3amunmy W1

» O6A3aTeNbHO NOAKIIIYUTE 3aLMUTHBIM MPOBOZA, B
cootseTcTBuM ¢ DIN VDE 0100 K 3awutHOMy
3a¥UMy 3/IEKTPOABUraTens.

» [lpousBeauTe 4EMOHTAMX KPbILKU KNEMMOBOWM
KOPOGBKMU.

w2 U2 V2

» [loBepHWTE NPUBOZ LLYPYNOBEPTOM Ha
No3uLMI0O MEHAY ABYMA KOHEYHbIMU
MOJIOHEHUAMM.
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YHA3SAHUE: YHA3AHUE:

MaTepuabHbii ylep6!

B cnyyae cauwKom BbICOKOro ymMcna o6opoTos
LypynoBepTa, Un B Ciy4ae NpUMeHeH1sa apenm
yZAapHOro enCTBNUsA, BO3MOHHbI NOBPEXAEHMA
npvsoaa.

» Pa6oTaliTe npuv MCNosb30BaHWM LLypyrnoBepTa
W aganTtepa npu HU3KUX YMcaax 06opoTos.,
Marc. 1400/muH™! 1 npuGmnaiiTecs K
KOHEYHOMY MOIOKEHMIO MEA/IEHHO.

» He nonb3yiTech apenbio yaapHoro genctama!

» OnpegenvTe KPaTKOBPEMEHHbIM BK/IOYEHUEM
[IBUraTens Hanpas/jieH1e BpaLleHUs aBurartens
1 CPaBHWUTE €ro CO CTPE/IKOM HanpasieH s
BpaLLEeHNA OKOJI0 BbIXOAHOIO Basia.

A OMACHOCTb:

OnacHOCTb A5 W3HW, Bbi3BaHHAsA nepeberom
KOHL,EBbIX NMo3uuui!

B cnyyae nepebera KOHEYHOM NO3ULMK YacTH
BEHTUASALMK (HANPUMEP, OKOHHOE CTEKI0) MOTYT
TPECHYTb M yNacTb BHW3. BO3MOMXKHbI TpaBMbl
HaxoAsLMXCH BOIM3U NOAEN.

» HanpaBneHue BpaleHua «l» JOIKHO
BK/II0YATbCA KOHLEBbIM BblKto4aTenem «Hl»
W HanpasaeHue BpalLeHns «lI» KOHLEBbIM
BbIKAtOYaTesnem «HII».

MaTepwuabHbIi yliep6, BbI3BaHHbIW BNarom B
KJIEMMOBOWM KOpObKe!

BcnepctBune KOpposum aBuratesib MOXET BbIMTH

13 CTPOS M €ro Heo6XoAMMO BYET 3aMEHUTD.

» He 3awemnanTte kabenu.

» Cnepute 3a repMeTUYHOCTbIO.

» HKabenbHoe pe3bb0BOe COefMHEHME [OMHHO
NO BO3MOX¥HOCTU NOKa3biBaTb BHU3.

» Heobxoanmo y6eauTbCs, 4TO 30Ha MOHTaXa
Cyxasi, Un BbICYLUUTb E€.

» B cnyyae He06X0AMMOCTH, MOMEHsINTe ast
M3MEeHeHWA HanpaseHua BpaLleHua dasy L1 u
asy L2.

» [poun3BeanTe MOHTaX KPbILWKW KIEMMOBOWM
KOPOGKM.

OnacHoCTb A5 }U3HW BC/IeACTBUE BO3AENCTBUSA
MexaHU4YecKux cun!

M3meHeHuWe $as B NUTaIOLEN CETU BbI3blBAET
M3MeHeHWe HanpaBaeHUA BpaLleHna npuBoaa. B
c/lyyqae 3mMeHeHus has KOHLEBbIE BbIK/I0HYaTENM
TEPSAIT CBOI paboTOCNOCOGHOCTb.

» YcTaHoBUTE Nepef ynpasiaeHuem npusoga
KOHTPOJIbHbIE YCTPOMCTBA YepeaoBaHusa das.
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6.3 MpuBoab! ¢ 1-pasHbIMKU
ABUratesiiMu nepemMeHHOro Toka

OnacHOCTb A/151 }W3HK, Bbl3BaHHaA nepe6erom
KOHL,EBbIX MO3MLMIA!

Bcnepacteue CAMIWIKOM BbICTPOro NEPEKIYEHUSA
Hanpas/ieHUA BpaleHUAa NpuBo4 MOXeT
nNpoAoNHKaTh paboTaTb B TOM e CaMoM
Harnpas/IEHWM, 3TO MOXKET NPUBECTU K Nnepebery
KOHL,EeBOM NO3ULUM.

B cnyyae nepebera KOHeYHOM NO3ULUK YacTh
BEHTWUNALMK (HANPUMEP, OKOHHOE CTEKJ10) MOryT
TPECHYTb W yNacTb BHW3. BO3MOMHbI TpaBMbl
HaxogAwmxca B6IM3K loaen.

» [1na nameHeHuA HanpasieHUA BpaLleHus
nepeksitoHeHne JOJTIHHO NPOM3BOANUTLCA
Yepes No3unLMIO «BblKJL.».

» [lna nsmeHeHuA HanpasieHUA BpaLeHuA
ABuUraTens cnegyet B ynpas/iieHUN NPUMEHATb
3/1EMEHT BblAEPHHKN BPEMEHU B TeHEHHe,
NPUMEpPHO, 2 CEeKyHA,

OnacHOCTb A1 }KU3HUW BCIeACTBME BO3AENCTBUA
MeXaHW4ecKux cun!

» [NprBOAbI C BCTPOEHHbBIM 3aLMUTHBIM
KOHTaKTOM O6MOTKM MOTYT, B C/y4ae
neperpesa, aBTOMaTU4ECKU OTK/IOYATHLCA.
Mocne oxnampeHua npusog
HenocpeacTBEHHO ONATb 3anycKaeTcA. Ecniu
3TO MOMET BbI3BaTb ONAaCHOCTb, TO BCIO
YCTaHOBKY HEOOXOAMMO 3aLUTUTb OT
aBTOMaTMYECKOrO 3anycka.

Mpu 1-pasHOM NOAKIIOHEHNU K CETH
OTKJ/IOYEHWE ABUraTesis NPOU3BOAUTCS

HenocpeacTBEHHO Yepes KOHLEeBble
BbIKAtoYaTenu «HI» u «HII».
OnumoHabHble AOMNOIHUTEbHbIE
KOHLEBbIE BbIK/Ilo4aTenn «SI» n «SII» npu
NnocTaBKe CoeanHeHbI C «HI» n «HII»
nocnepoBaTesnbHo.

[nA nameHeHus Hanpas/ieHWA BpalLeHns
nepexNtoYeHne JONKHO NPON3BOANTLCA
Yepes NO3ULMIO «BbIK/.».

[nA nameHeHns HanpasieHWA BpalLeHns
Asuratens cnepyert B ynpas/ieHun
NPUMEHATb 3/IEMEHT BbIAEPHKN BPEMEHU B
TeyeHne, MPUMEPHO, 2 CEKYHA.

YHA3AHHE:

B0o3MOMHO pa3spyLueHue NpuBoaa.

Hal'lpﬂ)KEHMe M YyacToTa UCTOHYHMKA TOKa He
COOTBETCTBYIOT AaHHbIM, KOTOPblE€ YKa3aHbl Ha
CbVIpMeHHOM WnNbgWKe aNieKTpoaBuraTena.

» Heobxoanmo obecneynTb, HTOObI
HanpseHWe 1 YacToTa UCTOYHUKA TOKa
coBnajanu ¢ AaHHbIMU, KOTOPbIE YKa3aHbl Ha
(OUPMEHHOM LIMSIbAWKE SNEKTPOABUraTeNs.

Mpu nocTaBKe ABUraTeNn OCHaLLEHbI 4-HWIbHbIM
COEANHUTEIbHBIM NMPOBOAOM.

[lnA 0co6bix BUAOB NOAK/IIOYEHMA B KAMEPE
KOHLIEBOrO BbIK/Il0OYaTeNs UMEETCA LWecTasn
HENOAK/IOYEHHASA HK1Aa C 3aLUMUTHBIM
HaKOHEeYHWKOM. OHa He MMeeT 3HayYeHusA
0218 NOAKOYEHMSA M BBOAA B 3KCMJTyaTaumio
COBMECTHO C KOHL,EBbIM BbIKJ/IlOHaTENEM
END 20.

» [MofKNouUTE COEAMHUTENbHBIV NPOBOJ K
noaxoAALLen OTBETBUTENBHON KOPOGKe
yuMTbIBas MPY 3TOM MAPKUPOBKY U U
3NIEKTPOCXEMY U3rOTOBUTESS YNPaBAEHUS.

— Mwuna PE = 3awmTHbIM npoBog, (PE)
— Hwuna Ne 3 = Hynesoii nposog (COM npu
240 B)
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— MwunaNe 1 = pasa gns HanpaBneHuns
BpaLleHums |

— Ywuna Ne 2 = pasa gna HanpaBneHus
BpaLleHus Il

[MpoBOAbI KOHLEBBIX BbIK/IHOYATENEN YIKE
NnoAK/o4eHbl. Ecnmn nogratoyeHne
HEeO06X0ANMO U3MEHUTb, TO CNefynTe
onucanuio B pasgene 6.2.1, ctpanuua 400.

an NOAK/IKOYEHNN HECKOJIbKNUX NPUBO40B Ka)K,D,bIlZ
npuBoA AO/IXEH BKIKYAaTbCA OTAE/IbHbIM
nepeKsyarenem i pene.

6.4 HacTpoiika 3awuTHOro aBTomara
3NeKTpoaBUraTesia KJMeHTa

» YcTaHOBWTE 3alWTHbIM aBToMaT
9N1EKTpOABUraTeNA ynpaBaeHUs KMeHTa Ha
3Ha4eHM1e NOAK/IHYEHNA B COOTBETCTBUM C
JaHHbIMW Ha GUPMEHHOM LLUTKE
aNeKTpoABUraTens.

» 3anycKanTte NpuUBOZA B PEHUME BK./BbIKA.

» 3KcnnyaTupynTe NPUMBOA NOZ Harpy3Kow B
paboyem anranas3oHe Mexy noporamu
OTKJIIo4eHus. [NponsBeanTe U3MEPEHUE K
KOHTPOJIb NOTPEBNEHUA TOKA ABUraTens BO
BPeMSA NOJIHOrO NpoLecca OTKPbIBaHUA U
3aKpbIBaHKA.

3HayeHus ToKa B paboyen TOYKE MOXHO
HanTh Ha canTe www.lockdrives.com.

» YcTaHOBWTE 3alMTHBIN aBToMaT
9/IEKTPOABUraTe A Ha 3Ha4YeHne, KOTOpoe Ha
5% BbllLEe N3MEPEHHOro 3HaYeHu .
YcTaHOB/IEHHOE 3HAYEeHMe MOXET NpeBblllaTh
3Ha4yeHne NoTPebIAEeMOM MOLLHOCTU Ha,
MaKcuMasnbHo, 3 % (3almTa oT neperpysKm).

Y Bcex 1-dasHbix ABUraTesnen Ha 3aBoae
YCTaHOBJIEH 3aLMUTHBIN KOHTAKT 06MOTKH,
KOTOPbINM 3awumLLaeT ABuraTesib OT neperpesa.

6.5 BBogp, B akcnnyaTauumio

YHA3AHHE:

YcnoBuem ais NpoAo/IKUTENBHOMO CPOKa
cny#6bl NpMBOAAa ABNAETCA NPUMEHEHME B
COOTBETCTBMM C FPYNMON NPUBOAHbIX
mexaHuamoB 1Cm, B cooTBeTcTBUM ¢ DIN 15020.

» [Mpov3BeauTe yCTaHOBKY
yrnpaeneHus/perynMpoBaHusi B COOTBETCTBUM
C 3TOW rpynnoi NPUBOAHBIX MEXAHU3MOB.

» ®dupma Lock pekomeHayeT ycTaHOBUTb
CYeTYMK YacoB paboThbl.

MpownsBeamnTe NPOGHbIM NYCK NOC/e 3aBepLUEHHA
MoHTara. Mpu aTom cobnoaanTe cneaytowime
warwu:

» [pepoxpaHuTe nepes BKIYEHNEM NPUBOAA
OnacHyto 30Hy B COOTBETCTBUMU C
[eNCTBYOLLMMA HOPMaMMU.

» 3anycKaiTe NpMBOA He B aBTOMATUYECKOM
pEHUME, a B PEXUME BKI1./BbIKII.

» [poBepbTe hYHKLMIO KOHLEBOIO BbIK/OYaTENSA
M TOYKW OTKJTIOHEHNA A1 060MX HanpaBaeHN
BpaLeHms.

» B cnyyae Heo6xoaMmMoCTH Npon3BeanTe
KOPPEKLMIO HACTPOMKM KOHLLEBOIO
BbIK/IO4aTENA.

» [lpoBepbTe AeaspaLMOHHbIN BUHT Ha
Hag/exallyto nocagKy 1 npasuibHOE
NoJIOEeHMe MOHTaxa, cM. pasgen 5.3,
CcTpaHuLy 384, a TaKMHe KPbILLKY KOHLLEBOro
BbIK/IIOYATENSA U KPbILLKY K1EMMOBOM KOPOGKM
Ha Hag/lealluii MOHTaM.

» [lpoBepbTE COOTBETCTBUE HaMNpaB/eHWA
BpaLLeHus «I» 1 «ll» ¢ NoOMOoLLbIO
«OTHP.»/«3aKp.».

» [lponsseanTe MOHTaX KPbILKM KOHLLEBOIO
BbIK/llO4aTENA, CM. padgen 5.5, ctpanuuy 386.
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7 dKcnnyatauma

OnacHoCTb A5 U3HW BCIeACTBUE BO3AENCTBUSA
3NEeKTPUYECTBA U MEXaHUYECKUX CuA!

MpuopuTeTHbIE DYHKLMM, KaK, HanpUmep,
CUrHanu3aums BeTpa 1 AOKAA MOryT BR/IOUYUTb
NpUBOA 1 B TOM Cly4ae, ec/iv yrnpaBneHune
YCTaHOB/NEHO Ha «CTOM>».

Y npvBOAOB C 0gHObAa3HbIM ABUraTENIEM
3aLUUTHBIN KOHTAKT 06MOTKM (KOHTPO/Ib
TemnepaTypbl) COeanHEH BHYTpU. Ecun
3alUUTHBIN KOHTAKT 06MOTKM cpaboTan, To nocne
OX/IaAEHMA NPUBOJ aBTOMATUYECKM ONATb
BK/IlO4aeTCs.

» [lepep nobbiMm paboTammn Hag NPUBOLOM UK
yCTaHOBKOM HEOGX0AMMO npepBaTb
3aNeKTponuTaHue 1 6J10KMpoBaThb ero,
Hanpumep, 3aMKOM, YTOGbI UCKJIIOUAUTD
BKJIIOYEHWE. DTO AENCTBUTENBHO TaKKe ANs
BCMOMOraTe/ibHbIX KOHTYPOB TOKa, Kak
Harnpumep, KOHLEBbIE BbIK/IOYATENN, HArPEB,
[EeNCTBYIOLLMIA NPU OCTaHOBE MUK
npeobpasosaTesib HacToTbl. HegocTaTtouHo
YCTaHOBUWTb YNpaB/eHNE Ha «CTOM>.

» Y6eputecby 1-pasHbIx aNeKTpoaBuraTenen
nepeMeHHOro Toka Ao Havana paboT, 4To
KOHZEHCcaTopbl HAXOAATCA B Pa3pAKEHHOM
COCTOSAHUM.

71 Lym

YpoBeHb Lyma (ypoBEHb 3BYKOBOr0 AaBNeHWA)
Hue 70 ab (A).

7.2 Harpes

MpuvBOA, HE paccyMTaH Ha NPOAONKNTENbHbIN
peXUM. Y4nTbIBaNTE yKas3aHWA OTHOCUTEJIbHO
NPOAOIHUTENIbHOCTH BHJIIOYEHUA B pasaene 4.2,
cTpanuua 380.

8 UHcneKkuma n
TexobcnyHxuBaHue
MHCneKummn 1 paboTbl N0 TEXOBCTYHUBAHMIO

paspeLuaeTcs BbINOJIHATb TO/IbKO
KBaNMPULUMPOBAHHOMY MepcoHasny.

A ONACHOCTb:

OnacHOCTb A5 }U3HK OT NagaroLmx npeameTos!

Mapatolme npegMeTbl MOryT 6bITb ONacHbI ANs
nopen.

» OnacHyto 30Hy HE06X0AMMO OrpaanTb
JIeHTamu.

A OMACHOCTb:

OnacHocTb ANA XU3HU BCheacTene BOSAGVICTBVIH
3N1eKTpuyecTea 1 MeXaHU4eCKUX cun!

MpropuTETHBIE BYHKLMM, KaK, HanpuMep,
CUrHanM3auus BeTpa v AOHAA MOTYT BH/IIOYUTb
NPMBOA HECMOTPA Ha TO, YTO yNpaBeHue
YCTaHOBJIEHO Ha «CTOM».

» [epep no6biMmn paboTamu Hag NPUBOAOM UK
yCTaHOBKOM HEO6XOAMMO npepBaTb
3JIEKTPONMTaHWe U 6/1I0KUPOBaTbL €ro,
Hanpumep, 3aMKOM, YTOObI UCK/IIOUUTL
BKJ/IlOYEHWNE. DTO AENCTBUTE/IBHO TaKKe AnA
BCMOMOraTe/ibHbIX KOHTYPOB TOKa, KaK
Hanpumep, KOHLEBbIE BbIK/IOYATENN, HArpeB,
[EeNCTBYIOLLMIA NPU OCTaHOBE UN
npeo6pasoBaresib YacToTbl. HegocTaTouHo
YCTaHOBUTb YNpaB/IEHNE Ha «CTOM>».

» YuuTbiBanTE ONACHOCTb BO3MOXHOMO
OCTaTOYHOro 3apsAja B KOHAeHcaTopax
(Hanpumep, y 1-pasHbIx ABUratenen).
MpoBepbTe KOHAEHCATOPDI, MEepes Ha4yaIom
paboT No TEXOOC/TYHMBaHUIO, MOAXOAALLMM
MY/IbTUMETPOM.

8.1

CobntoaaiTe 3aKOHHbIE UK NpoYre
npeAnMcaHHble MHTEePBaJIbl TEXOGCYHUBaHUS.

WHTepBasnbl Texo6CyHMUBaHMUA

Mepuogp,

BpeMeHH Pa6ouue onepauumn

3 mecsaua nam
25 yacoB
pa6oThbl

— lNpoBepUTb HapYHHYO CTOPOHY
peAyKTopa 1 30HYy Nof MeCTOM
MOHTaa peflyKTopa Ha yTe4Kku
macna, cm. pasgen 10.7,
cTpaHuuy 415
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Mepuon 8.2 Pa6ouue onepauuu
BpeMeHH Pa6ouue onepauuu Texo6cnyHuBaHUA
6 MecaleB nam |— MposepuTb NPUBOA Ha
50 yacos HEOBbI4HBI LyM BO BPEMS 8.2.1  MpoBepuTb YepBA4HOE KOJECO Ha
paboTbl paboThbl, B c/iyvae BaJsly Ha U3HOC

HEO06X0ANMOCTH 06PaTUTLCA K

MOCTaBLLMKY > YCTaHOBUTE MPMBOZA B NO3ULMIO 6€3 Harpy3sHM.
12 mecAues |- MpoBepuTb YepBAYHOE KONeco » [pepsaTb a/1eKTponUTaHe

unm 100 yacos
paboTbl

Ha BaJly Ha U3HOC, CM.
pasgen 8.2.1, ctpanuuy 410

— MNpoBepuTb PYHKLMIO 1 TOUKU
NEePEKIIOHEHNA KOHLEBBIX
BbIK/toYaTenen «Hl», «HII»,
«SI» U «SII»

— lMpoBepuTb MydTHI HA
BbIXOAHOM CEKLMM Ha NPOYHYIO
nocagKy v Ha U3HOC, B Cnyyae
HEO6XOAUMOCTH 3aTAHYTb UK
3aMEeHUTb

— Y yenHbix mydT KKS cnerka
cMasartb Lenb U 3yobs
nonymyT, UsnuiHee Macsio
yaanuTb

— MpoBepuTb Lenb 1 3y6ba
nonymy@T Ha U3HOC U
KOppo3uio, B Ciiy4ae
HEeobXxoaMMOCTH 3aMEHUTb

— NpoBepuTb NPUBOA HA MPOYHYIO
nocagxy, B cinyyae
HEO6XOANUMOCTH NOATAHY T

— MpoBepuTb aNeKTpUYecKme
NOAKNIOYEHMA ABUraTeNa 1
KOHLIEBbIX BbIK/IlO4aTENEN

— NpoBepuTb 060104KY Kabensa Ha
XPYNKOCTb.

— Y NnpvBOAOB C KOHLEBbLIM
BbIKkto4arenem END 20:
MoATAHYTb yCTaHOBOYHbIE
BWHTbI B PETY/IMPOBOYHOM
KOJIbLie C MOMEHTOM 3aTAKKU
0,15 Hm

— MNpoBepuTb KaMepy KOHLEBOIrO
BbIK/IO4ATENA HA MPOHUKLLYIO
B/lary/KOHAEHCALMOHHYI0 BOAY,
B C/ly4ae Heo6X0aUMOCTH,
BbICYLUWTb.

— MNpoBepuTb BbIBUHYEHHDIM Ha 2
obopoTa BUHT ANnA
BblpaBHWBaHWA JaB/IEHNA
peayKTopa B CamOM BbICOKOM
No3uLMK Ha CBOBOAHBIV X0,
pesb6bl, B C/iyvae
HEeO06X0ANUMOCTH, yaaUTb
3arpsAsHeHUss BOKPYr roJIOBKU
9TOro BUHTA.

[Ons panbHenwnx paboT HEO6X0AMMO
obecneynTb, YTOGbI rpy3 nocne

OoTCcoeanHeHnA npmueoda He npuBoanICA
CaMOCTOATE/IbHO B ABUMHEHUE.

OnacHOCTb A/1A }WU3HW BC/IEACTBME BO34ENCTBUA
MexaHU4eCKMX cun!

Bcnegcteue pacuenieHna Myl 1
OTCOEMHEHNA CEKLMM BbIXOAHOMO Basia
KOHLIeBblE BbIK/I04aTEIM TEPAIOT CBOIO
paboToCnoCOGHOCTb.

» [pounsBoauTe cLueneHe NPUMBOAA U CEKLIMM
BbIXOZHOMO Basia B TOM e CaMOM MOJIOHEHUN
WK NPOW3BOAWTE Nepes BBOLOM B
SKCNyaTaumio MOBTOPHYHO HACTPOMKY
KOHLIEBbIX BbIK/IlO4aTENEN.

» OTcoeanHUTe NPUBOL OT CEKLUM BbIXOAHOIO
Basia, YTOGbI BbIXOAHOM Ba/l MOXHO 6bLIO
CBOGOAHO BpaLlaTh.

» [NpoBepbTe, Bpallas BbIXOAHOW Basl NPUBOAA,
MMeeTCA N y pefyKTopa «3a3op». B cnyyae
3amMeTHOro«3asopa», NPoM3BeAnTe AEMOHTAaM
npuBoJa 1 OTnpaBbTe €ro U3roTOBUTESO Ha
NpoBepKy, CM. pa3gen 9, ctpanuuy 411. B
C/ly4ae MaJsioro «3asopa» COeAnHUTE NPUBOA,
OMATb C CEKLMEN BbIXOAHOIO Bana.

Tun MaKCUMaJibHbIA «3a30p»

BbIXOAHOrO Bana
EWA50/EWA52 |3°

410
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8.2.2 lMpoBepKa HaK/1IeeK Ha U3HOC

> I'IpOBepre 3aBoAcCKune HaKNenKM Ha
HKOMMNNEKTHOCTb U Ha p8360p‘-WIBOCTb.

— TpousBeanTe OYUCTHY HaK/IEEK, CM.
pasgen 8.3, ctpaHuuy 411.

— 3ameHuTe NoBpeHAeHHble UK
HepasbopumBble Haknenkn. ObpaTutecb
A8 3TOr0 K U3rOTOBUTESIO.

8.3 OuucTtKa

OnacHOCTb A/1A HU3HW BCIeACTBM1E BO3AENCTBUSA
9NIEKTPUYECTBA U MEXAHWUYECKMX CuA!

MpuBOA MOXKET CNyYaHO BRAOYUTLCA.

» [epepn oumMcTHOM NpuBOAa HEOBXOAUMO
npepBaTb 3/IEKTPONUTaHNE U 6IOKUpPOBaTb
€ero, Hanpumep, 3aMKOM, YTOGbl UCK/IIOYUTD
BK/IlOYEHWE. OTO AENCTBUTENbHO TaKkKe Ans
BCMOMOraTe/ibHbIX KOHTYPOB TOKa, KaK
Hanpumep, KOHLEBbIE BbIK/IOYATENN, HArpeB,
[EeNCTBYIOLLMI NPU OCTaHOBE UN
npeo6pasoBaresb YacToTbl. HegocTaTtouHo
YCTaHOBWTb YNpaB/IEHNE Ha «CTOM>».

» [pousBoanTe paboTbl MO OYUCTKE TO/IBKO B
06eCTO4EHHOM COCTOAHUM NpUBOAA.

» He npumeHsanTe aNa OYUCTKU OYUCTUTEND
BbICOKOr0 AaBsieHus. OnacHoCTb, Y4TO Npwu
39TOM B PeAyKTOP MOMXET NPOHUKHYTb BOAA U
BbI3BaTb MOBPEXAEHNE YNIOTHEHMIN. He
NPUMEHSANTE 4151 OYUCTKU COBEPLLEHHO
MOKpbI€ TPAMKH.

» Ypanute oCTOPOXKHO rpyboe 3arpasHeHne. HuB
KOEM c/lyyae He Nob3yMTeCh AJ1A 3TOro
OCTPbIMW U OCTPOKOHEYHbIMW NpeaMeTamm!

» [onb3ynTech AN1A BNAKHON OYUCTKU MATKON
LLETKOM, MaslbIM KOJIMHECTBOM BOAbI, B Clly4ae
HEeo6X0AMMOCTH, CabbiM MOLLMM CPEACTBOM
AnA pyk. Cnepute, 4Tobbl BOfA HE NPOHWUKana
Yyepes BEHTUNALMOHHOE OTBEPCTHE B PEAYKTOP.
3T0 MOMET BbI3BaTb NMOBPEKAEHUA PEAYKTOPA.

» He ponycKaeTcs nprMeHeHWe pacTBopuTenei
WM arpeccuBHbIX CPEACTB A1 OYUCTHU. DT
MOET NPUBECTM K pa3befaHu o YIOTHEHWI U,
BC/IEACTBME 3TOr0, K MX BbICTPOMY M3HOCY.

9 AemMoHTam

[JeMoHTax paspeluaeTca Npons3BOANTL TOJIbKO
KBa/IMPULMPOBAHHOMY MepcoHasy.

9.1 AemoHTax npusojga

OnacHoCTb /191 MU3HU BCIeACTBME BO3AEMCTBMUA
9/IEKTPUYECTBA U MEXAHWUYECKMX CuA!

anIBO,D, MOXeT cnyqaﬁHo BK/IIOYUTBLCA.

» [lepep ntobbiMmn paboTamun Hag NPUBOLOM UK
yCTaHOBKOM HEO6XOANMO NMpepBaThb
3/IEKTPONUTaHne U 610KMpoBaTh ero,
Hanpvmep, 3aMKOM, YTOBbl UCKIOYUTD
BK/IOYEHWE. DTO [EeNCTBUTENBHO TaKKe AA
BCMOMOraTe/ibHbIX KOHTYPOB TOKa, KaK
HanpuMep, KOHLIEBblE BbIK/Il0OYaTEN, Harpes,
[OENCTBYIOLLMIM NPU OCTAHOBE WK
npeo6pasoBaTesib HacToTbl. HegocTaTouHo
YCTaHOBWTb YNpaB/ieHWe Ha «CTomM».

» YyuTbIBalTE ONACHOCTb BO3MOMHOMO
0CTaTO4YHOro 3apAja B KOHAeHcaTopax
(Hanpumep, y 1-pasHbix gBuratenen).
MpoBepbTe KOHAEHCATOPDI, Mepes Ha4aIoM
paboT Mo TEXO6CNYHMBAHUIO, MOAXOAALLUM
MYNbTUMETPOM.

A OMACHOCTb:

OnacHOCTb ANA HU3HW OT NajaLLMX NPeaMeToB!

Mapatowwme npeamMeTsl MOTYT 6bITb ONACHbI AN1A

nopen.

» OnacHyto 30Hy HE06X0AMMO OrpagmUTb
JNIeHTamMu.

» YcTaHoBWTE NPUBOA B MO3ULMIO 6€3 HarpysKu.
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» [Mpou3BeauTe AEMOHTAMK BCEX DNEKTPUYECKUX
COEAUHEHUN.

» [MpousBeanTe AEMOHTaK COEANHEHNA MEXAY
BbIXOAHbIM BaJIOM W BbIXOAHOM TPYGOM.

» BBWHTUTE AeaspaunOHHbIA BUHT Ha
BbIBUHYEHHbIE XO/bl Pe3b6bl, YTOObI OH OblN1
MOJIHOCTBIO BBUHYEH.

» [pou3BeanTe AEeMOHTaN Npusoga.

10 YcTpaHeHue
HeucnpaBHOCTEN

OnacHOCTb 151 W3HW BCieacTeme
3/IEKTPUYECKOrO yAapa 1 BO3AEeNCTBUA
MexaHW4ecKux cmn!

MpuopuTeTHbIE DYHKLMK, KaK, HanpUmep,
CUrHanM3aums BeTpa u AOMAA MOryT BR/IOYUTb
NpUBOA, HECMOTPSA Ha TO, YTO ynpasieHue
YCTaHOB/NEHO Ha «CTOM>».

» [epep nobbiMn paboTamu Hag, NPUBOAOM UK
yCTaHOBKOM HEO6GX0AMMO npepBaTb
3NEeKTponuTaHue 1 610KMpoBaThb ero,
Hanpumep, 3aMKOM, YTO6bl UCKIOYUTL
BKJIIOYEHWE. DTO AENCTBUTENBHO TaKKe ANs
BCMOMOraTe/ibHbIX KOHTYPOB TOKa, Kak
HanpuMep, KOHLIEBbIE BbIK/IKOYATENN, HArpeB,
[EeNCTBYIOLLMIA NPU OCTaHOBE MUK
npeo6pasoBaTesib HacToTbl. HegocTaTouHo
YCTaHOBUTb YNpPaB/IeHWE Ha «CTOM».

» [1nA aBapuMHOro pexurma noBepHUTE NPUBOS,
3a KOHeLl, Bana ABuratens pesblo-0TBEPTKOM K
a[anTepoM M3 KPbILWKKU KOHLEBOTO
BbIK/tOMaTens, cM. pasgen 5.5, ctp. 386, B
HenaeMoe paboyee NoNOKEHUE.

[Mpy 3TOM Henb3A NnepeceKaTb KOHEYHbIe
MONOHKEHUSA.

YHA3AHHUE:

MaTepuanbHbii yuwep6!

B cnyyae cnunwKom BbICOKOro YmMcna o60poToB
LypynoBepTa, Uan B Cayyae NpUMEHeHUs apenm
YAAPHOTO AEeNCTBUA, BO3SMOMHHbI MOBPEHAEHNA
npusoga.

» Pab6oTaiiTe npnMcnonb30BaHWM WypynoBepTa
W aganTtepa npy HU3KKUX YUcaax o6opoToB,
makc. 1400/mMuH" 1 npubamMmaitTech K
KOHEYHOMY MOJIOHEHUIO MEAJIEHHO.

» He nonbayiiTeck Apesnbto yaapHoro fencTaums!

YcTpaHeH1e HencnpaBHOCTeN paspeLaeTcs
NPOM3BOAUTL TOJILKO KBA/IMDULMPOBAHHOMY
nepcoHaJy.

10.1  HewucnpaBHocTb: nepe6oii B

3/IEKTPOCHAOHEHUN

» OTK/IOYMTE Nogady NMUTaHUsA, YTOGbI UCKOUYUTD
HEKOHTPOJIMPOBaHHbIN 3amnycK NpuBoAa.

10.2 HeuncnpaBHoOCTb: gBUratesib He

3anycKaeTtca

» [lpoBepbTe 3N1EKTPUYECKUE NOAKIIOHEHUS,
TaKMHe 1 NoAKN0YEeHNEe KOHLeBOro
BbIK/IO4aTENA.

» [lpoBepbTe 3aWMTHbIN aBTOMaT
3NIEKTPOABUraTeNA KAMeHTa 1 NpoBEpbTE ero
YCTaHOBKY, CM. pasgen 6.4, ctpaHuuy 408.
Ecnun HemcnpaBHOCTbL NOBTOPAETCA, TO 3TO
MOMET yKasblBaTb Ha NeperpysKy.

» Y NpuvBOAOB C KOHLEBbIM BbIK/O4ATEEM
END 20: lNMpoBepuTb, He ONPOKUHYACA SN POSIUK
KOHLIEBOrO BbIKJIIOHYaTE/NA, HACTPOMKY CM.
pasgen 5.5, cTp. 386.

» [lpoBepbTe y NpMBOAOB C 3-hasHbIM
NOAKNOYEHMEM K CETU COOTBETCTBYET /N
HanpasneHne BpaweHua «|»/«ll» KoHueBoMy
BbIKto4aTeNto «HI» n «HII».
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» Y npmnBoAoB ¢ ogHOda3HbIM ABUraTenem mor
cpaboTaTb KOHTPOJIb TEMNEPATYPbI ABUraTENSA.
MpeKkpaTuTe nogayy NUTaHWA, CHUMKUTE C
NpYBOAA HaNpAXKeHWe n aanTe Npusoay,
npumepHo, 20 MUHYT OCTbITb.

MpounsBeanTe MU3MepPEHNE EMKOCTH
KOHZeHcaTopa 1 CpaBHUTE ee C
COOTBETCTBYIOLMM HaneyaTaHHOM pF-
3HayeHunem. Eciv nocne nogaum nutaHua
HEeMcnpaBHOCTb MOBTOPAETCH, TO BO3MOMKHO
Ha/nyme neperpysky npusoga.

10.3 HeucnpaBHOCTb y NpUBOAOB C
KOHLEBbIM BbIK/Il04aTesiem
END 20: Bbixop, 3a npepesbl
HOHEYHOro MoJIoHeHUA

» [lpoBepbTe YCTaHOBOYHbIE KOJbLA B KOHLEBOM
BbIK/IlO4aTE/Ie HA MPOYHYIO MOCaAKY M
Hag1exallyro HaCTPOMKY KOHLLEBbIX
BbIK/Ilo4aTesnen. B cnyyae Heo6xoaMMOCTH,

npoun3BeauTe NOBTOPHYIO HACTPOMKY KOHLIEBbIX
BbIKJIlO4aTeNem, cM. pasgen 5.5, ctpaHuuy 386.

» [lpoBepbTe 31EKTPUYECKYIO
nepekoyaTeNbHy0 QYHKLMIO BbIKIoYaTeNEN
«HI» n «HII», a Tak¥e [ONONHUTENbHbIX
BbIKJIlo4aTenem «Si» n «Sil». BeikaoyaTenm
[LO/THHbI GbITb NOAK/IOYEHbI U MPOBEPEHbBI KaK
pasmMblKaroLmMe KOHTaKTbl. Bbl MoeTe
MOZIe/IMPOBaTh KOHEYHOE MOJIOKEHWNE OTKUHYB
POJIMK KOHLLEBOTO BbIKAoYaTens. Ans
9KCnJIyaTaumm poJIMKN KOHLEBbIX
BbIK/104aTENIEN HE [OHKHbI ObITb OMPOKMUHYTHI,
cM. pasgen 5.5, ctpaHuuy 386.

» [poBepbTe KOHTaKTOPbI yNpasieHna
pPEBEPCUBHbIX KOHTAKTOPOB Ha
neperyaTeNbHy0 QYHKLMIO U 3aMEeHUTE UX B
c/yyae Heo6X0aUMOCTH.

104 HeucnpaBHOCTb y NPMBOAOB C
6,10KoM ynpaBneHusa LSC 40:
Bbixog 3a npeaesibl KOHEYHOro
NOJIOHEHUA

» [NpoBepuTb HagnekaLLyto HaCTPOKKy 610Ka
ynpasneHus. B cnyyae He06XoANMOCTH,
Npon3BeanTe NOBTOPHYO HACTPOWKY, CM.
pasgen 5.6.2, ctp. 395

» [poBepbTe 3/1IEKTPUHECKYIO
nepeKryaTeNbHyI0 GYHKLMIO BblKAOYaTenen
«HI» 1 «HII», a TaKkKe AONONHUTE/IbHBIX
BbIKtoYaTenen «SI» u «Sll». 3Tu BoIKIOYaTENM
[ONTKHbI 6bITb NOAKJ/IYEHBI M MPOBEPEHbI KaK
pasmMblKatoLLne KOHTaKTbl. [na aToro
Heo6X0AMMO BbIMOIHUTL CEAYIOLLME Lark:

— OTKA04UTE SNIEKTPONUTaHNE NPUBOAA U
6/I0KUPYWTE €ro MPOTUB CIy4anHOro
BH/IOYEHMSA.

— [MpoBepbTe NpMBOA Ha OTCYTCTBUE
HanpAmeHus.

— Mopakno4nTe BCNomorartenbHoe
HanpsAMeHWe 24 B NocT. ToKa K 3axmnmam
«+» UK «—» (CM. pa3gen 5.6.1, cTp. 394,
nos. (1)).

— ToBepHWTE NPUBOA C MOMOLLIO APEnn Ha
06a HaCTPOEHHbIE KOHEYHbIE MOIOKEHUSA
(«CA HI» n «CA HII» cMrHanMsmpyoT
nosuumm).

— [NpoBepbTe NHAMKATOPOM Ha 3aXMUMHbIX
periKax KOMMYTaLMOHHbIE MOJIOKEHUSA
6,10Ka ynpaBieHua nepea AOCTUKEHUEM U
nocne AOCTUKEHWA YCTAHOB/IEHHOTO
KOHEYHOrO NMOJIOHKEHUA.

—  OTK/II04YMTE BCNIOMOraTe/IbHOe HanpsaKeHe.
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10.5 HeucnpaBHOCTb y NpUBOAOB C 10.6 HeucnpaBHOCTb Yy NpUBOAOB C
610KOM ynpaBneHus LSC 40: 610KoM ynpaBneHus LSC 40:
BydepHble 6aTapeun pa3paHeHbI Pa6ouune MHAUKaLUK

MpoBepbTe bydepHbie 6aTapen, eCm KOHEYHbIe » OTHAYUTE BNEKTPONUTaHWe NPMBOAA U

GJIOKMPYWMTE Ero NPOTUB C/Ty4arHOro
BHKJ/IOYEHUSA.

MONIOHEHUA HEBO3MOMHO YCTAHOBUTb B
06eCTO4EHHOM COCTOSHMM.

MNpoBepbTe NpMBOA Ha OTCYTCTBME
HanpsaMmeHus.

» B cnyyae Heo6x0aAMMOCTH, OTNpaBbTe >
6ydepHble 6aTapen UM KOHLEBOM

BbIH/IlO4aTE/1Ib A4N1A 3aMEHbl.

» [lloAKnounTe BCnoMoraTeibHoe HanpameHue
24 B nOCT. TOKa K 3aXUMaM «+» U K «—» (CM.
pa3pen 5.6.1, ctp. 394, nos. (1)).

Cnegaytolipe MHAUKaTOpbI paboyero CoCTOAHUA
NOKa3blBatoT COCTOAHWE 6/10KA yNpas/eHus, a
TaKHe KOHEYHbIE MOJIOEHUA:

CA «S» CA «HI» CA «HII» CocTtosaHue
Hann4yme BCnoMoraTesisHoro

CBETWUTCA 3e/1eHbIM | 1I0GOM no6oMn HanpameHus

BbIKJI. no6on no6om BCMOMOraTe/IbHOro HanpsikeHa HeT

no6on CBETUTCA KpacHbIM |CBETUTCA KpacHbIM | «HI» 1 «HII» He ycTaHOBEHbI

no6on CBETUTCA 3€/IEHbIM |CBETUTCA KpacHbIM | «HI» yctaHoBneHo «HII» He
yCTaHOBJIEHO

no6on CBETUTCA KpacHbIM |CBETUTCA 3e/1eHbIM | «HI» He ycTaHoBNeHO «HII»
yCTaHOB/IEHO

No6omn CBETUTCA 3e/IeHbIM |CBETUTCA 3e/1eHbIM | [103MUMA MEXKAY KOHEYHBIMU
NOOKEHUMM

no6on MWUraeT 3e/1eHbIM CBETUTCS 3e/1eHbIM | 103U B 30HE KOHEYHOTO MOIOKEHUS
«HI» *

no6on BbIK/I. CBETUTCH 3e/eHbIM | HoHeuHoe nonoxeHue «HI» 4OCTUrHYTO

no6on CBETUTCS 3€/IEHbIM |MUraeT 3e/1eHbIM Mo3uuusi B 30HE KOHEYHOTO NOJIOKEHUS
«HII» *

no6on CBETUTCA 3€/1eHbIM | BbIK/. HoHeuHoe nonoxeHue «HII»
OOCTUMHYTO

no6on MWUraeT KpacHbIM CBETUTCA 3€e/1eHbIM | [loNONHUTENBHBIV NepekoyaTesb «Si»
OOCTUMHYT

no6on CBETUTCA 3€/IEHbIM |MUraeT KpacHbiM | [lonoaHUTENbHBIN NepekodaTesnb «SI»
OOCTUTHYT

*Ecnun nosnumsa I'IpI/I6J'II/IH(aeTCF| K KOHe4YHoMY nonoxeHuto «HI» nnm «HIl», To cooTBeTCTBYIOLWWAaA Cﬂ,
HayMHaeT muraTb. HYacToTa MuraHms yBenn4nBaeTcA, 4em 6nune I'IpM6}'IM}KaeTCF| HOHe4YHOoe NoJIoHeHue.

» OTK/o4UTE BCOMOraTesisHoe HanpAxeHue.

414

90000.0002.6913/2022.11




I'IepeBop, OpPpUrnHas1a pyrRoBoacTtBa NO MOHTaXy U NO KCNa1yaTauuu

ru

10.7

» [poBepbTe AeaspaLMOHHbIN BUHT Ha
HaZ/iexallyo NocagKy v NpaBuibHOE
NOJIOHEHUE MOHTaXa, cM. pasgen 5.3,
cTpaHuuy 384.

HeVICI'IpaBHOCTb: norepAa macna

» B ciyyae notepu macna o6patuTech K
MOCTaBLUMKY.

Y peaykTopa 6eccmeHHan cmaska. Hak npasuno
HeT HGO6XOFI,VIMOCTVI npou3BOAUTb 3aMeHy
TPaHCMUCCHMOHHOMO Macna.

10.8 lMoBTOpHbLIN BBOA, B
3KcnayaTauuio

» [lepepn NOBTOPHbLIM BBOAOM B 3KCMJlyaTaLuUio
HEeo6X0AMMO 06ecneynTb, YTOObI BCe
KOHCTPYKTUBHbIE AeTau 6blIM BCTPOEHbI
Hag/exallmm obpasom, 1 4To6bl BCe
NOAKOYEHMA OblIN BbINOJHEHBI MPABU/IBHO.

» [poun3BeanTe NOBTOPHLIN BBOJ, B
3KCMIyaTaumio NpuBoja B COOTBETCTBUN C
onucaHuem B pasgene 6.5, ctpaHuua 408.

11 3anacHble 4YacTU U 3aMmeHa
jetanen

3ameHy feTanen paspeluaeTcs NPOU3BOAUTb
TOJIbKO KBa/IMPULMPOBAHHOMY NEPCOHanNy.
MpumeHanTe TONBKO PUPMEHHbIE 3an4acTu 1
pUpMeHHble cMa304Hble cpeacTBa.

B cnyyaax matepuanbHoro yuep6a, KoTopbin
BbI3BaH HEWCMOJIb30BAHWEM OPUTMHA/IBHbBIX
KOMMOHEHTOB, rapaHTUiiHbIe TpeboBaHuA
HeonyCTUMBI.

Mo npuymHam 6esonacHoCcTM nsgennn pupma Lock
nocTaBnAeT B KAYECTBE 3anyacTen TONbKO
KOMMJIEKTHbIE PEAYKTOPbI, SNEKTPOABUraTeNn,
KOHLIeBbIE BbIK/OYATEIN U NOTEHLMOMETPbI.
3ameHy UM PeMOHT feTanen pegyKTopa
paspeluaeTca Npon3BOAMTb TOJIbKO
aBTOPU30BaHHOMY CEPBUCHOMY
npeacTaBuTeNbCTBY Upmbl Lock.

Ecnun, HecMoTpA Ha TLaTebHbIN MeTos,
M3roTOBNEHWA U UCMbITAHWUA NPU COBMOAEHNUIM
TpeboBaHWi No TEXOBCYHMBaHUIO (CM. pasgen 8,
Ha cTpaHuue 409) NpuBof B Te4EHNe
npeanMcaHHoro 3aKOHOM rapaHTUIMHOro CPoKa,

WJIM OrOBOPEHHOIO B KOHTPAaKTe rapaHTUMHOro
CpOKa, BbINAET U3 CTPOSA, TO Mbl rapaHTUpyem Bam
NpeayCcMOTPEHHYIO 3aKOHOM M/IM KOHTPaKTOM
3ameHy BbILLEeALIEro U3 CTpos npvMeoja B
cooTBeTCcTBUM € Hawunmn AGB (o6Lwme ycnosus
3aKJII04YEHVA CAEKN).

YKasblBarTe npu BCEX 3anpocax 1 3akasax
3anacHbIx Yacten Baww Homep 3aKkasa, KOTopbii
yKasaH Ha UPMEHHOM LUMNbIUKE U3AENNA.
JononHuntensHyto MHopmauumio (Hanpumep,
KaTasiorn NpoAyKLMK) Bbl MOXKETE HANTHN TaKKe B
MHTepHeTe noA: www.lockdrives.com

1.1
» [MpousBenTe AEMOHTaX NpuBOAa, CM
pasgen 9.1, ctpanuuy 411.

» [lonoxute npuBoA Ha NPO4HY0 NOBEPXHOCTb,
YTOObI ABUraTe b NOKa3biBas BBEpX.

3ameHa gBurartens

» OcnabbTe WecTurpaHHble 60nTbl GraHua
ABUraTens U CHUMUTE ABuraTtesib.

» [poBepbTe NoBepXHOCTb thiaHua Kopnyca
penyKTopa Ha OCTaTKM YNIOTHEHWS U, B CllyJae
HEOGXOAMMOCTH, YAAIMTE OCTOPOXHO OCTaTKM
YNJIOTHEHUA.

> I'IpomsBep,MTe CMasKy Bana gsurarena.

» MoHTUpyWTe 3anacHon gsuratesnb u
COOTBETCTBYIOLLEE HOBOE YNIOTHEHNE
LIECTUIPaHHbIMK BUHTaMM K KOpnycy
pefyKTopa, MOMEHT 3aTamKn EWA 50: 5 Hwm,
EWA 52: 8 Hwm, (M5).

» Y 1-pasHoro geuratens: 3anacHou gBuratenb
nocraenseTcsa ¢ Kabenem. [MogKrnounte Kabenb
K KOHL,EBOMY BblIKO4aTesto, CM. pasgen 11.2,
cTp. 416.

» [lpousBeanTe MOHTaX NpMBOAA CM. pa3aen 5,
cTpaHuuy 382 v pasgen 6, ctpaHuuy 397.

» [lepen BBOAOM B 3KCM/yaTauuio MavM NpobHbIM
nyckom: OcTaBbTe NPUBOA NOC/IE MOHTaKa,
NPUMEpPHO, Ha 2 Yaca B UCXOAHOM paboyen
no3uumK, YTo6bl abpasmBHbIE YAaCTULLbI U
YacTuLbl U3HOCA B TPAHCMUCCUOHHOM Mace
MOF/I1 OCECTb.

» [poun3sBeanTE NOBTOPHYH HACTPOMKY
3alUMTHOrO aBTOMAaTa /IeKTPOABUraTeNs.
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11.2 BHyTpeHHAA aneKTponpoBoaKa

MNoKasaHHas 3aecb BHYTPEHHAA
9N1EKTPONpPOBOAKA HEOGXOAMMA TOJIbKO B

CNyyae HeMCNPaBHOCTH/3aMeHbI
asuratens. Bce nograouenun
Npou3BeLeHbl Ha 3aBOAE.

11.2.1 BHYTpeHHAA 3/1IeKTponpoBoaKa

1-chasHoro psurarensa

ONIeKTPUYECKNE CXEMbI HAXOAATCA B KOHLE
[aHHOro PYKOBOACTBA, CM. CTpaHuLbl 492/493.

12 MpuHapnemrHOCTU

YKasblBanTe Npu BCex 3anpocax M 3aKasax
npuHaaiexHocTen Balw Homep 3aKasa, KOTopblii
YyKa3aH Ha PUPMEHHOM LUWSIbAUKE U3AENNSA.
JononHunTtensHyo nHbopmMauuio (Hanpumep,
KaTasiorv NpuHag eHOCTEN) Bbl MOKETE HaNTH
TaKe B UHTEPHETE Noj;:

www.lockdrives.com

13 XpaHeHUe Ha CHape

[na xpaHeHua HeobxoaMmo cobaaaTb

cnepyoLme yKasaHus:

—  XpaHWTb B XOPOLLIO NPOBETPEHHOM U CYXOM
NMoMeLLeHnu.

- 3aLLLVITMTb OT B/IAaXHOCTH Nnos1a U XpaHUTb Ha
CTeNName UM Ha AepeBsAHHOW peLeTKe.

—  3almTHTb NOKPLITUEM OT MbIIU U FPA3MN.

— He noKpbITble NaKOM NOBEPXHOCTU NOKPbITH

noaxogAawnmMm aHTMKOPPO3UOHHbIM CpeCTBOM.

14 MpepycmoTpeHHbIe
3aKOHOM rapaHTum 1
rapaHTUU U3roToBUTENIA

CPpOKM 1 yCNoBUA ANA NPEABABNEHNUS NPETEH3UIA
Ha OCHOBAHMM NPeLyCMOTPEHHbBIX 3aKOHOM
rapaHTui v rapaHTUil U3roTOBUTENA YKa3aHbl B
OBLLMX YCNOBUAX 3AK/IIOHEHUA CLAEKU U FapaHTUK.

OcHOBOW ANl rapaHTUMHOIO CPOKa U3roTOBUTENS,
1 NpeAyCMOTPEHHOrO 3aKOHOM FrapaHTUIMHOIoO
CPOKa, AIB/IIETCH YKa3aHHbIM CPOK C/yHObI
NnpuBOAAa, B COOTBETCTBMM C COOTBETCTBYIOLLEN
rpynmnoi NPMBOAHbLIX MEXaHWU3MOB, NpK
COGIOAEHNM BCEX TEXHUYECKUX TPEGOBAHUM.

B TeueHre nepropa AeNCTBUA rapaHTUK 1
rapaHTMMHOro CpPoKa NpPMBOAbI paspeLuaeTca
OTKpbIBATb TOJIbKO C HALLero cneuuanbHoro
paspeLueHus, B MPOTUBHOM C/ly4ae rapaHTUiHbIE
NpeTeH3nn 1 rapaHTUiHbIe TpeboBaHWA OTNagaoT.
McKnoveHeM ABAAETCA OTKPbITUE Kamepbl
KOHLEBbIX BbIK/l0YATENEN A1 HACTPOMKM
KOHLIEBbIX BbIK/Ilo4aTeNen.

15 YaaneHue oTxoa0B

Cnepys Hallemy uaeany Mbl Hecem
OTBETCTBEHHOCTb Nepes, ogbMH, 3BEPAMU U
npupogoi. MoaTomMy, Mbl CTPEMUMCSH COXPaHUTb
OKpYHaloLLyto cpeay, B KOTOPOM obecrnevyeHa
[OCTOMHAs HU3Hb.

CornacHo atomy ngeany npocum Bac cgasatb
MeTaJl/Ibl U NIacTMacCOBble U3aenusa ANA
NOBTOPHOMO UCMOJIb30BaHUA. YTUAU3UPYITE
9N1EKTPOHHbIE Y3/1bl, HANPUMEp, NeYaTHble NaaTbl C
3aNeMeHTaMu, HagnexallmMm o6pasom.

YTUNU3MpyiTe CMasku U OYUCTUTENN B
COOTBETCTBUM C TPEGOBaHUAMM OXPaHbl
OKpyratower cpeabl. Cobnogante
NpeaycMOTPEHHbIE 3aKOHOM NpaBuna.

YuuTbiBalTe cneuuduyeckme ykasaHus rno
6€30NacHOCTM U MPUMEHEHMIO A/1A AaHHON
NPOAYKUMU B AAHHOM TEXHWUYECKON AOKyMeHTaLmm!

OcTaBnfem 3a co60/i NpaBo Ha U3MEHEHUA.
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1 REFARERLEHHEES
2006/42/EG , B 1IB

Lock Antriebstechnik GmbH
#thit : Freimut-Lock-StraRe 2
D-88521 Ertingen , #EH

HATELER  BEE 29, ATFZEYER
BRREEBNNINBER R LREHARRATHE
e :

B IXZh 3 EWA 50/EWA 52

RERMZRVIBHEREE T ZEAER , ¥E
RATMIIEIDE |, FHUBFHFRER, AFTE
MBFEUTETHERESR :

Btk miE S 2006/42/EG , M1, £1B K
Fk 83 EMC 5 2014/30/EU

#X 82 RoHS % 2011/65/EU

RET T —BbAnife

BRM#R I EN 1ISO 12100:2010

AR £ 1R 1T 18 R RS 11 0 B XU
FOMPR A EN 60204-1:2018

RS  PIMBSRE

HErf

FOMFRAE EN IEC 60034-5:2020

BEsRea Al , 58 5 B0 : HERR BB &
(PR )- 5%

A HES T RREEYIMIES 2006/42/EG HILL T
HEARE :

RIS 2006/42/EG |, M|

F£112K2, F113 2, £115 K,
£1322, 1341, £1374,
$£138%, F£1394, £151 4.
$F£152R, F156 2. £159 4,

£1.7 2o

REYPHNREEATZRIENIBFESIHEES
MWAE ST AT TENFRAIET,
BREREFEESRAE

M.Bausch (BE#bit L )

S F B : Ertingen , 01.10.2022

~

Frank Lock , B&1H8
Lock Antriebstechnik GmbH
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2.1 NEmE
WHET

NFELRAEREE=ARRTRR , 7
RZAEER,

BEERTAREESHE , eEF  MRRARM
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- 1 FRTTRFEMIHR K.

- EERTURFEREITENARZM,

- WERTITRFEARTERA,

- BRRTARFEARET,

BEERFR

WNARMIFLERBRNEEESAZ LN
SRR, Bt ALELR.
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iy b 3"
> TSR
T B HKE , B4 Nm. K4 : BB
JBE 40 °C B 1000 m
n FEFE : 247 : 1/min F min”
(rpm , BAHEK)
P BHREHIMIIE | B4 kW
I BREE , B A
U TEBE , BV
~ B
—- "3~" 3R
- "~ BHERRE
- =" ERE
AL RHEBELKE , B mm
MD BEHER , 2 mm
wL EHHKE , B mm
We L i 7
m BE , 21 : kg
D] |GHHEIFE
2 Y

BABFEES DR RESE BN L7 E Ko
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BARSUE

ERERHRELHEFARESHRARENR  |povman,

tEBim,

BRERUSRENBERARROSRINGF, BE | B DBAKN LERM R |

FRENBEGEABFOEBUA , BARXT R
2, B 4PNRFOHEHUA. EREFHFLSR
ENBREUHAPEF-RREE , RIETEILER
AR RERF,

TEFUTRZEUAFLEEGRBR |

> EWFHEE LHTEAIEZ A BEMNIT BIR.
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HHNEARESBRWHRELH , ERRR,
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BB 1 3 5 X B B

TEFUTREUAFLEEGRR |

ERHEBERIRE EHITEM T2 A BEMIT BIFH

Pt EFTRE | BIMASIBIE, X WER THBIEN

BITRALFT R REH IR, IERFIREET " "

> HRE, WE EPSHIERN  EAEHEE UELRTHHN, SRk, INRAROEHESEH
M OER , FLTRLSERARZINE, AT 5 " B LN REEETF 11T,

» PEARERRARBREAEE. > (BFHEEL) RROBHIERI OB AR

UM EBH AR , FREELRE, BRHESSR
Heiftt, fI5 . RFERBESIER , SRE 5.3
I, %427 W,
EETHEENEARE, TE. BSURTEN
T EHME,

TEFUTREHAFLEEGRR |

>

BRUFRNATRIFRE. BENENATRMHEEA
B RLA REUS R AR 1R 1

M RART MRNR RERBEIRNBNE
k. WAHEBEAHE , oD LEHFHET. W
RAtar-£BR , IXFARFEERET2ET)
EFFFIRETT,

ERENAZE (FIHEEAR. FRX. K
%) , XARFERAABRERENBFIRLRE,

#, RENFKERK, BHETHRAE ISO 13854
1SO 13857 MEH R 2 I H REVE L HIBHHF I8 HE |
BIINE B TR K AR E,

» BT EMiEE B EBEEE A8, RE
Wik, FREE2HRET AT RNER (B8 =
KABHE , BMEEEARNER T itk HmE
EEHMCE LT ).

- ERIESHERAETENERT , B BB
It TEEGF SR DIN 15020 H IR EE
¢4 1Cm,

- WHEEBE ELRENIERERSIE TG
W EBEN TEED.
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BAUT AR B9 2 26 T A 2B 4 Fi R A48 A R3E 1T

ERARREREAR 3.1 &R

- EBETHEHHKFE. 28, =) (FlIHRSE Lock A 7]
INEM R ERIMFTE I H ) URIAE B RIEM
HAE, MPHEBAEMZTRRNMIAMHIZE
ZEATARMERE , SEBHTERNANL
fEFHBEBIE TAERIRBIAE S AT RE H I A B B8

- ZRHEMZVIHESIHERE  EBRERS
RARMEF < BIEANES , HEEHIRBIHE
ERB|ITIRR

- EEHESANBERMLLREXRTLARE

- BEAXHUAREYTEEIEHX TN SIS
HAEERKE , HBBSHEFRS

- PEEYNRLIERE , HE2T T S2%E,

ZE, BE, IRHHEP Lock Antriebstechnik 2

AFRNARTBLTSER. SRATBREXN

RMEEDHPREZ To

Lock Antriebstechnik GmbH
Freimut-Lock-Stralte 2
D-88521 Ertingen - Germany

3.2 %

IR zh R

%5 12508 12528
FilR= EWA 50 EWA 52

33 BRZHEEBRENE

RERNBTEIE

- BRFHEEEWA

- FEARNXH : MERAS (FANZEMNRERSA
H 7] LU fE www.lockdrives.com T & )

- BEREHEERY

E REREBIBHHNRENE2ERE,
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34 BIXE IR E I (RE)

8
9

1 HEZH(21)

2 BRARERE

3 BEEAMMR : FRAFTX END 20 s G & 5T
LSC 40

4 BRI 2 1)

5 f&3hHE (2 1)

6 wERR"

7 BEE

8 =@l

9 BYlHR
10 B
1M1 WHEBHENRUTXREE
12 RAUFREE
13 BRERE , REME
* BEEREXHARS
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35 e
B RE (T6)

12 3 4
| |

! |

EWA 50.1505 J 2022.06

KA1009.7920712508.1505.2103

Elektroantrieb 150 Nm 4,5 rpm 5
We06 230V 50 Hz [LSC40 DC A60
SN10[»0.00¢[7.4788 IP 55

Lock Antrieb. inik GimbH = 8¢[521 |Ertingen = Germany

v.locki|lrives.com|/ +4)) 7371 9508-22 J

=
9 8

=

tech
wWw

U
1211 10

1 85

2 BEFTREM

3 HEFEH/A

4 BRI -#B

5 FEFHEn

6 AGO RTNATHERPHEENEAZE /BRS
7 BHAEREPZLS : IP (DIN EN 60529)
8 R{UFXES

9 ®EANET

10 FEBE U

11 Hhik We

12 ELFIIE

4 BREEEHA

ALRENBREREABEATREFERE EWA 50 A
EWA 52,

4.1 &

RGN (RHRE ) FHEN~REBESLREE

HMERRE

AR 4ERs XU RS B B Y9 T X4 38 X R S A Y & A

EHEE, AT

- BETER  4MREENRE (F) , fINEE.
AREEDL, HOE, KT, BE ; EEEE
BR.

- WEBR  SMRERE (F), fImEE. 4
®, KT RENBENES

- JEX BIMBENRRMGRENRE  SMEL
HYERA R R S

IFTLARRMEBRENETARNERE , B5E

FIRER.

BREHRUTEREN (HTREHESHIR

#):

- ¥ A60 AT -5°CUT ,&IE-15°C , LARA
FrHRRE B AR E A RSE

- WHEESKREN/ TETMEEN

42 HER%HE

FRAREBNERZATERASY

- BIHHE. MERERTNEHTCERKEESL
IS B R E R

- WEHEBTREATIELEIE, £60 HANER
KFFIFEaES ;14 S3/40 % FEM 5 4
S3/20 % A (XRE , £ 60 DHRTUE
17N DT 6 2HERABURSNDHIR 25
I 8 D4ERR ). ARIBARA DIN 15020 , (/&
F ) EzpEEH 1Cm,

- ENHRARBAURERESART AR , AT
ERABNREBNITFEMETESE
WESAHENNRHEESE.

- WERSEEZTWRERE ; SIEKERARN
5min:-5°C E +60 °C, HEHESN=RE
Fo EREERAN 90 % , EATE A
100%.

- ETSEAPAFNEFRERKS
- BER 5%

— SABERN 3% /5%

- RUREMBSNESIT , F427 W, BEE
RAUNEBHECREME

— fESE EMR AN (SASEEEE 50 mm) : EE
5000 N , i/ 400 N

- YRAEHERAREN , FWNEBMAREREL
1T, MRAREAREEX S , WFRTFRAER
&, BARSRBAR AL —NHRERAENR
Rir, ABESEBLERE , EFERASENFEER
SREETHNMEL (FIMEAEERE ).

- EUTHERE , B RENEREDFAEE
-

- BEMULRBEBEAEPIOIFHER
- RAfE
- EFEhEFLEATE

- YW RSB REEHEETHE R
BT, RREREARAER. XTHESBIT L
B EDRL N

AUREBHRENATI RAR,
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AR RENEATRS

- FHURHEENED DEARTATRARESD S
%ETO

- WHEEBFEANEEMBRRERT AT
BE

- FHEEFHE Eﬁ?%ﬁﬁ&kmf%ﬂ(mﬁ
X1 ) B9k, DAURIEFRAE 1ISO 13857 HME
HERLERE,

- FHIUERHEEEEZIITM.

- LIRS FEBIRSHFR A DIN 18232
DIN EN 12101 Y HER A FERIZ .

- FEEERFHFEEBATESEHFX (K) I

- MBESEHBEHATAH , FFERIEREARA TR
KRR,

B ERSEE LR TER%E. WEER , £7F

T RETBEBEMRE.
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WATFEEEAREPRE
%wﬁ§$ﬁﬁn$ﬁﬁt I B B R R A
=17

- WMRZREHEBFEE  FEERAREENRE
EAR, ARKRIIRESTE

- WMRENRGHEETRERNECHTER
(PlmEBEHNREFFX ), FHEERAEHEE

5 pogo3

RIrAERARRITRE,
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— RARMEL  EXHARF

- ARABRIRF A EXHARH (REFRLFF
3% END 20 WIRZIREH )

- EfRFORF

- PPIR4HL (FRMEHM )

5.1 =8

R 545 B A R BT H R R B S e 5 T
Ta%, BREARKaOEERRRE.
ATHEN , EXEAGRSHNARNMENE,
DR RRITHES, TEFERFDE, BHEE
FBH

RAERARETERARHEE, JUIBREFHH
CRHRERSRENHEML , &, NREHN
E, BERK

A ==

EERONESERERRR |
RN BN AERGE.
> EEARETEERRK.

> EEAARERERELMNBHEE M LIRS
FEEEHREIR L,

fr
@

5.2 R RE

BITFREDEFERR |

PRI RN BEFABRBR |

> EREFLHOTFAEIAEZN , BELBRFHEEE
FERERS , HRIET2EFEBBIR.

> ERIESIEGMRINBAERRNEER T M
HEBR,

B 5

|

B DESHTEILERMIIRK |

B R AR E ) D AR S IRIRER I ER

> BHEE, BNNEETANEEARIIERE
B. BRITRERN , BREERXLEHNER
B

> EBWHEERIEHRBD
R EFHIRA.

» ERITAEFIAFEHDBHN , BEE  EENEET
BB/ TAHEEENOERERHM E

> EXERBHEINBRRUTFXEE.

XA R AT LUK BB By
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5.21 REZH

> TR 4 NI M10 T 4 N RLSBRIEAF
TR R RERER b, RN REBEN
8.8

#F:

TRk !

EHMERMENPTENER A TR,

> fESHE LS B LA R,

» BREASIHTERRFEERFRAEEDHMAE
HEI R,

» HTREETSAMEXNPEMR , BEFEHA —RIMBE
hEs.

» FALR4NERBEEERIEE , EEKERN
50 Nm (8.8)o

YHEARRLRKTZEN , REANBLANER
L3

522 MIER%E

WA BAGE A RE T R IR LIRS |, IR EMER

Y BE AR

> EEFRARENEGT  BIYIE 4 MREREEA
BEAPERFEERBEEEILE L, BN
R/NBEN 8.8,

B RRRY HEARZEEAR
E, /B
EWA 50/ M10 10/12 mm
EWA 52
#r:
TRk

EHHMSEHEN P TR ERED IR,

> EEHWMAEE LA P

> HTEETRIMEN AR EEA-RIMEERH
o

» FALR4NMNEREEERIEE , EEKERN
50 Nm (M 10),
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5.3 RETREFEES R 5.4 TR

g;g%ﬁggﬁnpitﬂim,&ﬁﬁ& , EETER 5.4.1 LR BB KKS

> RNTRIERFRBHBRIE  BRERRHY Lock 1R AteEX B maR R AME 1° M 6° BYF P EE 4L,
EsnvowemE, FRNASTIFESRA.

» ERABTHREEAIMANEIE LERE-
FERHEE (RERAE 40 Nm) , HERABETHH L
HIRFATEE , SIS EH (Web6) REEH
(We19) if, ERIEBRHRTREMEABS , EX
M £ B35

» RI)FBRHE  EEUMEZTEXHE,

> ERNEEBERBIF BB G L ILERKIRE
E%.

» RRTESRZEELE.

*REERHERNT AFEA.
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542  REERBMET BKS

Lock R ERBMR A ATEBMAIRIREL

FEEAEIMENZRRE R DE.

> EREFNRSIEEERMSRRERNDREN
EEHWMMEHE L (REREE 40 Nm) , HEA
BEHEY B ERHEATERE |, HlENA A% (Web6)
B, BRIEEKZIERTREMEBRY , ERMA £
%0

MNHRAMUITX END 20 BYE3hFE R
U - IRERVITR

EWRAER , RUFXERNREIRMEZL
RENBEFHFELERFHEE,

5.5

£ www.lockdrives.com £ AT LU E ZIiE E R FF
KIBES

TRk !

THERARHEERBELRNVE (HFILER).
> RERTRAKICERIOIME (HIMBTREHF )
BAERNNUE A AEBRELHKNVE.

M B BRAIFF % END20.20 54 % END20.40 B9 FF %38
B NS M IE 0-580 B2, BRAIFFx
END20.40 5B {uFF 3 END20.20 B X I 2% T M
nFF%.

BEMETUTFRINEE :
— FX"HI"ZiE&zHEE "I
— FFX"HI" =1Lz A E "I

> HFTRMAFXE.

RS SERMRA !

PR E R E / BN HISR

> ERELSHBTERRPREXTZHENRLS
%,

» WBHERREN LIS EEROTE T
SEREEH T,

» BRIEEAF LM 6 MRRBLFUIRS | B
R BAIER M, BT %R
TR, 6 MEALAAM —REL. ZHSTF
EHRS , BRTHE.
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£—-ErRLE BB HREE &,

> EREEZhITME 1" HeBNITIRL L (S NAAB SR
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BAN 1400 minT | FEBBAKERTE,

> DO ERFRERF !
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MR FRAEERE015Nm T E. EAN
PR IRF ATLAE Lock 2 F4E IR B B4R 1T o
Jo bkt AT BAGE A R BB B A S A IR IR TF SW
1.5 mm, ¥ZRE K EEBHIE—NIES,
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HIF4 B, XHMARKRAEY FEARER
FHREETIEIRN. NIRZEZEHNRE ,
AT HE S BUPR L FF o< Th A4S IR BRI R
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> WETATR | BB KE R F 5 — MR
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.,
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)
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> EREURNFXERFTRRASIANAH#TTR
AE.

> BER4MNMRENANRERERUFRES.

T2 A M NFF % END20.40 FI4EHIskiE | BT EE
PRAZLFF X "HI" 1 "HII" F Bzt 8 E T B nFF o<
"SI" *ﬂ "SII"Q

A LAE A PAR 06 5 PAR 10 e 1 BR 588 (&
NES551EF554% , 8430 F 4337 ),

551 RENE R MR PAR 06

FRANBRFSOEHREEAERDEBNME,
HiTkent , NBRRSB[ELE BRELRER. &
KA EFSEFIRE 5527, 431 W, HPHE
B, BT RAE

> BRTRBEERN G MEHERE BTG
B, RANEREAE , XGRBERLAERNT
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B, BIRE T BRAEBE.,
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i, SABHF T ER RS,

PR E R IR 2R PAR 06 BYJTXSE RN R 3 M E
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> ERMUFRRPEAMANFRELE D TR, RE
AN 10 Nm, EAXKNBTHHANERE
RFEBEEEH. FHIED  SRLMERMGTT

RPENERWHEEEYE.

BN B AES | Bt HEEH
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4.0 3:1 20
6.7 5:1 20
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19.3 3:1 28

255 3:1 37
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64.5 10:1 28

85.4 10:1 37

> B ITIE E R IR R IR IR AV 15 50 5 0R B A 4R T
RBE—EEARMLITXRH.
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> MREMEHHEN"TR , REEFRBI
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» RERMUFXEZ, ZNE 55T, 5428 W,

E BN S L IMR TR,
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